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Spolecnost Omron poskytuje reseni na miru

Flexibilni a integrované vyrobné obchodni modely
Dnesdni globalizované vyrobni prostfedi pfinasi nejrliznéjsi komplexni tkoly, které je tfeba prekonavat. Globalni

trh se rychle méni a vyrobni spole¢nosti jsou pod rostoucim tlakem dodavat vcas produkty, které uspokoji

siroky zabér potreb spotiebitell. Spole¢nost Omron Industrial Automation takovou Ucinnou, flexibilnf a

nakladové efektivni vyrobu umozruije.
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Inovace
Nova technologie pro inteligentni vyrobu

« Spoluprace mezi lidmi a stroji
« Ekologicky bezpec¢né produkty

Produktivita

- Integrované systémy pro optimalizovanou vyrobu
- Vyrobni data k dispozici v redlném case
- Prbéznéd kontrola kvality: nulové zmetky

Pruznost
Rychlé zmény produkt
Otevienost a konektivita tretich stran

« Rozsifitelné systémy pro optimalni resenti

Spolehlivost
Nepretrzité procesy, nepretrzity provoz 24/7
Prodlouzend doba Zivotnosti produktu

Globalizace

Produkty splnujf globalni normy

Mistni podpora pro skolenf, opravy a dodavky
nédhradnich dild

+ Shoda technologického prostedi s globalnimi

normami

Fotografie vyrobki a obrazky pouzité v tomto katalogu se mohou lisit od skutecnych vyrobkd.
Snimky obrazovek produkt(i Microsoft jsou otistény se svolenim spole¢nosti Microsoft Corporation.

v. Prostfednictvim automatizace
spole¢nost Omron podporuje
pokrok ve vyrobé a pfispiva k
zajiSténi udrzitelnosti spolecnosti
poskytovanim ekologicky
bezpecnych produktd

Vyrobce
stroje / zafizeni
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v Technologicka platforma Sysmac
zajistuje flexibilni a integrovany vyrobné
obchodni model

Viyrobce panell /
Systémovy integrator

Vyrobce dilli

Sysmac je obchodni znacka nebo registrovana obchodni znacka spole¢nosti OMRON Corporation v Japonsku a dal3ich zemich pro podnikové automatiza¢ni produkty OMRON.
Windows je registrovana obchodni znacka spole¢nosti Microsoft Corporation ve Spojenych statech americkych a dalsich zemich.

EtherCAT® je registrovana obchodni znacka a patentovana technologie licencovana spole¢nosti Beckhoff Automation GmbH, Némecko.

Safety over EtherCAT je registrovana obchodni znacka a patentovana technologie licencovana spole¢nosti Beckhoff Automation GmbH, Némecko.

EtherNet/IP™, CompoNet™ a DeviceNet™ jsou obchodni znacky spole¢nosti ODVA.
Dalsi ndzvy spole¢nosti a produktt v tomto dokumentu jsou obchodnimi znac¢kami nebo registrovanymi obchodnimi znackami pfislusnych spole¢nosti.
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Sysmac: PIné integrovana platforma

Integrace a funkce

Sysmac je integrovana automatizac¢ni platforma poskytujici Uplnou kontrolu a fizeni automatizovaného
provozu. Jadrem platformy je fada jednotky fizenf strojd, kterd nabizi synchronni fizenf vsech strojnich zafizenf
a pokrocilych funkci, napf. fizeni pohybu, robotiku a pfipojitelnost databdze. Tento mezioborovy koncept
umoznuje zjednodusit architekturu feSeni a snizit produktivitu nutnou na programovani a optimalizaci.

PODNIKOVA
AUTOMATIZACE

Ridici jednotka strojni automatizace
a Rizeni pohybu
-
i | sy Vo v
Nyt AL PR Bezpecnost
5 gl ‘3
4
Plnici linka
- Rizeni pohybu: Integrovéno s IDE, provoz MontaZ
v redlném case
+ Funk¢ni bloky podle normy PLCopen plus
funkeni bloky pro Fizeni pohybu vytvarené - Vdechna data tykajici se bezpecnosti se
spole¢nosti Omron synchronizujf s celou sitf
v Jeden software integrovaného - Primé synchronnf fizeni polohy, rychlosti a - Je kdispozici snadné spréva
S, T toc¢ivého momentu bezpecnostnich funkci — napf. blokovan,
VyVOJOVGhO prOStredl pro zamek s blokovanim, EDM a sledovénf
konfiguraci, programovani, simulaci ventild

a sledovani
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Inteligentni tovédrna Zatizeni IT
(Smart factory)

i el

— Reditelstvi Prodejni tym

Baleni pilulek do blistrg

- Systém Sysmac komunikuje v redlném case v |ntegrova né rizeni automatizace:
s databazemi, napr. SQL . vy , .

- Bezpecnost dat: V pffpadé selhdni serveru nebo Platforma Sysmac Je rozsifitelna a poskthJe
ztraty komunikace se data automaticky ulozf do VYkOﬂ a funkce pro Siroké moznosti reseni, od

interni paméti

- Systém Sysmac pracuje s databdzemi pfi vysokych
rychlostech [1000 tabulkovych prvkd / 100 ms], coz
zajistuje lepsi produktivitu a podporu prediktivni
udrzby realistického ,zpracovanf velkych dat” (Big
Data Processing) atd.

jednoduchych strojd az po vyrobni bunky

Roboty Senzory

Kontrola kvality

erialem

' : * Manipulace s mat — - oryzového tésnéni
- Dostupnost snimkd s vy3$sim rozlisenim bez oFTRID Detekce pfitomnosti pryzoveho
zvysovani ¢asu zpracovani kamerovych dat . . ) o
. Technologie vyhledavani tvart:: Poskytuje - AZ 8 robott Delta s jednou fidici jednotkou

HN&TE 4 Pracndiel bkt - Snazsi programovani s vyuzitim ¢asovych + Uplna kontrola nastaveni procesnich
stabilnéjsi a presnéjsi detekci objektd pro funkén?ch%lok& robotikg// Y parametr( a funkef prediktivai ddrzby

projekty manipulace s materidlern - Synchronizace vysoce presné detekce a dat
polohovéni v siti
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Jedno pripojeni

Bezproblémové fizeni strojl a automatizace podniku

Automatiza¢ni platformu Sysmac definujeme jako jedno fizeni strojli pomoci jednoho pfipojeni a jednoho
softwaru. Ridici jednotka pro automatizaci strojd integruje logiku, fizeni pohybu, bezpe¢nost, robotiku,
kamerovy systém, informace, vizualizace a pfipojenf k siti v jednom softwaru: Sysmac Studio. Tento jeden
software zajistuje skute¢né integrované vyvojové prostredi (IDE), které obsahuje nastroj pro vlastni 3D simulaci
pohybu. Jednotka fizeni stroji se standardné dodava se zabudovanym rozhranim EtherCAT a EtherNet/IP. Tyto
dvé sité s jednim pfipojenim pfedstavuji dokonalou rovnovadhu mezi rychlym fizenim stroj v redlném case a

fizenim dat vyrobnich provozu.

Ethen\et/IP

Ridici jednotka strojni automatizace

Rizeni pohybu

1/O

Bezpeclnost

Servopohon G5 Méni¢ MX2

NX1/0

Distribuované
zabezpecleni NX

EtherCAT - fizeni stroju

- Nejrychlejsi ¢as cyklu: 125 ps

- AZ 256 synchronizovanych os

- 512 podfizenych

- Zabudované: servopohon, ménig, I/0, bezpecnostni prvky, kamerovy systém a senzory Omron
- Pouziva standardni kabel STP Ethernet s konektory RJ45



OMmRON -

0

Zarizeni IT

..

Inteligentni tovédrna

Velka data”
(Big Data)

el

Prodejni tym

— Reditelstvi

SQL databa
Software QL databaze

Vizualizace

=
iar;n] i
77 SGLserver

Programovatelny terminal Sysmac Studio
HMI fady NA

Ethernet - Podnikova automatizace

- Komunikace s fidici jednotkou Peer-to-Peer

- Rozhranf' s programem Sysmac Studio, terminaly HMI fady NA nebo
softwarem SCADA

- Pfipojeni k databazim typu Microsoft SQL Server, Oracle, IBM DB2, MySQL a
Firebird

- FTP server

Kamerovy

SyStém i
N@n -—
\ N\

Roboty
; Senzory

Senzor Opticky/

Robot Delta posunuti ZW laserovy/
kontaktni senzor

N-Smart
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Jeden software

Jeden software integrovaného vyvojového prostredi

Software Sysmac Studio poskytuje Uplnou kontrolu nad automatizacnim systémem, integruje konfiguraci,
programovani a sledovani. Graficky orientované prostfedi umoznuje rychlé nastaveni fidici jednotky,
provoznich zafizenf a siti, zatimco programovani stroje a fizeni pohybu zaloZzené na normeé IEC a funkcnich
blocich PLCopen pro fizeni pohybu snizuje dobu programovani. Inteligentni editor s funkci odladovani online
napomaha rychlému a bezchybnému programovani. Pokrocild simulace sekvenci fizeni a fizeni pohybu a
trasovani dat snizuji dobu ladénf a nastavenf stroje.

Programovani
Vicelcelové zpracovéni a plnashoda

s normou IEC 61131-3. Editor programu
obsahuje funkce inteligentni podpory,
napr. kontrolu chyb syntaxe a jasné
barevné rozlisovani promeénnych

a symbolt. Instrukce vlozeného
strukturovaného textu Ize diky funkci

vlozeného strukturovaného textu
psat pfimo do program ve formeé
kontaktnich schémat.

Rizeni pohybu

Graficky CAM editor umoznuje
rychlou implementaci slozitych
pohybovych profilt. CAM
tabulky Ize upravovat za
provozu. Funkéni bloky PLCopen
z knihovny fizenf pohybu

Ize pouzit pro implementaci
univerzalnfho fizeni pohybu.

™

Iﬁo‘tlnri

Bezpeclnost

Editor schémat funkénich blokd
obsahuje 46 bezpecnostnich blokU
FB/FN. Je ve shodé s programovanim
podle normy IEC 61131-3 a funkénimi
bloky normy PLCopen pro zajistén{
bezpecnosti.
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Informace

Projekty mohou generovat obrovské
objemy dat, ale diky knihovné FB
pfipojitelnosti databaze Sysmac Ize
tato data analyzovat a pracovat s nimi Simulace
v redlném case.

Trajektorie pohybu ve 3D Ize pfedem
odzkouset pomoci pokrocilé simulace
sekvenci a fizeni pohybu. Lze provadét
simulace jednotlivych funkénich blokd,
programovych organizac¢nich jednotek
nebo celého programu. Déle jsou k dispozici

vsechny standardni funkce, napr. Break a
Step (Preruseni a Krokovani).

HMI

Navrhnéte si viastni prvky IAG
(Intelligent Application Gadgets)
pomoci souboru dat soucasti stroje.
Rovnéz Ize vlozit program v rdmci
néstroje IAG pomoci standardni
funkcnosti VB.net. Simuldtor systému
Sysmac Studio umoznuje testovat
aplikaci NA pomoci programu
jednotky pro fizeni stroj.

Roboty

Integrovana knihovna robotickych funkénich blokd
pro fizeni Delta 2 a Delta 3.V systému Sysmac Studio
je rovnéz integrovan 3D simuldtor pro vizualizaci a
reprodukovani trajektorii robotl Delta.

Kamerovy systém
Prostym pfetazenim libovolnych polozek zpracovéni Ize
Vytvofit program pro zpracovani obrazu.

Sysmac Studio
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Jedna jednotka pro fizeni stroju

Kompletni a robustni strojni automatizace

Ridici jednotka pro automatizaci strojd je jadrem nové platformy Sysmac. Jedina integrovana fidicl jednotka
strojl, kterd nabizi rychlost, flexibilitu a rozsifitelnost centralni architektury softwaru bez kompromist tradi¢ni
spolehlivosti a robustnosti, kterou o¢ekavate od PLC automat( spole¢nosti Omron. Ridici jednotka strojd je
zkonstruovana tak, aby spliovala extrémni naroky na fizenf strojd s ohledem na rychlost a pfesnost fizeni
pohybu, komunikace, bezpecnosti a robustnosti. A vy mlzete tvofit. ..

B

Aplikaéni knihovny
- Volitelna knihovna FB pro balici technologie (rota¢ni ntiz, navije¢/
odvije¢, regulace teploty..)

Robustnost systému

- Jeden protokol udélosti pro fidici jednotku, prémyslova
zafizeni a sité

- Standardnfi kontrola systému PLC: ¢asovac¢ Watch-Dog,
kontrola pameéti, kontrola topologie sité atd.

Funkce fidici jednotky strojni automatizace

- Nejrychlejsi cyklus systému: 125 us

- Az 256 synchronizovanych os

- Synchronizované fizeni vsech zafizeni v siti pro fizenf strojl
- Viceulohové programy

- Vlozeny strukturovany text, strukturovany text a kontaktnf Hardwarova konstrukce

s{chémata v jediném programu - Architektura zaloZena na nové procesoroveé
- Uplné fizenf polohovénf skupiny os jednotce Intel
- Zdlohovan{ a obnovenf systému - Nejkompaktnéjsi fidici jednotka ve své tfideé
- Zabudované porty EtherCAT a EtherNet/IP - Vestavény port USB a slot na kartu SD

- Globalni normy CE a cULus
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v/ Rozdifitelnost, vykon, robustnost... Vyberte si nejvhodnéjsi jednotku CPU pro vasi aplikacil

( \

7\
)

NX7 NJ5 NJ3 NJ1
Nejrychlejsi ¢as cyklu 125 s 500 ps 500 ps ms
Skutecné osy 256 0s 64 0s 8 0s 2 osy
Podfizené sbérnice 512 192 192 64

EtherCAT

Jadro fizeni pohybu Dvé synchronizovand jadra

fizeni pohybu

Synchronizované jadro
fizeni pohybu

Synchronizované jadro
fizeni pohybu

Synchronizované jadro
fizeni pohybu

Ethen'\et/IP

Standardni primyslova sit

- Programovani

- Ostatni fidicf jednotky strojl

- HMI/ SCADA

- Systémy [T

- Standardnf protokoly a sluzby:
TCP/IP, FTP, NTP, SNMP

- Protokol CIP

- Funkenf bloky pfipojenf k databazim typu
Microsoft SQL Server, Oracle, IBM DB2,
MySQL a Firebird

- Zabudovana funk¢nost komunikace SECS/GEM

OATY Etharkiet™®

—
EtherCAT.

Standardni sit pro fizeni strojl
- Servopohony

- Frekvenc¢ni ménice

- Roboty

- Specidlni kamerové systémy

- Distribuovana I/0O rozhrani

- Integrovana bezpecnost

e

- Senzory
Standardni programovani PLC apen)
- PIné ve shodé se standardem IEC 61131-3 -
. ni Fizeni imotio
Funkenf bloky podle PLCopen pro Fizent o E

pohybu
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Programovatelné terminaly HMI fady NA

Nova generace programovatelnych termindlt

Dynamicky, intuitivni a prediktivni programovatelny terminal HMI zvysuje atraktivitu a konkurenceschopnost

pramyslovych stroji. Novy programovatelny termindl HMI spole¢nosti Omron umozriuje rychlejsi a ucinnéjsf

fizeni a monitorovani — a pfirozenégjsi proaktivni vztah mezi obsluhou a strojem. Konstrukce vychazi ze

skute¢nych aplikaci a pozadavk( zakaznik( — jako rozsifitelna platforma pripravend na budoucnost, kterd se

bude trvale vyvijet podle ménicich se potfeb a kterd umoznuje reakce na udalosti v redlném case. Jako soucast

systémové rodiny je fada NA plné orientovana na kompletni stroj.

Hardwarova konstrukce

- Architektura zaloZzenda na procesorové
jednotce Intel

- Chlazeni bez ventilator(

- Vodotésnd a prachotésna konstrukce — IP65

- Slot na kartu SD pro prenos / ukladani
projekt( a protokol’ dat

Moznosti pfipojeni
- 3 x port USB: pamétové zafizeni USB a programovani
- 2 x port Ethernet: pro sit strojd / systémy IT a programovani

Funkce termindlu NA

- Architektura zaloZena na procesorovéjednotce Intel

- Sirokothlé modely: 7" 9" 12"a 15"

- Displej s vysokym rozlisenim 1280 x 800

- Jeden integrovany projekt v softwaru Sysmac Studio:
fidicf jednotka NX7/NJ, bezpecnost, kamerovy systém a
programovatelny terminal

&

Cernd a stfibrna barva
konstrukce

Programovatelné
funkcni klavesy
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7" Skalovatelné feseni
- Displej o velikosti 7" az 15"
- Sirokouhld obrazovka ve vsech modelech
- Rozlisenf 1280 x 800 pro 12" a 15" modely
- Rozliseni 800 x 480 pro 7" a 9" modely

Programovatelné terminély - Kdispozici ¢ernd a stfibrna barva pouzdra

- Dotykovéa obrazovka

- 3 x programovatelnd funk¢ni kldvesa

- Zpracovani multimedialnich soubor(,
vcetné souborl PDF a videosoubor(

IAG - Intelligent Application Gadgets

- Knihovna grafickych prvkd ze soucasti strojl

- Vlozeny kéd v rdmci IAG se standardni funk¢nosti VB.net

- Vytvorte si vlastni sbirku prvkd IAG a sdilejte je mezi
projekty jako funkeni blok

LED kontrolka = Gk ll
RUN/ERR —~ m

RunMotor
(Boolean bStatus)

Sysmac Studio

- Programovani NA HMI jako zafizeni v softwaru
Sysmac Studio

- Proménné fidicf jednotky NX7/NJ (tagy) v projektu NA

- ViceUrovnové zabezpeceni pristupu s ochranou heslem

- Programovani v jazyce Visual Basic pomoci VB.net

- Testovani aplikace NA s programem jednotky pro fizeni
stroju NX7/NJ prostiednictvim simuldtoru v softwaru
Sysmac Studio
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NX 1/O

Rychlost a pfesnost pro vysoky vykon stroje

Diky interni vysokorychlostni sbérnici provozované synchronizovaneé se siti EtherCAT a funkci ¢asové znacky
Ize vstupy a vystupy NX fidit s pfesnosti na mikrosekundy a s rozlisenim nanosekund. Rozsah vstupd a vystupt
obsahuje vice nez 90 modelt, véetneé fizeni polohy, vstupl teploty a integrovanych bezpecnostnich prvka.

NX-ECC201 Mm34£4 04442 IDG442

—s
EtherCAT.

Konektivita EtherCAT

- Distribuované hodiny zajistuji
odezvu vstupl a vystupt
s chvénim mensim nez 1 us

- Safety over EtherCAT (FSoE)

EtherCAT coupler Digitalni /O

- Az 1024bajtovy vstup / 1024bajtovy vystup - Jednotky pro 4, 8 nebo 16 bod

- Automatické zélohovéani/obnoveni viech - Standardni, vysokorychlostni modely a modely
parametrl jednotky vstupt a vystupd, s Casovym razitkem
s vyjimkou bezpecnostni fidici jednotky a - Reléové vystupy, pouze NO (normalné rozpojené) nebo
bezpecnostnich I/O jednotek NO+NC (normalné rozpojené + normalné sepnuté)

- Napajeni 240V AC

R » 7y - Jednotky s 16 a 32vodicovymi kabely s konektorem MIL
Funkce vstupt a vystupl NX

- Technologie NsynX poskytuje neménnou odezvu I/O
s rozlisenim nanosekund

- Digitalni vstupy a vystupy: vysokorychlostni modely a
modely s casovou znackou (NsynX)

- Analogové vstupy a vystupy: vysokovykonové modely
nabizeji ¢as konverze 10 us na kanal a rozliseni 1:30000

- Odnimatelny pfednf konektor s pruznymi svorkami na + Vysoka hustota signald;
viech jednotkéch vstupd a vystupt NX az 16 bodl vstupd a

- Konfigurace online/offline, simulace a unifikované vystupl v Sifce 12 mm
odstranovani poruch v softwaru Sysmac Studio

Sériova komunikace

- Jednotky pro rozhrani sériové
komunikace RS232C
nebo RS422A/485
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Technologie NsynX

- Technologii NsynX zajistuje internf
vysokorychlostni sbérnice synchronizovand se siti
EtherCAT. Tato technologie je vyvinuta pro fizeni
stroju a obsahuje:

- Jednotky vstupl a vystupl s distribuovanymi
hodinami

- Vysokorychlostni I/O jednotky synchronizované
s cyklem sité EtherCAT

- Jednotky vstupt a vystupU s funkci ¢asového
razftka (pfesnost < 1 us)

Priklad sekvence ¢asovych znacek Cyklus sité EtherCAT

500 ps 500 ps 500 ps
$ Aktualizace I/0 T Aktualizace /O J//\ktudhzage I/0

—— L

4578043 ns 52371800 ns

VYSTUP I

Ridicf jednotka NJ

NX /0

Casova znacka

Presné fizeni vstupnich udalosti a dokonalé fizeni vystupu s rozlisenim nanosekund

Analogové vstupy a

vystupy

- Signély o napéti +/-10V
a proudu 4-20 mA

- 2,4 nebo 8 kandlt na
vstupni jednotku

- 2 nebo 4 kandly na
vystupni jednotku

- Standardnf a vysoce
vykonné modely

Bezpecnostni l/O

- Az 8 bodl bezpecnostnich
vstupl na jednotku

- Libovolnd alokace
jednotek bezpecnostnich
vstupl a vystupU internf
vysokorychlostnf sbérnice.

- Rychlé a bezpecné bezSroubové
zasuvné svorky

- Odnimatelné I/O konektory pro
snadné predbézné zapojeni, testovani
a udrzbu systému

ECE212  ECON41

Rizeni polohy Koncovy kryt

- Jednotky vstupl n-kodérd
pro pripojeni externich os do
systému Sysmac

- Podpora inkrementalniho a
absolutniho n-kodéru

- Polohovaci jednotka s pulsnim

vystupem

Teplotni vstupy
- Termoclanek nebo RTD,
2 nebo 4 na jednotku

. Ty, L
AL T T h{{{l
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Distribuované zabezpeceni NX

Bezpeclnost integrovana do automatizace stroju

Platforma Sysmac integruje bezpec¢nostni feseni v ramci jednoho pfipojenf a jednoho konceptu softwaru.
Jedno pfipojeni je umoznéno pouzitim protokolu EtherCAT -FSoE-. Systém Jeden software je umoznén
pouzitim softwaru Sysmac Studio pro konfiguraci, programovani i tdrzbu. Bezpecnostni systém NX
obsahuje bezpecnostni fidici jednotku a bezpecnostni I/O jednotky. Jak bezpecnostni fidici jednotku, tak
bezpecnostni I/O jednotky Ize libovolné distribuovat v ramci sité, a kombinovat je v libovolné kombinaci se
standardnimi I/O NX.

e
EtherCAT.

EtherCAT packet

Bezpecnostni NX fidicijednotka

- Proménné bezpecnostni fidici jednotky jsou soucasti
projektu fidici jednotky NX7/NJ

- Flexibilita a opétovnd pouzitelnost programového kédu

Safety over

EtherCAT.

Bezpecnostni funkce NX

- Bezpecnostni fidici jednotka splnujepozadavky PLe podle
smérnic ISO 13849-1 a SIL3 v souladu s normou IEC 61508

- Flexibilni systém umozriuje libovolné kombinovat
bezpecnostni fidici jednotku a bezpecnostni I/O jednotky
se standardnimi 1/0 NX

- Integrace v Jednom softwaru — Sysmac Studio o

- Certifikované programy lze znovu pouzit, coz snizuje

Safety
Type ISO 13849-1, PLe
Approved

objem ovérovacich operaci TUVRheinland —

CERTIFIED | [ et IEC 61508, SIL3

10 00000000




OMRON

Integrace bezpecnosti do Jednoho softwaru

- Integrované vyvojové prostfedi Sysmac
Studio poskytuje jediny spole¢ny software
pro konfiguraci hardwaru, programovani a
udrzbu platformy Sysmac

- 46 bezpecnostnich blokd FB/FN ve shodé se
standardnim programovanim IEC 61131-3

- Funkeni bloky PLCopen pro zajisteni
bezpecnosti

Ridici jednotka strojni
automatizace

Sysmac Studio

Ramec Safety over EtherCAT

co st ta cr 0] e chC 5 .. comp

NA-ECC20

Bezpecnostni /0 NX

- AZ 8 bodll bezpecnostnich vstupl na jednotku

- Jednotky vstupU a vystupUl s vysokou konektivitou pro
pfimé pripojeni k fadé zafizeni

- Sledovani dat vstupl a vystupt v projektu fidici jednotky
NX7/NJ
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Servosystem G5

V jadru kazdého spravného stroje
Skvélé stroje vznikaji dokonalym spojenim fizeni a mechaniky. Model G5 vam poskytne potifebnou vyhodu
k vybudovani presnéjsich, rychlejsich, mensich a bezpecnéjsich stroju.

—s
EtherCAT.

Konektivita EtherCAT

- Kompatibilita s profilem CoE -CiA402 Drive profile -

- Cyklické rezimy synchronni polohy, rychlosti a toc¢ivého
momentu

- Vestavény rezim prevodového poméru, ndvratu do pdvodni
polohy a polohy profilu

- Distribuované hodiny pro zajisténi vysoce presné
synchronizace

Bezpecnost spliiuje normy

- PL-d podlenormy ISO 13849-1
- STO: IEC61800-5-2

- SIL2 podle normy EN61508

Funkce servosystému G5

- Kompaktni servopohonys moznostipfipojenf
ke sbérnici EtherCAT

- Rychld odezva s frekvenci az 2 kHz

- Potlacen( vibraci z&téze

- Integrované bezpec¢nostni funkce ve shodé
s Urovni vykonu stupné D dle ISO 13849-1

- Pokrocilé algoritmy ladéni (Ochrana proti vibracim,
rozpoznani to¢ivého momentu posunu vpred,
sledovani rusent)

- Siroké spektrum linearnich a rotac¢nich servomotor(i
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VylepSené rotacni motory

- Servomotory s nizkym zvinénim krouticiho momentu

- Vysoka presnost diky 20bitovému n-kodéru

- Motory a konektory s krytim IP67

- Siroké spektrum motord se jmenovitym tocivym
momentem od 0,16 Nm do 96 Nm (224 Nm ve $picce)

- Motory se standardni a vysokou setrvacnosti

Linedrni motory s nezeleznymi sou¢astmi Linearni motory se zeleznym jadrem

- Kompaktni efektivni konstrukce - Kompaktni plocha konstrukce

- Vynikajici pomér mezi silou a hmotnostf - Optimalni pomér mezi silou a objemem

- Bez pridrzné sily - Hmotnostné optimalizovana magneticka stopa

%
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Rada frekvenc¢nich ménict MX2 a RX

Redeni pohonu pro strojni automatizaci

Diky pokrocilé konstrukci a algoritmUm poskytuje MX2 hladké fizeni az k nulové rychlosti, plus velmi pfesny
provoz pro cyklické operace a schopnost fizeni to¢ivého momentu v oteviené smycce. Rada RX kombinuje
vysoky vykon, aplika¢ni funkenost a prizptisobeni pro spinéni presnych pozadavk(. Rady frekvencnich meénic
MX2 i RX jsou plné integrované s automatiza¢nf platformou Omron Sysmac.

Rizeni to¢ivého momentu v oteviené smycce

- Idealni pro aplikace s nizkym az stfednfm tocivym momentem

- Ve vhodnych systémech mUze nahradit ménice s vektorovym
fizenim nebo servopohony

Rychla odezva na odchylky zatizeni
- Stabilnf fizeni bez snizovani rychlosti stroje zvysuje kvalitu a
produktivitu

Zatizeni

Frekvencni méni¢ MX2
Rychlost ==V \"4
"\
Konven¢ni ménic
Doba —
EtherCAT. MX2
Funkce MX2

- Rozsahvykonu az 15 kW

- Rizeni to¢ivého momentu v oteviené smycce, idedlni pro
aplikace s nizkym az stfednim tocivym momentem

- 200% pocétecni tocivy moment v blizkosti klidového
stavu (0,5 Hz)

- Dvarezimy:VT 120% /1 mina CT 150 %/ 1 min

- Rizeni asynchronnich a synchronnich motor(i

- Softwarovy ndstroj pro programovani pohont

- Zéalozni zdroj napdjeni 24 V DC pro fidici desku a
komunikaci

- Vestavéné aplikacni funkce (napt. fizeni brzdy)
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Rizeni G¢innosti motoru
- Dvarezimy:VT 120% /1 mina CT 150 %/ 1 min
- Funkce Uspory energie

200% pocatecni tocivy moment

- Provoz v blizkosti klidoveho stavu

- Vysoky pocatecni tocivy moment v oteviené smycce
- Rizeni rychlych cyklickych zatezi

(Priklad charakteristiky rychlost versus
tocivy moment: typ fady RX)

=)
5 \
S 200% . ) )
c W
(]
()
o
RS
— I
EtherCAT. RX £ 100%
o
£
>N
=
S0
ke’
0%
0 600 1200 1800
Funkce RX

Rvchl eni (ot/mi
- Rozsah vykonu az 132 kW ychlost otaceni (ot./min)

- Vektorové fizeni — bezsenzorové a s uzavienou smyckou

- Vysoky pocatecni kroutici moment u oteviené smycky
(200 % pfi 0,3 Hz)

- Plny kroutici moment pfi 0 Hz v uzaviené smycce

- Dvarezimy:VT 120% /1 minaCT 150 %/ 1 min

- Softwarovy nastroj pro programovani pohon(

- Obsazeny aplika¢ni funkce (napt. ELS — elektronicka
linedrni osa)
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Kamerovy senzor FQ-M

NavrZeno pro sledovani objektl

Kamerovy senzor fady FO-M je model navrzeny specialné pro vyuZziti pfi manipulaci s materidlem. Dodava se
s vestavénym portem EtherCAT a Ize jej nakonfigurovat a sledovat prostfednictvim softwaru Sysmac Studio.
Kamerovy senzor fady FQ-M je kompaktni, rychly a obsahuje vstup inkrementalniho n-kodéru pro snadné
sledovani a kalibraci.

Pokrocila technologie vyhledavani tvard

Rdzné materidly, napt. lesklé Prekryvajici se produkty Detekce produktu:
10 ks s otocenim < 200 ms

Detekce

- AZ 5000 kust za minutu v rozsahu natoceni 360 stuprit

- Stabilni a robustni detekce v proménlivych podminkach
prostredi

Navrh

- Kamera a zpracovani obrazu v jednom

- Standardni C-mount objektiv; vyberte si poZzadované zorné
pole a ohniskovou vzdélenost

- Rbzné typy priimyslovych konektord (Uhlovych, rovnych)
pro spravnou montaz

- Port EtherCAT pro sledovéni objekt(

- Port Ethernet pro pokrocilou konfiguraci a sledovani

- Kamerovy senzor se vstupem n-kodéru pro funkci sledovanf

Softwarovy nastroj

- PIné integrovany se softwarovym ndstrojem Sysmac Studio
- Intuitivni a ikonami ovlddané nastaveni a konfigurace EthEI'CAF
- Funkce trendl a protokolovani
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Kamerovy system FH

Flexibilni feseni pro strojni kamerovy systém

Kamerovy systém FH je optimalizovan pro zjistovani polohy a orientace libovolného objektu vysokou rychlosti
a s vysokou presnosti. Vestavena komunikace EtherCAT umoznuje spolehlivou a snadnou praci v siti s fizenim
pohybu, ¢cim?Z se zvysuje celkovy vykon stroje. Flexibilni strojni kamerovy systém pfizpUsobeny ke kontrole
kvality.

Flexibilni strojni kamerovy systém

- Vice nez 100 polozek zpracovani, vcetné
koédu 1D, 2D a OCR axk. 1. 2
- Kontrola Skrabancd a vad I|-I|.“il|}l
& 547648 22959

Kontrola rozmért Cteni znakd a kod

Vicecetna kontrola

- Vykonny paralelnf
Ctyfjadrovy procesor i7

- Az 8 kamer najednu
fidici jednotku

- Posun Kontrast Spony
o ohniska
o Yo |
. &
E“‘ Skryté Prekryvajicf se Zuzenia

rozsffent

o, I—
s

Pokrocila technologie

vyhledavani tvarQ

- Rozdily obrobku

- Prace v prasném a znecisténém
prostredf

- Detekce prekryvajicich se
objektl

- Zmeény okolnfho prostfedf

N

or
L

[

=

L

——
EtherCAT.

Siroky sortiment kamer

- Az 12 mil. pixeld

- Vysokorychlostni kamera CMOS

- Pouzivejte rlizné zorné uhly v libovolném sklonu
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Meéricl senzor ZW

Ultrakompaktni a lehky senzor méfi véechny materialy
Opticky konfokdlni senzor posunuti ZW umoznuje
stabilnf, bezdotykové méfeni vysky, tloustky a dalsich
rozmér{ na vyrobnich linkach. Resi problémy tradi¢nich
laserovych triangulacnich senzor(: odchylky u rdznych
materiald s toleranci sklonu. Kompaktni snimaci hlavice
neobsahuje zadné elektronické soucasti, takze nevznikaji
problémy s instalaci, vzajemnym rusenim a elektrickym/
magnetickym rusenim, teplotou a mechanickym
polohovanim. Rozhrani EtherCAT integruje soufadnice
vysky a polohy pro mapovani profilu.

- Ultrakompaktni snimaci hlavice: 24 x 24 mm; hmotnost
pouze 105 g

- Vysoce ohebny opticky kabel od senzoru do fidici jednotky,
délkaaz32m

- Montéz snimaci hlavice pouze jedenkrat: neni nutné menit
montéz pfi zméné materiald

- Samostatny zesilovac pouziva bily svételny zdroj LED, spektroskop
a procesor pro prevod odrazeného barevného svétla na
vzdalenost

- Stabilni méfeni libovolného materidlu — sklo, nerezova ocel,
zrcadlo, bild keramika a podkladové materidly PCB

Z&dné
| elektronické
soucastky ve
snfmaci hlavici.

Namisto laseru je jako
zdroj svétla pouzita LED za
Ucelem eliminace nutnosti
bezpecnostnich opatieni.

Ridici jednotka
obsahuje elektrické
obvody a
zdroj svétla.
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Rada N-Smart

Rlzné senzory pripojené pres rozhrani EtherCAT
Rada N-Smart optickych senzord, laserovych senzor( a kontaktnich senzor( pfisti generace rychle vyfesi vase
problémy a zvysuje tak provozni efektivitu zafizeni a minimalizuje prostoje s optimalni nédkladovou efektivitou.

.;1,;
r .,.--"" E3NC-S
w - Ultrakompaktn{ CMOS
Laserové senzory
E3NX-FA
Jednotky optickych
zesilovags . .
Jednotky zesilovact N-Smart E3NC-L
Jednoduchd aplikace s konzistentnim pracovnim .
Kompaktni

procesem.

Laserové senzory

N-Smart

P pitomnost //_petekee /. wereni 8

E3NW
Senzor
Komunikac¢ni jednotky

“““““““ ' EONCT

—
EtherCA'lI" Inteligentni kontaktni
senzor
Funkce

- Extrémné snadné pokrocilé inteligentni ladéni pouhym stisknutim tlacitka

- Stabilnéjsi detekce vysokorychlostnich obrobkd

- Prediktivni udrzba pro snizovani prostoj

- Dobre viditelny bily displej LED

- E3NX-FA poskytuje 1,5krat vyssi snimaci vzdalenost konvencnich zesilovact

E3NW-ECT
Jednotka komunikace senzoru

ednotka

=Max. 30
senzord
Sit mezi jednotkami
DS.]BIJS1 = Max. 10 - Max. 10 - Max. 8
senzor(l senzor( jednotek DS

*1 Sbérnice DS-Bus je mezijednotkovy sitovy komunikacni protokol OMRON, ktery propojuje komunikacni jednotku senzoru E3SNW-ECT a jednotky distribuovanych senzor(i EBNW-DS.
*2 Kazdy uzel E3NW podporuje az celkem 30 senzort), véetné senzor( DS-Bus.
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Servis a podpora
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Technické kancelare spole¢nosti OMRON po celém svété
ST A Automatizacni centrum Laboratof Tsunagi @ Technické QO Vyznamni partnefi
P R |-|_O ’\/\ N OST Kusatsu (Jap.), Sanghaj (CLR), Barcelona (Span.), Kusatsu (Jap.), Sanghaj (CLR), kancelaie

Jakarta (Indon.), Bombaj (Indie), Chicago (USA) Den Bosch (Niz), Bombaj (Indie)

ODBORNOST

OMRON

Navrh

Nase Siroka sitspecialistd na strojnf
automatizaci vém pomdze vybrat spravnou
architekturu automatizace a produktd,
které vyhovi vasim pozadavkdm. Nase
plosnd struktura zalozend na kontaktu mezi
odborniky zajisti, ze budete mit JEDNOHO
odpovedného odbornika, s nimz budete
jednat o celém vasem projektu.

Testovani

Jak bude vé3projektnabyvat
konkrétnich ryst, mazete vyuzit nasich
automatizacnich center pro vyzkouseni
a seznameni se s technologickymi
trendy v fizeni pohybu, robotice, sitich,
bezpecnosti, fizenf kvality apod. V

nasf laboratofi Tsunagi (konektivita)

se Ize sezndmit, vyzkouset a ovéfit Vas
kompletni systém s nasi novou siti pro
fizenf strojll (EtherCAT) a pramyslovou
sitf (EtherNet/IP).

Viyhradime vam aplika¢niho technika,
ktery véam pomUze s prvotnim
programovanim a provefenim kritickych
aspektl vaseho automatiza¢niho
systému. Nasi aplikacni technici

maji hluboké znalosti a zkusenosti

s vyuzitim sitf, PLC automat, fizenf
pohybu, s bezpec¢nosti a HMI terminaly
v automatizaci stroju.
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Vyvoj

Ve fazi vyvoje prototypubudete
potrebovat flexibilitu v ohledu
technické podpory, dodavky produktl
a jejich vymeény. Pfidélime vém interni
obchodnfi kontaktni osobu, kterd vam
béhem faze vyvoje prototypu pomuze
rychle najft spravné produkty.
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Stockholm @ MEIsInki
s (g 0 Estonsko
. @ Goteborg O Lotyssko
Ahus @ @ Malmo O Liva ® Moskva
@ Kodari
@ Hamburk
Amsterdam ..D" et
i tisseldor
Milton Keynes @ @ Berlin T
DENBOSCHGS @ Frankfurt
@ Brusel @ Stuttgart
Mnichov @ @Praha @ Krakov
Pafiz @ Viden @ Piestany
Nantes
[ ] @ Rotkreuz @ @ Budapest
Lyon @ @ Lausanne
Mila @ \Velenje »
@ Vitoria Yol (g / VJ @ Bukurest
Porto @ @ Bologna @ Zéhieb o : Pleven
¢lehra
ﬁ*? BARCELONA !
Lisabon @ ® @ Terni ([ J @ Sofie @ Istanbul
Madrid @ Valencie Skopje
@ Sevilla O Athény
O Alzir O Tunis
Q© Casablanca

st
A

Uvedeni do provozu
Dikynasicelosvetové servisni a podplrné
siti je export vasich produktt jednodussi;
podpofime vas ve vasem podniku pfi
jednani se zakaznikem — kdekoli na sveté.
MUazeme poskytnout zprostiedkujiciho
technika, ktery zajisti $koleni, dodavku
nahradnich dild, pripadné i uvedeni stroje
do provozu. To vie v mistnim jazyce,

s prelozenou dokumentaci — takze mUzete
opustit veskeré obavy.

Sériova vyroba

Se zvySovanimvyroby vam mlzeme
nabidnout dodéavky 24 hodin denné a
opravy do 3 dnl. Vsechny nase produkty
jsou globalni a splnuji globalni standardy
- CE, cULus, NK| LR -
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Rada Sysmac

KA PRO RIZENI STR

Model

| NX7

| NJ5

Nejrychlejsi cas cyklu | 125 ps 500 pis 500 ps Tms
Pocet os | 256, 128 64,32,16 8,4 2,0
Uloha | Vicetlohovy program

Jadro fizeni pohybu

2 synchronizovand jadra fizeni pohybu

Synchronizované jadro fizeni pohybu

Funkee | - Logické sekvence - Logické sekvence - Logické sekvence - Logické sekvence
- Rizeni pohybu - Rizeni pohybu - Rizeni pohybu - Rizeni pohybu
- Roboty
- Pripojeni k databdzim
- SECS/GEM
Softwarovy néstroj | Sysmac Studio
Programovaci jazyky | - Kontaktni schémata
- Strukturovany text
- Vlozeny strukturovany text
Standardni programovéni | - [EC61131-3

- Funkéni bloky podle PLCopen pro fizeni pohybu

Programova kapacita

80 MB

20 MB

5MB

3MB

Pamétova karta SD

Pamétova karta SD a SDHC

Vestavény port

- EtherNet/IP
- EtherCAT
- USB2.0

Podfizené shérnice EtherCAT

512

192

192

Servopohon

Accurax G5 EtherCAT

Rizeni pohybu

- Elektronické vacky a prevodovky
- Piimé fizeni polohy os a skupin

- Interpolace skupin os a pohyby jednotlivyich os

Roboty | -- Rizeni a7 8 delta robot(i - -

Podporované servery SQL | -- - Microsoft SQL Server - -
- Oracle
- IBMDB2
- MysQL
- Firebird

Mistni /0 | - Jednotky fady CJ
Vzdalené I/0 | Jednotky vstupt a vystupd NX/EtherCAT

Montaz

Lista DIN

GlobéIni normy

CE, cULus

CE, cULus, NK, LR

Informace o objedndvani

Katalog Sysmac P072 — www.industrial.omron.eu/en/products/downloads




Model

Displej

PROGRAMOVATELNE TERMINALY

‘ NA5-15W ‘ NA5-12W

Barevny TFT LCD displej

| NA5-7W

OMRON 2

Velikost displeje

15" Sirokothly 12", Sirokothly

9", Sirokothly

7", Sirokothly

Rozliseni

1280 800 pixeli

800 x 480 pixelti

Barvy displeje

24 bitd, True Color

Zadévéni obsluhy

- Dotykové obrazovka
- 3 programovatelné funkéni kldvesy

Vestavény port

- 2xEthernet
- 3xUSB2.0

Pozadované napdjeni

19,2a228,8VDC

Softwarovy ndstroj

Sysmac Studio

Kryti 1P

Predni panel IP65

Pamétova karta

Pamétovd karta SD a SDHC

Funkce | - Vicetroviiové zabezpecent pfistupu s ochranou heslem
- Programovéni v jazyce Visual Basic pomoci VB.net
- Integrovany simuldtor v softwaru Sysmac Studio
Moznosti | Cerna nebo stfibré barva pouzdra

Informace o objednévani

Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model | Rada vstupi a vjstupii NX | Rada vstupii a vystupii GX
Typ | Modulami vstupy a vystupy Blok vstup(i a vystupli
Specifikace sité | EtherCAT coupler Vestavény port EtherCAT
Pocet jednotek | - Az 63 jednotek vstupii a vystupd Blok vstup(i a vystupl je rozsifitelny jednou digitéIni jednotkou vstupd a vystupi
- Max. 1024 bajtti vstup + 1024 bajtii vystup (16 bodii + 16 boddi)
Typy vstupti a vystupd | - DigitéIni 1/0 - DigitdIni1/0
- Analogové /0 - Analogové I/0
- Vstup n-kodéru - Vstup n-kodéru
- Pulsni vystup - Rozsifovaci jednotka
- Vstup pro teplotni senzor
- Bezpelnost
1/0 spojeni | - Bezsroubové zasouvaci svorkovnice (v3echny jednotky) Sroubové svorky M3 (1 nebo 3 vodice, DI)
- Konektory MIL (volitelné piislusenstvi pro jednotky s 16 a 32 digitalnimi vstupy/
vystupy)

Funkee | - Automatické a runi nastaveni adresy - Automatické a ruéni nastaveni adresy
- Standardni a vysokorychlostni vstupy - Vysokorychlostni vstup
- Filtrovani digitaIniho vstupu - Filtrovéni digitéIniho vstupu
- Odnimatelné zasouvaci svorkovnice vstup a vystupi - Odnimatelné svorkovnice vstup(i a vystupl
- Synchronni aktualizace vstupti a vystupd pomoci distribuovanych hodin - Rozsifitelné digitaIni vstupy a vystupy
- Jednotky vstupi a vystupi s funkci casového razitka
- Vlysoka hustota signalu: az 16 digitalnich nebo 8 analogovych signaldi v Sifce

12mm
Montdz | Lista DIN
Informace o objedndvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model

| Bezpecnostni fidici jednotka NX

BEZPECNOST

Bezpecnostni vstupni jednotka NX

Bezpecnostni vystupni jednotka NX

Specifikace sité | FSoE — Safety over EtherCAT
Uroveri vlastnosti | PLe (EN 1S013849-1)
Uroven integrity | SIL3 (IEC 61508)
bezpecnosti
PFH | 4,4E-10 3,80E-10 8,80E-10
PFD | 7,0E-06 (20 let) 6,6E-06 7,9E-06
TM (doba mise) | 20 let
Programovani | - Norma [EC61131-3 - -
- 46 bezpecnostnich FB/FUN
Bezpecnostni pripojeni | 32 pfipojeni (bezpecnostni procesor NX-SL3300) - -
128 pfipojeni (bezpecnostni procesor NX-SL3500)
Signdl vstupti a vystupd | — - 4body - 2body
- 8bodi - 4body
Pocet testovacich vystupdi | — 2 -
1/0 spojeni | Pruzné svorky
Maximdlni zatéZovaci | — - - 2A
proud - 05A
Funkee | - Libovolné kombinovani se standardnimi vstupy a - Libovolné kombinovani se standardnimi vstupy a vystupy NX

vystupy NX - Vysokad konektivita pro piimé propojeni k zafizenim s bezpecnostnimi vstupy
- Flexibilita a opétovnd pouzitelnost programového - Sledovani dat vstupd a vystupd v projektu fidici jednotky NX7/NJ
kodu
- Proménné jsou soucdsti projektu fidici jednotky
NX7/NJ
Montdz | Lista DIN
Informace o objedndvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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SERVOSYSTEM

Modell Servopohon Accurax G5
Typ

Rotacni servopohon Linedrni servopohon

Jmenovité Tfazové napéti 230V| 100 W az 1,5 kW 200Waz 1,5 kW
Jmenovité 3fazové napéti 400V| 600 W az 15 kW 600 W az 5 kW
Vhodny servomotor | Rotacni motory Accurax G5 Linedrni motory Accurax
Rizeni polohy, rychlosti a| EtherCAT
tocivého momentu
Bezpecnostni standardy | - PLd (EN1S0 13849-1)
- SIL2 (IEC61508)
Bezpecnostni funkce | STO
Uzaviend smycka | Vestavéné Neni k dispozici
Informace o objednédvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
Model Rotacni motor Accurax G5 | Rotacni motor Accurax G5 s vysokou setrvacnosti
Jmenovité otacky| 3 000 ot/min 2000 ot/min 1500 ot/min 1000 ot/min 3000 ot/min 2000 ot/min 1500 ot/min
Maximalni rychlost| 4 500 az 6 000 ot/min | 3 000 ot/min 2000 az 3 000 ot/min | 2000 ot/min 5000 ot/min 3000 ot/min 1500 aZ 3 000 ot/min
Jmenovity tocivy moment| 0,16 Nmaz159Nm | 1,91Nmaz23,9Nm | 47,8Nmaz955Nm | 8,59Nmaz57,3Nm | 0,64 Nmaz2,4Nm 477Nmaz23,9Nm | 47,8Nm
Vykon | 50 W az 5 kW 400W az 5 kW 7,5kWaz 15 kW 900 W az 6 kW 200Waz 750W 1kWaz 5 kW 7,5kwW

Vhodny servopohon | Rotacni servopohon Accurax G5

Rozliseni n-kodéru| 20bitové — inkrementalni/17bitové — 17bitové — absolutni | 20bitové — inkrementaIni/17bitové — absolutni 17bitové — absolutni
absolutni
Klasifikace IP| IP67 IP65 IP67
Informace o objedndvéni Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model Linearni motor Accurax

Typ| Linedrni motor se Zeleznym jadrem Linedrni motor s nezeleznymi soucdstmi
Rozsah trvalé sily| 48 N az 760 N 29Naz423N
Rozsah 3pickové sily| 105 N az 2000 N 100N az 2100 N
Maximalni rychlost| 1az 10 m/s 1,2a216m/s
Sila magnetického piiitahu| 300 N az 4440 N Nula

Vhodny servopohon
Informace o objedndvani

Linedrni pohon Accurax G5

Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model Integrovany servomotor
Jmenovity tocivy moment | 25 Nm 11,7 Nm 43 Nmaz5Nm 2,55Nmaz3,2Nm
Velikost konstrukce | 190 mm 142 mm 100 mm 80 mm
Jmenovité otacky | 3 000 ot/min

Maximalni rychlost

4000 ot./min

RozliSeni n-kodéru | 15bitové — inkrementalni/18bitové — absolutni
Klasifikace IP | IP65
Informace o objedndvéni Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

FREKVENCNI MENICE

Model | RX | Mx2
400V, tii faze | 0,4 kW az 132 kW 0,4az 15 kW
200V, tii faze | 0,4 kW az 55 kW 0,1kW az 15 kW
200V, jedna faze | Neni k dispozici 0,1kWaz 2,2 kW
Ipiisob fizeni | Vektorové fizeni — bezsenzorové a s uzavienou smyckou - V/ffizeni
- Vektorové fizeni — bezsenzorové
Momentové charakteristiky | - 200 % pfi 0,0 Hz (CLV) - 200 % pfi 0,5 Hz

- 150 % pii 0,3 Hz (OLV)
Moznosti piipojeni | Volitelnd karta EtherCAT

Programovatelnd logika | Standardni firmware
Moznosti pfizptisobeni | — Zvysené kryti IP54
Informace o objedndvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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ROBOTY

Model
Typ

| Linearni motorova osa Accurax
Linedrni motorovd osa

Rozsah trvalé sily

48Naz760N

Rozsah $pickoveé sily

105Naz2000N

Maximalni rychlost

5m/s

Sila magnetického pfitahu

300N az4 440N

Vhodny servopohon

Linedrni pohon Accurax G5

Informace o objedndvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model | Robot Delta IP69K | Robot Delta IP67 | Robot Mini Delta IP67 | Robot Mini Delta IP65
Typ | Rada robotii Washdown Delta

Max. nosnost

3 kg

[2kg

[1kg

Pocet stupiiti volnosti

3 + 1 (rotace volitelnd)

Jmenovity pracovni rozsah

@ 1100 x 250 mm (max. 400)

0 1100x300 mm (max. 450)

0 650 x 150 mm (max. 250)

@500 x 155 mm / @ 450 x 135 mm
(s rotacni osou)

Doba cyklu

,25/305/25 mm (0,1 kg): Az 150 cykld/min”

,25/305/25 mm (0,1 kg): Az 200 cykld/min”

Opakovatelnost
pracovni polohy

+0,2mm (X,Y, 7)

+0,1mm(X,Y, 7)

+0,2mm(X,Y, Z)

Uhlovd opakovatelnost

+0,3°(q)

+0,1° (q)

+0,3°(q)

Trida ochrany

IP69K

1P67

IP65 (nerezova ocel + titan)

Typ rotacni osy

Montéz hridele

Montaz stfedového bodu ndstroje
— Nizkd nebo vysoka setrvacnost —

Montdz stredového bodu néstroje
— Nizkd nebo vysoka setrvacnost —

Montéz hridele

Moznosti | - Antikolizni detekce Antikolizni detekce -
Jednotka pro fizeni stroji [ NJ5 pro fizeni robotl
Servopohon | Rotacni servopohon Accurax G5 — EtherCAT

Informace o objednavani

Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model | Robot Delta XXL | Robot Delta XL | Robot Delta | Robot Mini Delta
Typ | Rada robotii Delta
Max. nosnost | 8 kg | 2kg | 1kg

Pocet stupiidi volnosti

3 + 1 (rotace volitelnd)

Jmenovity pracovni rozsah

01600 x 350 mm (max. 550)

01300 x 250 mm (max. 400)

01100 x 250 mm (max. 400)

@500 x 155 mm /@450 x 135 mm
(s rotacni osou)

Doba cyklu | ,25/300/25 mm (8 kg): Az 60 cyklti/min | ,25/305/25 mm (0,1 kg): 25/305/25 mm (0,1 kg): 25/305/25 mm (0,1 kg):

200/1000/200 mm (8 kg): Az 120 cykld/min” Az 150 cykli/min Az 200 cykld/min
Az 35 cykld/min”

Opakovatelnost pracovni | £ 1mm (X, Y, 2) +02mm(X,Y,Z) +03mm(X,Y,2) +02mm(X,Y,2)

polohy
Uhlova opakovatelnost | +0,3° (q) +0,4°(q) +0,3°(q)
Trida ochrany | IP65
Typ rotacni osy | Montdz hiiidele

Jednotka pro fizeni strojii

NJ5 pro fizeni robot

Servopohon

Rotacni servopohon Accurax G5 — EtherCAT

Informace o objedndvani

Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model | FQ-M FH
Popis | Navrzeno pro sledovani objekti Flexibilni strojni kamerovy systém
Rozhrani | Vestavénd rozhrani EtherCAT a Ethernet Vestavéné porty EtherCAT, Ethernet, USB a sériovy port, karta SD
Kontrolované polozky | Vyhledavani tvarti, vyhledavani stitkd, poloha hrany Pres 100 polozek zpracovani
Registrované scény | 32

Metoda zpracovéni obrazu

Skutecné barvy nebo cernobilé

Rozlideni kamery

752x 480

4096 x3 072

Funkce | - Rychlé a vykonné rozpoznévani objektu - Vykonny paralelni ctyfjadrovy procesor i7

- Vstup n-kodéru pro sledovani a kalibraci objektu - Vysokorychlostni kamera CMOS

- Detekce pfedméti podle obrysu - Az 8 kamer na jednu fidici jednotku

- Software Sysmac Studio pro provoz a nastaveni kamerového - Pokrocild technologie vyhledavani tvari

systému
Software | Sysmac Studio
Napéjeci napéti | 24V DC
Digitalni 1/0 | 9 vstupii /5 vystupt [ 17 vstupii /37 vystupi
Informace o objedndvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Model
Typ

SENZORY

RadaZw

Snimac posunuti

Rada N-Smart
Opticky/laserovy/kontaktni senzor

E3X/E3C/E2C
Opticky/laserovy/senzor piiblizeni

Metody méfeni

Princip konfokélni optiky bilého svétla

Aplikace

Vyska, tloustka

Povrchy

Difuzni, leskly, zrcadlo, sklo, ernd pryz, kov,
keramika

Méici rozsah

- Min:7£0,3mm
- Max: 40 + 6 mm

Rozliseni

0,01 pm az 0,25 pm

Linearita

+0,8umaz7 um

Specialni viastnosti

- Vestavény port Ethernet

- Vestavény port EtherCAT

- RS-232C

- Analogovy vystup VDC/mA
- Sysmac Studio

- Vysokorychlostni pfenos signéld vstupii a
vystupd a trovni dopadajiciho svétla

- Pipojeni az 30 zesilovacli na jednu
komunikacni jednotku

- Synchronizovany penos signélu

- Podfizend jednotka pro decentralizovanou
instalaci stroje

- Vlysokorychlostni prenos signali vstupd
avystupli

- Pripojeni az 30 zesilovacti na jednu
komunikacni jednotku

Specifikace sité | — Komunikacni jednotka EtherCAT
Pfipojitelné senzory | — Az30
Typy zesilovaci | — - E3NX-FAO - E3X-HDO
- E3NC-LAO - E3X-DA0-S
- E3NC-SA0 - E3X-MDAO
- EINC-TAO - E3C-LDAO
- E2C-EDAO
Montdz | — Lista DIN
Informace o objedndvéni Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Model SysmacStudio

- Software Sysmac Studio poskytuje jedno prostfedi pro navrh a provoz pro konfiguraci, programovani, simulaci a sledovéni

- Jeden software pro fizeni pohybu, logiku sekvenci, bezpecnost, kamerovy systém a terminal HMI

- PIné v souladu s otevienym standardem [EC 61131-3

- Podporuje programovani pomoci kontaktniho schématu, strukturovaného textu a viozeného strukturovaného textu s obsahlou sadou instrukci
- CAM editor pro jednoduché programovani slozitych profili fizeni pohybu

- Jeden simulacni ndstroj pro sekvencni fizeni a fizeni pohybu v 3D prostredi

- Pokrocila funkce zabezpeceni s bezpecnostnim heslem obsahujicim 32 cislic

- Funkéni bloky podle normy PLCopen pro fizeni pohybu a bezpecnost

Informace o objedndvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

PRISLUSENSTV| — ETHERNET A ETHERCAT

Model Ethernet switch
Pocet portd | 5

Funkce | - QoS pro EtherNet/IP - QoS pro EtherNet/IP

- Auto MDI/MDIX - Auto MDI/MDIX

- Detekee poruchy: Broadcast storm (pfetizeni
sité) a detekce chyb LSI 10/100BASE-TX,
automatické nastaveni komunikace (Auto-

Negotiation)
Pozadované napdjeni | 24V DC (£5 %)
Rozmér | 48 x78 x 90 mm 25x78x90 mm
Montdz | Lista DIN
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Podfizena propojovaci jednotka EtherCAT (rozvétvovaci jednotka)
Pocet portd | 6 3

Funkce | - Napdjeni, indikétory Link/Act
- Auto MDI/MDIX
- Referencni hodiny

Pozadované napdjeni | 24V DC (~15 % az 420 %)
Rozmér | 48 x 78 x 90 mm 25x78x90 mm
Montdz | Lista DIN
Informace o objedndvani Katalog Sysmac P072 www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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