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Kapitola 1
Digitalni operator -~
a mody

Tato kapitola popisuje zobrazeni a funkce digitalniho operétoru a poskytuje prehled
operacnich mdda a pfepindni mezi mody.
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Digitalni operator

Tato ¢ast popisuje zobrazeni a funkce digitdlniho operatoru.

B Zobrazeni na digitalnim operatoru
Funkce a nazvy tlacitek digitadlniho operatoru jsou popsana niZe.

Digitalni operator s LED displejem (3G3IV-PJOP161)

Indikatory Fidiciho médu

] ] FWD:  Sviti pfi vstupnim povelu chod vpred.

] [ ] r- J [ | REV:  Sviti pfi vstupnim povelu chod vzad.

RD 8y E3a [¥8F ALY SEQ:  Sviti, kdyZ je odblokovan povel chod z terminalu
- obvodu fizeni.
] REF:  Sviti, kdyz je odblokovana referenéni frekvence

PRGM
' T al a u
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING

omRon DIGITAL OPERATOR PJVOP161

IIH%II
FWD
REV

[ J ([ ]

),

T T

z terminalG obvodu fizeni A1 a A2.
ALARM: Sviti pfi vyskytu chyby nebo alarmu.

Zobrazeni dat
Zobrazuje monitorovana data, ¢isla parametrl a nastaveni
(pétimistné Cislo)

Zobrazeni médu

DRIVE: Sviti v médu Fizeni.

QUICK: Sviti v médu rychlého programovani.

ADV: Sviti ve zdokonaleném programovacim modu.
VERIFY: Sviti v ovéfovacim médu.

A. TUNE:Sviti v médu autoladéni

Tlacitka

Provadi operace jako je nastaveni parametr(i, monitorovani,
pootaceni a autoladéni.

Digitalni operator s LCD displejem (3G3IV-PJOP160)

ﬁ r.REMOTE.j

]
FWD REV SEQ REF ALARM

Indikatory Fidiciho médu

— FWD:  Sviti pfi vstupnim povelu chod vpred.
] REV:  Sviti pfi vstupnim povelu chod vzad.
SEQ:  Sviti, kdyz je odblokovan povel chod
z terminalu obvodu fizeni.
REF:  Sviti, kdyz je odblokovana referenéni frekvence

omRon DIGITAL OPERATOR PJVOP160

)

STOP

_FWD
REV
° °
NUN

z terminalG obvodu fizeni A1 a A2.
ALARM: Sviti pfi vyskytu chyby nebo alarmu.

Zobrazeni dat
Zobrazuje monitorovana data, ¢isla parametrd a nastaveni.

Tlagitka

Provadi operace jako je nastaveni parametri, monitorovani,
pootaceni a autoladéni.

Obr 1.1 Nazvy a funkce souéasti digitalniho operatoru




Digitalni operator

B Tlacitka digitalniho operatoru
Funkce a nazvy tladitek digitalniho operatoru jsou popsény v Tabulce 1.1.

Tabulka 1.1 Funkce tlacgitek

Tlacitko Nazev Funkce

Prepind mezi ¢innosti prostfednictvim digitdlniho operatoru
Tlacitko mistni/dalkovy (mistni) a fizenim ze vstupnich svorek (dalkovy).
Tlacitko muze byt zablokovano/odblokovano pomoci param. 02-01.

Tlacitko MENU Voli poloZky menu (médy).

Vraci se do mddu, ktery byl pred tim, neZ bylo stisknuto tlacitko

Tlacitko ESC
ENTER.

Spousti béh frekvenci pootdceni (JOG) pii fizeni z digitalniho

JOG Tlacitko JOG .
operatoru.

FWD
=Y

Voli smér otdceni motoru, pfi fizeni

Tlatitko vpred/vzad z digitalniho operatoru.

Vybird ¢islici pro nastaveni parametri.

Tlacitko vybér Cislic/RESET Také funguje jako resetovaci tlacitko, pokud nastala chyba.

Vybira polozky menu, nastavuje ¢isla parametrl a inkrementuje
Tlacitko inkrementace nastavené hodnoty.
PouZiva se pro posun na nasledujici polozku nebo data.

Vybira poloZzky menu, nastavuje ¢isla parametrl a dekrementuje
Tlacitko dekrementace nastavené hodnoty.
Pouziva se pro posun na predchazejici polozku nebo data.

Stisknutim se vkladaji poloZky menu, parametry a nastavené
’ Tlac¢itko ENTER hodnoty.
Také se pouziva pro pfepnuti z jedné obrazovky na druhou.

g RUN Tlagitko chod Startuje chod ménice, pfi fizeni z digitdlniho operatorem.

® Zastavuje chod ménice. Tlacitko miZe byt zablokovadno nebo
STOP Tladitko zastaveni odblokovano, je-li ménic fizen ze vstupnich svorek, nastavenim
parametru 02-02.

Pozndmka Mimo schématu, tlacitka maji ndzvy, jejichZ seznam je uveden v tabulce uvedené vyse.
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V levém hornim rohu tla¢itek chodu a zastaveni digitdlniho operatoru se nachéazeji indikatory. Tyto indikatory
sviti nebo blikaji a tim indikuji stav ¢innosti.

Indikator tlacitka chod indikatoru bude blikat a indikétor tlacitka zastaveni bude svitit béhem pocate¢niho nabuzeni
dynamické brzdy. Vztah mezi indikatory na tladitkdch chod a zastaveni a stavem ménice je uveden
na Obrdzku 1.2.

N
Vystupni frekM\
P /STOP! —1
Nastaveni frekveﬂI i i ; |
RUN o O ¢ o 5o
STOP Fe3 L4 ¥ ¥ g

¥ : Sviti & : Blikd @ : Nesviti

Obrazek 1.2. Indikatory chod a zastaveni



Médy .

.Médy

Tato ¢ast popisuje médy ménice a prepinani mezi mody.

H[Médy ménice

Parametry ménice a monitorované funkce jsou organizovany do skupin, které se nazyvaji mody,
coz usnadfiuje ¢teni a nastavovani parametrd. Ménic¢ je vybaven 5 médy.

Téchto pét moédi a jejich zakladni funkce jsou uvedeny v tabulce 1.2.

Tabulka 1.2 Mody

Zakladni funkce

Moéd chod

Jedna se 0 mdd spusténi pripojeného motoru v otackach.
Tento mdd pouzivejte pfi monitorovani hodnot jako jsou referencni frekvence
nebo vystupni proud, zobrazeni chybovych hlaSeni nebo zobrazeni pfehledu poruch,

Rychly programovaci moéd

PouZijte tento méd pro uvedeni a nastaveni minima parametrll pro ¢innost ménice
(napf. podminky chodu ménice a digitdlniho operatoru).

Zdokonaleny programovaci mod

Pouzijte tento méd pro uvedeni a nastaveni vSech parametra.

Ovérovaci méd

PouZijte tento méd pro uvedeni a nastaveni parametri, které byly zménény oproti
nastaveni u vyrobce.

Moéd autoladéni*

PouZijte tento mod pfi fizeni motoru s nezndmymi konstantami v médu
vektorového fizeni. Konstanty motoru jsou vypocteny a nastaveny automaticky.
Tento méd miiZe byt také pouZit pro méfeni pouze odporu motoru*.

* Autoladéni provadéjte vzdy u motoru pied ¢innosti pouZivajici vektorové fizeni. Mdd autoladéni nebude zobrazen béhem ¢innosti

nebo pii vyskytu poruchy.
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B Spinaci médy
Zobrazeni vybéru médu se objevi, kdyzZ je stisknuto tla¢itko menu z displeje monitorovani nebo nastaveni.
Stisknéte tlacitko menu v displeji vybér médu pro prepnuti mezi médy.

Stisknéte tlacitko DATA/ENTER pro prechod médu vybér do displeje monitorovani dat a z displeje monitorovani
pro pfistup do displeje nastaveni.

Po zapnuti
MENU napj’ljem’
Maéd pohon )
»| llll - 100070 |5 34
> [N L - h L1 0 ¢ |(Cinnost mozna)
O3 BN BN N J O [ ]
DRIVEQUICK ADV VERIFYTlAJl'JJEG DRIVEQUICK ADV VERIFYT{\NR?G
= &= 'almi
< [y
[ JEeN I I )
DRIVEGUICK ADV VERIFY,AUTO DRIVEQUICK ADV VERIFY AUTo.
Zdokonaleny MENU]
MENU
{mo J J J
o _ > 0
o [ U [
2w ESC T
[ JN JEoay BN ® 00 0
DRIVEQUICK ADV VERIFYTﬁ"{‘m’G DRIVEQUICK ADV VERIFYTﬁ%{ﬁG
L [vENU] L . .
Ovérovaci modl J PFi navratu z displeje nastaveni
— - — bude ¢islice UpIné vpravo v displeji
A I B o m monitorovani blikat.
ESC
o0 0 Q
DRIVEQUICK ADV VER FY A DRIVEQUICK ADV VERIFYTﬁl'ﬂSG
Autoladici Pokud se zméni uzivatelska
méd MENY ) konstanta, bude zobrazeno &islo. ) )
Y I i~ _T7i i > Il
! 1 Ly 1 |= ! ! Ll 1 |= [
ESC b N e )
® 00 Q ® 00 0 00 O
DRIVEQUICK ADV VERIFYTﬁ\'J‘WG DRIVEQUICK ADV VERIFYTE‘R"TSG DRIVEQUICK ADV \/ERIFY AUTO
Displej vybéru modu Displej monitoru Displej nastaveni
Orosvith : Blika @ : Nesvitl

Obr. 1-3 Pfechod mezi médy (Prfiklad pro 3G3IV-PJOP161)

N @ Pro chod ménice pfi pouziti digitalniho operatoru, stisknéte tlacitko menu pro vstup do médu chod
? (indikator DRIVE bude blikat) a potom stisknéte tla¢itko ENTER v displeji médu chod pro prepnuti
do displeje monitorovani (indikator DRIVE bude svitit). Povely pro chod nemohou byt ziskany ze
DULEZITE zadného jiného displeje. (Displej monitorovani v médu chod se objevi automaticky vzdy po zapnuti
napajeni.)



Médy

H[Mod chod
Moéd chod je mdd ve kterém méni¢ muze byt provozovan. V médu chod jsou moZnd nasledujici monitorovaci
zobrazeni: referen¢ni frekvence, vystupni frekvence, vystupni proud a vystupni napéti, informace o poruse a
historie poruch.
Je-1i b1-01 (Vybér reference) nastaveno na 0, frekvence mlize byt mé€néna z displeje nastaveni frekvence.
Pro zménu frekvence pouZijte tla¢itka inkrementace, dekrementace nebo tlacitko pro vybér Cislic/resetovani.
Parametr bude zapsan po stisknutim tlacitka ENTER a zobrazeni se vrati na to, které bylo v displeji monitor
pred pirechodem do displeje nastaveni.

mPriklad ¢innosti

Operace s tlac¢itky v m6du chod jsou uvedena na nésledujicim obrazku.

Displej vybéru médu Zobrazeni monitorovanych konstant  Detailni zobrazeni monitorované Zobrazeni monitoru
MENU Power ON onstanty
Nastaveni referencni frekvence/
Méd chod ) Referencni frekvence oJ jednotka zobrazeni 01-03

cConnn = cCrnan
! Lo (RN RN N]

DRIVEQUICK ADV VERIFY AUTO
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1
Referencni frekvence J
"o i
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Doba ¢innosti ventilatoru
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]

[N]
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Obr.1-4 Cinnosti v médu chod (PFiklad pro 3G3IV-PJOP161)

< @ Displej pro prvni monitorovany parametr (referenéni frekvence) bude zobrazen, kdyz je zapnuto napajeni.
?‘ PoloZka, zobrazena na monitoru pfi zapnuti, mize byt nastavena v 01-02 (Vybér zobrazeni po zapnuti napajeni).
® Béh nemuze byt odstartovana z displeje vybér médu.
DULEZITE



M[Méd rychlého programovani

V médu rychlého programovani mohou byt monitorovany a nastaveny parametry nezbytné pro ¢innost pii prv-
nich zkouskach ménice .

Parametry mohou byt zménény v zobrazeni nastaveni. Pro zménu frekvence pouZijte tlacitka inkrementace,
dekrementace a tlacitka pro volbu poctu Cislic/resetovani. Parametr bude zapsan po stisknutim tlac¢itka ENTER
a zobrazeni se vrati na to, které bylo v displeji monitor pfed pfechodem do displeje nastaveni.

Podrobnosti o zobrazenych parametrech v médu rychlého programovani viz Kapitola 3 Parametry.

mPfiklad cinnosti

Operace s tlacitky v médu rychlého programovani jsou uvedena na nasledujicim obrazku.

Displej vybéru modu

Rychly programovaci moéd

oo _

Displej monitor

rro L =

Zobrazeni nastaveni

e Ve ee

DRIVEQUICK ADV VERIFY. ﬁﬁrﬂ'\?

Obr.1-5 Cinnosti v médu rychlého programovani (Pfiklad pro 3G3IV-PJOP161)

: C1-02: Doba decelerace 1
1 C6-01: Vybér CTVT
1 C6-02: Vybér nosne

oJ Vybér metody Flzenl J
N =2 . =
“ - [
ESC e
J S 2
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< [
ESC ESC 2
Vybér metody ¢innosti J
- o '_—: > ')
oo Ny = [
TEmtw .
Vybér metody zastaveni J
- R T B > T
~ [ L | L
T =
C1-01: Doba akcelerace 1

d1-01: Referenéni frekvence 1
d1-02: Referenéni frekvence 2
d1-03: Referenéni frekvence 3
d1-04: Referené¢ni frekvence 4

[ JEe I I )

AUTO
DRIVE QUICK ADV VERIFYAJTO

frekvence d1-17: Referencéni frekvence
T l pootaceni
> N NE]
NN
N
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£ [ ]
[ ]
Vybér ochrany motoru )
NN {7
ESC| L v~ « ? ¢— PR P
Vybér nechteneho zastaveni ]
I Ny N ] = T
L e [ ]
; - X e =

: Nastaveni vstup. napéti

: Vybér vzorce V/f

: Max. vystupni frekvence
: Max. napéti

: Zakladni frekvence

: Min. vystupni frekvence

: Z&kl. napéti (VBASE)

: Jmenovity proud motoru



Médy

H[Zdokonaleny programovaci mod

Ve zdokonaleném programovacim mdédu mohou byt monitorovany a nastaveny vSechny parametry ménice.

Parametry mohou byt ménény v displeji nastaveni. Pro zménu frekvence pouZijte tlacitka inkrementace,
dekrementace a tlacitka pro volbu poctu &islic/resetovani. Parametr bude zapsan po stisknutim tlacitka ENTER
a zobrazeni se vrati na to, které bylo v displeji monitor pfed pfechodem do displeje nastaveni.

Podrobnosti o zobrazenych parametrech viz Kapitola 2 Parametry.

m Priklad ¢innosti

Operace s tlacitky ve zdokonaleném programovacim mddu jsou uvedena na nésledujicim obrazku.

Displej vybér médu Displej vybér funkce Displej monitor Displej nastaveni
- [T} 1
Zdokonaleny programovaci mod Nastaveni sefizeni: A1-xx
o 1 _ oi_rn o
Ao L rm - o ! 4_,“,|
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n
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¥
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zpétné vazby PID povelu ‘J
}
>
RESET|
Omezeni momentu: L7-xx Omezeni momentu vpied ~ .J

[ Y
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23

gl
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Kopirovaci funkce: 03-xx Vybér kopirovaci funkce ~ ._J
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Y
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j
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Obr. 1-6 Operace v médu rychlého programovani (Pfiklad pro 3G3IV-PJOP161)




.—-

m[Nastaveni parametri

Zde je uveden postup pro zménu C1-01 (Doba akcelerace 1) z 10 sec na 20 sec.

Tabulka 1-3 Nastaveni parametri ve zdokonaleném programovacim médu

Krok , L . .
&islo: Zobrazeni na digitalnim operatoru Popis
[ e N Ny
] L -
1 == Zapnuto napéjeni.
DRIVE QUICK ADV VERIFY _AUTO
TUNING
g In N NE]
2 ! oo Stisknuto tla¢itko menu pro vstup
e ee do médu chod.
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING
[ Y R iy B | Stisknuto tlacitko menu pro vstup
o L C . B L
3 do médu rychlého programovani.
[ JNORN BN BN )
DRIVE QUICK ADV VERIFY _AUTO
TUNING
[ R R o Ny | . ”
4 | [N Stisknuto tlacitko menu pro vstup
'R X do zdokonaleného programovaciho médu.
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING
| Y R i Y i |
1 ] . . > . .
5 2w Stisknutim ENTER pro pfistup do displeje
® e 0 o monitorovani.
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING
~ 1 _ 1o . P il
6 T Lo Stisknutim tlacitka inkrementace nebo
'R X dekrementace pro zobrazeni C1-01
DRIVE QUICK ADV. VERIFY AUTO. (Doba akcelerace 1).
o . . 9 L
7 Lo Stisknutim ENTER pro pfistup do displeje
nastaveni.
Je zobrazeno nastaveni C1-01 (10.00).
8 Stisknutim tlacitka pro volbu ¢islic/resetovani
pro posun blikajiciho mista doprava.
Stisknuto tlacitka inkrementace pro zménu
9 .
nastavené hodnoty na 20.00 sec.
— ———— Stisknutim ENTER pro vstup nastavenych dat.
10 ,’_— I ,_—,' —_— ,’_ ,' ,_—' ,’_ ,' ,’_ ,' ,’_ ,’ Po dobu 10 sec je zobrazeno "END" a potom
po dobu 0,5 sec je zobrazena vloZena hodnota.
o _ 71
L [ . . Ly
11 e o Vraci se monitorovaci displej na C1-01.
[ BN BEOIN BN J
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING




Médy

H[Ovérovaci mod

Ovétovaci mod se pouZiva pro zobrazeni jakychkoliv parametrl, které byly zménény ze svych standardnich
nastaveni v programovacim modu nebo v autoladéni. Pokud nebylo Zddné nastaveni zménéno, bude
zobrazeno "NONE".

Ze zakladniho nastaveni zde bude ze zménénych parametri zobrazen pouze A1-02. Ostatni nastaveni zéklad-
niho médu nebudou zobrazena, i kdyZ byla zménéna ze svych standardnich hodnot.

V ovéfovacim médu mohou byt pouZity stejné postupy pro zménu nastaveni, kterd jsou pouzita

v programovacim médu. Pro zménu frekvence pouZijte tlacitka inkrementace, dekrementace a tlacitka
pro vybér ¢islice/resetovani. Parametr bude zapsan po stisknutim tla¢itka ENTER a zobrazeni se vrati na to,
které bylo v displeji monitor pfed pfechodem do displeje nastaveni.

m[Priklad ¢innosti

Nize je uveden priiklad operace s tlaCitky, kdyZ byla zménéna nasledujici nastaveni ze svych standardnich

nastaveni: b1-01 (Volba reference), C1-01 (Doba akcelerace 1), E1-01 (Nastaveni vstupniho napéti)

a E2-01 (Jmenovity proud motoru).
Displej vybéru modu Displej monitorovani

ENU

Displej nastaveni

l K
. L Vybér referencn Vybér referencni
Ovérovaci mod frekvence ‘J frekvence ‘J
I I ) L T > il
T B B B O o B Rl Y Y I I
8 AN = =
[ o ESC
DRIVEQUICK ADV VERIFY AuTO
Doba akcelerace 1 J Doba akcelerace 1
- ) _ T > T MM J
TR R Y B I > Lo
ESC
H
Nastaveni vstupniho napéti Nastaveni vstupniho napéti
) P~ S . e J
- g R I B > oo
AN = SN = .
ESC
t
Jmenovity proud motoru ) Jmenovity proud motoru
- = =3 _ T T I ~J
- [ A [ Loy
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I \ ceeo o
DRIVEQUICK ADV VERlFY'/L\‘\#”T’\?G
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o
DRIVEQUICK ADV VERIFY Tﬁ‘lﬂNG

Obr. 1-7 Cinnosti v ov&fovacim médu (PFiklad pro 3G3IV-PJOP161)
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B[Mod autoladéni

Autoladéni automaticky ladi a nastavuje poZadované konstanty motoru pfi ¢innosti s otevienou smyckou
v moédu V/f, v médu V/f s PG nebo v médu vektorového fizeni s otevienou smyckou. Autoladéni
provadéjte vzdy pred pocatkem c¢innosti v médu pouZivajici vektorové fizeni s otevienou smyckou.

Pokud bylo zvoleno fizeni V/f, statické autoladéni miZe byt navoleno pouze pro odpor mezi fazemi.

Kdyz nemiiZe byt motor odpojen od zatéZe, provadéjte stacionarni autoladéni. Kontaktujte svého obchodnika
pro nastaveni konstant motoru vypoctem.

Funkce autoladéni stfidace automaticky stanovuje konstanty motoru, zatimco funkce autoladéni u servosystému
stanovuje velikost zatéZe, takZe tyto autoladici funkce jsou od zdkladu odli$né.

m[Priklad ¢innosti

Nastavte vystupni vykon (v kW), jmenovité napéti, jmenovity proud, jmenovitou frekvenci, jmenovité otacky
a pocet polu, specifikované na $titku motoru, a potom stisknéte tlacitko chod. Motor se automaticky rozeb&hne
a naméfené konstanty motoru, zaloZené na nastaveni a autoladéni, budou uloZeny.

Vzdycky nastavte vSechny vySe uvedené poloZky. Jinak autoladéni nelze spustit; napf. nemizZe byt nastartovano,
pokud jste teprve v displeji volby jmenovitého napéti motoru.

Parametry mohou byt zménény z displeje nastaveni. Pro zménu frekvence pouZijte tlacitka inkrementace,
dekrementace a tlacitka pro volbu poctu &islic/resetovani. Parametr bude zapsan po stisknutim tlacitka ENTER
a zobrazeni se vrati na to, které bylo v displeji monitor pfed pfechodem do displeje nastaveni.

Nasledujici ptiklad ukazuje autoladéni pro vektorové fizeni s otevienou smyckou pfi fizeni motoru bez
pfepnuti na motor 2.



Médy

Displej monitorovani autoladéni Displej nastaveni
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Kapitola 2
Testovaci ¢cinnost

Tato kapitola popisuje postupy pro testovaci ¢innost ménice a poskytuje ptriklad testovaci
¢innosti.
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Upozornéni a varovani

O\ VAROVANI

O\ VAROVANI

O\ VAROVANI

O\ VAROVANI

O\ VAROVANI

O\ VAROVANI

O\ VAROVANI

O\ VAROVANI

VA Upozornéni

VA Upozornéni

VA Upozornéni

VA Upozornéni

Zapnéte vstupni napajeci zdroj pouze po namontovani ¢elniho krytu, krytu svorek,
spodniho krytu, digitalniho operatoru a volitelnych polozek. Nedodrzeni mize zpUsobit
uraz elektrickym proudem.

Neodstranujte Celni kryt, kryt svorek, spodni kryt, digitalni operator a volitelné
polozky, je-li zapnuty napajeci zdroj. Nedodrzeni muze zpuUsobit Uraz elektrickym
proudem nebo poskodit vyrobek.

Neobsluhujte digitalni operator s mokryma rukama. Nedodrzeni mize zplsobit traz
elektrickym proudem.

Nedotykejte se vnitfnich ¢asti ménice. Nedodrzeni miize zpUsobit Uraz elektrickym proudem.

Nepfiblizujte se k motoru, pouzivate-li funkci znovuspusténi po poruse, protoze motor
se muze nahle roztodit, poté, kdy byl zastaven alarmem. Nedodrzeni mlize mit
za nasledek poranéni.

Nepfiblizujte se k motoru ihned po restartovani po pferuSeni dodavky napajeni, abyste
se vyhnuli neo¢ekavaném restartu (pokud je ¢innost nastavena tak, aby pokracovala
pomoci funkce vybér v ¢innosti poté, co je doCasné pferuseni napdjeni odstranéno). .
Nedodrzeni mize mit za nasledek poranéni.

Pouzivejte samostatny nouzovy vypinag, protoze tlacitko stop na digitalnim operatoru
funguje pouze, kdyz je provadéna funkce nastaveni. Nedodrzeni mize mit za nasledek
poranéni.

Ujistéte se, ze signal chod je vypnuty pfed tim, nez je zapnuto napdjeni, resetovan
alarm, nebo pfepnut selektor mistni/dalkovy. Nedodrzeni, je-li signal chod zapnuty,
muUze mit za nasledek poranéni.

Ujistéte se o dovolenych rozsazich motor( a stroju pfed ¢innosti, protoze rychlost
méni¢e mlze byt snadno zménéna z nizké na vysokou. Nedodrzeni mize mit
za nasledek poskozeni vyrobku.

Pouzivejte oddélenou pfidrznou brzdu, je-li to nutné. Nedodrzeni mize mit za nasledek poranéni.

Neprovadeéijte kontrolu signalu béhem ¢innosti. Nedodrzeni mize mit za nasledek poranéni
nebo poskozeni vyrobku.

Neménte bezdlvodné nastaveni. Nedodrzeni mize mit za nasledek poranéni
nebo poskozeni vyrobku.



Postup ovérfovaci ¢innosti .

.Postup ovérovaci cinnosti

Provadéjte ovérovaci ¢innost podle nasledujiciho vyvojového diagramu. Po nastaveni zdkladnich parametr
nastavte vZdycky C6-01 (CT/VT vybér) podle druhu aplikace konstantni (CT) nebo variabilni (VT) moment
zatéZze pti riznych otackach.

START

Nastaveni napéti napdj. zdroje

Zapnuti napajeni

*1

Inicializace
parametr(i

Zakladni nastaveni

Vybér metody (Rychly programovaci méd)

¢innosti
A

NE

V/i Fizeni? Vektorové fizeni s otevfenou smyckou (A1-02 = 2)

ANO
(A1-02=1)

NE
Standardnl: A1-02 =0

Y

Nastavte E1-03 a E2-04. Nastavte E1-03, E2-04 a F1-01. *2

V/f standardné: 200V/60 Hz(400 V/60 Hz) V/f standardné: 200v/60 Hz(400 V/60 Hz)
(-E) 200 V/50 Hz (400 V/50 Hz) (-E) 200 V/50 Hz (400 V/50 Hz)

Nastaveni podle ‘

fidiciho médu

Mize kabel k motoru
delsi nez 50 m nebo velka zatéZ ANO
zpUsobit nechténé zastaveni
motoru nebo pfetizeni ?

Ma byt motor v ¢innosti

bahem autoladéni ? 2

NE Y
Stacionarni autoladéni  *4
pouze pro odpor mezi fazemi

. i l

Nastaveni aplikaci
(Zdokonaleny programovaci méd)

Rotaéni autoladéni Stacionarni autoladéni

*1  Nastavte pro ménic¢ tfidy 400 V od 75 W vySe.

Cinnost naprazdno *2 Pokud je mezi motorem a PG redukéni pfevodovka,
nastavte pomér v F1-12 a F1-13 ve zdokonaleném
programovacim maédu.

Cinnost se zatézi

*3  Pro zvy$eni presnosti autoladéni pouZijte rotacni autoladént,
kdykoliv je to pro pouzité uspofadani motoru mozné .

’ Optimalni sefizeni ‘
a nastaveni konstant *4  Pokud je pfivod k motoru del$i nez 50 m pfi skuteéné instalaci,
provedte na misté pouze stacionarni autoladéni pro odpor

mezi fazemi.

Kontrola / zaznam konstant

KONEC

Obr. 2.1 Vyvojovy diagram ovéfovaci ¢innosti
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Postup ovérovaci ¢innosti

V této Casti je popsan postup pro oveérovaci ¢innost.

HM[Potvrzeni aplikace

Pred pouzitim ménice nejdiive zvolte aplikaci.
< Ventilator, kompresor, pumpa

» Ostatni zafizeni

Pro vSechny ostatni aplikace jiné neZ ventilator, kompresor, pumpa, nastavte C6-01 (CT/VT vybér) na O
(CT: nizk4 nosn4, konstantni moment). Standardni nastaveni je 1 (VT: vysokd nosnd, proménny moment).

HM[Nastaveni volice napéti napajeciho zdroje
(Stridace tridy 400-V o vykonu 75 kW a vys$Sim)

Pro ménice tfidy 400-V o vykonu 75 kW a vyS$§im je svorka napdjeni pro vnéjsi ventilator a vnitfni kontakt
oddélena od hlavniho napéjeciho zdroje.

Voli¢ napéti napéjeciho zdroje nastavte po nastaveni E1-01 (Nastaveni vstupniho napéti). Voli¢ vlozte

do napéfového konektoru na nejblizsi skutecné napéti zdroje.

Voli¢ je od vyrobce pred odeslanim nastaven na 440 V. Pokud napéti napdjeciho zdroje neni 440 V,
pouZijte pro zménu nastaveni nasledujici postup.

1. Vypnéte napajeci zdroj a pockejte alespont 5 minut.
Ujistéte se, Ze indikator ndboje je zhasnuty.
Odmontujte kryt svorek.

Dejte voli¢ do polohy na napéti, na ktery je ménic¢ pfipojen (viz Obr. 2.2).

a ~ e

Namontujte kryt svorek na své piivodni misto

200/208V 240V 400/415V 460V

2207230V] 380V \

Stitek napajeni

AECEN
Lr /21 [4200/2200[4400/22400] CHA!
Napajeci zdroj tfidy 200 V Voli¢ (poloha nastavena
sieci i od vyrobce)
Napajeci zdroj tfidy 400 V | ———, %

Vstupni svorky napajeni
P y napay Indikator naboje

Obr. 2.2 Pfipojeni ménice s vysokym vykonem



Postup ovérovaci ¢innosti

B Zapnuti napajeni

Potvrdte vSechny nésledujici polozky pfed zapnutim napajeni.

» Zkontrolujte, Ze napajeci zdroj ma spravné napéti.
Ttida 200 V: 3-fazové 200 az 240 V, 50 Hz/60 Hz
Ttida 400 V: 3-fazové 380 az 480 V, 50 Hz/60 Hz

« Ujistéte se, Ze vystupni svorky motoru (U, V, W) a motor jsou spravné pfipojeny.

« Ujistéte se, Ze svorky fidiciho obvodu ménice a fidiciho zafizeni jsou zapojeny spravne.
< Nastavte vSechny svorky fidiciho obvodu stfidace do stavu OFF.

e Pouziviate-li PG fidici kartu otacek, ujistéte se, Ze je zapojena spravné.

< Ujistéte se, Ze motor neni piipojen na mechanicky systém (stav naprazdno)

Hm[Kontrola stavu zobrazeni

Pokud je zobrazeni digitalniho operitoru v dob€ pfipojeni na zdroj normélni , bude na ném uvedeno nasledujici:

— , - o
Zobrazeni pro normalni &innost / L Monitorovani referencni frekvence
500 0 @ je zobrazeno v sekci zobrazeni dat.

DRIVEQUICK ADV VER\FYT’\“J%‘WG

Kdyz nastane chyba, misto vySe uvedeného zobrazeni, budou zobrazeny podrobnosti o poruse. V tom ptipadé,
podrobnosti viz Kapitola 4 Odstrariovdni zdvad. Nésledujici zobrazeni je priklad zobrazeni pro poruchovou
indikaci .

:' ‘r ) Zobrazeni se bude liit podle typu poruchy.

Zobrazeni pro poruchovou ¢€innost

X0 0 0 e Vlevo je uveden alarm nizkého napéti.

AUTO
DRIVEQUICK ADV VERIFY_AJTO.
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B Inicializace parametru

Inicializujte parametry podle niZe uvedené tabulky. Nastavte A1-03 na 2220 pii inicializaci 2-dratové sekvenci.

Tabulka 2.1 Inicializace parametr(

Krok Tlagitko Zobrazeni na obrazovce operatoru Popis
1 Zapnéte napajeni.
) H1-00 Stisknéte Shift pro pfechod do médu
e 00 zdokonaleného programovani
3 ' Stisknéte pro zobrazeni obrazovky
O -~ . .
referen¢nich parametrd.
4 = e ® Stisknéte pro potvrzeni Al.
5 Stisknéte tfikrit pro zobrazeni A1-03
(inicializace).
6 ' Stisknéte pro zobrazeni nastavené hodnoty
pro zpusob inicializace.
7 Stisknéte pro zménu nastavené hodnoty
na "2220".
8 b) Stisknéte pro provedeni inicializace.
Je-li inicializace dokoncena, objevi se
9 End ‘ — ’ - zobrazeni "END" a zobrazeni se vrati
na obrazovku referen¢nich parametra.




Postup ovérovaci ¢innosti

B Zakladni nastaveni

Prepnéte do médu rychlého programovani (indikator QUICK na digitdlnim operatoru by mél byt
rozsviceny) a potom nastavte nasledujici parametry. Podrobnosti o parametrech -
viz Kapitola 1 Digitdlni operdtor a mody pro postup ¢innosti u digitdlniho operatoru

a Kapitola 3 Parametry a Kapitola 6 Nastaveni parametrii pomoci funkce - (pouze v anglickém originale).

Parametry, které musi byt nastaveny, jsou uvedeny v Tabulce 2.2 a parametry, které jsou nastaveny podle
své aplikace jsou uvedeny v Tabulce 2.3.

Tabulka 2.2 Parametry, které musi byt nastaveny

Cislo . . Rozsah Nastaveni
. ¢ Strana
parametru Nazev Popis nastaveni u vyrobce
Nastavte fidici metodu pro ménic.
Vber Fidici 0: Rizeni V/f
AL02 | VO 1: Rizeni V/f s PG 0az2 I 39
Y (Pulsni generator jako kodér)
2: Vektorové fizeni s otevienou smyckou
Nastavte metodu vstupu refer. frekvence.
0: Digitélni operator 311
. 1: Svorka fidiciho obvodu (analog. vstup) . 6-6
bl-01 | Vyberreference | 5y unikace RS-422A/485 Oaz4 ! 6-62
3: Karta volby 6-76
4: Vstup sledu pulst
Nastavte metodu vstupu fidic. povelu chod.
0: Digitalni operator 312
b1-02 ;/izﬁzrstrinetody 1: Svorka fidiciho obvodu (vstup sekvence) 0az3 1 2:;;
2: Komunikace RS-422A/485 6-76
3: Karta volby
Nastavte dobu akcelerace v sekundéach pro . 3-19
C1-01 | Doba akeelerace | nérast vystupni frekvence z 0% na 100%. 0,0 a2 6000,0 10.0s 6-19
Nastavte dobu decelerace v sekundéach pro . 3-19
C1-02 |Doba decelerace 1 pokles vystupni frekvence z 0% na 100%. 0,0 az 6000,0 100s 6-19
Nastavte na CT (bez slabého ruseni, maxi-
malni pretéZovaci proud: 150%) nebo na VT 3.95
C6-01 | Vybér CT/VT (slabé ruSeni, max. pretéZovaci proud: 120%)| 0 nebo 1
6-2
0:CT
1 VT
155az255V [200V
E1-01 Nastaveni Nastavte jmenovité vstupni napéti ménice | (tfida 200 V) |(t¥ida200V)| 3-31
vstupniho napéti | ve voltech. 310 az510 V. |400V 6-129
(tfida 400 V) | (tfida 400 V)
Nastaveni
10% a7 200% | PO WPicky
jmenovitého | MO 3-33
E2-01 |Jmenovity proud |Nastavte jmenovity proud motoru. . stejného 6-47
proudu X
motoru ‘i vykonu 6-127
méni¢em . o
jako ménic
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Tabulka 2.2 Parametry, které musi byt nastaveny (pokra¢ovani)

2-8

Cislo . . Rozsah Nastaveni
Nazev 5
parametru Popis nastaveni u vyrobce Strana
Nastavte zablokovéani nebo odblokovani
funkce ochrany motoru pred pfetizenim
. pouzitim elektronického tepelného relé. ]
L1-01 lf)lt’g:uocma“y 0: Zablokovéno 0az3 1 2_23
1: Ochrana béZného motoru
2: Ochrana motoru pro ménice
3: Ochrana vektorového motoru
1
~ '4 Je-li C6-01 nastaveno na 0 (CT), pfedpoklada se nulové ruSeni a pomér pretizeni méni¢e bude 150%
~ po dobu 1 minuty ze jmenovité hodnoty ménice. Je-li C6-01 nastaveno na 1 (VT), pfedpoklada se nizké
[ J ruSeni a pomér pretizeni stfidace bude 120% po dobu 1 minuty ze jmenovité hodnoty ménicece. Kdyz je
DULEZITE C6-01 nastaveno na 1 (VT) v aplikaci, ktera vyzaduje pouziti odolnosti proti pfetizeni, pak Zivotnost
méni¢e mlze tim byt snizena.
Tabulka 2.3 Parametry, které jsou nastavovany podle potieby
Clslo Nazev Popis Rozsah | Nastaveni | g,
parametru nastaveni u vyrobce
Zpusob zastaveni je-li na vstupu povel stop.
0: Zpomalovani do zastaveni
Vybér metody 1: Dobéh do zastaveni . 3-13
b1-03 . 0az3 0
zastaveni 2: Brzdéni ss brzdou a 6-14
3: Dobéh do zastaveni s ¢asovacem
Nosna frekvence je nastavena na nizkou
hodnotu, pokud je pfivod k motoru 50 m
C6-02 Vybér nosné nePo f:lelm nebo pro sniZeni vysokofrekve,ncmho 0a’F 3.05
frekvence ruseni nebo svodového proudu. Nastaveni
u vyrobce a nastaveni rozsahu zavisi
na nastaveni C6-01.
Referenéni d1-01to
d1-01a7 | frekvence | az 4 Nastavte pozadované referenéni otacky pro . d1-04:0.00 3-27
dl-04a  a referencni multikrokovou ¢innost nebo pro protdceni 022400.00 Hz Hz 6-6
d1-17 | frekvence P ' d1-17:6.00
pomalého otd¢eni Hz
H4-02:
H4-02a |Svorka FM a AM | Sefidte, pokud je pfistroj pfipojen . 1.00
H4-05 | vystupniho zisku | na svorku AM nebo FM. 0.00272.50 H4-05: 352
0.50
Vybér zabranéni Pokud J:ste navolili poui’i\{éni dynamické br%dy
pietiZeni bshem brz- .(brzdny odp.or,vodporcjva jednotka a brzd.ove ) 3-60
L3-04 déni zpozdénim do- jednotky) ujistéte se, Ze parametr L3-04 je 0az3 1 6-25

béhové rampy

nastaven na 0 (zablokovan) nebo 3
(odblokovén s brzdovnym odporem).




Postup ovérovaci ¢innosti

B Nastaveni metody fizeni
Autoladici metody zavisi na nastavené metodé fizeni pro ménic. Provedte nastaveni poZadované metodou

fizeni.

B Prehled nastaveni

Provedte nastaveni pozadované v médu rychlého programovani a v médu autoladéni podle nasledujiciho
vyvojového diagramu.

C START )

NE
Vektorové fizeni s otevienou smyckou (A1-02 = 2) A

Rizeni V/f ?

(A1-02=0o0r1)

Vybér médu fizeni

PG?
ANO
(A1-02=1)
NE
(Standardné: A1-02 = 0)
Y Y

Nastavte E1-03 a E2-04. Nastavte E1-03, E2-04 a F1-01.
V/f standardné: 200 V/60 Hz(400 V/60 Hz) | [ V/f standardné: 200 V/60 Hz(400 V/60 Hz)

(-E) 200 V/50 Hz (400 V/50 Hz) (-E) 200 V/50 Hz (400 V/50 Hz) *2

>
<

Muze pfivod delsi
nez 50 m nebo velka zatéz
zpUsobit nechténé zastaveni
motoru nebo pretizeni ?

NE

M& motor pracovat
béhem autoladéni ? *1

NE
Y Y
Stacionarni autoladéni . . . L -
pouze pro odpor mezi fazemi Rotacni autoladéni Stacionarni autoladéni

<
Y

(e )

Poznamka Pokud pro skute¢nou aplikaci vychazi délka kabelu 50 m nebo vice, provedte stacionarni autoladéni pro odpor mezi fazemi

pouze na stanovisti.
* 1. Pouzijte rotaéni autoladéni pro zvySeni pfesnosti autoladéni kdykoliv, kdyz je to vyhodné pro motor, ktery ma byt provozovan.

* 2. Pokud je mezi motorem a PG pfevodovka s redukci, nastavte snizovaci pomér v F1-12 a F1-13.

Obr. 2.3 Nastaveni podle metody fizeni
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B Nastaveni metody fizeni
MuzZe byt nastavena kterdkoliv z té€chto tfi metod fizeni.
< Napétové fizeni V/f bez PG (normdlni fizeni otacek)
» Napétové fizeni V/f s PG (fizeni se zpétnou vazbou fizeni otacek)

» Vektorové fizeni s otevienou smyckou (fizeni s vysokou tc¢innosti bez PG)

Napétové fizeni V/f bez PG (A1-02 = 0)

< Nastavte jednu z pevnych kiivek (0 az E) v E1-03 (vybér V/f kfivky) nebo nastavte F v E1-03
pro specifikaci uZivatelské kiivky, jak je poZadovano pro motorové a zatéZové charakteristiky v E1-04
az E1-13 v mdédu zdokonaleného programovani.

Jednoducha ¢innost béZného motoru E1-03=0
pfi 50 Hz:
Jednoducha ¢innost béZného motoru E1-03=1
pii 60 Hz:

Pokud E1-03 = F, standardni nastaveni pro uzivatelské parametry V/f kfivky v parametrech
E1-04 az E1-13 jsou 50 Hz pro E modely (evropské) a 60 Hz pro A modely (asijské).

- Provedte staciondrni autoladéni pro odpor mezi fazemi pouze pokud je pfivod k motoru 50 m nebo vice
ve skutecnosti nebo zatéz je velkd a mize zptsobit nechténé zastaveni. Odkazujeme vas na nésledujici
sekci Autoladéni , kde se nachdzi podrobnosti o staciondrnim autoladéni.

Napétové fizeni V/f s PG (A1-02 = 1)

< Nastavte jednu z pevnych kiivek (0 az E) v E1-03 (vybér V/f kfivky) nebo nastavte F v E1-03
pro specifikaci uZivatelské kiivky, jak je poZadovano pro motorové a zatéZové charakteristiky v E1-04
az E1-13 v mddu zdokonaleného programovani.

Jednoducha ¢innost béZného motoru E1-03=0
pti 50 Hz:

Jednoducha ¢innost bézného motoru
pti 60 Hz:

Pokud E1-03 = F, standardni nastaveni pro uZivatelské parametry V/f kfivky v parametrech
E1-04 az E1-13 jsou 50 Hz pro E modely (evropské) a 60 Hz pro A modely (asijské).

< Nastavte pocet poli motoru v E2-04 (Pocet polit motoru)

* Nastavte pocet otdcek na puls v F1-01 (konstantni PG). Pokud je pfipojena pfevodovka mezi motor
a PG, nastavte reduk¢éni pomér ptfevodovky v F1-12 a F1-13 v m6du zdokonaleného programovani.

= Provedte stacionérni autoladéni pro odpor mezi fadzemi pouze pokud je skutecny pfivod k motoru 50 m
nebo vice ve skutecnosti nebo zatéZ je velka a mize zpisobit nechténé zastaveni. Odkazujeme vas na
nasledujici sekci Autoladéni , kde se nachazi podrobnosti o stacionarnim autoladéni.

Vektorové fizeni s otevienou smyckou (A1-02 = 2)

Provedte autoladéni. Pokud muzZe byt motor provozovan bez zatéZe, provedte rotacni autoladéni. Pokud nemuZe byt

motor provozovan bez zitéze, provedte stacionarni autoladéni. Odkazujeme vas na nésledujici sekci Autoladéni,
kde se nachazi podrobnosti o autoladéni.

2-10



Postup ovérovaci ¢innosti

B Autoladéni

Nasledujici postup pouzije pro provedeni autoladéni pro automatické nastaveni konstant motoru vzdy
pfi pouZiti fidici metody vektorového fizeni s otevienou smyckou, nebo pokud je znacné délka kabelu
k motoru.

B Nastaveni autoladiciho médu
MiZe byt nastaven jeden ze tfi nasledujicich autoladicich méda.
« Rotacni autoladéni
» Stacionarni autoladéni

» Stacionarni autoladéni pouze pro odpor mezi faizemi

Rotacni autoladéni (T1-01 = 0)

Rotac¢ni autoladéni se pouZiva pouze pro vektorové fizeni s otevienou smyckou. Nastavte T1-01 na 0, vloZte data
ze §titku motoru a stisknéte tlacitko chod na digitdlnim operatoru. Méni¢ bude fidit motor pii nulovych otackach
po dobu pfiblizné€ 1 minuty a rozto¢i motor na dobu pfiblizné 1 minuty pro nastaveni poZadovanych konstant motoru.

< ¢ 1. Vzdycky odpojte motor od stroje a pfesvédcete se, ze je bezpeéné provozovat motor pred provadénim
~ rotacniho autoladéni.
[ J 2. Pokud motor nemuiize byt provozovan samostatné, provedte stacionarni autoladéni, ale vzdycky
DULEZITE provedte pro zvySeni uc€innosti rotaéni autoladéni, kdykoliv je mozné provozovat motor samostatné.

Stacionarni autoladéni (T1-01 = 1)

Stacionarni autoladéni se pouZiva pouze pro vektorové fizeni s otevienou smyckou. Nastavte T1-01 na 1,
vloZte data ze Stitku motoru a stisknéte tlacitko chod na digitdlnim operétoru. Stfida¢ bude napdjet motor

pii nulovych otdckach po dobu pfiblizné 1 minuty a nékteré z konstant motoru budou nastaveny automaticky.
Zbyvajici konstanty motoru budou nastaveny pfi prvni ¢innosti v médu chod.

< '4 1. Pfi provadéni stacionarniho autoladéni, i kdyz se motor netoci, je motor pfipojen na napajeci
~ zdroj. Nedotykejte se motoru, dokud autoladéni nebylo dokonéeno.
® 2. Pfi provadéni stacionarniho autoladéni , je-li motor pfipojen na dopravnik nebo jiny stroj, pfesvédcete se,
DULEZITE Ze pfidrzna brzda neni béhem autoladéni v innosti.

3. Je-li systém provozovan poprvé v fidicim moédu po provedeni stacionarniho autoladéni, zatézujte ho
jen na 50% a méné.

Stacionarni autoladéni pouze pro odpor mezi fazemi (T1-01 = 2)

Stacionarni autoladéni pouze pro odpor mezi fizemi mlZe byt pouZito v jakékoliv fidici metod€. Toto je jediné
mozné autoladéni pro nap&tové fizeni V/f a napétové fizeni V/f s PG maddy.

Autoladéni miiZe byt pouZito pro zabranéni chyb v fizeni, je-li pfivod k motoru dlouhy, ménila se délka
pfivodu nebo motor a stfida¢ maji odliSné vykony.

Pro provadéni autoladéni u napétového fizeni V/f a napétového fizeni V/f s PG mddy, nastavte T1-01 na 2

a potom stisknéte tlacitko chod na digitalnim operatoru. Stifida¢ bude napéjet stojici motor po dobu pfibliZzné
20 sekund a bude automaticky méfit odpor motoru mezi fazemi (E2-05) a odpor pfivodniho kabelu. Toto
miZe byt provedeno i pro vektorové fizeni s otevienou smyckou.

N '4 1. Pfi provadéni stacionarniho autoladéni pro stanoveni odporu mezi fazemi, i kdyz se motor netoci, je
~ motor pfipojen na napajeci zdroj. Nedotykejte se motoru, dokud autoladéni nebylo dokonéeno.
® 2. Pfi provadéni stacionarniho autoladéni , je-li motor pfipojen ne dopravnik nebo jiny stroj, pfesvédcete se,
DULEZITE Ze pfidrzna brzda neni béhem autoladéni v innosti.
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B Predbézna opatreni pred pouzitim autoladéni

Prectéte si nasledujici pfedbéZna opatieni pred pouZzitim autoladéni.

Autoladéni stiidace se zdsadn€ 1i§i od autoladéni servosystému. Autoladéni stfidace automaticky sefizuje
parametry podle zji§t€nych konstant motoru, zatimco autoladéni servosystému sefizuje parametry podle
zjisténé velikosti zatéze.

Je-li pozadovéana vysoka presnost otacek pii vysokych otackach (tj. 90% jmenovitych otdcek a vice), pouZijte
motor se jmenovitym napétim, které je o 20 V niZsi neZ vstupni napéjeci napéti ménice pro stiidace ttidy 200 V
a které je o 40 V niZz§i neZ vstupni napdjeci napéti ménice pro ménice tfidy 400 V. Pokud je jmenovité napéti
motoru stejné jako vstupni napdjeci napéti, pak napéti vystupujici z ménice bude pii vyssich otackach nestabilni
a nebude mozno dosahnout dostate¢ného vykonu.

Pouzijte stacionarni autoladéni kdykoliv provadite autoladéni, pokud je motor pfipojen k zatézi.

Pouzijte rotacni autoladéni kdykoliv provadite autoladéni, pro motor, ktery ma fixni vystupni charakteristiky
nebo pro motor, ktery neni pfipojen k zatéZi.

Pokud je provadéno rotacni autoladéni pro motor, ktery je pfipojen k zatéZzi, konstanty motoru nebudou presné
stanoveny a motor bude vykazovat abnormalni ¢innost. Nikdy proto neprovadéjte rotacni autoladéni pro motor,
ktery je pfipojeny k zatéZzi.

Pokud kabeldZz mezi méni¢em a motorem dosahuje 50 m nebo vice, pred autoladénim a instalaci motoru
provedte stacionarni autoladéni pouze pro odpor mezi fazemi motoru.

Pokud je privod k motoru dlouhy (50 m a vice), provedte staciondrni autoladéni pouze pro odpor mezi fazemi
motoru dokonce i kdyZ pouZivéte napétové fizeni V/f.

Béhem autoladéni stav multifunkénich vstupl a multifunkénich vystupli bude zobrazen v nasledujici
tabulce. Pfi provadéni autoladéni s motorem pfipojenym k zatéZi se pfesvédcete, Ze pridrZzna brzda neni
pfi autoladéni v ¢innosti, zejména u zafizeni s dopravniky nebo jim podobnymi zafizenimi.

Mod ladéni Multifunkéni vstupy Multifunkéni vystupy

Stejné jako béhem

Rota¢ni autoladéni Neni funk¢ni . .
normalni ¢innosti

Zachovava stejny stav jako

Staciondrni autoladéni Neni funkéni . - SRV
kdyZ je autoladéni spusténo

Staciondrni autoladéni pouze
pro odpor mezi fazemi kdyz je autoladéni spusténo

Nenf funkeni Zachovava stejny stav jako

e Pro zruSeni autoladéni vZdycky pouzijte tlacitko STOP na digitalnim operatoru.

B Predbézna opatieni pro rota¢ni a stacionarni autoladéni

Pouzijte nasledujici postup pro provedeni autoladéni v piipadé, kdy je jmenovité napéti motoru vySsi neZ napéti
napéjeciho zdroje pro ménic.

1.
2.

3.

VloZte napéti vstupniho napajeciho zdroje do T1-03 (Jmenovité napéti motoru).

Vlozte vysledek vypoctu nasledujiciho zdroje do T1-05 (Zakladni frekvence motoru):
(Zékladni frekvence ze Stitku motoru x nastaveni T1-03) / (Jmenovité napéti na Stitku motoru)

Provedte autoladéni.

Po dokonceni autoladéni nastavte v E1-04 (Maximalni vystupni frekvence) zakladni frekvenci ze Stitku motoru.

Ny ', 1. Pokud je pfi vysokych otackach pozadovana vysoka presnost otacek (ij. pfi 90% jmenovitych otacek nebo vice),
~ nastavte T1-03 (Jmenovité napéti motoru) napéti vstupniho napajeciho zdroje nasobené ¢islem 0,9.
@ 2. P¥i ¢innosti pfi vy§Sich otackach (tj. pfi 90% jmenovitych otadcek nebo vice) bude vystupni proud vzristat
DULEZITE jako dusledek snizeného napajeciho napéti zdroje. Pfesvédcete se, ze proud stfidace ma dostate¢nou rezervu.



B Nastaveni parametra pro autoladéni

Pred autoladénim musi byt nastaveny nasledujici parametry.

Postup ovérovaci ¢innosti

Tabulka 2.4 Nastaveni parametr( pfed autoladénim

. Zobrazeni dat
Cislo . & éni
o . : ’ Rozsah NEsEE béhem autoladéni
K obrazeni nastaveni | u vyrobce V/i Vektot.
u V/f s otevr.
s PG .
smyck.
Nastavte umisténi, kde maji byt
Vybér motor | uloZeny konstanty motoru.
T1-00 12 1: E1 a E2 (motor 1) 1 nebo 2 ! Ano Ano Ano
2: E3 a E4(motor2) *1
2 (VIF
Nastavte mod autoladéni a V/f s PG)
Vybér médu | 0: Rota¢ni autoladéni 0 (vektor Ano Ano
T1-01 |autoladéni 1: Stacionarni autoladéni 0az2 s otevi (pouze | (pouze | Ano
2: Staciondrni autoladéni pouze smyckou) | pro2) | pro 2)
pro odpor mezi fazemi %)
10% az 200% | Stejné jako
Vystupni Nastavte vystupni vykon motoru jmenovitého | jmenovity
T1-02 vykon v kW #3 proudu motoryl vykon Ano Ano Ano
motoru *5 ménice
0a7255,0V  {200,0V
T1.03 Jmenovité Nastavte jmenovité napéti motoru (tiida 200V) |(t¥ida 200V) i Ano
h napéti motoru ve voltech #3*4 0az510,0V  400,0V )
(tfida 400V) |(t¥ida 400V)
Stejné jako
10% a7.200% | * béZného
o4 Jmenovity Nastavte jmenovity proud motoru jmenovitého mo'tOTu se A
T1-0 proud motoru| v ampérech *3 proudu st}ef(nym no Ano Ano
ménice*5 vykonem
jako
ménic
T1.05 %éiladni Nastavte zakladni frekvenci motoru 0 az 60.0H A
; Hrl%t(\)'fl?ce v hertzich #3+4 400,0 Hz*6 Mz ) ) no
T1-06 | FPOCet Nastavte pocet péli motoru 22748 pola | 4 pol - - | a
poli motoru P P P POy 1o
T1-07 Zé’kvladni Nastavte zakladni otacky motoru 0 a7 24000 1750 A
B otacky Vv ot/min #3 6 ot./min . . ne
motoru

* 1. Neni normélné zobrazeno. Zobrazeno pouze kdyZ povel pro pfepnuti motoru je nastaven na multifunk¢ni digitalni vstup (jeden z H1-01 aZ H1-05
je nastaveno na 16).

*
w

. Pro motor s konstantnim vystupem nastavte hodnotu pfi zakladni rychlosti.

. Pouze nastaveni na 2 (staciondrni autoladéni pouze pro odpor mezi fizemi) je mozné pro fizeni V/f a fizeni V/f s PG.

. Pro méni¢ovy motor nebo vektorovy motor mohou byt napéti a frekvence nizsi nez pro bézny motor. Vzdycky potvrdte nastaveni na $titku motoru

nebo v dokumentaci. Také, pokud znéte hodnoty chodu naprazdno, nastavte napéti naprazdno v T1-03 a frekvenci naprdzdno v T1-05 pro ziskani
lepsi presnosti.

. Stabilni vektorové fizeni bude mozné je-li nastaveni mezi 50% a 100%.

. Rozsah nastaveni zavisi na vykonu ménice a nastaveni C6-01 (vybér CT/VT).
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B Zobrazeni na digitalnim operatoru béhem autoladéni.

Béhem autoladéni se na digitdlnim operatoru objevi nasledujici zobrazeni.

Tabulka 2.5 Zobrazeni na digitalnim operatoru béhem autoladéni.

Zobrazeni na digitalnim operatoru Popis

Vybér médu autoladéni
Pouzitim stejného postupu jako pro mody

/ ,’ - ,’_ ,’ ,’ programovani zkontrolujte a nastavte parametry T1
oo o “‘" Q podle informaci na predchozi strance.
DRIVE QUICK ADIV VERIFY_AUTO Ujistéte se, ze T1-01 (vybér modu autoladéni) je

' nastaven spravné a zkontrolujte bezpe¢nostni

; opatieni okolo motoru a stroje.

Zékladni otacky motoru:T1-07
(Pro rota¢ni autoladéni)

,’ ,’ - ,’_ ,’ ! ,' Displej start autoladéni se zobrazi, byla-li
o000 vSechna nastaveni v T1-07 dokoncena.
DRIVE QUICK  ADV  VERIFY T;D’L»ﬂée Indikatory A.TUNE a DRIVE se rozsviti.

Autoladéni odstartovalo: TUn10

Autoladéni zacne, kdyz je stisknuto tlacitko RUN

e 1 tolads
oo o z displeje startu autoladéni.
e e e Druhi &islice zprava v TUnOO je vybér motoru
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO s qe . - ,
TUNING 1/2 (T1-00) a prava ¢islice je vybér médu
l autoladéni (T1-01).
Autoladéni Vstup povelu stop
Wm0 —— | E - - 3| |Pokudje stisknuto tagitko STOP nebo behem
autoladéni nastala chyba méfeni, pak bude zobrazeno
e e e e e e r ni nastata cyba Merent. p
DRIVE GUIGK AV VERIFY AUTO. DRIVE QUicK A0V VERIFY w0 chybové hlaSeni a autoladéni bude zastaveno.
Podrobnosti viz Chyby béhem autoladéni
na strané 4-12.
Autoladéni dokonceno
LAl Bude zobrazeno END po pfiblizné 1 aZ 2 minutéch,
— indikujici, Ze autoladéni bylo dokonceno.
Q [ ) '_Q:
DRIVE QUICK ADV VERIFY Tﬁmﬁc




Postup ovérovaci ¢innosti

B Doporuceni po pouziti autoladéni

Pfi pouziti vietenového motoru je maximalni rychlost otd¢eni vys$si neZ jmenovita frekvence (nebo zakladni
frekvence, FA (E1-006)). Pro oblast vétsi neZ FA, definovanou jako rozsah konstantniho vystupu, vystupni
moment je sniZzen protoZe napéti nevzrista se vzristajici frekvenci.

Pro aplikace s konstantnim vystupnim rozsahem museji byt charakteristiky V/f znovu ru¢né nastaveny poté,
kdyz je provedeno autoladéni. Nastavte E1-03 = F a parametry E1-04 aZ E1-10 na spravné hodnoty.
Neméiite E1-06 (Zakladni frekvence) a E1-13 (Zakladni napéti) protoZe jsou automaticky naladény

na optimalni hodnoty.

Vzrast jmenovité rychlosti otaceni 1 az 1,2krat

Pro vzrast jmenovité rychlosti otdCeni 1 az 1,2krat, pouzijte nasledujici vzorec pro zménu nastaveni E1-04
(Maximalni vystupni napéti):

E1-04 = (Jmenovité otacky motoru) x (Pocet p6lt motoru) / 100(Hz) x (1 az 1,2)

Pokud rychlost otaceni motoru vzrista nad jmenovité otacky, budou pouZity fixni vystupni charakteristiky
pfi vysokych otd¢kach a moment motoru bude sniZen.

Aplikace na motory s konstantnim vystupem jako jsou motory pro obrabéci stroje

Pro zménu nastaveni E1-04 (Maximalni vystupni frekvence) a E1-05 (Maximalni napéti) pouZijte nasledujici
vzorec, pouZzivate-li motor s pevnym vystupem, napt. motor pro obrabéci stroj:

E1-04 = Frekvence (Hz) pfi maximéalnich otackach v podminkach bez zatéze (koeficient zatiZzeni = 0)
E1-05 = Napéti (V) pfi maximalnich otackdch v podminkach bez zatéze (koeficient zatizeni = 0)

Nemérite konstanty motoru E2 po provedeni autoladéni.

B Doporuceni pro piesné nastaveni

Nastaveni pro autoladéni jsou rozdilna pfi provadéni autoladéni pouZivate-li dokumentaci motoru nebo
naméfena data.
PouZijte nasledujici tabulku jako referenci.

Zobrazeni operatoru Jednoduché nastaveni Pfesné nastaveni
Napéti v podminkach bez
T1-03 Jmenovité napéti motoru zatéZe pii jmenovitych

otackach motoru

Frekvence v podminkach
T1-05 Zakladni frekvence motoru bez zatéZe pii jmenovitych
otackach motoru
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B Nastaveni aplikaci

Parametry jsou nastaveny, jak je poZadovano ve zdokonaleném programovacim moédu (napf. u rozsviceného
indikatoru ADV na digitdlnim operdtoru). VSechny parametry, které mohou byt nastaveny v médu rychlého
programovéani mohou také byt zobrazeny a nastaveny v mdédu zdokonaleného programovani.

B Priklady nastaveni
Nasledujici pfiklady jsou piiklady nastaveni pro aplikace.

¢ Pii pouZiti brzdného odporu pripojeného k ménici nastavte L8-01 na 1 pro povoleni
ochrany pred pietiZenim brzdného odporu.

e Pro zabranéni reversni ¢innosti motoru, nastavte b1-04 na 1 pro zdkaz reversni ¢innosti
e Pro zvyseni rychlosti otd¢eni u 60 Hz motoru o 10%, nastavte E1-04 na 66,0 Hz.

¢ Pro pouziti analogového signalu 0 az 10-V pro 60 Hz motor pro ¢innost s proménnymi otackami mezi 0 a 54 Hz
(0% az 90% odpoctu rychlosti), nastavte H3-02 na 90%.

¢ Pro fizeni rychlosti mezi 20% a 80% pro zajisténi hladkého béhu pfevodovky omezte maximalni otacky stroje,
nastavte d2-01 na 80% a nastavte d2-02 na 20%.

B Cinnost naprazdno

Chcete-li provadeét ¢innost naprazdno (bez pripojeni stroje k motoru), stisknéte tlacitko mistni/dalkovy na digitalnim
operatoru pro zménu na mistni méd (indikatory SEQ a REF na digitdlnim operatoru by mély byt vypnuty).

Motor a stroj musi byt zkontrolovany z hlediska bezpe¢nosti pied zacatkem ¢innosti ménice z digitadlniho operatoru.
Prfesvédcete se, Ze motor pracuje normélné€ a nejsou zobrazeny Zadné chyby stridace.

Referenc¢ni frekvence pootaceni (d1-17, standardné: 6,00 Hz) muzZe byt odstartovana a zastavena stisknutim

a uvolnénim tla¢itka JOG na digitdlnim operdtoru. Pokud externi sekvence brani ¢innosti z digitalniho operatoru,
potvrdte, Ze obvod nouzového zastaveni a bezpe¢nostni mechanismus stroje jsou funkéni a potom odstartujte ¢innost
v médu dalkovy (tj. se signdlem ze svorek fidiciho signdlu). Bezpec¢nostni opatieni musi vzdy byt provedeny pied
spusténim ménice s motorem pripojenym ke stroji.

Jak povel chod (vpfed nebo vzad), tak referenéni frekvence (povel pro vicestupriovou rychlost ota¢eni) musi
byt nastaveny, aby ¢innost méni¢e mohla zadit.

Vlozte tyto povely a reference bez ohledu na metodu ¢innosti (tj. mistni nebo dalkovy).

INFO

B Cinnost se zatézi

Pfipojte stroj k motoru a potom zac¢néte ¢innost, jak je popsdno pro ¢innost naprazdno (tj. z digitdlniho operatoru
nebo pouzitim signald ze svorek fidiciho obvodu).

B Pfipojeni zatéze

e Po potvrzeni, Ze motor se zcela zastavil, pfipojte mechanicky systém.

o Presvédcete se, Ze vSechny Srouby, které pfipeviiuji mechanismus k hiideli motoru, jsou dotaZeny.



Postup ovérovaci ¢innosti.

m Cinnost pouzivajici digitalni operator
e PouZijte digitalni operator pro start ¢innosti v médu mistni stejnym zptisobem jako pfi ¢innosti naprazdno.

o Ujistéte se, Ze tlacitko STOP na digitalnim operatoru je snadno piistupné a jakykoliv neo¢ekavany
pohyb tak mtiZe byt zastaven.

o Nejdfive nastavte referencni frekvenci na nizké otacky na jednu desetinu normélnich pracovnich otacek.

B Kontrola stavu ¢innosti

e Po provéteni spravné ¢innosti hladkého chodu motoru pfi pomalych otdckach,
zvyste referen¢ni frekvenci.

e Po zméné referencni frekvence nebo sméru otaCeni, zkontrolujte, Ze nenastaly oscilace nebo nejsou slySet
nenormélni zvuky z motoru. Zkontrolujte monitorované zobrazeni a ujiStéte se, Ze U1-03 (Vystupni proud)
neni pfili§ vysoky.

e Pokud nastalo houpani, vibrace nebo jiné problémy vznikajici v systému fizeni - podrobnosti viz
Ndvrhy serizeni na strané 4-18 anglického originélu.

B Kontrola a zaznam parametru

Pouzijte mdd ovéfeni (tj. kdyz indikator ovéfeni na digitdlnim operatoru je rozsvicen) pro ovéreni parametru,
které byly zménény pro ovéfovaci ¢innost a zaznamenejte je v tabulce parametrt.

Jakékoliv parametry, které byly zménény autoladénim budou také zobrazeny v ovéfovacim maodu.

Pokud je pozadovano, kopirovaci funkce u parametrti 03-01 a 03-02 zobrazené v médu zdokonaleného
programovani miiZze byt pouZzita pro kopirovani zménéného nastaveni ze stfidace do zaznamové plochy v digitdlnim
operatoru. Pokud jsou zménéna nastaveni uloZena v digitdlnim operitoru, mohou byt snadno kopirovana nazpét
do ménice pro urychleni obnoveni systému, pokud z jakéhokoliv divodu musi byt méni¢ vyménén.
Pro spravu parametri mohou byt pouzity nasledujici funkce.

e Zaznam parametra

e Nastaveni urovni pfistupu pro parametry

e Nastaveni hesla

B Zaznam parametri (02-03)

Pokud 02-03 je nastaven na 1 po dokonceni ovéfovaci ¢innosti, nastaveni parametr bude uloZzeno v oddélené
pamétové oblasti v ménici. Pozdéji, poté kdy nastaveni méniéce bylo zménéno, parametry mohou byt
inicializovany na nastaveni uloZené v oddélené ¢asti paméti, kdyZ 02-03 bylo nastaveno na 1 nastavenim A1-03
(Inicializace) na 1110.

B Parametry urovni pristupu (A1-01)

A1-01 miZze byt nastaveno na 0 (pouze monitorovani) pro zabranéni zmény parametrii. A1-01 miZe byt také
nastaveno na 1 (Parametry specifikované uZivatelem) a pouZité soucasné s parametry A2 pro zobrazeni pouze
parametri poZadovanych strojem nebo aplikaci v programovacim maddu.

® Heslo (A1-04 a A1-05)

Kdyz je nastavena troven pfistupu pouze pro monitorovani (A1-01 = 0), heslo miZe byt nastaveno tak, Ze
parametry budou pouze zobrazeny, kdyZ bylo vloZeno spravné heslo.
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Navrhy serizeni

Pokud nastane houpani, vibrace nebo jiné problémy majici svij pivod v fidicim systému béhem ovétovaci
¢innosti, sefidte parametry uvedené v nésledujici tabulce podle metod fizeni. Tato tabulka obsahuje pouze

nejbéZnéji pouzivané parametry.

Tabulka 2.6 Sefizované parametry

Metoda Nazev x . . |Nastaveni | Doporuéené
L - Provadéni / Chovani , fizeni
fizeni (Cislo parametru) u vyrobce | nastaveni Metoda sefizeni
e SniZte nastaveni pokud
Potla¢eni houpanini je moment nedostatecny
Zisk zabranéni a vibraci v rozsahu . kvili tézké zatézi.
houpéni (N1-02) stfednich otacek 1.00 0,50 22 2,00 e Zvyste nastaveni pokud
(10 az 40 Hz) nastalo houpani nebo
vibrace kvuli lehké zatézi.
e Zvyste nastaveni pokud
SniZeni magnetického magnetické ruSeni motoru
Vybér nosné ruSeni motoru Zavisi na 0 a% standard je vysoké.
frekvence (C6-02) Potla¢eni houpéni vykonu e SniZte nastaveni pokud
a vibraci pfi nizkych nastalo houpani nebo
otackach vibrace v rozsahu nizkych
az stfednich otacek.
Rizent V/f Primarni ¢asova ZvySeni momentu ) fnn;rzrinntari:i\;e?lfh(;léstd
(A1-02=0 konstanta k;)m enzace| ° rychlosti odezvy Zévisi na | 200 aZ 1000 odezvy jsou oymalé
nebo 1) P potlaceni houpéni vykonu msec < v P A
momentu (C4-02) braci e Zvyste nastaveni pokud na-
a vibract stalo houpani nebo vibrace.
. e Zvyste nastaveni pokud je
Zrlleﬁ:;i“ é?lo(i‘;fﬁzch pfi nizkych otckach
Zisk kompenzace P Y o . moment nedostatecny
(10 Hz nebo méné), 1.00 0,50 az 1,50 . .
momentu (C4-01) otlageni houpéni e SniZte nastaveni pokud
z braci P nastalo houpani nebo
vibract vibrace kviilOsi lehké z4t&7
Napéti stfedni Zuvi { pokud i
vystupni frekvence ZlepSeni momentu . Standardni * Y.ys,te n’astave,rzl poxucJe
(E1-08) pi nizkych otackach |Zavisi na Eari afi nii | nizkych dotackaf: h,
e, Ri P vykonu az standardni moment nedostateCny
Napéti minimdlni DR +(3az5)V * | e Snizte nastaveni pokud
vystupni frekvence pfi rozb&hu r4z bii rozbéhu ie velky
(E1-10) P J Y.
Rizeni detekce Potlaceni kyvani e SniZte nastaveni pokud
rychlostni zpétné vazby | a vibraci v rozsahu moment nebo rychlost
N2-01) ! Pozor ! pro 10 az 40 Hz. VétSinou . odezvy jsou pomalé.
) P 1.00 0.50 a2 2,00 yJsoup
aplikace s naroky na nevhodné pfi narocich | ’ ’ « Zyvite nastaveni pokud
rychlost odezvy snizte | na presny dobéh v niz- nasytélo kyvéni neIt))o
nastaveni od vyrobce. | kych otackach - vytah. vibrace
e SniZte nastaveni pokud
| Primédrni{ asova Zvyseni momentu y moment nebo rychlost
Yekt?rove konstanta kompenzace g)rych/l(l)(s)tl odezvy 20 ms rzr?s:j 100 odezvy jsou pomalé.
rlzfmv momentu (C4-02) a leiel;rrl;ciyvam e Zvyste nastaveni pokud
50 evvkrenou nastalo kyvani nebo vibrace
smyckou — -
(A1-02=2) | Primarni zpordéni Zvyseni odezvy e SniZte nastaveni Pokud
kompenzace skluzu otacek 200 ms 100 az 500 rychlost odezvy je pomald.
(03_32) ZlepSeni stability ‘ msec e Zvyste nastaveni pokud
otacek otacky nejsou stabilni.
e Zvyste nastaveni pokud
Zisk kompenzace ZlepSeni stabilit N rychlost odezvy je pomala.
P P Y 1o 0.5a% 1,5 ep
skluzu (C3-01) otacek ’ ’ ’ e SniZte nastaveni pokud
otacky jsou pfili§ vysoké.




Navrhy sefizeni

Tabulka 2.6 Sefizované parametry (pokracovani)

Metoda Nazev Nastaveni |Doporugené
L . Provadéni / Chovani P Fizeni
fizeni | (Cislo parametru) vyrobce | nastaveni L P
e SniZeni magnetickéhd Zvyste nastaveni pokud
ruseni motoru Zavisi magnetické ruseni motoru
Vyber nosné frekvence| Potlatent .- , 0 aZ standard | je vysoké.
otlaCeni houpédni a | na vykonu .
(C6-02) vibraci pfi nizkych SnizZte nastaveni pokud
Vektorové otackach nastalo houpani nebo vibra-
fizeni (10 Hz nebo mén¢) ce v rozsahu nizkych otacek.
s otevvkrenou N:apéti s,tfedni . L Zvyste nastaveni pokud
E:i/_cozo—llZ) vystupni frekvence ° Z}f:ps,em’ mom?fltl} Zav1§1 Standardni moment nebo rychlost
= (El-f)?) - E)I‘l mz,k}jch otackach | na vylv«’)nu a7 standardni | odezvy je pomala.
\Ij?gitlnr?lf?;?jeglce ° va'zemg?vl}zlu anapetl | (3 a7 5V Sni%te nastaveni pokud
(g - II())) pr1rozbehu rdz pii rozbéhu je velky

* Uvedena nastaveni plati pro ménice tfidy 200 V. Pro ménice tfidy 400 V plati dvojndsobné hodnoty.

e Neméiite zisk kompenzace momentu (C4-01) ze svych standardnich hodnot 1,00, pfi vektorovém fizeni
s otevienou smyckou.

e Pokud jsou otacky béhem obnoveni nepiesné pii vektorovém fizeni s otevienou smyckou, umoznéte
kompenzaci skluzu béhem obnoveni (C3-04 = 1).

¢ Pouzijte kompenzaci skluzu pro zlepSeni fizeni otacek u napétového fizeni V/f (A1-02 = 0).
Nastavte jmenovity proud motoru (E2-02), proud naprdzdno motorem (E2-03) a pak nastavte zisk
kompenzace skluzu (C3-01) na hodnotu 0,5 aZ 1,5. Standardni nastaveni pro fizeni V/f je C3-01 = 0,0
(kompenzace skluzu je zablokovéna). 2

e Pro zlepSeni odezvy otacCek a stability u fizeni V/f s PG (A1-02 = 1), nastavte parametry (C5-01 az C5-05) I
na hodnotu 0,5 a 1,5krat standardni hodnota. (Neni normalné nutno sefizovat toto nastaveni.) ASR pro
fizeni V/f s PG bude pouze fidit vystupni frekvenci; vysoky zisk, jak je moZzné pro vektorové fizeni
s otevienou smyckou, nemiZe byt nastaven.

Nasledujici parametry budou také nepiimo ovliviiovat systém fizeni.

Tabulka 2.7 Parametry nepfimo ovliviiované fizenim a aplikace

Nazev (Cislo parametru) Aplikace
Vybér CT/VT (C6-01) Nastavuje max. moment a schopnosti pretizeni na 120% nebo 150%.
Funkce DWELL (b6-01 az b6-04) Pouzito pro velké zatéZze nebo stroje s tézkym chodem.

Doby akcelerace/decelerace

fizuj ¢h kcel 1 .
(C1-01 a2 C1-11) Sefizuje moment béhem akcelerace a decelerace

Charakteristiky S-kfivky (C2-01 az C2-04) Pouzito pro zabranéni razu pri dokonceni akcelerace.

Skokové frekvence (d3-01 az d3-04) Pouzito pro vyhnuti se rezonan¢nim bodiim béhem ¢innosti.

Cas. konst. analog. vstupniho filtru (H3-12) | PouZito pro zabranéni fluktuaci v analog. vstup. signlech zpGsob. rusenim.

Pouzito pro zabranéni OV (chyby piepéti) a nezadouci zastaveni
motoru pro velké zatéZe nebo prudké akcelerace/decelerace. Zabranéni
Zabranéni nezddoucimu zastaveni nezadoucimu zastaveni je povoleno a nastaveni neni potieba

(L3-01 az L3-06) normélné€ ménit. Pfi pouziti brzdného odporu, nicméné zablokujte
zabranéni nezad. zastaveni béhem decelerace nastavenim L3-04 na 0.

Nastavte maximalni moment béhem vektorového fizeni. Pokud je
Omezeni momentu (L7-01 az L7-04) nastaveni zvySeno, pouZijte motor s vy$§im vykonem neZ ménic.
Pii sniZeni nastaveni, u tézké zatéZe muZe nastat nezad. zastaveni.
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Kapitola 3
Parametry

Tato kapitola popisuje vSechny parametry, které mohou byt v ménici nastaveny.

Popisy parametrl..........ccccovveeeiiiieieeeeeeeeeeeeeeeee 3-2
Funkce zobrazeni digitalniho operatoru a urovné........ 3-3

Tabulka parametrl...........coovveeeiiiiiiiie e 3-9
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Popisy parametru

Tato sekce popisuje obsahy tabulek parametrt.

B Popis tabulek parametru

Tabulky parametrt jsou uspotradany tak, jak je uvedeno nize.
Zde, b1-01 (Vybér referencni frekvence) je pouZit jako priklad.

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- |Zmény Vekio-
para- LCD nasta- | veniu | bhem Vi | Vi o rove Registr [Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s otevi
smyck.
Nastavte metodu vstupu
Vybér referencni frekvence.
reference 0: Digitalni operétor
1: Svorka obvodu fizeni
(analogovy vstup) .
b1-01 2 Komunikace Oaz4 1 Ne Q Q Q 180H
RS-422A/485
Zdroj 3: Volitelnd karta
reference 4: Vstup sledu impulst

« Cislo parametru:
* Nazev:
e LCD disple;j:

* Popis:
e Rozsah nastaveni:

e Nastaveni u vyrobce:

e Zmény béhem cinnosti:

* Metody fizeni:

* Registr:

e Strana:

3-2

Cislo parametru.
Nézev parametru.

Néazev parametru zobrazeny na digitdlnim operatoru s LCD .

Detaily o funkci nebo nastaveni parametru.
Rozsah nastaveni parametru.

Nastaveni u vyrobce (kazda metoda fizeni ma své vlastni nastaveni u vyrobce.
Proto se nastaveni u vyrobce méni pokud je zménéna metoda fizeni.)

Podrobnosti - viz strana 3-83 pro nastaveni u vyrobce zavisld na metodé fizeni.
Indikuje zda parametr miZe nebo nemtiZe byt zménén pii Cinnosti ménice.
Ano: Zmény jsou mozné béhem cinnosti.

Ne: Zmény nejsou mozné béhem cinnosti.

Indikuje metody fizeni ve kterych parametr mtiZze byt monitorovan
nebo nastaven .

Q:  PoloZky, které mohou byt monitorovany nebo nastaveny bud v médu
rychlého programovani nebo v médu zdokonaleného programovani.

A:  PoloZky, které mohou byt monitorovdny nebo nastaveny pouze v médu
zdokonaleného programovani.

Ne: PoloZky, které nemohou byt monitorovany nebo nastaveny
pro metodu fizeni.

Cislo registru pouZité pro komunikace RS422A/485 protokolem MODBUS.

Referencni stranka pro vice podrobnosti o parametru. (Vztahuje se k anglickému
originalu)



Funkce a Urovné zobrazeni digitalniho operatoru .

.Funkce a urovne zobrazeni digitalniho operatoru

MENU

Méd chod I

Méni¢ mize byt v €innosti
a jeho stav muze byt zobrazen

Mad rychlého programovani

Minimum parametri pozado-
vanych pro ¢innost muze byt
zobrazeno nebo nastaveno.

Méd zdokonal. programovani | ——!

V8echny parametry mohou
byt monitorovany

nebo nastaveny.

Ovéfovaci méd

Parametry, které byly zménény|
ze svych standardnich hodnot,
mohou byt monitorovany

nebo nastaveny.

Maéd autoladéni -

Automaticky nastavuje
konstanty motoru pokud data
autoladéni (ze $titku motoru)
jsou vlozena pro vektorové
fizeni s otevienou smyckou
nebo pro méfeni odporu mezi

fazemi pro fizeni V/.

Nasledujici ¢isla ukazuji posloupnost fazeni displejt digitdlniho operatoru ménice.

Auto-Tuning

‘ C. ‘ Funkce Displej LCD Strana
U1 Parametry stavu monitoru Monitor 3-75
u2 Vystopovani poruchy Fault Trace 3-79
u3 Historie poruchy Fault History 3-80
Al Zakladni nastaveni Initialization 3-9
A2 Parametry nastavené uzivatelem User Parameters 3-10
b1 Vybér médu &innosti Sequence 3-11
b2 Brzdéni se ss injekci DC Braking 3-12
b3 Vyhledavani otagek Speed Search 3-13
b4 Funkce asovade Delay Timers 3-14
b5 PID fizeni PID Control 3-15
b6 Funkce prodleni Reference Hold 3-17
b8 Uspora energie Energy Saving 3-18
C1 Akcelerace/Decelerace Accel/Decel 3-19
c2 Akcelerace/Decelerace S-kfivky S-Curve Acc/Dec 3-21
c3 Kompenzace skluzu motoru Motor-Slip Comp 3-22
C4 Kompenzace momentu Torque Comp 3-23
C5 Rizeni otadek (ASR) ASR Tuning 3-24
C6 Nosna frekvence Carrier Freq 3-25
d1 Prednastavena reference Preset Reference 3-27
d2 Omezeni reference Reference Limits 3-29
a3 Skokové frekvence Jump Frequencies 3-29
d4 Podrzeni referenéni frekvence Sequence 3-30
dé Zeslabeni pole Field-weakening 3-31
E1 V/f kiivka V/f Pattern 3-31
E2 Nastaveni motoru Motor Setup 3-33
E3 V/f kiivka motoru 2 V/f Pattern 2 3-35
E4 Nastaveni motoru 2 Motor Setup 2 3-37
F1 Nastaveni PG karty PG Option Setup 3-38
F4 Karty analogového monitoru A0-08, 12 Setup 3-41
F5 Nepouzito D0-02, 08 Setup 3-43
F6 Volitelna komunikaéni karta CP-916 Setup 3-44
H1 Multifunkéni digitalni vstupy Digital Inputs 3-45
H2 Multifunkénf digitalni vystupy Digital Outputs 3-47
H3 Analogové vstupy Analog Inputs 3-49
H4 Multifunkéni analogové vystupy Analog Outputs 3-52
H5 Komunikace RS-422A/485 Serial Com Setup 3-53
H6 Nastaveni /0 sledu impulsti Pulse I/0O Setup 3-54
L1 Ptetizeni motoru Motor Overload 3-56
L2 Preklenuti poklesu napajent PwrLoss Ridethru 3-57
L3 Zabranéni nechténému zastaveni Stall Prevention 3-59
L4 Detekce reference Ref Detection 3-61
L5 Restartovani poruchy Fault Restart 3-62
L6 Detekovani momentu Torque Detection 3-63
L7 Omezeni momentu Torque Limit 3-65
L8 Ochrana hardwaru Hdwe Protection 3-65
N1 Funkce zabranéni kolisani otacek Hunting Prev 3-67
N2 Rizeni ochrany zpétné vazby AFR 3-68
N3 Brzdéni s vysokym skluzem High Slip 3-69
o1 Vybér monitorovani Monitor Select 3-69
02 Multifunkéni vybéry Key Selections 3-71
o3 Kopirovaci funkce COPY Function 3-73

| T | Autoladéni motoru 3-73
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B Parametry nastavitelné v modu rychlého programovani

Minimum parametrd, které jsou potfebné pro ¢innost ménice, mohou byt monitorovany a nastaveny

v médu rychlého programovéni. Parametry, které jsou zobrazeny v mdédu rychlého programovani, jsou
uvedeny v nésledujici tabulce. Tyto a vSechny ostatni parametry jsou také zobrazeny v médu zdokonale-
ného programovani.

Vyhledejte pfehled mdoda na stran€ 1-5 pro prehled médu rychlého programovéni.

Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- |Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu |pghem Vi V/f >/0(\e/l<e}o- Registr
metru displej Ve vyrobce | ginnosti s PG zgty%ka.
Vybér Nastavte pro méni¢ metodu fizeni
fidici
metody 0: Rizeni V/f Y
A1-02 1 Rizeni V/f s PG Oaz2 0 Ne Q Q Q 102H
Control (Pulzni generator nebo enkodér)
Method 2: Vektor. fizeni s otevi. smyckou
Vybér Nastavte vstupni metodu referencni
reference frekvence.

0: Digitalni operator
1: Svorka obvodu fizeni L
b1-01 (analogovy vstup) Oaz4 1 Ne Q Q Q 180H

2: Komunikace RS-422A/485

Reference | 3: volitelnd karta
Source 4: Vstup sledu impulst
Vybér

metody

Nastavte metodu vstupu povelu chod
0: Digitalni operator

1: Svorka obvodu fizeni .
b1-02 (sekvenéni vstup) 0az3 1 Ne Q Q Q 181H
2: Komunikace RS-422A/485

3: Volitelna karta

¢innosti

Run Source

Vybér Nastavte metodu zastaveni, kdyz
metody ) je na vstupu signal zastaveni.
zastaveni

0: Decelerace do zastaveni
1: Dobéh do zastaveni
2: Zastaveni ss brzdou (Zastavi diive

b1-03 . . B

nez dobéh do zastaveni,

bez rekuperacni ¢innosti.)
3: Dobéh do zastaveni s Casovacem
Stopping (Povely pro chod jsou odmitnuty
Method b&hem doby decelerace.)

0az3 0 Ne Q Q Q 182H
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Funkce a urovné zobrazeni digitalniho operatoru

Nazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekio- .
para- LCD Popis nasta- | veniu |pghem Vi V/f ro?/éo Registr
metru displej e vyrobee | ginnosti s PG| s otevi.
smyck.
Doba
akcelerace 1 | Nastavte dobu akcelerace
C1-01 - v sekundach pro vystupni frekvenci Ano Q Q Q 200H
Accel Time | pro narist z 0% na 100%.
1 0.0 az
6000.0 | 10.0s
Doba *1
decelerace 1 | Nastavte dobu decelerace
C1-02 - v sekundach pro vystupni frekvenci Ano Q Q Q 201H
Decel Time | pro pokles ze 100% na 0%.
1
Vybér
CT/VT 0: CT (nizka nosna, konstantni 0
C6-01 ) $Toment,]3§0% RO dobuvl n}unuty) ebo | Ne Q Q Q 2231
Heavy/Nor- : (vysokd nosna, proménny |
mal Duty moment, 120% po dobu 1 minuty)
Vybér nosné
frekvence
Zvolte pevny vzorec nosné viny. 6
C6-02 Zvolte F pro odblokovani podrobného| 0 azF o Ne Q Q Q 224H
CarrierFreq nastaveni pomoci pouZiti parametrd
C6-03 a C6-07
Sel
Referen¢ni - .
frek 1 Nastavte referencni frekvenci
rekvence . P . )
41-01 v jednotkach specifikovanych v o} 03 0.00 Ano Q Q Q 280H
(Jednotky frekvence pro nastaveni Hz
Reference 1 | reference a monitoru, standardné: Hz)
Referen¢ni
frekvence 2 | Referen¢ni frekvence, kdyZ 0.00
d1-02 vicestupniovy povel 1 pro otdceni je Hz Ano Q Q Q 281H
ve stavu ON pro multifunkéni vstup
Reference 2 (jednotka: Nastavte v 01-03).
Referen¢ni
frekvence 3 | Referen¢ni frekvence, kdyz 0az 0.00
d1-03 vicestupriovy povel 2 pro otaceni je | 400.00 Hz Ano Q Q Q 282H
Reference 3 | V€ stavu ON pro multifunkéni vstup
(jednotka: Nastavte v 01-03).
Referencni |Referencni frekvence, kdyz
frekvence 4 | vicestuptiové povely 1 a 2 pro otdceni 0.00
d1-04 jsou ve stavu ON pro multifunkéni Hz Ano Q Q Q 283H
Reference 4 | ystup (jednotka: Nastavte v 01-03).
Referencni
frekvence |Referencni frekvence, kdyZ vybér
) pootaceni | frekvence pooticeni, povel FIOG 6.00
di-17 nebo povel RJOG jsou ve stavu ON Hz Ano Q Q Q 292H
Jog pro multifunké&ni vstup
Reference | (jednotka: Nastavte v 01-03).
Nastaveni
K:;uéri?lho Nastavte vstupni napéti ménice 155 az 200V
E1-01 na 1 volt. Tato nastavena hodnota 255 3 Ne Q Q Q 300H
Input Volt- |bude zdkladni pro ochranné funkce. 3
age
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt )
para- LCD Popis nasta- | veniu | b&hem V/i Vit ro?/éo- Registr
metru displej VeI vyrobee | ginnosti s PG| s otevi
smyck
Vybér 0azE: Zvolte z 15 pfednastavenych
kiivky V/f kiivek
E1-03 F UZivatelsky nastavitelné Oaz F F Ne Q Q No | 302H
V/F Selec- V/f kfivky (Nutné pro mozné
tion nastaveni E1-04 az E1-10).
Max. vyst.
frekvence 400az | 60.0
E1-04 | (FMAX) 4000 | Hz | Ne | Q | Q | Q | 303H
Max *4 *5
Frequency
Max.
napéi .
(FMAX) Vystupni napéti (V) OO az 2000
E1-05 B 255.0 \% Ne Q Q Q 304H
Max T 3|
Voltage
Zakl. frek- VMIN | __ : iFrel((ve?ce
vence (FA) | E10L el 00a7 | 600
E1-06 E100) €108 (E"ff)ﬁ) : * Ne Q Q Q 305H
Base Fre- 4000 | Hz™®
quency
Min. vyst.
frekvence
} (FMIN) 0.0az | 1.5Hz
E1-09 : 4000 v5 Ne Q Q Q 308H
Min Fre-
quency
Zék}aflni Toto nastaveni zméiite pouze pii
n\d/f/st pouziti zdokonaleného sefizeni 0.0 a7 0.0V
E1-13 ( ) pro V/f aplikaci s fixnim vystupem. 255.0 .*6 Ne A A Q 30CH
Base Normalné neni potfeba provadét *3
Voltage tato nastaveni.
Jmenovity
proud Nastavte jmenovity proud motoru
motoru v ampérech. Tato hodnota se stane 0.32 a7 190 A
E2-01 zakladni hodnotou pro ochranu 6.40 ) o Ne Q Q Q 30EH
motoru, omezeni momentu a fizeni *8
Motor momentu. Je nastavend automaticky
Rated FLA | pfi pouziti autoladéni.
Pocet pola
motoru Nastavte pocet polt motoru.
E2-04 Hodnota je nastavena automaticky 2az48 4 Ne Ne Q N 311H
Number of | b&hem autoladéni.
Poles
Eglnstanty Nastavte pocet impulsii na otacku 600
} pro PG (pulsni generator nebo Oaz 1024
F1-01 enkodér), ktery je pouZit. 60000 ( *g ) Ne Ne | Q N 380H
PG Pulses/ | (Nenastavujte jako nasobek.)
Rev




Funkce a Urovné zobrazeni digitalniho operatoru

Nazev Metoda fizeni
Gislo . Rozsah Nas’ta— Z[nény Vekio- .
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vi VI |rove | REQISTr
metru displej S vyrobee | &innosti s PG s otevi.
smyck.
) Nastavte troven napéti zisku
Zisk . o - S
pro multifunkéni analogovy vystup 1.
(svorka FM) Nastavte pocet nasobkl 10 V, které
budou vystupem jako 100% vystupu | 0.00 aZ
H4-02 pro polozky monitoru. Vystup napéti | 2.50 100 Ano Q Q Q A41EH
Terminal ze svorek je v§ak max. 10 V.
FM Gain Hodnotu Ize kalibrovat.
Zisk Nastavte troven napéti zisku
(svorka AM)| pro multifunkéni analogovy vystup 2.
Nastavte pocet nasobku 10 V, které
budou vystupem jako 100% vystupu | 0.00 aZ
H4-05 pro polozky monitoru. Vystup napéti | 2.50 0.50 Ano | Q Q Q | 42
ze svorek je v§ak max. 10 V. Hodno-
Terminal tu Ize kalibrovat.
AM Gain
Nastavte odblokovani nebo zabloko-
vani funkce nadproudové tepelné
Vybér ochrany motoru pomoci pred
ochrany pretiZzenim.
motoru
0: Zablokovano
1: Ochrana motoru pro béZné pouZiti
2: Ochrana motoru pro ménic
3: Ochrana vektorového motoru
L1-01 V nékterych aplikacich, kdyZ je 0az3 1 Ne Q| Q| Q| 480H
napajeni ménice vypnuté, tepelna
hodnota je resetovana, i kdyzZ tento
parametr je nastaven na 1 a ochrana
pak nemusi byt G¢inna.
Je-1i nékolik motort pfipojeno
MOL Fault |k jednomu ménici, nastavte na 0
Select a presvédcete se, Ze kazdy motor je

instalovan s vlastnim nadproudovym
tepelnym ochrannym relé.




Nazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | p&hem Vit V/f :,{)?/Igo' Registr
metru displej et vyrobee | ginnosti s PG| s otevi
smyck
0: Zablokovano (Decelerace jak je
Vybér nastaveno. Pokud je doba decelerace
zabranéni prilis kratka, mize dojit k prepéti
nechténému na hlavnim obvodu.)
zastaveni 1: Odblokovano (Decelerace
béhem je pozastavena, kdyZ napéti hlavniho
decelerace obvodu prekrodi Groveii prepéti.
Decelerace pokracuje, kdyZ se napéti
vrati pod piepéti.
2: Inteligentni decelera¢ni moéd 5
L3-04 (Pomér decelerace je automaticky 0az3 1 Ne Q Q Q 492H
nastaven tak, Ze stfida¢ muze
zpomalovat v nejkrat§i moZné
StallP Decel dobfé. N)astave}:né doba decelerace
Sel neni brana v uvahu.)

3: Odblokovéno
(s brzdovou odporovou jednotkou)
Je-li pouzita volba brzdéni (Brzdovy
odpor, Brzdova odporova jednotka,
brzdova jednotka), pak vZdycky
nastavte na 0 nebo3.

=

Pokud je C1-10 nastaveno na 0, rozsah nastaveni je 0,00 aZ 600,00 (sec).

©ONOU A WN

. Nastaveni u vyrobce zaleZi na vykonu ménice.
. Nastaveni horniho omezeni bude 150,0 Hz, je-1i C6-01 nastaveno na 0.

Po provedeni autoladéni bude E1-13 obsahovat stejnou hodnotu jako E1-05.

. Nastaveni u vyrobce pro modely (-E) je 1024.

. Tyto hodnoty plati pro tiidu ménic¢a 200 V. Hodnoty pro tfidu 400 V jsou dvojnasobné.

Nastaveni u vyrobce se zméni se zménou fidici metody. (Od vyrobce je nastaveno fizeni V/f.)

. Nastaveni u vyrobce zavisi na vykonu ménice. (Je dina hodnota pro ménice tfidy 200 V pro 0,4 kW.)

. Nastavené rozsahy pro doby akcelerace/decelerace zaviseji na nastaveni C1-10 (Jednotka nastaveni doby akcelerace/decelerace).

Rozsah nastaveni je od 10% do 200% jmenovitého vystupniho proudu ménice. (Je dana hodnota pro ménice tfidy 200 V pro 0,4 kW.)




Tabulka parametru

B A: Zakladni nastaveni

Tabulka parametrd .

Nésledujici nastaveni jsou provedena pro parametry inicializace (Parametry A): Jazyk, zobrazeny na digitdlnim
operatoru, uroven pfistupu, metoda fizeni, inicializace parametrti.

B Inicializa¢ni mod: A1

Parametry jsou zobrazeny v ndsledujici tabulce.

Nézev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | pghem Vi V/f I\’{)?/kéto- Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG|s otevr.
smyck.
Vybér jazyku PouZito pro vybér jazyku,
pro zobrazeni zobrazeny na digitalnim
na digitdlnim operatoru (LED).
operdtoru 0: Anglictina
1: Japonstina
2:Némcina
A1-00 3: Francouzstina 0az6 1 Ano A A A 100H -
4: ItalStina
Select Lan- | 3:Spanélitina
guage 6: PortugalStina
Tento parametr neni
meénén v iniciacni
¢innosti.
Uroveit Nastaveni trovné piistupu
pifstupu parametru (nastaveni/Cteni.)
parametru 0: Pouze monitorovani
(M6d monitorovani chodu
anastaveni A1-01 a A1-04.)
1: Pouzito pro vybér
parametru (Mohou byt
A1-01 Cleny a nastaveny pouze | ., |, Ao | A | A | A | 10 |&M
parametry nastavené 6-142
Access v A2-01 az A2-32.)
Level 2:Zdokonalena (Parametry
mohou byt ¢teny a nasta-
veny jak v médu rychlé-
ho programovani, tak
v médu (A) zdokonale-
ného programovdni.)
Vybér Pouzito pro vybér metody
metody fizeni ménice
fzeni 0: Rizeni V/f
1: Rizeni V/f s PG a
zpétnou vazbou (Pulsni 5 27
Al-02 generator nebo enkodér) 0az2 0 Ne Q Q Q 102H 29
Control 2: Vektorové 218
Method s otevienou smy¢kou
Tento parametr neni ménén
v iniciacni ¢innosti.
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
i LCD Popis nasta- | veniu | bghem | \ /. | V/f Veklo- | Registr (Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG|sotevi.
smyck
L PouZito pro inicializaci
Inicializace parametrd, které pouZzivaji
specifikované metody.
0: Bez inicializace
1110: Inicializace, ktera
pouZzivé parametry A2| 0 az
AL 2220: Inicializace, kters | 3330 | O | Ne | A A A 10H -
nit Parame-
ters pouziva 2-drét. sek-
venci. (Inicializace
nastaveni od vyrob.)
3330: Inicializace, kterd
pouziva 3-drét. sekv.
VlozZeni hesla, je-1i heslo
Heslo nastaveno v A1-05. Tato
funkce chrani pred zdpisem
nékteré parametry z iniciali-
za¢niho médu. Pokud je 0 a¥
A1-04 zménéno heslo, parametry 99329 0 Ne A A A 104H | 6-141
Enter Pass- | Al1-01 az A1-03 a A2-01 az
word A2-32 nemohou byt dale
zménény. (Programovaci
mod parametrii mizZe byt
zmeéneén.)
Nastaveni PouZito pro vloZeni
hesla Ctyfmistného Cisla jako
heslo. Tento parametr neni
obvykle zobrazen. Kdyz je .
A1-05 zobrazeno heslo (A1-04), 0az 0 Ne | A | A | A | 105H |6-141
Select Pass- | podrzte tlatitko RESET 9999
word a stisknéte tlacitko Menu
a heslo se zobrazi.
B Uzivatelem nastavené parametry: A2
Parametry nastavené uzivatelem jsou uvedeny v nasledujici tabulce.
Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- (Zmény
para- LCD Popis nasta- |veniu |pbghem Vi V/f I\'{)?/Igo- Registr |Strana
metru displej veni vyrobce |ginnosti s PG fs otevr.
ismyck.
Parametry Pouzito pro nast,ave,ni éisla
nastavene | parametru, ktery mé byt
Wwivatelem | Rastaven/Cten. Maximalné 32.
Efektivni, kdyZ droven pfi-
A2-01 stupu parametru (A1-01) je b1-01 106H az
az nastavena na uZivatelsky az - Ne A A A 1250 6-142
A2-32 | User Param | Program (I). 02-08
1to32 Parametry, nastavené v para-
metrech A2-01 az A2-32
mohou byt nastaveny/cteny
v programovacim modu.




Tabulka parametrd

B Aplikacni parametry: b

Nésledujici nastaveni jsou provedena pro aplika¢ni parametry (Parametry B): Vybér metody fizeni, brzdéni
se ss injekci, vyhleddvani otacek, funkce ¢asovace, funkce prodlevy a funkce dspory energie.

B Vybéry fidiciho médu: b1

V naésledujici tabulce jsou uvedeny parametry pro vybér médu ¢innosti.

(Pouzijte pro mozné chyby
kvili ruSeni.)

Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt .
para- LCD Popis nasta- | veniu | bshem - VI | v | Registr |Strana
metru displej en vyrobee | &innosti s PG| s otevi.
smyck.
Vybér Nastavte vstupni metodu
reference referen¢ni frekvence.
0: Digitalni operator
. 2-7
1: Svorka obvodu fizeni 6.6
b1-01 (analogovy vstup) 0az4 1 Ne Q Q Q 180H 6-62
Reference | 2: Komunikace 6.76
Source RS-422A/485 )
3: Voliteln4 karta
4: Vstup sledu impulsi
. Nastavte metodu zadani
Vybeér povelu chod
modu RUN 0: Digitalni operator 2-7
1: Svorka obvodu fizeni . 6-12
b1-02 (binarni vstup) 0az3 1 Ne Q Q Q7 181H 6-62
Run Source | 2: Komunikace 6-76
RS-422A/485
3: Volitelnd karta
. Nastavte metodu zastaveni
Vybér Y .
kdyzZ je na vstupu signal
metody .
taveni zastaveni.
zas 0: Decelerace do zastaveni
1: Dobéh do zastaveni
2:Zastaveni ss brzdou 28
b1-03 (Zastavi dfive nez dob¢h | 0az3 0 Ne Q Q Q 182H 614
do zastaveni, bez ;
Stopping rekupera¢ni &innosti.)
Method 3: Dobéh do zastaveni
s casovacem (Povely pro
chod jsou odmitnuty
béhem doby decelerace.)
Zékaz otace-
ni v opag- (1)3 épgtny’ CEOS pogfllfn ~ |0mnebo 1
b1-04 [némsmeru | 1 EPEUY CROC ZABIOKOVARL | 7 | ¢ Ne | A | A | A | 18H |651
2: Prepindni sledu fazi 2y
Reverse (Opacny smér
Oper odblokovén)*
Precist PouZito pro nastaveni citli-
vstupni R T o
sekvenci vo§t1 fidicich vstupu (vsvtu’py
dvakrat vpred/vzad a multifunkcni
vstupy.)
b1-06 0:Dvavzorkykazdé2msec g oy qf Ne | A | A | A | 185H | -
(Pouzijte pro rychlé odezvy.)
Cntl Input 1: Dva vzorky kazdych
Scans 5 msec
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt .
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem T V/E ro?/éo- Registr |Stranal
metru displej veni vyrobce | &innosti s PG| sotevi:

smyck.

Vybér ¢innosti| PouZito pro nastaveni médu
poprepnuti | ¢innosti po piepnuti na mod
do médu dalkovy pouzitim tlacitka
dalkovy mistni/dalkovy.
0: Signély chod, které jsou
na vstupu béhem pre-
b1-07 pinani modd, nejsou brany | 0 nebo 1 0 Ne A A A 186H -
v uvahu. (Vstupni signaly
chod po prepnuti médu.)
LOC/REM | 1; Signély chod za¢nou
RUN Sel pusobit okamZité po
prepnuti na méd dalkovy.

Vybér povelu| PouZito pro nastaveni zablo-

chod v pro- | kovani ¢innosti v programo-

gramovacich | vacich médech.

modech 0: NemuiZe byt v ¢innosti

1: MuzZe byt v ¢innosti
(Zablokovan, kdyz digi-

RUN CMD talni operator je nastaven

na vybér povelu chod
atPRG (je-1i b1-02 = 0)).

* Pouze pro modely (-E) s fizenim V/f. Zablokovano pro V/f s PG.

b1-08 O nebo 1 0 Ne A A A 187H -

B Brzdéni se ss injekci: b2

V nésledujici tabulce jsou parametry pro brzdéni s injekci.

Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vek .
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vit V/f m?/éto- Registr |Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG| s otevr.

Uroveii nulo-| PouZito pro nastaveni frek-
vé rychlosti | vence, kterou za¢ind brzdéni
(Pocatecni | se ss injekci v jednotkach
frekvence Hz, je-li vybrana decele-

b2-01 |brzdéni se race do zastaveni. 018 gz 0.5Hz Ne A A A 189H | 6-14

ss injekei) Je-1i b2-01 mensi ne E1-09, ’

E1-09 se stava pocatecni

DClnj Start | frekvenci brzdéni se

Freq ss injeked.

Brzdny

proud pfi | Nastavte brzdny proud pii .

ss injekei . 0az 6-14
b2-02 J ss injekci jako procenta 100 50% Ne A A A 18AH 6-17

DCInj Cur- jmenovitého proudu

rent menice.

Doba brzdén{ PouZito pro nastaveni doby
se ss injekci | pro provedeni brzdéni se

pfi spusténi | ss injekei pfi startu v jednot-
kach 1 sekunda. PouZito pro 0.00

b2-03 zastaveni dobihajiciho moto-|  aZ 0.00s | Ne A A A 18BH | 6-17
) ru a znovu spusténi. Je-li 10.00
DClnj nastavend hodnota 0, brzdéni

Time@Start | se ss injekei pfi spusténi
neni provedeno.




Tabulka parametru

Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt .
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vit VA | 1ovs | Registr |Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG| s otevi
smyck.
Doba brzdéni| Nastavte dobu v jednotkach
se ss injekci 1 s pro pfoxigzdeni brid,éni se
% zastaveni | 55 injekci pfi zastaveni. Po-
pit zas uZito pro zabranéni dob¢hu 0.00
b2-04 motoru poté, kdy byl na az 0.50s Ne A A A 18CH | 6-14
vstupu povel zastavit. Je-li 10.00
DClnj nastavend hodnota 0,00, pak
Time @Stop bridén}i se ss injekci pfi za-
staveni neni provedeno.
B Vyhledavani otacek: b3
V nésledujici tabulce jsou parametry pro vyhledavani otacek.
Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- |Zmény VoKt )
para- LCD Popis nasta- | veniu |pbghem Vi V/f ro(\%/éo- Registr | Strang|
metru displej veni vyrobee | &innosti s PG |s otevi.
smyck.
Vybér Odblokuje/zablokuje funkci
vyhledavani| vyhleddvani otdcek pro povel
otacek chod a nastavuje metodu
(detekce vyhledavani otacek.
proudu 0:Zablokovano, vypocet otacek
nebo 1: Povoleno, vypocet otacek
vypocet 2: Zablokovano, detekce proudu
otaceni) 3: Povoleno, detekce proudu
Vypocet otacek:
Je-li spusténo vyhledavani
otacek, rychlost motoru je
b3-01 vypocitdna a je provedena 0az3 2% Ne A A A 191H | 6-53
akcelerace/decelerace z vypo-
¢tenych otacek pro specifiko-
vanou frekvenci (je také
SpdSrchat | yyhledan smér otadeni
Start motoru).
Detekce proudu:
Vyhledavani otacek je spusté-
no z frekvence, pii které na-
stal kratkodoby vypadek na-
pajeni nebo pfi maximalni
frekvenci a otacky jsou dete-
kovany pomoci méfeni proudu.
Pracovni .
roud pro Nastavte pracovni proud vy-
p hl dR . .| hledavani otacek jako pro-
szwekavam centa vztaZend ke jmenovité-
otace mu proudu ménice jako 0az «
b3-02 | (detekee 100%. Neni obvykie nutné 200 120% Ne A Ne A 192H | 6-53
proudu) nastavovat. Neni-li znovu-
spusténi mozné s nastavenim
SpdSrch od vyrobce, sniZte hodnotu.
Current
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Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- |Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu |pghem Vi V/f ?gevlgo- Registr | Strang
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG [s otevr.
smyck.
Doba
decelerace | Nastavuje dobu decelerace
vyhleddvani | V¥stupni frekvence béhem
otadek vyhledavani otacek 01 a7
b3-03 | (detekce v jednotkach 1 sekunda. 1’ 0.0 2.0s Ne A | Ne | A 193H | 6-53
proudu) Nastavte dobu pro deceleraci '
z maximalni vystupni frekven-
SpdSrch ce na minimdlni vystupni
Dec Time | frekvenci.
Doba ¢ekani
vyhleddvani | Nastavuje dobu zpozdéni sty-
otécek kace, je-li stykaC na vystupni
(detekce strané ménice. Je-li vyhleda-
b3-05 | Proudu nebol véni otdcek providéno po 00021 405 | Ne | A | A | A | 195H | 653
vypodet obnoveni momentalniho 20.0
otadek) poklesu vykonu, pak ¢innost
vyhledavani otacek je zpozdéna
Search o dobu, ktera je zde nastavena.
Delay
* Nastaveni od vyrobce se zméni, kdyZ je fidici metoda zménéna. (Vyrobce nastavuje fizeni V/f.)
m Funkce ¢asovac: b4
V nésledujici tabulce jsou parametry pro funkce ¢asovac.
Néazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | pghem T V/f I\,{sgo' Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG| s otevr.
smyck.
Doba zpozdéni] Nastavuje dobu zpozdéni ON
ON funkce | funkce ¢asovace (pasmo 0.0 az
Casovace necitlivosti) pro vstup funk- | 300.0
b4-01 ce Casovace v jednotkach (0.0az | 0.0s Ne A A A 1A3H |6-116
Delay-ON 1 s. Povolenono, kdyZ je 3000.0)
Timer nastavena funkce casovace *
v H1-O0O nebo H2-OI01.
Doba zpozdéni| Nastavuje dobu zpoZdéni
OFF funkce | OFF funkce ¢asovace (pasmo| 0.0 az
Casovace necitlivosti) pro vstup funk- | 300.0
b4-02 ce Casovace v jednotkach (0.0az | 0.0s Ne A A A 1A4H | 6-116
Delay-OFF 1 s. Povoleno, kdyZ je nasta- | 3000.0)
Timer vena funkce Casovace *
v H1-0O0O nebo H2-OI0T.

* Pro modely(-E)




m Rizeni PID: b5

V nésledujici tabulce jsou parametry pro fizeni PID.

Tabulka parametru

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény VoKt )
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vi V/f ro(\e/éo- Registr |Strana
metru displej Ve vyrobce | ginnosti s PG| s otevi.
smyck.
Y)'/ bé,r;rll]c'))du 0:Zablokovéano
Hzent 1: PIné PID fizeni, slozka
D je v odchylce
2: Plné PID fizeni, slozka
D je ve zpétné vazbé
b5-01 3: Rizeni PID jako kompen- | 0 az4 0 Ne A | A | A | IASH |6-118
zace Fref, slozka D je v
PID Mode odchylce
4: Rizeni PID jako kompen-
zace Fref, slozka D je ve
zpétné vazbé
Proporcio- | Nastavuje proporcionalni
ndlni zisk | 7isk P-fizeni jako procenta. 0.00
b5-02 | (p) R az 1.00 Ano A A A 1A6H |6-118
P-fizeni neni provedeno, 25.00
PID Gain je-li nastaveni 0,00. ’
Doba Nastavuje dobu integrace
b5-03 integrace (I) I—rlzerE VJf,:dnot)kach o 0.0 az 105 Ano A A A IA7TH | 6118
' 1 s. I-fizeni neni provadéno, | 360.0
PIDITime |je-Ij nastaveni 0,0.
Qmezeni Nastavuje omezeni I-f{zeni 0.0 a5
b5-04 | integrace () | iako procenta maximalni 1000 |100:0% | Ano | A | A | A | IASH |6-118
PID I Limit | VYstupni frekvence. ’
Doba Nastavuje dobu derivace
ps-0s | derivace (D)) Dfizeni vjednotkich 1000821 0o o ano | A | A | A | 1a9H [6-118
] 1 s. D-fizeni neni provadéno, | 10.00
PID D Time | je-Ij nastaveni 0,00.
Omezeni PID| Nastavuje omezeni vystupu 0.0 a7
b5-06 . PID jako procenta maximalni 1’00 0 100.0% | Ano A A A 1AAH | 6-118
PID Limit | yystupni frekvence. )
Nastaveni | Nastavent ofsetu vystupu -100.0
b5-07 | Offsetu PID | pIp jako procenta maximdlni | a7z | 0.0% | Ano | A | A | A | 1ABH |6-118
PID Offset | VYstupni frekvence. +100.0
Casové.kops- Nastavuje ¢asovou konstantu
tanta primar- . )
niho zpozdani PO filtr dolni propust pro 0.00 a2
b5-08 | PID. vystupy PID-fizeni 1’0 00 0.00's Ano A A A IACH |6-118
PID Delay |V jednotkéch 1's. ’
Time Neni obvykle nutné nastavovat.
Vybeér Zvolte vpred/vzad
charakteristik pro PID vystup.
PID vystupu . . : M
b5-09 O:PIDvystup je vpied. g o1l 0 | Ne | A | A | A | 1ADH |6118
1: PID vystup je vzad.
Output (Je rozsvicen vystupni
Level Sel kod)
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Nazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt .
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vi V/f ro‘f/éo' Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG| s otevi.
smyck
Zisk vystupu
bs5-10 |PID Nastavuje vystupni zisk 02'(5) gz 1.0 Ne | A | A | A | IAEH |6-118
Output Gain '
Vybér opac- | 0: Nulové omezeni, kdyz
ného vystupu PID vystup je zaporny.
b5-11 PID 1: Obraci, kdyz PID vystup 0nebo 1 0 Ne A A A IAFH | 6-118
je zaporny. nebo
Output Rev | Nulové omezent, kdy# je navo-
Sel len zakaz opacny pouZitim b1-04.
Vybér 0: Z&dna detekce ztraty
detekce zpétné vazby PID.
Ztrfitty,poveéu 1: Detekce ztraty zpétné
;I;]e)“e VaZBY1 " vazby PID na displeji.
Chod pokracuje
chybovy kontakt neni .
b5-12 0az2 0 Ne A A A 1BOH | 6-118
sepnut.
Fb los Det 2: Detekce ztraty zpétné
Sel vazby PID.
Dobéh do zastaveni
detekce a chybovy
kontakt sepnut.
Urovei
detekce
ztréty povelu Nastavuje trovei detekce
b5-13 | ZPétné vazby ?traty zpétné vazby PID.Jako 0az 0% Ne A A A IBIH |6-118
PID jednotky procent, s maxi- 100
malni vystupni frekvenci
Fblos Det | pii 100%.
Lvl
Doba detekce
ztraty povelu
zpétné vazby
i PID Nastavuje troven detekce 0.0 az i
b5-14 striity zpétné vazby PID 755 1.0s Ne A A A IB2H |6-118
v sekundach.
Fb los Det
Time
. o Nastavuje minimalni SP pro
Uroveil " R
.-« | povoleni PID fizeni pii bé-
startu "spici h « .y
funkce PID Vuv(rinerlilce. ) 0.0 a¥
Zdycky povolenono pro .0az
b5-15 modely (-E). U ostatnich 400.0 0.0 Hz Ne A A A IB3H |6-118
PID Sleep modelu je zakdzano,
Level kdyZ neni nastaveno
PID fizeni (b5-01 = 0).
Zpozdéni
startu "spici” | Nastavuje dobu zpozdéni .
funkce PID . v | 0.0azZ
b5-16 v sekundéch, dokud "spici 755 0.0s Ne A A A 1B4H | 6-119
PID Sleep funkce PID nezacne. ’
Time
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Nazev Metoda fizeni

Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény VoK
para- LCD Popis nasta- | veniu | péhem T V/f ro?/éto- Registr |Strana

metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG| s otevi.
smyck.

Doba akcele-

iggg/gregerleef_e- Nastavuje dobu akcelerace/ 0.0 a7

b5-17 |renci PID | decelerace pro referenci 0.0s Ne A A A IB5H |6-118
PID v sekundéch. 25.5
PID Acc/

Dec Time

Vybér bodu
nastaveni 0: Zakazani interniho bodu

PID nastaveni (SP) PID
1: Povoleni interniho bodu

PID Set- nastaveni (SP) PID
point Sel

b5-18 O nebo 1 0 Ne A* | A* | A* 1IDCH | 6-118

Bod
nastaveni PID . e . 5
b5-19 Interni Bod nastaveni (SP) 0.0 az 0.0% Ne A A A IDDH | 6-118
PID Set- PID 100.0

point

* Parametry b5-18 a b5-19 jsou odblokovany pouze u modeli (-E).

B Funkce prodleva: b6

V nésledujici tabulce jsou parametry pro funkci prodleva.

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt )
para- LCD Popis nasta- | veniu | bdhem Vi V/f ,o?,éo- Registr

metru | displej veni | vyrobce | ginnosti s PG|s otevi.
smyck.

Stra-
na

Prodleva
frekvence

pii startu

0.0 az
b6-01 400.0 0.0Hz| Ne A A A 1B6H |6-22
Dwell

Ref
@Start

Doba
prodlevy

pii startu 5
b6-02 Povelchod  ON o 0002\ o5 | Ne | A | A | A | 1BTH |62

10.0
Dwell Vystupni

Time @ frekvenc

Start A
[b6-01_b6-037Y—N, Doba

Frekvence — —
prodlevy b6-02 b6-04

pii Funkce prodleva je pouzita pro
unkce prodleva je pouzita pr 0.0 a¥

b6-03 | Zastaveni | docasny vystup frekvence pfi 0.0Hz| Ne A| A A IB8H |6-22
Dwell fizeni motoru s tézkou zatézi. 400.0
we

Ref
@Stop

Doba pro-
dlevy pii
taveni 5
b6-04 | 00321 165 | Ne | A | A | A | 1BH |62
Dwell 10.0
Time
@Stop
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B Uspora energie: b8

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry funkce ispory energie.

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vi V/f m‘f}go‘ Registr |Stranal
metru displej veni vyrobce | &innosti s PG| sotevi:
smyck.
beér CNETE.| Vyberte, zda povolit
usPorneho nebo zakézat
bg-01 |modu Fizeni Gspory energie 0 nebo 1 0 Ne A A A 1ICCH | 6-125
Energy 0: Zakazanono
Save Sel 1: Povoleno
Zisk energ. | Nastavte zisk energeticky
spor. médu| dsporného médu u metody | 0.0az | 0.7
b8-02 Ener vektorového fizeni s ote- 10.0 #1 Ano | Ne | Ne | A | ICDH |6-125
Sajegg}ain vienou smyckou.
¢as. konst. | Nastavte Gasovou konstantu
filtru filtru energeticky Gsporného
energeticky | modu u metody vektorového| 0.00 az | 0.50 s
b8-03 ispor. m6du | fizeni s otevienou smyckou. | 10.0 #) Ano Ne Ne A ICEH | 6-125
Energy
Save ET
Koeficient | Nastavte hodnotu maximalni
energeticky | u¢innosti motoru.
uspor. modu | Nastavte jmenovity vykon 0.0 az
b8-04 motoru v E2-11 a doladte 655.00 *4 Ne A A Ne 1CFH | 6-125
Energy hodnotu o +5% dokud *3
Save COEF | V¥ystupni vykon nedosdhne
své minimdlni hodnoty.
Cas.
konstanta
filtru detekce o X 5
Nastavuje casovou konstantu| 0 az
b8-05 |yy . 20 N A A N 1DOH | 6-125
vykonu. pro detekci vystupniho 2000 ms ¢ ¢
kW Filter | V¥konu.
Time
Yy hlefiavac1 Nastavte hodnotu omezeni
cinnost .| rozsahu fizeni napéti béhem
OMEZOVACE | yyhleddvani optima Gspory
napeti energie. Pomoci malych
b8-06 zmén nap&ti eliminuje me- | 0az | g0 | e | A | A | Ne | IDIH |6-125
ni¢ fluktuace optima vlivem 100
Search V ohfevu motoru. Na}stfivte
Limit na 0 pro zablokovani vyhle-
davaci ¢innosti. 100% je
zékladni napéti motoru.
* 1. Nastaveni u vyrobce je 1,0 pfi pouZiti fizeni V/f s PG.
* 2. Nastaveni u vyrobce je 2,00 pfi vykonu ménice 55 kW a vice.
* 3. Stejny vykon jako u ménice bude nastaven pfi inicializaci parametri.
* 4. Nastaveni u vyrobce zavisi na vykonu ménice.
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B Parametry ladéni: C

Nésledujici nastaveni jsou pro parametry ladéni (Parametry C): Doby akcelerace/decelerace,
charakteristiky S-kfivek, kompenzace skluzu, kompenzace momentu, fizeni ota¢ek a funkce nosné
frekvence.

B Akcelerace/decelerace: C1

V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro dobu akcelerace/decelerace.

Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt .
para- LCD Popis nasta- | veniu | pghem Vit VA | 1ovs | Registr |Strana
metru displej Wz vyrobce | ginnosti s PG| s otevi.
smyck.
})oba alkce— Nastavuje dobu akcelerace
erace A
) pro zrychlovéani z 0 na ma- 2-7
C1-01 Accel Time | Ximalni vystupni frekvenci Ano Q Q Q 2004 6-19
1 v jednotkach 1 sekunda.
Doba dece- | Nastavuje dobu decelerace
C1-.02 lerace 1 pro Z}po/malov’émi Z maxi- Ano 0 0 0 201H 2-7
Decel Time | Mélni vystupni frekvence 6-19
1 na 0 v jednotkdch 1 sekunda.
Doba akce- | poba akcelerace, kdy multi-
lerace 2 X ve " .
C1-03 funkcm”\fstup doba akcel/ Ano A A A 202H | 619
Accel Time | decel 1" je nastaven
o) do stavu ON.
})oba dzece— Doba decelerace, kdy multi-
erace &ni "dohs
C1.04 funkcm”\fstup doba akcel/ Ano A A A 203H | 6-19
Decel Time | decel 1" je nastaven
o) do stavu ON. .
0.0 az
10.0s
})oba a3kce— Doba akcelerace, kdy multi- 60(10'0
erace < " Jos
C1-05 funkcm”\fstup doba akcel/ Ne A A A 204H | 619
Accel Time | decel 2" je nastaven
3 do stavu ON.
})oba d3ece— Doba decelerace, kdy multi-
erace <o et !
C1-06 funkcm”\fstup doba akcel/ Ne A A A 205H | 619
Decel Time | decel 2" je nastaven
3 do stavu ON.
Doba akce- | Doba akcelerace, kdy multi-
lerace 4 funk¢ni vstup "doba akcel/
C1-07 ' decel 1" a"doba akcel/ Ne A A A 206H 6-19
Accel Time | decel 2" jsou nastaveny
4 do stavu ON.
Doba dece- | Doba decelerace, kdy multi
lerace 4 funk¢ni vstup "doba akcel/
C1-08 ' decel 1" a"doba akcel/ Ne A A A 207H 6-19
Decel Time | decel 2" jsou nastaveny
4 do stavu ON.
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
R LCD Popis nasta- | veniu | bghem | \ /. | V/A Veklo- | Registr [Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG| s otevr.
smyck
Doba zasta- | Doba decelerace, kdy multi-
veni decele- | funkéni vstup "zastaveni
race decelerace" je nastaven do 0.0 a7
C1-09 stavu ON. 6000.0 | 10.0s Ne A A A 208H | 6-18
Fast Stop Tato funkce muiZe byt pouzita *
Time jako metoda zastaventi, kdyz
byla detekovana porucha ¢innosti.
Jednotka nasta-
veni doby
C1-10 |akeelidecel | O:Jednotky 0.01 sekundy g oy o Ne | A | A | A | 200H | 619
1: Jednotky 0,1 sekundy
Acc/Dec
Units
Prepinaci Nastavte frekvenci pro auto-
frekvence | matické pfepinani akcelera-
doby ce/decelerace.
akcel/decel | Pod nastavenou frekvenci:
Doba akcel/decel 4 .
C1-11 Nad nastavenou frekvenci: 0.0z 0.0Hz Ne A A A 20AH 6-19
Doba akcel/decel 1 400.0
Acc/Dec Multifunkéni vstup "doba
SW Freq akcel/decel 1" a"doba akcel/
decel 2" méa prednost.

* Rozsah nastaveni pro doby akcelerace/decel erace budou zaviset na nastaveni pro C1-10. Je-li C1-10 nastaveno na 0, rozsah nastaveni pro doby
akcel erace/decel erace bude 0,00 a 600,00 sekund.
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B S-krivky akcelerace/decelerace: C2

V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro charakteristiky S-kiivek.

5 Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah| Nasta- | Zmén
para- LCD Popis nasta- | veni u bshem wi | VA Veklo- | Registr f;'a'
metru displej veni vyrobce| ginnosti s PG sotevi:
smyck.
Doba
S-kiivky
Ppri startu
akcelerace 0.00
C2-01 az 0.20s Ne A A A 20BH |6-20
2.50
SCrv Acc
@ Start
Doba
S-kiivky
pri Vsechny doby sekce charakteristiky
skoneni | S-kiivek jsou nastaveny v sekundach. | 0.00
C2-02 | akcelerace | KdyZ je doba charakteristiky a7 [020s| Ne Al A A 20CH |6-20
S-kfivky nastavena, doba akcelerace/ | 2.50
SCrv Acc decelerace bude vzrtstat jen
@ End o polovinu doby charakteristiky
S-kiivky pfi startu a skonceni.
Doba Povel chod OFF
S-kj’-jvky Vystupni frekvence ON
.. C2-02 C2-03
pfi startu
decelerace Cﬂ-o“ 0.00
C2-03 | Doba az 0.20s Ne A A A 20DH |6-20
2.50
SCrv Dec
@ Start
Doba
S-kiivky
pri
skonceni 0.00
C2-04 | decelerace a7z | 0.00s Ne A A A 20EH |6-20
2.50
SCrv Dec
@ End
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B Kompenzace skluzu motoru: C3

3-22

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro kompenzaci skluzu.

Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vi V/f I\,{)‘:\’/kef‘o' Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG| s otevr.
smyck.
Zisk Pouzito pro zlepSeni presno-
kompenzace | sti otdcek pii Cinnosti se zateZi.
skluzu Obvykle neni nutno nastavovat.
motoru Seridte tento parametr
v nasledujicich pfipadech. .
C3-01 e Kdyz skute¢né otacky jsou 0.0z 0.0* Ano A Ne A 20FH 218
Slip Comp nizké, zvyste nastavenou 25 6-34
Gain hodnotu.
e Kdyz skutecné otacky jsou
vysoké, sniZte nastavenou
hodnotu.
Primdrni Primérni zpoZdéni kompenzace
zpoZzdéni skluzu je nastaveno v ms.
kompenzace | Obvykle neni nutno nastavovat.
skluzu Sefidte tento parametr
v nésledujicich pfipadech. . 2000
C3-02 * SniZte nastaveni, kdyz 04z | "o | Ne | A | Ne| A | 2t0m | Z18
. 10000 6-34
odezva na kompenzaci *
Slip Comp skluzu je pomala.
Time e Zvyste nastaveni, pokud
otacky jsou nestabilni.
Omezeni
kompenzace | Nastavte omezeni kompen- .
C3-03 |skluzu zace skluzu jako procenta (2) 535 200% Ne A Ne A 211H 6-34
Slip Comp jmenovitého skluzu motoru.
Limit
Vybér 0: Zablokovano.
kompenzace | 1: Odblokoviano.
skluzu béhem| Kdyz funkce kompenzace
rekuperace | skluzu béhem rekuperace
byla aktivovana, jak regene-
C3-04 rovany vykon momentdlné [0 nebo 1 0 Ne A Ne A 212H | 6-34
narusta, muze se stat, Ze bude
Slip Comp nutné zvolit pouZiti brzdy
Regen (brzdovy odpor, jednotka
s brzdovym odporem nebo
brzdova jednotka.)
V.yber GO . 7 ablokovino.
sthomezent . ogplokovano.
VyStvquho (Mag. tok motoru bude
C3-05 |napeti automaticky snizen, pokud 0 nebo 1 0 Ne Ne | Ne A 213H | 6-34
V/F Slip (sjc(:) \;Z;tllrlg(r:l; ;mpéti dostane
Cmp Sel ‘ ’

* Nastaveni od vyrobce se zméni, pokud je zménéna metoda fizeni. (Vyrobce nastavuje fizeni V/f.)




B Kompenzace momentu: C4

V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro kompenzaci momentu.

Tabulka parametru

Nazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | pghem T V/f I\’{)?Ikéto- Registr |Strana|
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG| s otevr.
smyck.
Nastavte zisk kompenzace
Zisk momentu jako pomér.
kompenzace Obvykle neni nutno
momentu nastavovat.
Sefidte tento parametr
v nasledujicich ptfipadech:
e Pokud privodni kabel je
dlouhy, zvyste nastavenou
hodnotu.
e Pokud vykon motoru je
mensi neZ vykon ménice
(Maximalni pouzitelny
vykon), zvySte nastavenou | 0.00 az 2-18
C4-01 hodnotu. 750 1.00 Ano A A A 215H 6.37
e Pokud motor kmita, sniZte
Torq Comp nastavenou hodnotu.
Gain Sefidte rozsah vystupniho
proudu pfi minimalni rychlo-
sti otaceni tak, aby neprekra-
¢oval jmenovity vystupni
proud ménice.
Neméiite zisk kompenzace
momentu ze své standardni
hodnoty (1,00), pokud pouzi-
vate vektorové fizeni s ote-
vienou smyckou.
Casova Doba zpozdéni kompenzace
konstanta momentu je nastavena
primarniho | v msec.
zpoZdéni Obvykle neni nutno
kompenzace | nastavovat.
momentu Sefidte tento parametr 0aZ |200 ms 2-18
C4-02 v nésledujicich pripadech: 10000 081 ’ Ne A A A 216H 6-37
e Pokud motor kmita, zvys-
T te nastavenou hodnotu.
orq Comp L
Time e Pokud _]C.ClthVOSt motoru
nizka, sniZte nastavenou
hodnotu.
Pocatecni
hodnota MO~ | Nastavuje hodnotu, kterd je
T (vpred) vatazend ke 100% jmenovi- | 0.0az | (oo | N | Ne | Ne | A% | 2170 | 637
F tého momentu motoru. 200.0
TorqCmp @
start
Pocate¢ni
hodnota mo- | Ny astavuje hodnotu, ktera je
Cagq LM (vzad) vatazend ke 100% jmenovi- | -200.0 | (oo |\ | Ne | Ne | A% | 2180 | 6.37
R tého momentu motoru. az 0.0
TorqCmp @
start
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vek
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vi Vi | os | Registr |Stranal
metru displej e vyrobee | &innosti s PG| s otevi
smyck
Ca:s.,k(znstanta Nastavte narast Casové
pocitecniho konstanty (msec) dstar-
. y pro odstar-| ) .
C4-05 | momen tovani hodnoty momentu. 200 10 msec| Ne Ne | Ne | A™ 219H 6-37
TorqCmp Filtr je zablokovan, pokud
Delay T je nastaveno 0 az 4 msec.
* 1. Nastaveni u vyrobce se zméni, pokud je zménéna metoda fizeni. (Vyrobce nastavuje fizeni V/f.)
* 2. Hodnota momentu pfi startu miZe byt nastavena pouze pro modely (-E).
® Rizeni otaéek (ASR): C5
V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro fizeni otacek.
Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény -
para- | LCD Popis nasta- | veniu | bghem |\ |V/ | s | Registr Stra
metiu | displej ven vyrobce | ginnosti s PG | sotevi 2
smyck.
Proporcio-
nalni (P)
1 |zisk ASR1| Nastavte proporcionalni zisk 0.00az i
©5-01 rychlostni smycky (ASR.) 300.00 0.20 Ano | N A Ne 21BH
ASR P
Gain 1
Doba inte-
grace (D N dobu i 0.000 0.200
Cs-02 [ASR1 | Nastavie dobu Integrace w | Ano [N | A | Ne | 21CH | -
rychlostni smycky (ASR) 10.000 s
ASRI v jednotkach 1 sekunda. ’
Time 1
Proporcio-
nalni (P)
zisk
ASR 2 5
0.00az
C5-03 300.00 0.02 Ano | N A Ne 21DH -
Nastaveni neni obvykle nutné.
ASB P Nastavte na zménu zisku rychlosti
Gain2 | otzeen.
P, I
- -- P=C5-01
! 1=C5-02
Doba :L___ P=C5-03
integrace P o
(I) ASR 2 0 E1-04 Otacky motoru (Hz)
0.000
C5-04 az 0'250 Ano | N A Ne 21EH -
10.000
ASR T
Time 2
Omezeni | Nastavuje horni omezeni pro kom-
ASR : X 5
C5-05 Benza}m f/rf:kvence pro smycku 0.0 az 50% Ne N A Ne 21FH i
ASR fizeni otdCek (ASR) jako procenta | 20.0
Limit maximalni vystupni frekvence.
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B Nosna frekvence: C6

V naésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro nosnou frekvenci.

Tabulka parametru

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény i ) Stra-
para- LCD Popis nasta- | veniu | pdhem V/f |\'/o(\§/ke}o Registr
metru ] i veni vyrobce | & (| VA ¥ na
displej v éinnosti s PG | s otevi.
smyck.
Vybér 0:CT
CT/VT (nizka nosna, konstantni moment,
150% po dobu max. 1 minuta) 2-7
C6-01 Heavy/ 1 VT Onebol| 1 Ne Q Q Q 223H 6.2
Normal (vysoké nosnd, proménny moment,
Duty 120% po dobu max. 1 minuta)
Vybér
nosné Zvolte pevny vzorec nosné viny. 6 2-8
C6-02 | frekvence | 7yoite F pro odblokovani podrobného| 0 azF | | . Ne | Q| Q| Q | 224H |2-18
Carrier- nastaveni pomoci pouZiti parametrti 6-2
Freq Sdl C6-03 az C6-05.
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Nazev o Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- meny . i
. LCD Popis nasta- | veniu | bshem |\ . | V/f Veklo-| Registr Stra
P displej veni vyrobce | €innosti s PG| s otevi. na
smyck.
Horni
omezeni
nosné
frekvence
2.0az | 15.0
C6-03 15.0 kHz Ne A A A 225H 6-2
#2 *3 *]
Carrier-
Freq Max
Nastavte horni omezeni a dolni ome-
zeni nosné frekvence v jednotkach
kHz. Zisk nosné frekvence je nasta-
ven nasledujicim zptisobem:
Dolni U mt’atody vek}torove}ho fizeni,
p horni omezeni nosné frekvence
omezeni . . C6.03
nosné je pevné nastaveno v C6-03.
frekvence
Nosna frekvence 0.4 az 15.0
C6-04 15.0 kHz Ne A A Ne 226H 6-2
CE-03 #) 3 #]
CE-04
. Vystupni frekvence x (C6-05) x K
Carrier- ) Vystupni
Freq Min E1-04  frekvence
(Max. vystupni frekvence)
K je koeficient, ktery zavisi
na nastaveni C6-03.
C6-03>10.0kHz: K=3
10.0 kHz > C6-03 >25.0kHz: K=2
. 5.0kHz > C6-03: K=1
Proporcio-
nalni zisk
nosné
frekvence
00 az
C6-05 99 00 Ne A A Ne 227H 6-2
*3
Carrier-
Freq Gain
* 1. Nastaveni u vyrobce zavisi na vykonu ménice.

* 2. Rozsah nastaveni zavisi na vykonu ménice.
* 3. Tento parametr miZe byt monitorovan nebo nastaven pouze, kdyZ 1 je nastavena pro C6-01 a F je nastaveno pro C6-02.
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B Referencni parametry: d

U referen¢nich parametrt jsou provedena nésledujici nastaveni (d parametry): Referen¢ni parametry.

B Prednastavena reference: d1

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro referencni frekvence.

Nazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vek .
para- LCD Popis nasta- | venfu | bghem | \ ¢ | VA |, 'eKo- | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG| sotevi.
smyck.
?ef(erenénil Nastavte referencni frekvenci
rexvence 1 |y jednotkach pouzitych 0.00 2-8
d1-01 v 01-03. Hy Ano Q Q Q 280H 6.10
Reference 1
Referencni Referencni frekvence, je-li
4102 frekvence 2 | ; ekrokovy otdckovy 000 | ol ol ol ol zem |28
povel 1 ve stavu ON Hz 6-10
Reference 2 | pro multifunkeni vstup.
Referencni Referencni frekvence, je-li
41-03 frekvence 3 vicekrokovy otackovy 0.00 Ano 0 0 Q 282H 2-8
povel 2 ve stavu ON Hz 6-10
Reference 3 | pro multifunkéni vstup.
Referencni Referencni frekvence, jsou-li
41-04 frekvence 4 vicekrokové otdckové 0.00 Ano 0 o) 0 283H 2-8
povely 1 a2 ve stavu ON Hz 6-10
Reference 4 | pro multifunkéni vstupy.
Oaz
Referencni 400.00
frekvence 5 | Referenc¢ni frekvence, je-li 0.00
d1-05 vicekrokovy otackovy HZ Ano A A A 284H 6-10
Reference 5 povel 3 ve stavu ON
pro multifunkéni vstup.
Referencni Referencni frekvence, jsou-li
frekvence 6 vicekrokové otackové 0.00
d1-06 Ano A A A 285H 6-10
povely 1 a 3 ve stavu ON Hz
Reference 6 | pro multifunkéni vstupy.
Referencni o . . .
Referencni frekvence, jsou-li
41-07 frekvence 7 vicekrokové otdckové 0.00 Ano A A A 286H 6-10
povely 2 a 3 ve stavu ON Hz
Reference 7 | pro multifunkéni vstupy.
Referencni Referencni frekvence, jsou-li
d41-08 frekvence 8 vicekrokové otdckové 0.00 Ano A A A 287H 6-10
povely 1, 2 a 3 ve stavu ON Hz
Reference 8 | pro multifunkéni vstupy.
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vek
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vi V/f ro?/éto- Registr |Strana
metru displej e vyrobce | ginnosti s PG| s otevi.
smyck
?eierencnig Referencni frekvence, je-li
d1-09 rekvence vicekrokovy otackovy 0.00 Ano A A A 288H )
povel 4 ve stavu ON Hz
Reference 9 | pro multifunkéni vstup.
?eierenéni 0 Referencni frekvence, jsou-li
rekvence 1 vicekrokové otackové 0.00
d1-10 Ano A A A 28BH -
Reference povely 1 a 4 ve stavu ON Hz
10 pro multifunk¢ni vstupy.
Feierencnill Referencni frekvence, jsou-li
rekvence vicekrokové otackové 0.00
di-11 Ano A A A 28CH -
Reference povely 2 a 4 ve stavu ON Hz
11 pro multifunk¢ni vstupy.
Feierencnilz Referencni frekvence, jsou-li
rekvence vicekrokové otackové 0.00
di-12 Ano A A A 28DH -
Reference povely 1, 2 a 4 ve stavu ON Hz
12 pro multifunk¢ni vstupy.
Feierencnim Referencni frekvence, jsou-li
rekvence vicekrokové otackové 5 0.00
d1-13 Iv 3 84 ve stava ON 0aZz H Ano | A A A 28EH -
Reference | POVely 'a vves’avu 400.00 z
13 pro multifunk¢ni vstupy.
Feierencnim Referencni frekvence, jsou-li
rekvence vicekrokové otackové 0.00
di-14 Ano A A A 28FH -
Reference povely 1, 3 a4 ve stavu ON Hz
14 pro multifunkéni vstupy.
?eierencnils Referencni frekvence, jsou-li
rekvence vicekrokové otackové 0.00
d1-15 Ano A A A 290H -
Reference povely 2,3 a4 ve stavu ON Hz
15 pro multifunk¢ni vstupy.
Referenéni |Referencni frekvence, jsou-li
frekvence 16| vicekrokové otackové 0.00
d1-16 povely 1,2,3 a4 H Ano A A A 291H -
Reference  |ve stavu ON z
16 pro multifunkéni vstupy.
]lfeierencni Referencni frekvence, kdyz
TEKVENCE 1 | 9ber frekvence pootadent, 6.00 2-8
d1-17 |Pootcenl 1 ovel FJOG nebo povel Hy Ano | Q | Q | Q | 292H | 610
Jog RJOG jsou ve stavu ON. 6-70
Reference

Pozndmka Jednotka nastavena v 01-03 (jednotka frekvence nastaveni reference a monitorovani), standardni: 0,01 Hz).
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B Omezeni reference: d2

V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro omezeni referen¢nich frekvenci.

Tabulka parametri

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | behem |\ | V/f Veklo- | Registr |Strana
metru displej Sy vyrobee | &innosti s PG| s otevi.
smyck.
Homi orfle%eni Nastavte horni omezeni
referencni | referengni frekvence jako 0.0 632
d2-01 |frekvence | 5rocenta, vztazend k maxi- 1;[0 0 100.0%| Ne A A A 289H 6-65
Ref Upper malni vystupni frekvenci ’
Limit jako 100%.
Dolni omezeni| Nastavte dolni omezeni
referenéni | referenéni frekvence jako .
frekvence Yena i 0.0az 6-32
d2-02 procenta, vztaZena k maxi- 0.0% Ne A A A 28AH
Ref Lower mélni vystupni frekvenci 1o.o 6-65
Limit jako 100%.
Dolni , ,
. Nastavte dolni omezeni
omezeni .
reference master otdcek jako
reference send k X 0.0 a7 6-32
d2-03 | master otadek prf)ce)nt?{, Vzta%ena maxi- 110.0 0.0% Ne A A A 293H 665
malni vystupni frekvenci :
Ref1 Lower |jako 100%.
Limit
B Skokové frekvence: d3
V naésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro skokové frekvence.
Nazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | pghem Vi V/f é‘f]‘go' Registr |Strana
metru displej veni vyrobee | &innosti s PG| s otevi
smyck.
Skokova
frekvence 1
d3-01 0.0Hz Ne A A A 294H 6-29
Jump Freq 1 | Nastavte stfedni hodnoty
skokovych funkci v Hz.
Tato funkce je zablokovana
Skokova nastavenim skokové frek-
frekvence 2 | vence na 0 Hz. VZdycky
zajistéte, aby platilo 0.0 az
d3-02 ) o 0.0Hz Ne A A A 295H 6-29
nasledujici: 400.0
Jump Freq 2 (%3_—01 B d3f'02 =>d3-03
Cinnost mimo rozsah skoko-
vych frekvenci je zakazana,
) ale béhem akcelerace a dece-|
Skokova Ay < <
lerace se otacky méni plynu-
frekvence 3 o
le bez skoka.
d3-03 0.0Hz Ne A A A 296H 6-29
Jump Freq 3
Sitka Nastavte §itku skokové
skokové frekvence v Hz. .
d3-04 frekvence Rozsah skokové frekvence 028 ?)Z 1.0Hz Ne A A A 297H 6-29
Jump Band- Eu(;i;: (s)l;okova frekvence )
width s
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B Podrzeni referen¢ni frekvence: d4

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro podrzeni referen¢ni frekvence.

5 Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmén
para- | LCD Popis nasta- | veniu behem v | VA VeKlo-| Registr f;’a'
TEY displej Lons vyrobce | ginnosti s PG| sotevi:
smyck.
Nastavuje, zda frekvence
L pro podrZeni budou nebo
Vybér nebudou zaznamenany
funkfe 3 0: Zablokovano
pOerCIil i} (je-li ¢innost zastavena
referencn nebo napdjeni je opét
frekvence

zapnuto zac¢ind na 0.)
1: Odblokovano
d4-01 (je-li ¢innost zastavena |0 nebo 1 0 Ne A A A 298H | 6-64
nebo napijeni je opét
zapnuto zacind na pred-
chozi podrzené frekvenci.)
MOP Ref | Tato funkce je dostupna
Memory jsou-li nastaveny multifunk-
¢ni vstupni povely "podrZeni
rampy akcelerace/decelerace"
nebo "nahoru/dold".

Nastavte frekvenci, kterd ma
byt pfi¢tena nebo odectena

+ - s o
i od analogové referen¢ni
Omezeni .
. frekvence jako procenta,
otacek

vztazend na maximum vy- 0 az
d4-02 stupni frekvence jako 100%. 100 10% Ne A A A 299H | 6-68
Je to umoZnéno, kdyZ vzrist

Trim Con- | () nebo pokles (—) referen-
trol Lvl ce je nastaven pro 2 multi-
funk¢ni vstupy (hodnoty 1C
a 1D).
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Tabulka parametrQ

B Zeslabeni pole: d6

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro povel zeslabeni pole.

Néazev Metoda fizeni
oif Rozsah | Nasta- |Zmén
S;’LO LCD Popis nasta- | veniu béhen): vi [V veklo' | Registr |Strana
Dt displej veni | vyrobce | ginnosti s PG |sotevi.
smyck.
) Nastavte vystupni napéti me-
Uroveii nice, je-1i na vstupu povel
zeslabeni zeslabeni pole. Je to umozné-
pole no, kdyZ povel zeslabeni pole .
d6-01 je nastaven pro multifunkcni (1) 3 g 80% Ne A A Ne 2A0H -
. vstup. Nastavte trovei jako
Field-Weak procenta, vztazena na nasta-
Lvl vené napéti v kiivce V/f
jako 100%.
Frekvence Nastavte dolni omezeni
pole v hertzich v rozsahu frek-
venci, kde fizeni pole ma
platnost. Y
d6-02 Povel zeslabeni pole je plat- 0.0 a2 0.0 Hz Ne A A Ne 2A1H -
Field-Weak | ny pouze u frekvenci nad 4000
Freq timto nastavenim a pouze
kdyz otacky jsou v souladu
s aktualni referenci otacek.

B Parametry konstant motoru: E

U parametrl konstant motoru jsou provedena nasledujici nastaveni (Parametry E): Charakteristiky V/f
a konstanty motoru.

m V/f kfivka: E1

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro charakteristiky V/f.

Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény — .
para- LCD Popis nasta- | veniu | bdhem Vi Vi | ovs” | Registr |Strang
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG | s otevi.
smyck.
Nastaveni | Nastavte vstupni napéti ménice
vstupniho | v jednotkach 1 volt. 155 a7
E1-01 | napéti Toto nastaveni je pouZito jako 255 202 v Ne Q Q Q 300H 2-7
referenéni hodnota v ochrannych #] 6-129
Input funkcich.
Voltage
Vybér 0 azE: Vyberte z 15 pfedem
vzorce V/f nastavenych kfivek.
E1-03 F: Uzivatelsky zadané V-f 0azF F Ne Q Q Ne 302H | 6-129
V/F kiivky (Hodnoty
Selection nastavené v E1-04 az E1-10.)

3-31



.—-

Nazev Metoda fizeni
Cislo . Rozsah | Nasta- | Zmény Vekto- ;
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem |\, . VI | ove | Registr |Strang
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG | s otevk.
smyck
Maximalni 60.0
vystupni Hz
frekvence 40.0az | *2
E1-04 400.0 | (50.0 Ne Q Q Q 303H | 6129
Max *5 HZ)
Frequency "6
Maximélni Vystupni napéti (V.
napéti <£':§:5> sl 0.0az | 2000
E1-05 [y 255.0 \% Ne Q Q Q 304H | 6129
Max *1 *1*2
Voltage (E::W)
Zékladni foi ) o (R N I T 60.0
frekvence G S fvence (He) Hz
0.0 az *2
E1-06 4000 | (50.0 Ne Q Q Q 305H | 6129
Base Pro nastaveni pfimého priib&hu : Hz.)

Frequency | charakteristiky V/f nastavte stejné
hodnoty pro E1-07 a E1-09.
Stfedni V tomto pfipadé nastaveni pro
vystupni | E1-08 nebude bréno v tvahu.
frekvence | VZdycky se presvédcete, Ze dané 5

E1-07 — Ctyti frekvence jsou nastaveny gé)oaé 3'92HZ Ne A A A 306H | 6129
Mid nasledujicim zpisobem: '

*6

ireq“ency E1-04 (FMAX) 2 E1-06 (FA) >
E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)
Napéti
stfedni
vystupni 0.0az |15.0V 2-19
E1-08 | frekvence 255 *1| *1%2 Ne A A A 307H 6.129
Mid
Voltage A
Minimalni
V)'/stupni Vystupni napéti (V)
E1-09 | frekvence ( f:.:‘% 2‘(?033 1'?2HZ Ne Q Q Q 308H | 6129
Min @
Frequency | “™
K {E"“_II"D)
Napetl {LLI.-':I) (L::?) (!I‘-Aoﬂ) (::A:-l!
minimalni Frekvence (Hz)
vystupni
frekvence | Pro nastaveni pfimého pribéhu
charakteristiky V/f nastavte stejné
hodnoty pro E1-07 a E1-09. 0.0 az 9.0V 2-18
E1-10 V tomto pfipadé nastaveni pro 255.0 *'1 %2 Ne A A A 309H | 2-19
E1-08 nebude brano v uvahu. *1 6-129

Min Vzdycky se presvédcete, Ze dané
Voltage Ctyri frekvence jsou nastaveny
nasledujicim zptsobem:

E1-04 (FMAX) = E1-06 (FA) >
E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)
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Tabulka parametru

Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekto- ;
para- LCD Popis nasta- veniu | b&hem N V/f rové Registr [Strang
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG | s otev.
smyck.
Stfedni
vystupni
frekvence 2
0.0az | 0.0 Hz
El-11 ’ Ne A A A 30AH | 6-129
400.0 3
Mid
Frequency
B
Napéti Nastavte pouze v ptipad& jemného
stiedni sefizeni V/f pro vystupni rozsah. 0.0 a7
vystupni | Normalné nenf nutno toto Yaz | nov
E1-12 . i ’ Ne A A A 30BH | 6129
frekvence 2| pastaveni provadet. 25*51'0 #3
Mid
Voltage B
Zakladni
napéﬁ 0.0 az 0.0V
E1-13 255.0 . Ne A A Q 30CH | 6129
Base *] N
Voltage
* 1. Tyto hodnoty plati pro tiidu méni¢i 200 V. Hodnoty pro tiidu 400 V jsou dvojnasobné.
* 2. Nastaveni od vyrobce se zméni se zménou fidici metody. (U vyrobce je nastaveno fizeni V/f.)
* 3. El-11 a E1-12 nejsou brany v tvahu, pokud je nastaveno 0,0.
* 4. Po provedeni autoladéni bude E1-13 obsahovat stejnou hodnotu jako E1-05.
* 5. Nastaveni horniho omezeni bude 150,0 Hz, je-li C6-01 nastaveno na 0.
* 6. Pro modely (-E). Nastaveni u vyrobce pro zikladni frekvenci je 50 Hz.
m Nastaveni motoru: E2 .

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro motor 1.

Nazev Metoda Fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt .
para- LCD Popis nasta- veniu | bghem Vi V/f ro?/éo_ Registr [Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG |sotevi.
smyck.
Jmenovity | Nastavuje jmenovity proud
proud motory motoru v jednotkach 1 A.
Tyto nastavené hodnoty se 032 a3
stanou referen¢nimi hodno- Do az 1.90 A 6-47
E2-01 Motor tami pro ochranu motoru 6:;0 ] Ne Q Q Q 30EH 6-127
Rated FLA | a omezeni momentu.
Tento parametr se automa-
ticky nastavi pii autoladéni.
Jmenovity | Nastavuje jmenovity skluz
skluz motoru | motoru v jednotkach 1 hertz.
Tyto nastavené hodnoty se 0.00 a 2.90
E2-02 stanou referen¢nimi hodno- ) Hz Ne A A A 30FH | 6-127
Motor tami k i sk 20.00
. pro kompenzaci skluzu. *]
Rated Slip | Tepgo parametr se automa-
ticky nastavi pii autoladéni.
E;O;lg dno Nastavte proud naprazdno 0.00 a3
z . . .00 az
£2-03 m(‘,’torem motorem v jednotkach 1 A. 189 1.20 A Ne A A A 3100 | 6127
No-Load Tento parametr se automa- ;3 *1
Current ticky nastavi pfi autoladéni.
Pocet poli | Nastavuje pocet poli motoru
motoru S -
E2-04 Tento parametr se automa- |, ., oy 610 | Ne | Ne | Q | Ne | 311H |6-127
Number of | ticky nastavi pii autoladéni.
Poles
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Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény VoKt )
para- LCD Popis nasta- veniu | bghem NT V/f ro?/éo_ Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG |sotevi.
smyck.
Odpor. mezi | Nastavuje odpor mezi
fazemi fazemi motoru v jednotkach | 0.000 | 9.842
E2-05 | motoru 1 ohm. Tento parametr se az Q Ne A A A 312H | 6-127
Term Resis- | automaticky nastavi 65.000 1
tance pii autoladéni.
Svodovi Nastavuje tbytek napéti
indtlktance v disledku svodové induk-
motoru . .
t t ki t. .
E2-06 ance motoru jako procenta |0.0aZ | 18.2% | N | Ne | Ne | A | 313H | 6-127
Leak Induc- | Z jmenovitého napéti motoru] 40.0 ]
tance Tento parametr se automa-
ticky nastavi pfi autoladéni.
Koeficient 1 | Nastavuje koeficient nasy-
ggfg;féﬁo ceni Zelezného jadra motoru 0.00 a2
E2-07 |jadramotoru |na 50% magnetického toku. O 50 0.50 Ne Ne Ne A 314H | 6-127
Saturation | Tento parametr se automa- ’
Compl ticky nastavi pii autoladéni.
Koeficient2 | Nastavuje koeficient nasy-
ggfgféﬁo ceni Zelezného jadra motoru 0.00 a2
E2-08 | jadramotoru |na 75% magnetického toku. O 75 0.75 Ne Ne Ne A 315H | 6-127
Saturation | Tento parametr se automa- )
Comp2 ticky nastavi pii autoladéni.
Ztréty v jadie
motoru pro
kompenzaci | Nastavuje ztrity v jadie 0az | 14W
E2-10 momentu motoru v jednotkdch 1 watt. | 65535 *] Ne A A Ne 3I7TH | 6-127
Tcomp Iron
Loss
Jmenovity | Nastavte jmenovity vykon
vykon motoru | motoru v jednotkach 0,01 kW, 0.00to | 0.40
E2-11 Mir Rated | Tento parametr se automa- 650.00 ] Ne Q Q Q 318H )
Power ticky nastavi pfi autoladéni.

* 1. Nastaveni od vyrobce zdvisi na vykonu ménice. Je dana hodnota pro ménice tiidy 200 V pro 0,4 kW.
* 2. Rozsah nastaveni je od 10% do 200% jmenovitého vystupniho proudu ménice. Je ddna hodnota pro ménice tfidy 200 V pro 0,4 kW.
* 3. Nastaveni od vyrobce zdleZi na vykonu ménice. Je dana hodnota pro ménice tiidy 200 V pro 0,4 kW.




B V/f kfivka pro motor 2: E3

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro vzorec V/f pro motor 2

Tabulka parametru

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény . :
para- LCD Popis nasta- [ veniu | bghem |\ [V/A Veklo- | Registr Stra
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG |sotevi. na
smyck.
Vybér
metody _
fizeni 0: Rizeni V/f
E3-01 | motoru 2 1:Rizeni V/f s PG 0az2 0 Ne A A A 319H -
2: Vektorové fizeni s otevienou
Control smyckou
Method
Maximalni
vystupni 60.0
frekvence 40.0a7 Hz
E3-02 | (FMAX) 4000 | 500 | Ne | A | A | A | 31aH | -
motoru 2 3 Hz)
Max Fre- 4
quency
Maximalni
napéti
E3-03 | motoru 2 255.0 \g Ne [ A| A | A | 31BH | -
*1
Max Volt-
age
Vystupni napéti (V)
Frekvence s
rr}axunél: ) 60.0
niho napéti Hy
E3-04 | FA) = 00221 6| Ne | A | A | A | 31cH | -
motoru 2 400.0
VMIN HZ)
Base Fre- s 4
FNIN FB FA FMAX
quency £3-07 E3-05  EJ-04 E3-02
Frekvence (Hz)
Stiedni
vystupni
frekvence 1| Pro nastaveni pfimého pribéhu
harakteristiky V/f nastavte stejné | 0.0 aZ [ 3.0 Hz
E3-05 |motoru2 ¢ Y : N A| A | A |3DH | -
hodnoty pro E3-05 a E3-07. V tom-| 400.0 | *2 ©
- to pripadé€ nastaveni pro E3-06 ne-
Mid Fre- | byde bréno v dvahu.
quency Vizdycky se piesvédCete, Ze dané
Napéti ét‘yfi fre‘lfv,ence jﬂsou nastaveny
stredni nasledujicim zptisobem:
vystupni E3-02 (FMAX) > E3-04 (FA) >
frekvence 1| E3-05 (FB) > E3-07 (FMIN) 0.0az [ 150V
E3-06 | motoru 2 255.0 ] Ne A A A 31EH -
*1
Mid Volt-
age
Minimalni
vystupni
frekvence
E3-07 | FMIN) 00az 1 15Hz | Ne | A | A | A | 31FH | -
motoru 2 400.0 2
Min Fre-
quency
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény i . Stra-
para- LCD Popis nasta- | veniu | béhem Vi V/f ?é?,go Registr .
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG | s otevi.
smyck
Vystupni napéti (V)
Napéti b
minimalni
vystupni
frekvence L
(VMIN) e
motoru 2 £3-08
FHIN FB FA FMAX
£3-07 £3-05  E304 E3-02
Frekvence (Hz) 0.0 az 9.0V
E3-08 255.0 | s Ne [ A| A | A | 320H | -

*
Pro nastaveni pfimého pribéhu 1
charakteristiky V/f nastavte stejné
hodnoty pro E3-05 a E3-07. V tom-
to pripadé€ nastaveni pro E3-06 ne-
bude brano v uvahu.

Vzdycky se presvédcete, Ze dané
Ctyfi frekvence jsou nastaveny
nasledujicim zptisobem:

E3-02 (FMAX) 2 E3-04 (FA) >
E3-05 (FB) > E3-07 (FMIN)

Min Volt-
age

* 1. Tyto hodnoty plati pro tiidu méni¢i 200 V. Hodnoty pro tiidu 400 V jsou dvojndsobné.

* 2. Nastaveni u vyrobce se zméni se zménou fidici metody. (Od vyrobce je nastaveno fizeni V/f.)
* 3. Nastaveni horniho omezeni bude 150,0 Hz, je-li C6-01 nastaveno na 0.

* 4. Pro modely (-E). Nastaveni u vyrobce pro zikladni frekvenci je 50 Hz.
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Tabulka parametru

B Nastaveni motoru 2: E4

V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro motor 2.

Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény VoKt )
para- LCD Popis nasta- veniu | bghem Vi V/f ro?/éo- Registr [Strana
metru displej veni vyrobee | &innosti s PG |s otevi.
smyck.
Jmenovity | Nastavte jmenovity proud
proud motoru 2 v jednotkdach 1 A.
motoru 2 Tyto nastavené hodnoty se 0.32
feren¢nimi h - )
E4-01 stan.ou referenénimi hodno 3640 1.90 A Ne A A A DI | 6.47
tami pro ochranu motoru o *]
Motor a omezeni momentu.
Rated FLA | Tento parametr se automa-
ticky nastavi pii autoladéni.
Jmenovity | Nastavuje jmenovity skluz
skluz motoru v jednotkdch 1 hertz.
motoru 2 Tyto nastavené hodnoty se 0.00 a 2.90
E4-02 stanou referen¢nimi hodno- 2 0.00 Hz Ne A A A 322H -
Motor ) tami pro kompenzaci skluzu. ' ]
Rated Slip | Tento parametr se automa-
ticky nastavi pii autoladéni.
E;B;‘gz dno | Nastavte proud naprézdno 0.00 a7
. - .00 az
F4.03 |motorem 7 | motorem v jednotkdch 1 A. 189 120 A Ne A A A 3231 )
No-Load Tento parametr se automa- i *]
Current ticky nastavi pfi autoladéni.

Pocet polu
motoru 2
(pocet polu
E4-04 motoru)

Nastavuje pocet p6li motoru.
Tento parametr se automa-

ticky nastavi pfi autoladéni. 2 az48 | 4 poles Ne Ne A Ne 324H )

Number of
Poles
Odpor mezi ' o
fazemi Nastavu]e. odpor mezi fazemi 0.000 | 9842
E4-05 | motoru 2 motoru v jednotkach 1 ohm. ¥ Ne A A A 35H )
— Tento parametr se automa- 65.000 .
Term Resis- | ticky nastavi pfi autolad&ni. ’
tance
Svodova Nastavuje tbytek napéti
induktance |v dasledku svodové induk-
motoru 2 tance motoru jako procenta | 0.0aZ | 18.2%
E4-06 z jmenovitého napéti motoru| 40.0 #1 Ne Ne | Ne | A 326H )
Leak Induc- | Tento parametr se automa-
tance ticky nastavi pfi autoladéni.
Jmenovity |Nastavte jmenovity vykon
vykon motoru
E4-07 | motoru 2 v jednotkach 0,01 kW. 0.40 az 0;540 Ne A A A 327H _
Tento parametr se automa- 650.00 1
Mtr Rated

ticky nastavi pfi autoladéni

Power

* 1. Nastaveni u vyrobce zavisi na vykonu ménice. Je dana hodnota pro ménice tiidy 200 V pro 0,4 kW.
* 2. Rozsah nastaveni je od 10% do 200% jmenovitého vystupniho proudu ménice. Je ddna hodnota pro ménice tfidy 200 V pro 0,4 kW.
* 3. Pokud je pro motor 2 (HI-Ad = 16), nastaveni u vyrobce zdleZi na vykonu ménice. Je dana hodnota pro ménice tiidy 200 V pro 0,4 kW.
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B Volitelné parametry: F

U volitelnych parametr jsou provedena nasledujici nastaveni (Parametry F): Nastaveni pro volitelné karty

m Volba nastaveni PG: F1

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro kartu fizeni otacek.

Nazev Metoda fizeni

Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény VoKt )
para- LCD Popis nasta- veniu | péhem V/f ro?/éo_ Registr |Strana

metru displej veni vyrobee | ginnosti | V/f s PG |sotevi.
smyck.

Konstantni PG|Nastavte pocet impulsti u PG
(pulsni generator nebo enkodér).| 0 az 600

PG Pulses/ |[Nastavte poet impulsit 60000 |(1024)"
Rev na ota¢ku motoru.

F1-01 Ne Ne Q Ne 380H |6-143

Vybér Cinnosti| Nastavuje metodu zastaveni

pi pfi odpojeni PG.

rozpojeném 0: Rampa do zastaveni

obvodu PG (Zastaveni decelerace

(PGO) pouzitim doby

decelerace 1, C1-02.)

: Dobéh do zastaveni

2: Rychlé zastaveni
(Nouzové zastaveni
pouzitim doby

PG Fdbk decelerace v C1-09.)

Loss Sel 3: Trvala ¢innost

(Pro ochranu motoru

nebo soustroji, normélné

neprovadéjte toto

nastaveni.)

—_

F1-02 0az3 1 Ne Ne A Ne 381H | 6-143

Vybér Cinnosti| Nastavuje metodu zastavent,
pii prekroceni | kdyzZ nastala chyba piekroceni
otacek (OS) | otacek (OS).

0: Rampa do zastaveni
(Zastaveni decelerace
pouZzitim doby
decelerace 1, C1-02.)

: Dobéh do zastaveni

F1-03 2: Rychlé zastaveni 0az3 1 Ne Ne A Ne 382H | 6-143

(Nouzové zastaveni

PG Over- pouzitim doby

speed Sel decelerace v C1-09.)

3: Trvala Cinnost

(Pro ochranu motoru
nebo soustroji, normélné
neprovadéjte toto
nastaveni.)

—_

* Nastaveni u vyrobce pro modely (-E) je 1024.
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Tabulka parametru

Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt )
para- LCD Popis nasta- | veniu | bhem i VA | ,ove | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | &innosti s PG inﬁb‘i‘f
Vybér Nastavuje metodu zastaveni,

&innosti kdyz nastala chyba odchylky

pii odchylce | rychlosti (DEV).

0: Rampa do zastaveni
(Zastaveni decelerace
pouZzitim doby
decelerace 1, C1-02.)

F1-04 1: Dobéh do zastaveni 0az3 3 Ne Ne A Ne 383H | 6-143

PG Devia- | 2:Rychlé zastaveni
(Nouzové zastaveni
decelerace pouzitim doby
decelerace v C1-09.)

3:Trvala ¢innost
(Je zobrazeno DEV
a ¢innost pokracuje.)

tion Sel

Otaceni PG | 0:Faze A predbiha u
povelu chod vpied.
(Faze B predbiha u
povelu chod vzad.)

F1-05 1pG Rota- | 1:Faze B predbihi u Onebol) 0 Ne | Ne | A | Ne | 384H 16-143
tion Sel povelu chod vpred.
(Faze A predbiha u
povelu chod vzad.)
Pomér déleni | Nastavuje pomér déleni pro
uPG impulsni vystup karty
(Pulsni fizeni otacek.
monitor PG) | Pomér déleni = (1+ n) /m [
(n=0 nebo 1; m=1 az 32)
F1-06 Fl-06=0U UU baz 1 Ne | Ne | A | Ne | 385H |6-144
n m 132
PG Output | Tento parametr je efektivni
Ratio pouze, kdyz typ karty pro
fizeni otacek je PG-B2.
Nastaveni mozného poméru
déleni jsou:1/32 < F1-06 < 1.
Integracni Povoli I konstantu ASR fizeni
hodnota pfi | bshem akcelerace/decelerace .
akcelerac@/
gzg%irj\?;r;i /| 0:Zablokovano (P fizeni
odblokovani béhem akcelerace/dece-
F1-07 lerace; PI fizeni pri 0 nebo 1 0 Ne Ne A Ne 386H 6-144

konstantnich otackach.)

PG Ramp 1: Odblokovano
PI/T Sel (Integracni funkce je
pouzita trvale.)
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Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény
. LCD Popis nasta- | veniu | bghem | . |V/f Veklo- | Registr |Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG |sotevi:
smyck
Urovei Nastavuje metodu detekce
g;ﬁggeni prekroceni otacek. .
F1-08 |otadek Frekvence nad hodnotou (1);5 115% | Ne Ne | A | Ne | 387H |6-144
PG Over- v F1-08 (nastavte jako
spd Level procenta maximalni vystupni
frekvence), které trvaji po
Zpozdéni dobu delsi nez v F1-09,
d?ti’(k‘:? _|jsou detekovény jako chyba
F1-09 [otacek | Prekrogent otacek. 0'2032 1.0sec| Ne |Ne | A | Ne | 388H |6-144
PG Over-
spd Time
Uroveii
detekce
nadmérné
odchylky
otaceni Nastavte metodu detekce 5
F1-10 odchylky otacek. 0az50 | 10% Ne Ne A Ne 389H | 6-144
Jakékoliv odchylka otacek
PG Deviate | nad nastavenou trovni F1-10
Level (nastavte jako procenta
vztazend k maximalni
vystupni frekvenci) , ktera
sz(z)bZ?léni pokracuje po dobu
detekce nastavenou ve F1-11 je
nadmérné detekovana jako odchylka
odchylky otaceni.
Fi-11 [OHen | Odchylka otaceni je rozdil | 003% 1o 50| Ne | Ne | A | Ne | 38AH |6-144
mezi skute¢nymi otackami 10.0
. motoru a referenénimi
};Sn]je“a‘e otickami.
Pocet zubti 1
prevodovky
PG
F1-12 Nastavuje pocet zubii na 0 Ne Ne A Ne 38BH | 6-144
prevodu, pokud je néjaky
iifhcl}ear prevod mezi PG a motorem.
Vstupni pulsy z PG X 60 F1-13 0az
— 1000
Pocet zubt F1-01 Fl-12
pfevodu 2 | Pomér prevodu 1 bude pouzit
pokud néktery z téchto
F1-13 parametrt je nastaven na 0. 0 Ne Ne A Ne 38CH | 6-144
PG# Gear
Teeth2
Doba detekce
odpojeného PouZito pro nastaveni doby
obvodu PG | odpojeni PG. PGO bude 0.0 a7
F1-14 detekovano, pokud detekce 1’0 0 2.0 sec Ne Ne A Ne 38DH | 6-144
pokracuje i po nastavené ’
PGO Detect | obg.
Time




Tabulka parametra

B Analogové monitorovaci karty: F4 - pouze pro "asijské" provedeni ménice (-A)

V naésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro analogovou monitorovaci kartu.

Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | bshem Vi V/f .\—{)?,Igo- Registr [Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG |sotevi.
smyck.
Vybér
monitorovani
kanalu 1
F4-01 1 az40 2 Ne A" | AT | AT 391H | 6-73
AO Chl
Select
Je efektivni, pokud je pouZita
Zisk analogova monitorovaci karta.
Kanalu 1 Vybér monitorovani:
Nastavte pocet poloZek
monitorovani, které maji byt 0.00 a7 i i i
F4-02 na V}'/s[upu. (Ul_DD) 250 1.00 Ano A A A 392H 6-73
Zisk:
AO Chl Nastavte ndsobek 10 V pro
Gain vystupni monitorované poloz-
ky. Polozky 4, 10 az 14, 28,
34, 39 a 40 nemohou byt mo-
nitorovany na analogovych
Vybir vystupech.
monitorovan Je-li pouzita analogova
Kandlu 2 monitorovaci karta AO-12,
jsou mozné vystupy £10 V.
F4-03 Provystup £I0 V., nastavte = 1 4740 | 3 Ne | A" | A" | A" | 393H | 673
F4-07 nebo F4-08 na 1. Je-li
pouZita analogova monitoro-
AO Ch2 vaci karta AO-08, jsou mozné
Select vystupy pouze 0 az +10 V.
Vystupni napéti je mozné
kalibrovat.¢
Zisk
kanalu 2
F4-04 0'20(5)5” 050 | Ano | A" | A" | A" | 394H | 673
AO Ch2
Gain
iﬁi}ﬁ Sly(;r;__ Nastavuje piedpéti polozky
Kkanalu 1 kanalu 1 na 100%/10 V, -10.0a7 N N N
F4-05 |PY u je-li pouzita analogové 10.0 0.0 Ano A A A 395H | 6-73
AO Chl monitorovaci karta. '
Bias
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Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény i .
para- LCD Popis nasta- | veniu |bghem | | [V/f exlo- | Registr |Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG | s otevi.

Predpéti
monitorovani Y 5
vystupu Nastavte predpéti polozky 10,03 * * *
F4-06 | kandlu 2 kandlu 2 na 100%/10 V, 100 0.0 Ano | A A A 396H | 6-73
AO Ch2 je-1i pouZita analogova )

Bias monitorovaci karta.

Uroveii
analogového

vystupniho
s 0:0a710V

i} signalu * * * )
F4-07 | o kandl 1 | 1:-10 a7 +10V Onebol 0 Ne | A" | A | A | 397H

AO Opt
Level Chl

Uroveii

analogového
vystupniho 0:02210V
;lr%nﬁg;alz 1:-10 22410V Onevol 0 Ne | A" | A" | A" | 398H | 673

AO Opt
Level Ch2

F4-08

* Analogové monitorovaci karty nejsou dostupné pro modely (-E). PouZijte svorku AM nebo FM jako nahradu.
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B Neni pouzito: F5

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro digitdlni vystupni kartu.

Tabulka parametru

Cislo
para-
metru

Nazev

LCD
displej

Popis

Rozsah
nasta-
veni

Nasta-
veni u
vyrobce

Zmény
béhem
éinnosti

Metoda fizeni

\i

V/f
s PG

Vekto-
rové

s otevr.
smyck.

Registr

Strana

F5-01

Neni pouZito

DO Chil
Select

F5-02

Neni pouZito

DO Ch2
Select

F5-03

Neni pouZito

DO Ch3
Select

F5-04

Neni pouZito

DO Ch4
Select

F5-05

Neni pouZito

DO Chbs
Select

F5-06

Neni pouZito

DO Ché
Select

F5-07

Neni pouZito

DO Ch7
Select

F5-08

Neni pouZito

DO Ch8
Select

F5-09

Neni pouZito

DO-08
Selection

Nenastavujte.

Ne

A

399H

Ne

39AH

Ne

39BH

Ne

39CH

Ne

39DH

37

Ne

39EH

OF

Ne

39FH

OF

Ne

3A0H

Ne

3A1H
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B Karty volby komunikace: F6

V naésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro volitelné komunikac¢ni karty na primyslovou sbérnici

DeviceNet.
Nazev Metoda fizeni
Gislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekt )
para- LCD Popis nasta- | veniu |bghem Vit VI | iore | Registr |Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG zrg;%\{(i
Cinnost pfi | 0: Decelerace do zastaveni
chybé pouzitim C1-02 doby
sbérnice decelerace/detekce chyby
DeviceNet 1: Dobéh do zastaveni/
{ detekce chyby . { 5
F6-0 2: Decelerace do zastaveni | 0 223 Ne A A A 3AZH B
Comm Bus pouzitim C1-09 doby
Flt Sel decelera.ce/de.tekce ?hyby
3: Pokracuje v Cinnosti/
detekce alarmu*1
Vybér
metody
detekce 0: Detekce chyby b&hem
VStEE’}l zapnuti napajeni
F6-02 | Vhelst 1: Detekce chyby b&hem  [Onebo 1| 0 Ne A A A 3A3H -
chyby ) ¢innosti (kdyZ jsou na
komunikace vstupu povely chod)
EFO Detec-
tion
VibE 0: Decelerace do zastaveni
vy ert. 5 pouZitim C1-02 doby
c1nvr}5),s 1pn decelerace/detekce chyby
V}I:ejbsvl 1: Dobéh do zastaveni/
; ybe i detekce chyby .
F6-03 | komunikace | 5. pocelerace do zastaveni | 0223 1 Ne A A A 3A4H B
pouzitim C1-09 doby
EFO Fault decelevra.ce/dstekce .chyby
Action 3: Pokracuje v ¢innosti/
detekce alarmu*1
Neni pouZito
F6-04 | Trace Sam- | Nenastavujte - 0 Ne A A A 3A5H -
ple Tim
Vybeér jednot-
ky zobrazeni
pro monito- | ). Ampéry
F6-05 | rovani proudu 1. 1009/2192 Onebo 1| 0 Ne | A | A™ | A" | 3A6H -
Current
Unit Sel

Pozndmka Podrobnosti o volitelné komunikac¢ni karté viz manual pro Volitelnou kartu (DeviceNet Communications Card/3G3FV-PDRTI-SIN
(Cat. No. I525-El)).
* 1. Pokud jsou F6-01 nebo F6-03 nastaveny na 3, méni¢ bude pokracovat v ¢innosti. Pfesvédcte se, Ze jste nainstalovali spina¢ pro omezeni nebo
nouzovy vypinac jako bezpecnostni opatfeni.

* 2. Pro modely (-E).



Tabulka parametrd

B Parametry funkce svorek: H
Nésledujici nastaveni jsou provedena u parametrt funkce svorek (Parametry H): Nastaveni pro funkci

externich svorek.

B Multifunkéni digitalni vstupy: H1

V naésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro multifunkéni digitalni vstupy.

Nazev Metoda fizeni

Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény Vekio- .
para- LCD Popis nasta- | veniu | pdhem Vi V/f ro?/éo Registr [Strana

metru displej veni vyrobee | ginnosti s PG | sotevi.
smyck.

Vybér
funkce
svorky §3 | Multifunkéni kontaktni

H1-01
vstup 1

0az68 24 Ne A A A 400H -

Terminal S3
Sel

Vybér
funkce
svorky S4 | Multifunkéni kontaktni

HI-02 vstup 2

0az68 14 Ne A A A 401H -

Terminal S4
Sel

Vybér
funkce

svorky $5 | Multifunk¢ni kontakini #

H1-03 0az68 | 3(0) Ne A A A 402H -
vstup 3

Sel

Vybér
funkce

svorky S6 | Multifunkéni kontaktni *

H1-04 0az68 | 4 (3) Ne A A A 403H -
vstup 4

Terminal S6
Sel

Vybér
funkce

svorky §7 | Multifunkéni kontaktni *

H1-05 0az68 | 6 (4) Ne A A A 404H -
vstup 5

Terminal S7
Sel

* Hodnoty v zavorkach indikuji po¢ate¢ni hodnoty pfi inicializaci v 3-dratové sekvenci.

Multifunkéni digitalni vstupni funkce

Metoda fizeni

Nasta-
vena Funkce vi | VA ?ﬁ?v? Strana

hodnota s PG :ng;%\f(r
0 3-dratova sekvence (Smér vptred/vzad) Ano | Ano| Ano| 6-13
1 Vybér mistni/dalkovy (ON: Operdtor, OFF: Nastaveni parametru) Ano | Ano | Ano | 6-62
2 Vybér volitelna karta/méni¢ (ON: Volitelna karta) Ano | Ano | Ano| 6-70
3 ;/eljle ]Ijlriaf)—]g;vr?agttj\f:r?c)v Ear f(:)1i6:traleigcf‘flnlkce pracuje jako prepina¢ otacek hlavni/vedlejsi. Ano | Ano | Ano | 6-10
4 Vicekrokova otdckova reference 2 Ano | Ano | Ano | 6-10
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Metoda fizeni
Nasta- P——
vena Funkce V/i VI | rove |Strang]
s otevr,
hodnota| s PG s
5 Vicekrokova reference otacek 3 Ano | Ano | Ano | 6-10
6 Povel frekvence pootéceni (vy$3i priorita neZ vicekrokova reference otacek) Ano | Ano | Ano | 6-10
7 Doba akcelerace/decelerace 1 Ano | Ano | Ano | 6-20
8 Vnéjsi blokovani NO (Kontakt NO: Vnéjsi blokovani pfi sepnuti) Ano | Ano | Ano | 6-63
9 Vné&jsi blokovéani NC (Kontakt NC: Vné&jsi blokovani pfi rozepnuti) Ano | Ano | Ano | 6-63
A Podrzeni rampy akcelerace/decelerace ‘ ‘ 5 Ano | Ano | Ano | 664
(ON: Akcelerace/decelerace zastavena, frekvence je podrzena)
Vstup signalu alarmu OH2 (ON: OH2 bude zobrazen) Ano | Ano | Ano -
Vybér multifunkéniho digitilniho vstupu (ON: Odblokovano) Ano | Ano | Ano -
D VypnchEt fizeni vV/f s PG N ) o No | Ano | No -
(ON: Rizeni zpétné vazby otacek zablokovano - normalni fizeni V/f)
E Resetovani integracniho fizeni otacek (ON: integra¢niho fizeni zablokovano) No | Ano | No -
F Neni pouzito (Nastavte, pokud svorka neni pouZita) - - - -
10 | Povel nahoru (VZdycky nastavte spolu s povelem doll) Ano | Ano | Ano | 6-65
11 Povel doli (Vzdycky nastavte spolu s povelem nahoru) Ano | Ano | Ano | 6-65
12 | Povel FJOG (ON: Chod vpied pti frekvenci pootaceni d1-17) Ano| Ano| Ano| 6-70
13 Povel RJOG (ON: Chod vzad pfi frekvenci pootaceni d1-17) Ano| Ano| Ano| 6-70
14 | Resetovani chyby (ON: Reset) Ano| Ano| Ano| 7-2
15 Deceleracni zastaveni. (Spinaci kontakt: pri sepnuti Decelerace do zastaveni Ano | Ano | Ano | 6.18
se strmosti nastavenou v C1-09)
16 Povel prepnuti motoru (Vybér motoru 2) Ano | Ano| Ano| -
17 Deceleracr)n zastaveni. (Spinaci kontakt: pfi rozepnuti Decelerace do zastaveni Ano | Ano | Ano | 6-18
se strmosti nastavenou v C1-09)
13 Vstup funkce ¢asovac (Funkce jsou nastaveny v b4-01 a b4-02 a vystupy funkce A A A 6-
Casovac jsou nastaveny v H1-0OOO a H2-O1.) no no 101 116
19 | Odblokovano fizeni PID (ON: fizeni PID odblokovano) Ano | Ano | Ano 162_0
1A | Doba akcelerace/decelerace 2 Ano | Ano | Ano | 6-20
B Zapis pavlrametru odblokoYar} (OE\I: Vs.echny p?rametry mQhou byf Zvapsarvly. N Ano | Ano | Ano | 6141
OFF: Vsechny parametry jiné neZ monitorovana frekvence jsou chranény pred zapisem.)
Prirtistek pfi doladéni reference
A A A -
1€ (ON: d4-02 frekvence je piipocitana k analogové referencni frekvenci.) 1o 1o no | 6-68
Pokles pti doladéni reference
A A A -
1D (ON: d4-02 frekvence je odectena od analogové referencni frekvence.) o no no | 6-68
1E | Vzorek/podrzeni analogové referencni frekvence Ano | Ano | Ano | 6-69
20 az | Vnéjsi porucha - hodnotou se voli: Vstupni méd: Kontakt NO/ NC,
2F | Detekéni mod: Vzdy/za chodu a zplisob zastaveni ménice. Ano | Ano | Ano | 6-71
30 Resetovani integracniho fizeni PID Ano | Ano | Ano 162_0
31 PodrZeni integra¢niho fizeni PID (ON: PodrZeni) Ano | Ano | Ano 162_0
32 | Vicekrokovy povel pro otacky 4 Ano | Ano | Ano| -




Tabulka parametrd

Metoda fizeni
Nasta- .
vena Funkce \Vii VIt |ove |Strana
hodnotal s PG| s otevi
smyck
34 | Mékké odstartovani PID Ano | Ano | Ano 162_0
35 Prepinac vstupnich charakteristik PID (pfimé / reverzni fizeni) Ano | Ano | Ano 162_0
60 | Brzdovy povel se ss injekci (ON: Provadi brzdéni se ss injekci) Ano | Ano | Ano | 6-17
61 Povel vnéjsiho vyhledavani 1 (ON: Vyhledavéni otadek od maximalni vystupni frekvence) | Ano | Ne | Ano | 6-54
62 | Povel vnéjsiho vyhledavani 2 (ON: Vyhleddvéni otacek od nastavené frekvence) | Ano | Ne | Ano | 6-54
63 | Povel zeslabeni pole (ON: Nastaveni fizeni zeslabeni pole pro d6-01 a d6-02) Ano | Ano | Ne -
64 | Povel vnéjsiho vyhleddvani 3 Ano | Ano | Ano -
65 Povel KEB (Decelerace pii momentalnim poklesu vykonu) (Kontakt NC) Ano | Ano | Ano | -
66 Povel KEB (Decelerace pti momentdlnim poklesu vykonu) (Kontakt NO) Ano | Ano | Ano | -
67 Modd testu komunikace Ano | Ano | Ano | 6-90
68 Brzdéni s vysokym skluzem (HSB) Ano | Ano | Ne -
69" | Pootaceni JOG 2 (Pro modely (-E)) Ano| Ano| Ano| -
6A" | Pohon odblokovan (Pro modely (-E)) Ano | Ano | Ano| -
* Nastavené hodnoty 69 a 6A mohou byt nastaveny pro modely (-E).
B Multifunkéni digitalni vystupy: H2
V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro multifunk¢ni digitalni vystupy.
Nazev Metoda fizeni
. Rozsah | Nasta- | Zmény Veki
Cislo parametru LCD Popis nasta- vgm’ u | b&hem /i V/f ro?/éo- Registr |Strana
displej veni vyrobee | ginnosti s PG | sotevt.
smyck.
Vybér svorky
MI-M2 )
H2-01 Multifunkeni 0az37| 0 | Ne | A | A | A | 40BH | -
vystup
Term M1-
M2 Sel
Vybér funkce
svorky P1
3G3RV (otevieny
(Asie) | kolektor)
Term P1 Sel
H2-02 Vyber funkee | Multifunként 0az37 | 1 Ne | A | A | A | 4cH | -
svorky vystup 1
3G3Rv | M3-M4
(-E) (kontakt)
(Evropa)
Term M3-
M4 Sel
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Nazev Metoda fizeni
Rozsah | Nasta- | Zmény
Cislo parametru LCD Popis nasta- | veniu | bghem Vit V/f I\,é‘flgo' Registr |Strana
displej veni vyrobce | ginnosti s PG| sotevi!
smyck
Vybér funkce
svorky P2
3G3RV (kontakt)
(Asie)
Term P2 Sel
H2-03 Vyber funkee | Multifunként 0az37| 2 Ne | A | A | A | 40DH | -
svorky vystup 2
3G3Rv | MS-M6
(-E) (kontakt)
(Evropa)
Term M5-
M6 Sel

Funkce multifunkéniho digitalniho vystupu

Metoda fizeni
Nasta- Vekto-
vena Funkce V/f V/f rové Stranal
hodnotd s PG| s otevi,
smyck.
0 Béhem chodu (ON: povel chod) Ano | Ano | Ano -
1 Nulové otacky Ano | Ano | Ano -
2 Souhlas frekvence s referenci "1" (L4-02 je pouzito jako povoleny interval) Ano | Ano | Ano| -
Pozadovany souhlas frekvence "1"
A A A -
3 (ON: Vystupni frekvence = +1.4-01, L4-02 pouZito jako povoleny interval) no no no
4 Detekce frekvence "1" (FOUT) A A A i
(ON: +L4-01 = Vystupni frekvence = —L4-01, L4-02 jako povoleny interval) no no no
5 Detekce frekvence "2" (FOUT) A A A i
(ON: Vystupni frekvence = +1.4-01 nebo Fout < -1 4-01, L4-02 povoleny interval) no no no
6 Meéni¢ pfipraven (READY): Po inicializaci, bez chyb Ano | Ano | Ano | -
7 Béhem detekce podpéti ss sbérnice (UV) Ano | Ano | Ano| -
8 Béhem externiho blokovani NO (Sepnuto: Béhem blokovani) Ano | Ano | Ano| -
9 Vybér referencni frekvence (ON: Referencni frekvence z operatoru) Ano | Ano | Ano -
A Stav vybéru povelu chod (ON: Povel chod z operétoru) Ano | Ano | Ano -
B Detekce prekroceni / nedosazeni momentu "1" (NO) A A A 6-44
(Kontakt NO: Detekce prekroceni momentu/nedosazeni sepnutim kontaktu) no no no
C Ztréta referencni frekvence (Efektivni, kdyZ je nastaveno 1 v L4-05) Ano | Ano | Ano | 6-58
Chyba brzdového odporu (ON: Prehtati odporu nebo chyba brzdového tranzistoru)| Ano | Ano | Ano | 6-60
B Chyba (ON: Chyba komunikace digitalniho operdtoru nebo nastala chyba jina A A A i
nez CPFO0 CPFO1.) (Viz Tabulka 5.1 pro chyby.) e e
F Neni pouzito. (Nastavte, pokud svorky nejsou pouZity.) - - - -
10 | Alarm (ON: Zobrazen alarm) (Viz Tabulka 5.2 pro alarmy.) Ano| Ano| Ano| -
11 Aktivni povel resetovani chyby Ano| Ano| Ano| -
12 | Vystup funkce ¢asovace Ano | Ano | Ano 161_6
13 Souhlas frekvence s referenci "2" (L4-04 jako povoleny interval) Ano| Ano| Ano| -




Tabulka parametru

Metoda fizeni

Nasta- e
vena e \Vii VIE | ove _|Stranal
hodnotal s PG| s otevi.
smyck
Souhlas pozadované frekvence "2"
14 Ano | Ano | Ano -

(ON: Vystupni frekvence = L4-03, L4-04 pouZzito jako povoleny interval)

15 Detekce frekvence "3" (ON: Vystupni frekvence < 1.4-03, L4-04 jako interval) Ano | Ano | Ano -

16 Detekce frekvence "4" (ON: Vystupni frekvence > L.4-03, L4-04 jako interval) Ano | Ano | Ano -

17 Detekce prekroceni/nedosazeni momentu "1" NC (Rozepnuto: Detekce ON) Ano | Ano | Ano | 6-44
18 Detekce prekroceni/nedosazeni momentu "2" NO (Sepnuto: Detekce ON) Ano | Ano | Ano | 6-44
19 | Detekce prekroceni/nedosazeni momentu "2" NC (Rozepnuto: Detekce ON) Ano | Ano | Ano | 6-44
1A | Béhem chodu vzad (ON: Béhem chodu vzad ) Ano | Ano | Ano -
1B | Béhem externiho blokovani "2" NC (Rozepnuto: Béhem blokovani) Ano | Ano | Ano -
1C Vybér motoru (ON: Vybran motor 2) Ano | Ano| Ano -
1D | Neni pouzito (Nastavte, pokud svorky nejsou pouzity) Ano | Ano | Ano -
1E | Probéhl automaticky restart (ON: Restart probéhl) Ano | Ano | Ano | 6-58

Pretizeni motoru (OL1, véetné OH3) predalarm

Ano | Ano | Ano | 6-
IF (ON: 90% nebo vice z detek¢ni drovné) 6-47
20 | Pretizeni stfidace (OH) pfedalarm (ON: Teplota ptekracuje nastaveni L8-02) Ano | Ano | Ano| -
30 Béhem omezeni momentu (omezeni proudu) (ON: Omezeni momentu) Ne Ne | Ano -
37 Béhem chodu "2" (ON: Vystup frekvence, OFF: Externi blokovani, Brzdéni se )
ss injekei, poc¢atecni nabuzeni, zastaveni ¢innosti ...) Ano | Ano | Ano
m Analogové vstupy: H3 I
V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro analogové vstupy.
Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény Vokt )
para- LCD Popis nasta- | veniu | bshem Vi Vi | ,ove | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG | sotev,
smyck.
S\’/;)fka Al 0: Odblokovano omezeni napéti
vy e,rlu (Pod 0 VjeOV)
Slgn%l,l 1: Zablokovano omezeni # # x
H3-01 | (napéti) i 0 nebo 1 0 Ne A A A 410H -
napéti
Term Al Nastavena hodnota 1 muze
Lvl Sel byt nastavena pro modely (-E).
(ZiSk Ka Al Nastavuje frekvenci, pokud
svorka ; ) . 5
H3-02 je 10V na vstupu, jako 0042 116000 | Ano | A | A | A | 4ttH | 627
Terminal procenta maximalni 1000.0
Al Gain vystupni frekvence.
Offset Nastavuje frekvenci, pokud
(svorka A1) | je 0 V na vstupu, jako '10(3'0
H3-03 - procenta maximalni az 0.0% Ano A A A 412H | 6-27
Terminal sstupni frek +100.0
Al Bias vystupni frekvence.
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. Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem | . |V/f Veklo-| Registr [Strana
S displej veni vyrobee | ginnosti s PG | s otevit
smyck
Vybér urovné| 0: Omezuje nastaveni zapor-
signalu né frekvence pomoci zis-
multifunkéni ku a offsetu (Fref >= 0).
analog?vé 1: Neomezuje nastaveni
VStuimAZ zaporné frekvence
H3-08 [0 tj. dovoluje reversni 0az2 | 2 Ne | A | A | A | 4170 | 627
¢innost).
2: 4 a7 20 mA (9-bitovy vstup).
Term A2 ( Y 2
Signal Prepinac pro napétovy nebo
proudovy vstup je umistén
na desce svorek.
Vybér funkce
multifunkéni . . L
analogové Vyberte fu,nkc1 multifunkéniho
vstupni analogového vstupu
H3-09 | syorky A2 | Pro svorku A2. 0azlF | 0 Ne A | A | A | 418H | 627
Podrobnosti viz nésledujici
tabulka.
Terminal
A2 Sel
Zisk Nastavuje vstupni zisk
(svorka A2) | (groveit), pokud svorka A2 0.0 a7
H3-10 je 10 V (20 mA). 10000 | 100:0% | Ano | A | A | A | 419H | 627
Terminal Vztazeno ke 100% hodnoty :
A2 Gain funkce nastavené v H3-09.
Offset Nastavuje vstupni offset
(svorka A2) | (Groveii), pokud svorka A2 | -100.0
H3-11 je 0V (4 mA). az 0.0% Ano | A A A 41AH | 6-27
Terminal VztaZeno ke 100% hodnoty | +100.0
A2 Bias funkce nastavené v H3-09.
Cas. k(?nst. Nastavuje primérni zpozdé&ni
vstupniho | xa5ové konstanty filtru
analogového| y sekunddch b& 7
! pro obé 0.00az | 0.00
H3-12 1 filuu analogové vstupni svorky 2.00 s Ne A A A 41BH ) 6-27
Filter Avg (A1l a A2). Efektivni pro
Time potlaceni ruSeni apod.
Prepindnimezi | 0: PouZijte svorku A1 analo-
svorkami gového vstupu jako refe-
Al/A2 ren¢ni frekv. hlavn. otacek.
H3-13 1: Pou%ljte svorku. A2 analo- 0 nebo 1 0 Ne A A A 41CH i
gového vstupu jako refe-
TAl/A2 ren¢ni frekv. hlavn. otacek.
Select Efektivni, pokud H3-09 je
p J
nastaveno na 2.

*

Pro modely (-E).




H3-09 Nastaveni multifunkéniho analogového vstupu A2

Tabulka parametrd

Metoda fizeni
Nasta- .
vena Funkce Hodnota (100%) odpovovida v | v s |Strana
S otevr.
hodnota| s PG iy
0 Fref = A1 + A2 Maximalni vystupni frekvence Ano | Ano | Ano | 6-28
1 Zisk frekvence HOantfl Povelu (napéti) Ano | Ano | Ano | 6-28
referen¢ni frekvence
Pomocna referen¢ni frekvence NP .
2 . Maximalni vystupni frekvence Ano | Ano | Ano | 6-28
(2. analogovy vstup)
4 Offset napéti Jmenovité napéti motoru (E1-05) Ano | Ano | Ne -
5 Zmér}a .akcele,rvace,/decelerace Nastavte Vdoby akcelerace a decelerace Ano | Ano | Ano | 6.21
(koeficient sniZeni) (C1-01 az C1-08)
6 Brzdovy proud se ss injekci Jmenovity vystupni proud ménice Ano | Ano | Ano | 6-18
7 Uroveii detekce piekroceni/ J menov?ty moment motoru pro.vektorcv),vé ﬁ,zeni. Ano | Ano | Ano | 6.46
podkroceni momentu Jmenovity vystupni proud ménice pro fizeni V/A.
8 Urov. zabranéni neZ4d. zastav. za chodu | Jmenovity vystupni proud ménice Ano | Ano | Ne | 6-43
9 Urovenvd(‘)lmho omezent Maximalni vystupni frekvence Ano | Ano | Ano | 6-33
referen¢ni frekvence
A | Skokovi frekvence 1 Maximalni vystupni frekvence Ano | Ano | Ano| 6-30
B Zpétna vazba PID Maximélni vystupni frekvence Ano | Ano | Ano 162_0
C Pozadovand hodnota PID Maximalni vystupni frekvence Ano | Ano | Ano 162_0
E Vstup teploty motoru 10 V =100% (termistor jako snimac) Ano | Ano | Ano | 6-51
10 | Omezeni kladného momentu Jmenovity moment motoru Ne | Ne | Ano | 6-40
11 Omezeni zaporného momentu Jmenovity moment motoru Ne | Ne | Ano | 6-40
12 | Omezeni rekuperativniho momentu | Jmenovity moment motoru Ne | Ne | Ano | 6-40
15 Omezeni kladného/zaporného momentu | Jmenovity moment motoru Ne | Ne | Ano | 6-40
1F | Analogovy vstup neni pouZit. - Ano | Ano | Ano
13, 14, . ..
16a51F Neni pouZito - - - - -
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B Multifunkéni analogové vystupy: H4

3-52

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro analogové vystupy.

. Nazev Metoda Fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény VeKio- )
para- LCD Popis nasta- | veniu | bshem | \ . VA |ioe | Registr|Strana
metru displej veni vyrobce | innosti s PG |sotevr.
smyck.
Vybér Nastavuje ¢islo monitoro-
monitorovani vané polozky (U1-0I00),
(svorka FM) | které maji byt na vystupu
H4-01 ze svorky FM. 4, 10 az 14, | 1 az40 2 Ne A A A | 41DH | 6-72
28, 34, 39 a 40 nemohou byt
Terminal nastaveny. 17, 23, 25, 29,
EM Sel 30, 31a 35 nejsou pouZity.
Zisk Nastavuje drovei napéti zisku
(svorka FM) | pro multifunkéni analogovy 0.00 a7
vystup 1. Nastavuje pocet 2 50 1.00
H4-02 na}sobku 19 V, které buqou 0.0t | (100.0%) | Ano Q Q Q | 41EH 2-8
Terminal vystupem jako 100% vystupu 1000.0) ; 6-72
FM Gain pro poloZKy monitoru. .
Vystup napéti ze svorek
je vSak max. 10 V.
Offset Nastavuje droven offsetu
(svorka FM) | Pro multifunkéni -10.0az
analogovy vystup 1. +10.0
Nastavuje vystupni charak- (-110.0
H4-03 teristiky paralelniho pohybu a ' 0.0% Ano A A A 41FH | 2-8
Terminal nahoru/doll jako procenta
+110.0)
FM Bias z 10 V. .
Vystup napéti ze svorek
je vSak max. 10 V.
Vybér Nastavuje ¢islo monitoro-
monitorovani vané polozky (U1-010T),
(svorka AM)| které maji byt na vystupu 8
H4-04 ze svorky AM. 4, 10 az 14, | 1 az40 3 Ne A A A 420H 6-72
: 28, 34, 39 a 40 nemohou byt i
Terminal nastaveny. 17, 23, 25, 29,
AM Sel 30, 31a 35 nejsou pouZity.
Zisk Nastavte uroveil napéti zisku
(svorka AM)| pro multifunkéni analogovy 0.00 a7
vystup 2. Nastavte pocet 2 50
asobku 1 které P 0.50 .
H4-05 nz%sob Ul QV, teré buqou (0.0 a7 .| Ano Q Q Q 011 2-8
Terminal vystupem jako 100% vystupu 1000.0) (50.0%) 6-72
AM Gain pro polozky monitoru. A
Vystup napéti ze svorek
je vSak max. 10 V.
Offset Nastavuje drovein offsetu
(svorka FM) | Pro multifunkéni -10.0az
analogovy vystup 2. +10.0
Nastavuje vystupni charak- (-110.0
H4-06 teristiky paralelniho pohybu a7 ' 0.0% Ano A A A 422H | 6-72
Terminal nahoru/dold jako procenta 1100
AMBias |z 10V. +110.0)
Vystup napéti ze svorek
je vSak max. 10 V.
Vyber irovné| Nastavuje droveii vystupniho
analogového | sjonalu pro multifunkéni 0 nebo 1
Vystupmho vystup 1 (svorka FM) 0 evz
H4-07 Slgnalu 1 0:0a7+10V V)'/stup ( 212 ) 0 Ne A A A 423H 6-72
1: p=10 V vystup
AO Level
. b *k
Select] (2:4az20 mA)




Tabulka parametru

il Nazev Metoda fizeni
islo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- | | CD Popis nasta- | veniu | bshem |\ |V/ |,4" | Registr| Strana)
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG | sotev
smyck.
Vybeér L"r‘?‘mé Nastavuje troveii vystupniho
analogového | ¢ion4lu pro multifunkéni
vystupniho . 0O nebo 1
vystup 2 (svorka AM) .
H4-08 | signalu 2 0:0 a7 +10 V vystup (0az2) 0 Ne | A | A | A | 424H | 6-72
: s N
AO Level 1:0az £10 V vystup
Select2 (2:4 a7 20 mA)*
* Pro modely (-E). Konektor CN15 musi byt nastaven. Podrobnosti viz str. 2-43.
B Komunikace RS-422A/485: H5
V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro komunikace RS-422A/485.
isl Nazev Metoda fizeni
islo _ Rozsah | Nasta- | Zmény .
[Ptk LCD Popis nasta- | veniu | b&hem Vi V/t xf,kéto- Registr | Strana
metru displej veni vyrobce| &innosti s PG |s otevi.
smyck.
Adresa d
H5-01 Hastavie adresu 0a2201 1 | Ne | A | A | A | 4250 |676
Serial
Comm Adr
Vybér Nastavte pfenosovou
rychlosti rychlost komunikace

komunikace | RS-422A/485 pro 6CN

0: 1200 b/sec .
H5-02 1:2400 b/sec 0az4 3 Ne A A A 426H 6-76

Rate 3:9600 b/sec
4:19200 b/sec

VY'Pér Nastavte paritu komunikace
parity RS-422A/485 pro 6CN
H5-03 |komunikace | (. Be; parity 0az2 | 0 Ne | A | A | A | 427H | 676
Serial Com | !:Suda parita
Sel 2:Licha parita
Metoda Nastavte metodu zastaveni

zastaveni pro chybu komunikace

po chybé RS-422A/485.

komunikace | 0:Decelerace do zastaveni

s pouzitim doby

H5-04 decelerace v C1-02 0az3 3 Ne A A A 428H 6-76

1: Dobéh do zastaveni

Serial Fault 2:Nouzové zastaveni

Sel s pouzitim doby
decelerace v C1-09

3:Trvala ¢innost

Vybér Nastavte zda ma nebo nema
detekee byt Casova prodleva
chyby detekovana jako chyb
jako chyba
H5-05 | komunikace komunikace (CE). O nebo 1 1 Ne A A A 429H | 6-76

Serial Flt 0: Nedetekovat
Dtct 1: Detekovat
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" Nazev Metoda fizeni
Cislo . Rozsah | Nasta- | Zmény Vekio- .
para- | | CD Popis nasta- | veniu | behem | . |V/ | " | RegistrStrana
metu 1 displej veni vyrobce | ¢innosti s PG| s otevt
smyck.
P(rl()dll?v? Nastavte dobu od p¥ijmuti
odeslani v
H5-06 dat do doby. kdy stfidac | 565 S | Ne | A | A | A | 42AH | 676
Transmit zacina posilat.
WaitTIM
Dvoupolohové | Vybira zablokovani nebo
fizeni RTS odblokovéni fizeni RTS.
0: Zablokovéno
. 0 nebo 1 .
H5-07 (RTS je vidycky zapnuto) nebo 1 Ne A A A 42BH | 6-76
RTS Con- | 1. Odblokovéno (RTS je
trol Sel zapnuto pouze pri odesilani)
* Nastavte H5-01 na zablokovani odezvy stfidace pro komunikaci RS-422A/485.
m Sled pulst vstup/vystup: H6
V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro sled pulsd vstup/vystup.
i) J yp YP p p/vystup
» Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah |Nasta- |Zmény Vekt :
[N LCD Popis nasta- |veniu |b&hem V/f V/f ro?,éo— Registr (Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG | s otevr.
smyck.
Vybeér
funkce
vstupu 0: Referencni frekvence 6-6
H6-01 | sledu pulsa | 1: Hodnota zp&tné vazby PID| 0 az2 0 Ne A A A 42CH | 6-30
2: Pozadovana hodnota PID 6-119
Pulse Input
Sel
Vstup zmény
méfitka : o
Nastavte frekvenci puls .
H6-02 | sledupulst hertzich, vztaZzenych 1000az| 1440 Ano A A A 42DH 6-6
. 32000 Hz 6-30
Pulse In k referenci jako 100%.
Scaling
les(l; Vsullp}l Nastavte droveni zisku
sledu pulst . - 5
H6-03 P vstupu jako procenta, je-li | 0.0aZ ) 155 00 1 ano | A | A | A | 42BH | 630
Pulse Input | frekvence sledu pulsii na 1000.0
Gain vstupu = H6-02.
Offset vstupu
sledu pulsit -100.0
H6-04 Nastavte offset sledu a2 | 00% | Ano | A | A | A | 42FH | 630
Pulse Input pulst, kdyz frekvence 100.0
Bias sledus pulsu je 0. '
Cas. konstanta
vsﬂ;pnihofiltm Nastavte ¢asovou konstantu | oo | 0
H6-05 |Sledupulsi | 5rimarniho zpozdéni filtru 500 | Ano | A | A | A | 430H | 630
Pulse In Fil- | vstupu sledu pulst ’ ‘
ter v sekundach.
Vybér Vyberte vystupni polozky
monitorovani| monitorovani sledu pulst
sledu pulsé (hodnota v O ¢asti U1-000).| 1. 2,5,
H6-06 Existuji dva typy monitoro- | 20, 24, 2 Ano A A A 431H | 6-74
Pulse Moni | vanych poloZek: PoloZzka 36
Sel z4visla na otackach
a polozka zavisld na PID.




Tabulka parametru

) Nazev Metoda Fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény Vekio- )
[Pl LCD Popis nasta- |veniu | b&hem v/ Vi | ove | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG :rg;%\a
Zménamgiitka | Nastavte pocet pulsi
monitorovani | na vystupu, kdyZ otacky
sledupulst | v hertzich jsou 100%.
Nastavte H6-06 na 2 Oaz 1440
He-07 ~ |aH6-07 na 0 pro vytvoreni | 32000 Hz Ano A A A 432H 6-74
PulseMoni | synchronizovaného monito-
Scale

rovani sledu pulst
s vystupni frekvenci.
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m Parametry ochranné funkce: L

Nésledujici nastaveni jsou provedena pro ochranné parametry (Parametry L): Funkce vybéru motoru,
funkce ztraty vykonu béhem ¢innosti, funkce zabranéni nechténého zastaveni, detekce frekvence, omezeni
momentu a ochrana hardwaru.

B Pfetizeni motoru: L1

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro pfetiZeni motoru.

Cislo
para-
metru

Nazev

LCD
displej

Popis

Rozsah
nasta-
veni

Nasta-
veni u
vyrobce

Zmeény
béhem
¢innosti

Metoda fizeni

V/f

V/f
s PG

Vekto-
rové

s otevr|
smyck.

Registr

Strana

L1-01

Vybér
ochrany
motoru

MOL Fault
Select

Nastavuje zda je zablokova-
no nebo je odblokovano elek-
trické tepelné relé ochrany
pfed pretizenim motoru.
0: Zablokovano
1: Ochrana motort
pro bézné pouziti
2: Ochrana motoru pro
ménice
3: Ochrana vektorového
motoru
V nékterych aplikacich, kdyZ
je napajeni ménice vypnuto,
teplotni hodnota je resetovana
dokonce i v ptipadé, Ze je tent
parametr nastaven na 1
a ochrana nemusi byt tc¢inna.

Pokud je k jednomu ménici
pfipojeno nékolik motort,
nastavte na 0 a presvédcete
se, Ze kazdy motor je instalo-
van se samostatnym
ochrannym zafizenim.

0az3

480H

2-8
6-47

L1-02

Cas. konstanta
ochrany
motoru

MOL Time
Const

Nastavuje dobu detekce
elektrické teplotni ochrany
v sekundéach. Obvykle
nastaveni neni nutné.
Nastaveni od vyrobce

je 150% pretizeni po dobu
jedna minuta.

Pokud je znam odpor motoru
pii pretiZeni, nastavte také
dobu ochrany proti pfetiZeni
pro start horkého motoru.

0.1az
5.0
(0.1 az

20.0)

1.0 min
(8.0

min)

481H

6-47




Tabulka parametrQ

Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
[Pl LCD Popis nasta- |veniu | b&hem V/f x)%lgo- Registr |Strana
S displej veni vyrobee | ginnosti | /T s PG| sotevi
smyck.
Vybér Nastavte H3-09 na E
¢innosti a vyberte ¢innost, kdyZz
alarmu pfi | vstupni teplota motoru
prehrati (termistor) prekracuje
motoru uroven detekce alarmu
(1,17 V).
L1-03 0: Decelerace do zastaveni| 0az3 3 Ne A A A 482H 6-50
1: Dobéh do zastaveni
Mtr OH 2: Nouzové zastaveni
Alarm Sel s pouzitim doby
decelerace v C1-09
3: Trvala ¢innost
(H3 na operatoru blika).
Vybér Nastavte H3-09 na E a vy-
¢innosti pfi | berte ¢innost, kdyZ vstupni
prehrati teplota motoru (termistor)
motoru prekracuje droven detekce
L1-04 cinnosti (2,34 V). 1 oaz2 | 1 Ne | A | A | A | 483H | 650
0: Decelerace do zastaveni
Mtr OH 1: Dobéh do zastaveni
Fault Sel 2: Nouzové zastaveni
s pouzitim doby
decelerace v C1-09
Casova
konstanta
vstupniho | Nastavte H3-09 na E
L1-05 filtru teploty évi naste/lvte primarni zpozdéni| 0.00 az 020 sec| Ne A A A 484H 6-50
motoru Casové konstanty pro vstupy | 10.00
teploty motoru v sekundach.
Mtr Temp
Filter

B Preruseni napajeni béhem €innosti: L2

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro chovani ménice pfi pferuSeni napdjeni béhem c¢innosti.

; Nazev Metoda Fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény Vekio- )
[PEVER LCD Popis nasta- |veniu | b&hem Vi Vi | ove | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | &innosti s PG 25%
Detekce 0: Zablokovano (detekce
docasné podpéti hlavniho
Ztraty obvodu (UV))
napéjeni 1: Odblokovéano (Restart,
kdyZ se napdjeni objevi
uvniti doby zadané v L2-02.
Pokud je L2-02 prekroceno,
L2-01 nastava detekce podpéti 0az2 0 Ne A A A 485H 6-52
PwrL Selec- hlavniho obvodu.)
tion 2: Odblokovano pokud CPU
je v ¢innosti. (Restart, kdyz
napdjeni je vraceno béhem
"Zivota" fidicich obvodu.
Nedetekuje podpéti
hlavniho obvodu.)
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) Nazev Metoda Fizeni
Cislo ; Rozsah |Nasta- |Zmény Veki .
[Pl LCD Popis nasta- |veniu |b&hem v/ V/f roe‘z/éo- Registr (Strana
i displej veni |vyrobce |g&nnosti s PG | sotevt.
smyck
Doba trvani
docasné Doba trvani, kdy? vybér
ztraty docasné ztraty napajeni . 0.1 sec
L2-02 | napgjeni (L2-01) je nastaven na 1, 0az2.0 . Ne A A A 486H | 6-52
PwrL Ride- | VJjednotkach 1 sekunda.
thru t
Minimdlni | Nastavuje minimalni dobu
doba externiho blokovani ménice
externtho | v jednotkach 1 sekunda, kdyz
blokovani | je mé&ni¢ znovu zapnut po
docasné ztraté napajeni.
Nastavte dobu piiblizné
0,7 krat ¢asova konstanta 0.1az | 0.1 sec 6-52
L2-03 sekundéarniho obvodu motoru.| 5.0 ] Ne A A A 487H 6-53
PwrL Base- | Kqy7 nastane prepéti nebo
block t nadproud pii spusténi hledani
otacek nebo brzdéni se
ss injekci, zvyste
nastavenou hodnotu.
Doba Nastavuje dobu potiebnou
obnoveni pro navrat vystupniho napéti
napéti ménice na normalni napéti
pfi dokonceni hledani otacek .
L2-04 v jednotkdch 1sekunda. | P08 1035 | Ne A | A | A | assH | 00
pwrL v/E | Nastavuje dobu potiebnou ’ ;
Ramp t pro obr{oveni z0V
na maximalni napéti.
Uroveii Nastavuje troven detekce
detekce podpéti hlavniho obvodu
podpéti (UV) (Ss napéti hlavniho
obvodu) v jednotkich 1 V. 150 a%
Nastaveni neni obvykl az
12-05 o gvent nenrobwe 200 |0V Ne | A | A | A | 489H | 652
nutné. - 2
PUV Det | Vio#te st¥idavou civku
Level do vstupni strany stiidace
pro sniZeni detekéni drovné
podpéti hlavniho obvodu.
Doba dece-
lerace KEB .
Nastavuje dobu decelerace [s] | ( o 27
L2-06 pii doCasné ztrat€ napdjeni, nez | 5o o | 008 Ne A | A | A | 43AH -
KEB Fre- reference prejde skokem na 0. '
quency
Rampa pfi
reftaztl‘(] PO | Nastavte dobu akcelerace [s]
Vvypadku pro nastaveni otacek po 0.0az | 0s
L2-07 uv obnoveni napéjeni po 25.5 3 Ne A A A 48BH )
RETURN kratkodobém V)'/padku.
TIME
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Tabulka parametru

) Nazev Metoda Fizeni
Cislo . Rozsah |Nasta- |Zmény VeKio .
[P LCD Popis nasta- |veniu |b&hem V/i Vi | e | Registr |Strana
metrt | gisplej veni | vyrobce | g&innosti s PG | sotevt
smyck
SniZeni zisky Nastavuje o kolik procent
frekvence | snizit vystupni frekvenci
pii startu na zacatku decelerace
KEB pri docasné ztraté napajeni 0az
L2- 1 N A A A 48CH -
08 (KEB). 300 00 e 8C
KEB Decel | SniZeni =
Time skluzova frekvence pred
¢innosti KEB x L2-08 x 2
* 1. Nastaveni od vyrobce zdleZi na vykonu ménice. Je dana hodnota pro ménice tiidy 200 V pro 0,4 kW.
* 2. Tyto hodnoty plati pro tfidu méni¢i 200 V. Hodnoty pro tiidu 400 V jsou dvojnasobné.
* 3. Pokud je nastaveni 0, hiidel bude akcelerovat na zadanou rychlost vys§§im zrychlenim, neZ udana doba akcelerace (C1-01 az C1-08).
B Zabranéni nechténému zastaveni: L3
V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro zabranéni nechténému zastaveni.
N Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény - i
[P LCD Popis nasta- |veniu | b&hem VI Vi | ove | Redistr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG| sotevr
smyck.
Vybér zabrénéni| 0: Zablokovano (Akcelerace
nechténému jak je nastaveno. Pokud
zastavenibshem|  J€ zatéZ prilis tézkd, maze
akcelerace se motor zastavit.)
1: Odblokovéano (Akcelerace
je pozastavena, pokud je
pfekrocena droven L3-02.
Akcelerace pokracuje, .
L3-01 kdyz se proud vrati pod 0az2 1 Ne A A A 48FH | 6-23
danou hodnotu.
StallP Accel . . o
Sel 2: Inteligentni akcelera¢ni
mod (Akceelerace je automa-
ticky nastavena na co nej-
kratsi rozbéh, L3-02 je limit.
Nastavena doba akcelerace
neni brana v Gvahu.)
Uroveit . .
P Je efektivni pokud je L.3-01
zabranéni
o nastaveno na 1 nebo 2.
nechténému .
Zastavent Nastavte jako procenta 0ar 120%
L3-02 |, . jmenovitého proudu ménice. . Ne A A A 490H | 6-23
béhem B 200 *
ak Obvykle neni nutno nastavovat.
celerace . ; )
SniZte nastaveni od vyrobce,
StallP Accel | kdy7 se motor nechténé zastavi.
Lvl
Omezeni Nastavuje dolni omezeni pro
nechténého | zabranéni nechténému
zastaveni zastaveni béhem akcelerace
béhem jako procenta jmenovitého 0az
L3-03 | kcelerace | proudu ménite, kdyzprobiha | 100 | 0% | Ne | A | A | A 49IH 623
¢innost v rozsahu frekvence
StallP CHP | nad E1-06.
Lvl Obvykle neni nutno nastavovat.
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y Nazev Metoda fizeni
Cislo . Rozsah |Nasta- |Zmény Vokio: i
(PN LCD Popis nasta- |veniu |b&hem |\ . |V/i |y | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | Einnosti s PG | s otevi.
smyck.

Vybér 0: Zablokovano (Decelerace

zabranéni jak je nastaveno. Pokud je

nechténému doba decelerace prilis

Zastaveni kratkd, maZe dojit k prepéti

bshem na hlavnim obvodu.)

decelerace 1: Odblokovano (Decelerace

je pozastavena, kdyz napéti
hlavniho obvodu prekroci
urovei prepéti. Decelerace
pokracuje, kdyZ se napéti
vréti pod prepéti.
2: Inteligentni deceleracni )g
. mod (Pomér decelerace je 5 -
L3-04 automaticky nastaven tak, 0az3 ! Ne Q Q Q 4920 6-25
Ze méni¢ miZze zpomalovat
v nejkrat$i mozné dobé.
Nastavend doba decelerace
neni brana v tvahu.)

3: Odblokovano (s brzdovou
odporovou jednotkou)

StallP Decel
Sel

Je-1i pouzita volba brzdéni
(Brzdovy odpor, Brzdova
odporové jednotka, brzdova
jednotka), pak vzdycky
nastavte na 0 nebo3.

Vybér 0: Zablokovano (Chod jak
zabranéni je nastaveno. Pokud je
nechténému zatéz prilis tézka, muze se|
zastaveni motor zastavit.)
béhem chodu| 1:Doba decelerace 1 (Doba
L3-05 decelerace pro funkei | 455 | Ne | A | A | No| 4930 | 642

zabranéni nechténému
zastaveni je v C1-02.)
StallPRun | 5. poha decelerace 2 (Doba
Sel decelerace pro funkci
zabranéni nechténému
zastaveni je v C1-04.)

Urovei Je efektivni pokud je L3-035
zabranéni nastaveno na 1 nebo 2.
nechténému | Nastavte jako procenta

zastaveni jmenovitého proudu ménice. 30 a
L3-06 | béhem chodu| Obvykle neni nutno ) O?)Z 129% Ne A A No 494H | 6-42
nastavovat.

Nastaveni od vyrobce sniZuje
StallP Run | pastavené hodnoty, kdyZ se
Level motor nechténé zastavi.

* Je dana pocate¢ni hodnota, kdyZ C6-01 je nastaveno na 1. Pokud je C6-01 je nastaveno na 0, po¢ate¢ni hodnota bude 150%.
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B Detekce reference: L4

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro detekci reference.

Tabulka parametru

; Nazev Metoda Fizeni
Cislo Rozsah |Nasta- |Zmény
para- | | CD Popis nasta- | veniu | bghem VI | | Registr |Strana
metru displej veni virobee | ginnosti | /T s PG | sotevi.
smyck.
Detekeni Je efektivni, pokud jsou pro
droven multifunkéni vystup nastavenyj
souhlasu "Souhlas s pozadovanou
4% frekvenci (ref/nastaveni) 1", 5
L4-01 otacek "Detekce frekvence 1" nebo gé)oag 0.0 Hz Ne A A A 499H -
"Detekee frekvence 2" '
Spd Agree | Frekvence, které maji byt
Level detekovany, jsou nastaveny
v jednotkach 1 Hz.
Sitka Je efektivni, pokud jsou pro
detekce multifunkéni vystup nastavenyj
souhlasu "Souhlas s frekvenci
=~ (otackami) 1", "Souhlas s 5
L4-02 otacek pozadovanou frekvenci 028 ?)Z 20Hz Ne A A A 49AH -
(otackami) 1" nebo "Detekce '
Spd Agree | frekvence (FOUT) 1".
Width Nastavuje $itku detekce
frekvence v jednotkdch 1 Hz.
Uroveit Je efektivni, pokud jsou pro
detekce multifunkéni vystup nastaveny
souhlasu "Souhlas s pozadovanou frek-
otacek (+/-) | venci (ref/nastaveni) 2", "Sou- 400.0
L4-03 hlas s pozadovanou frekvenct | == "1 (1N | A | A | A | aoBH | -
(otackami) 1", "Detekce frek-
" " +400.0
Spd Agree vence (FOUT) 3" nebo "De-
Lvl+ tvekce frekvence (FOUT) 4".
Sitka detekce frekvence je
nastavena v jednotkach 1 Hz.
Sitka Je efektivni, pokud jsou pro
detekce multifunkéni vystup nastavenyj
souhlasu "Souhlas s pozadovanou
otécek (+/-) frekvenci (ref/nastaveni) 2", 0.0 a7
L4-04 "Souhlas s poZadovanou 20.0 2.0 Hz Ne A A A 49CH -
frekvenci (otd¢kami) 1" nebo '
Spd Agree | "Detekee frekvence 4.
Width+- Sitka detekce frekvence je
nastavena v jednotkdch 1 Hz.
Cinnost, 0: Stop (Cinnost sleduje
kdyz dojde referen¢ni frekvenci.)
ke ztraté 1: Cinnost konstantnimi
referencni otd¢kami podle nastaveni
frekvence v L4-06. (S 80% otacek
L4-05 ped ztrdtou referenni |\ | Ne | A | A | A | 49pH | 6-58
frekvence)
Referencni frekvence
Ref Loss  |je ztracena:
Sel Referenéni frekvence
poklesla vice nez 90%
za 400 msec.
Referencni | Umoziiuje vybér Sinnosti,
frekvence | kdy7 je referencni frekvence
pri ztraté ztracena a ¢innost pokracuje | o .~
L4-06 |referencni | psledujicimi otackami: 100.0% | 800 Ne [ A" | A" | A" | 4C2H -
frekvence | (Otacky pred ’
ztratou) x L4-06
Fref at Floss

* Pouze pro modely (-E). Jinak vzdycky 80,0%.
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B Restartovani po chybé: L5

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro restartovani po chybé.

" Nazev Metoda fizeni

Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmeény Vekio- )

para- LCD Popis nasta- | veniu | béhem | \ . |V/f | o | Registr | Strana
metru dISpIej veni vyrobce | ginnosti s PG z;;%\,kr

Pocet auto- | Nastavuje pocet automatic-
matickych | kych restarovacich pokust.
restarova- | Automaticky restartuje
cich pokust | po chybég a provadi

Num of vyhledavani rychlosti
Restarts otaceni z frekvence chodu.

L5-01 0az10 0 Ne A A A 49EH | 6-59

Vybér ¢inno-| Nastavuje zda je aktivovan
sti automa- | kontaktni vystup chyby
tického re- | béhem restartovani po chybé.
L5-02 | startovani 0: Neni vystup (Chybovy |Onebol| O Ne A A A 49FH | 6-59
kontakt neni aktivovan.)
1: Vystup (Chybovy
kontakt je aktivovan.)

Restart Sel
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B Detekce momentu: L6

V naésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro detekci momentu.

Tabulka parametru

Cislo
para-
metru

Nazev

LCD
displej

Popis

Rozsah
nasta-
veni

Nasta-
veni u
vyrobce

Zmeény
béhem
éinnosti

Metoda fizeni

Vit

V/f
s PG

Vekto-
rové

s otevr.
smyck.

Registr

Strana

L6-01

Vybér
detekce
momentu

Torq Det 1
Sel

0: Zablokovéna detekce pre-
kro¢eni/podkroceni momentu

1: Detekce prekroceni mo-
mentu pouze se souhla-
sem otacek; ¢innost po-
kracuje po prekroceni
momentu (varovani).

2: Prekroceni momentu
trvale detekovano béhem
¢innosti; ¢innost pokra-
Cuje po prekroceni
momentu (varovani).

3: Detekce prekro¢eni mo-
mentu pouze se souhla-
sem otacek; vystup je
zastaven pii detekci
(ochranna ¢innost).

4: Pfekroceni momentu
trvale detekovano béhem
cinnosti; vystup je za-
staven pfi detekci
(ochranna ¢innost).

5: Detekce podkroceni mo-
mentu pouze se souhla-
sem otacek; ¢innost po-
kracuje po prekroceni
momentu (varovani).

6: Detekce podkro¢eni mo-
mentu trvale detekovano
béhem c¢innosti; ¢innost
pokracuje po prekroceni
momentu (varovani).

7: Detekce podkro¢eni mo-
mentu pouze se souhla-
sem otacek; vystup je
zastaven pii detekci
(ochranna ¢innost).

8: Detekce podkroc¢eni mo-
mentu trvale detekovino
béhem cinnosti; vystup je
zastaven pii detekci
(ochranna ¢innost).

0az8

Ne

4A1H

6-44

L6-02

Uroveii
detekce
momentu 1

Torq Det 1
Lvl

Vektorové fizeni s otevienou
smyckou: Jmenovity moment
motoru je nastaven jako 100%.
Rizeni V/f: Jmenovity proud

stfidace je nastaven jako 100%.

Oaz
300

150%

Ne

4A2H

6-44

L6-03

Doba
detekce
momentu 1

Torqg Det 1
Time

Nastavuje dobu detekce
prekroceni/podkroceni
momentu

v jednotkéch 1 sekunda.

0.0 az
10.0

0.1s

Ne

4A3H

6-44
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" Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah |Nasta- |Zmény VeKio- )
para- LCD Popis nasta- | veniu |béhem |\ . \V/f | | Registr |Strana
meti | gisplej veni  [vyrobce | ginnosti s PG | s otevt,
smyck.
Vybér
detekce
L6-04 | momentu 2 0az8 | 0 Ne | A | A | A | 4A4H | 644
Torq Det 2
Sel
Urovefi Vystup detekce momentu 1
detekee je odblokovan nastavenim 02
L6-05 |momentu 2 |17 4o 42O a vystup 35‘5 150% | Ne | A | A | A | 4A5H | 6-44
Torq Det 2 detekce momentu 2 je
Lvl odblokovén nastavenim
18 nebo 18 do H2-I[.
Doba
detekce
L6-06 | momentu 2 01'8 o | 0ls | Ne | A | A | A [ 486H | 644
Torq Det 2 '
Time
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Tabulka parametra

B Omezeni momentu: L7

V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro omezeni momentu.

Nazev Metoda fizeni

Cislo . Rozsah | Nasta- [Zmény Vekfo- )
para- LCD Popis nasta- |veniu [p&hem v/ Vi | ove | Registr |Strang

meti | displej veni | vyrobce (innosti s PG | sotevi
smyck.

Omezeni
momentu
pohonu

L7-01 | VPfed (3)35 200% | Ne |Ne| Ne | A | 4A7H |6-40

Torq Limit
Fwd

Omezeni
momentu
pohonu

L7-02 | V7d

Nastavuje hodnotu omezeni
momentu jako procenta jmenovitého | () 47
momentu motoru. Mohou byt 300
nastaveny Ctyii samostatné oblasti.

200% Ne Ne | Ne A 4A8H |6-40

Torq Limit

Rev Vystupni moment

Kladny moment
L7-01

Omezeni ) Pocet
R otacek

momentu Zpét | motoru
R

rekuperace
L7-03 | Vpred

\\\\\\\\\

0aZ | 200% | Ne | Ne| Ne | A | 4A9H |640

L7-02 Zaporny moment 300

Torq Lmt
Fwd Rgn

momentu
rekuperace

L7-04 | vZzad g;‘g 200% | Ne |Ne| Ne | A | 4AAH |6-40

Torq Lmt
Rev Rgn

B Ochrana hardwaru: L8

V nasledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro ochranu hardwaru.

N Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény - )
para- | | CD Popis nasta- | veniu |béhem |\, . |V/f | o | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ¢innosti s PG :ng;eéka
Vybér 0:Zablokovéno
ochrany (bez ochrany brzdné
pro vnitini odporu pied prehiatim)
L8-01 | odpor DB 1: Odblokovéno 0 nebo 1 0 Ne A A A 4ADH | 6-60
DB Resis- (ochrana odporu
tor Prot pred prehratim povolena)
Uroveit Nastavuje detek¢ni teplotu
predalarmu | pro piedalarm detekce
L8-02 prehrati prehfati ménice v °C. 50 az 95 °C* Ne A A A 4AEH | 661
Predalarm detekuje, kdyz 130
OH Pre- teplota chladiciho Zebra
Alarm Lvl | dosahuje nastavené hodnoty.
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Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
[ETEP LCD Popis nasta- | veniu | béhem V/f X)e;}(éto- Registr | Strana
metru displej veni vyrobee | ginnosti | V/f s PG| sotevi
smyck
Vybér Nastavuje ¢innost, kdyZ nasta-
¢innosti pfi | va predalarm prehi'ati ménice.
pfedalarmu | O: Decelerace do zastaveni
prehrati podle doby decelerace
v C1-02.
1: Dobéh do zastaveni
L8-03 2: Rychlé zastaveni v dobé 0az3 3 Ne A A A 4AFH | 6-61
rychlého zastaveni v C1-09.
OH Pre- 3:Trvala Cinnost (Pouze
Alarm Sel zobrazeni monitorovani.)
Bude generovéna chyba pfi
nastaveni O azZ 2 a mala chyba
pri nastaveni 3.
Vybér 0: Zablokovano
ochrany pii | 1:Odblokovano (Detekuje,
rozpojené kdyZ nastdvaji vstup prou- 0
L8-05 | fazi vstupu du rozpojené faze, nevy- |0 nebo 1 By Ne A A A | 4BIH -
vazenost napajeciho napé- (D
Ph Loss In ti nebo zhorSeni vlastnosti
Sel elektrolytického konden-
zatoru v hlavnim obvodu.)
Vybér 0: Zablokovano
ochrany pfi | 1: Odblokovano
rozpojené (Detekovéno rozpojeni
fazi vystupu faze vystupu pfi méné
nez 5% jmenovitého
proudu ménice.)
L8-07 Kdy? je pouZity vykon motoru Onebo 1) 0 Ne A A A 4B3H -
maly pro vykon ménice,
Ph Loss Out rozpojeni faze na vystupu
Sel miZe byt detekovano mylné
nebo nemusi byt detekovano.
V tomto pripadé nastavte na 0.
Vybér
zemni )
1.8-09 |ochrany ?;gﬁf};‘:f&‘g Onebo 1| 1 Ne | A | A | A | 4B5H | -
Ground
Fault Sel
Vybér Nastavte dvoupolohové fi-
fizeni zeni (fizeni ON/OFF)
chladiciho | pro chladici ventilator.
L8-10 | ventilitoru | o: ON pouze kdyZ méni¢ je |Onebo 1| 0 Ne A A A 4B6H -
Fan On/Off ve stavu RUN (chod)
Sel 1: ON kdykoliv je napajeni
zapnuto
Doba zpozdéni
fl}flefg 0 Nastavte dobu v sekundéch
CRIAMICINO | nr6 7p07déni vypnuti chladi- | 0 az
L8-11 |ventilitoru I;ho Sentilétorzrl))oté, Kybyl| 300 |60see | Ne | A | A | A | 4BTH | -
Fan Delay | zastaven chod ménice.
Time
Okolni
teplota Nastavte okolni teplotu. 45 a7
L8-12 Pfi normalnim pouzivani 45 °C Ne A A A 4B8H -
Ambient neni nutno ménit nastaveni. 60
Temp




Tabulka parametru

. Nazev Metoda fizeni
Cislo . Rozsah |Nasta- [Zmény Vokio: ]
[P LCD Popis nasta- |veniu |béhem | . |V/i | | Registr \Strana
metru displej veni vyrobce | &innosti s PG Zg;%ka
Vybér charaky o Cparakteristiky OL2
ti?St}kk(?Lhz pii nizkych otaekdch
PH1 nIZKyC zablokovany
L8-15 |otackach 1 Charakteristiky o2 |OM®°1) 1 Ne | A | A | A | 4BBH | -
oL2Sd @ pri niZk}"C}h otaCkach
L-Spd odblokovany.
Vybér meék-
La18 [0 A | 0 Zablokovinozisk = 0) g npgq| 4 Ne | A | A | A | 4BFH | -
Soft CLA 1: Odblokovano
Sel

* Pro modely (-E)

B N: Specialni sefizeni

Jsou provedena nésledujici nastaveni u parametrl se specidlnim nastaveni (Parametry N): Zabranéni
kolisani a fizeni detekce zpétné vazby.

B Funkce zabranéni kolisani otacek: N1

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro zabranéni kolisani otacek.

B Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
[PEVER LCD Popis nasta- |veniu | b&hem Vi V/f %%Igo- Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | &innosti s PG zn(:;%vkr
Vybér 0: Funkce zabranéni kolisani
funkce otacek zablokovana.
zabranéni 1: Funkce zabranéni kolisani
kolisani otacek odblokovana.
otdcek Funkce zabranéni kolisani

otacek potlacuje kolisani
otacek, pokud motor
pracuje s lehkou zatézi.
N1-01 Tato funkce je odblokovéana [Onebol 1 Ne A A Ne 580H 6-38
pouze u fizeni V/f.

Pokud je ddna pfednost
vysoké rychlosti odezvy
nad potla¢enim vibraci,
zablokujte funkci
zabranéni kolisani otacek.

Hunt Prev
Select
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Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- LCD Popis nasta- | veniu | bghem | \ . | V/f Veklo-| Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ¢innosti s PG gg;?:\ll(r
Zisk Nastavuje Cinitel nasobeni
zabranéni zisku zabranéni kolisani
kolisani otacek. Normalné neni nutno
otacek provadét toto nastaveni.
Provedte nastaveni
nasledujicim zptisobem:
e Pokud nastaly vibrace Y
N1-02 u lehké zitéze, zvyite 0'20(5)8‘2 100 | Ne | A | A | Ne | 581H 2;2
nastaveni. '
Hunt Prev e Pokud se motor nechténg
Gain zastavil, sniZte nastaveni.
Pokud je nastaveni prili§
velké, napéti bude prilis
potladeno a motor se muze
nechténé zastavit.

B Funkce fizeni ochrany zpétné vazby: N2

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro funkce stabilizace zpétné vazby fizeni rychlosti pfi
rychlych zménach zatiZeni.

) Nazev Metoda fizeni
Cislo . Rozsah | Nasta- | Zmény Vekio- .
[EVER LCD Popis nasta- | veniu | béhem V/i Vi | rove | Registr | Strana
metru displej veni vyrobce | ¢innosti s PG grgty%\((r
(Z[;sler;zem Nastavte zisk fizeni detekce
detek zpétné vazby pfi pouZziti.
etfi c}e b Serid'te nastaveni na 0,05
ZPeIne Vazby | ma-1i prioritu odezva.
e Pokud nastalo kolisani 0.00 a3 218
- otacek, zvyste nastavenou Hoaz X -
N2-01 y 10.00 1.00 Ne Ne | Ne A 584H 6-39

hodnotu.
AFR Gain ° quiud je odezva nizka,
sniZte nastavenou hodnotu.

Casova
konstant’a | Nastavte ¢asovou konstantu
(AFR) fizeni | pro stanoveni poméru zmény| 0 az

N2-02 | detekce 50 ms Ne Ne | Ne A 585H | 6-39

zpétné vazby

v fizeni detekce 2000
zpétné vazby.

AFR Time
Casovd
konstanta 2
(AFR) fizeni | Nastavte Casovou konstantu 0ar
N2-03 | detekce pro stanoveni velikosti 2000 750 ms | Ne Ne | Ne A 586H | 6-39

zpétné vazby zmény v otackach.

AFR Time 2
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Tabulka parametru

B Brzdéni s vysokym skluzem: N3

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro brzdéni s vysokym skluzem.

3 Nazev Metoda Fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény )
para- LCD Popis nasta- | veniu | b&hem i Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti| V/f S PG
Sitka
frekvence
decelerace | Nastavuje §ifku frekvence pro
brzdéni deceleraci béhem brzdéni
N3-01 |gvysokym |8 vysokym skluzem jako procenta, | 1az20 | 5% Ne A A 588H -
skluzem vztaZené k maximalni frekvenci
(E1-04) jako 100%.
HSB Decel
Width
Omezeni Nastavuje omezeni proudu
pr(v)uglu’ pro deceleraci béhem brzdéni
brzdéni s vysokym skluzem jako procenta,| 00 a3
N3-02 sk\iysokym vztaZena k jmenovitému proudu 200 150% Ne A A 589H -
skiuzem motoru jako 100%. Vysledné
HSB Cur- | omezeni musi byt 150% jmenovi-
rent Ref tého proudu ménice nebo méné.
Doba Nastavte dobu prodlevy
prodlevy .| v sekundach pro vystupni
v zastaveni .
u brrdeéni frekvenci pro FMIN (1,5 Hz) 01 az
N3-03 |s vysokym | b&hem fizeni V/f. 1.0 sec Ne A A 58AH -
. < 10.0
skluzem Je efektivni pouze béhem
HSB Dwel- | decelerace pro brzdéni
Tim@Stp s vysokym skluzem.
Doba OL
pfi brzdéni I
s vysokym | Nastavte dobu prodlevy OL, kdyz
skluzem vystupni frekvence se z ur¢itého | 30 az
N3-04 divodu neméni béhem decelerace| 1200 40 sec Ne A A S8BH i
HSB OL u brzdéni s vysokym skluzem.
Time

B Parametry digitalniho operatoru: o
Jsou provedena nésledujici nastaveni u parametrt digitalniho operatoru (parametry o):

Multifunkéni vybéry a kopirovaci funkce.

B Vybér monitorovani: o1

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro zobrazeni digitdlniho operatoru.

N Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah |Nasta- |Zmény T )
para- | | CD Popis nasta- |veniu |béhem |\ . |V/f | | Registr |Strana
mettu | Gisplej veni | vyrobce | ¢innosti s PG | sotevi.
smyck.
Vybér Nastavte pocet poloZek
monitorovani| monitorovani. (U1-C1CT)
Je to zobrazeno na digitdlnim
0l1-01 | operdtoru ve 4. poloZce 4 az40 6 Ano A A A 500H -
User Moni- | v médu pohon. Nastaveni
tor Sel od vyrobce (Vystupni napéti
monitoru) mize byt zménéno.
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) Nazev Metoda Fizeni
Cislo ) Rozsah |Nasta- |Zmény Vekio- )
[t LCD Popis nasta- |veniu |b&hem Vi Vi | ove | Registr |Strana
SR displej veni vyrobce | ginnosti s PG | sotevt,
smyck
Vybér Nastavte polozku monitoro-
monitorovani vani, kterd ma byt zobraze-
po zapnuti | na, kdyZ je napajeni zapnuto.
01-02 napéjeni 1 Re’ferenc,m frekvence 1ar4 1 Ano A A A 501H | 6-135
2: Vystupni frekvence
Power-On 3: Vystupni proud
Monitor 4: PoloZka monitorovani
nastavena pro 01-01
Nastavte jednotky, které
Jednotky maji byt nastaveny pro
frekvence | referenéni frekvenci
nastaveni monitorovani frekvence.
reference 0: Jednotky 0,01 Hz
a monitoro- | 1. Jednotky 0,01%
vani (Maximalni vystupni
frekvence je 100%)
2az39:
Jednotky ot/min
(Nastavuje pdly motoru.)
40 az 39999:
Zobrazeni poZadované 0ar
01-03 uZivatelem 0 Ne | A | A | A | 502H |6135
Nastavte pozadované hodnoty| 39999
pro nastaveni a zobrazeni
. pro maximalni vystupni
Display frekvenci.
Scaling oooog
1— Nastavte 4-mistné ¢islo
véetné desetinné Carky.
Nastavte pocet ¢islic
za desetinnou ¢arkou,
které maji byt zobrazeny |
Piiklad: Pokud hodnota
maximalni vystupni frekvence
je 200,0, nastavte 12000
Jas LCD SniZenim hodnoty sefizeni
jasu pro operator LCD se
01-05 irzij;lje kontrast zobrazeni 0a75 3 Ano | A* A A 504H )
LCD Con- :
trast Zvy$enim hodnoty vzrista
kontrast.

* Pro modely (-E).



B Multifunkéni vybér: 02

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro funkce tlacitek digitdlniho operatoru.

Tabulka parametrd

. Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah | Nasta- | Zmény - )
para- | | CD Popis nasta- [veniu |bshem | \ . |V/f | " | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG :rg;eéka
Odblokovéni/ | Nastavuje tla¢itko mistni/
zablokovani | dalkovy u digitalniho operatoru,
tlacitka 0:Zablokovano
02-01 | mistni/dalkovy| 1:Odblokovéano 0 nebo 1 1 Ne A A A 505H | 6-135
(Prepinad mezi digitalnim
Local/ operatorem
Remote Key a nastavenim parametru.)
Tiagiiko STOP Nast,avuje tlac¢itko STOP
—— v mddu chod.
piifizeni RUN 0: Zablokovéno (KdyZ je
sckvenceze vydén povel chod z vn&jsi
02-02 | svorek svorky, tlacitko STOP 0 nebo 1 1 Ne A A A 506H | 6-135
je zablokovéno.)
Oper STOP | 1 Odblokovino (Tlagitkem
Key je mozné méni¢ zastavit)
Vymazava nebo ukldda
Podateéni pocatecni hodnoty uZivatele.
hodnota 0: Ukl4ddd/neni nastaveno
parametru 1: Zaéir’lé’uklédéni (Zézna—
menava nastavené para-
metry jako pocatecni hod-
02-03 ). %:Lycﬁjévj‘;izz)at Mae | 0222 | 0 Ne | A | A | A | 507H |6135
vSechny zaznamenané
User pocétecni hodnoty uZivatele)
Defaults Pokud jsou nastavené para-
metry zaznamendny jako
pocate¢ni hodnoty uZivatele,
v A1-03 bude nastaveno 1110.
VyberkVA | pouzijte pokud pouzivite
02-04 ridici desku z menice s 0azFF| 01 | Ne | A | A | A | s08H | -
Inverter jinym vykonem.
Model# Jinak nenastavujte.
Vybér Kdy?z je referen¢ni frekvence
metody nastavena na monitoru refe-
nastaveni rencni frekvence digitdlniho
referenni | operatoru, nastavuje zda je
frekvence | nutné tlacitko ENTER.
02-05 0: Tlac¢itko ENTER je nutné |0 nebo 1 0 Ne A A A S509H | 6-135
1: Tlacitko ENTER neni nutné
Operator Pokud je nastaveno na 1,
M.O.P. stfida¢ pfijima referencni
frekvenci bez potvrzeni
tlacitkem ENTER.
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; Nazev Metoda fizeni
Cislo Rozsah | Nasta- | Zmény
para- | | CD Popis nasta- | veniu | béhem VI | | Registr |Strana
ETY displej veni vyroboe | &innosti | V/f s PG| s otevi
smyck.
Vybér Nastavuje ¢innost, kdyz je
¢innosti, odpojen digitalni operator.
je-li 0: Zablokovano (Cinnost
digitalni pokracuje dokonce i kdyZ
operator je digitdlni operator
odpojeny odpojeny.)
02-06 1: Odblokovéno (Pfi odpo- 0 nebo 1 0 Ne A A A 50AH -
jeni digitalniho operatoru
Oper Detec- je detekovano OPR. Vy-
tion stup ménice je odpojen
a chybovy kontakt je
v ¢innosti.)
Nastaveni Nastavuje celkovou dobu
celkové &innosti v jednotkach 1 hodina. 5
02-07 | doby Cinnosti| Nastavens hodnota se pouZi- 0aZ Ohod| Ne A A A S0BH | 6-135
je jako vychozi pro vypocet 65535
Elapsed doby &innosti.
Time Set
Vybérdoby | 0: Celkova doba, kdy je
celkové méni¢ zapnuty. (Veskera
¢innosti doba, kdy je napéjeni
méni¢e zapnuto, je 0
02-08 kumulovéna.) Onebo 1| (1)2 Ne A A A 50CH -
1: Celkové doba, kdy je mé-
Elapsed ni¢ v &innosti. (Je kumulo-
Time Run véna pouze doba, kdy je
meénic ve stavu RUN.)
Uziva vyrobce
02-09 | it Mode Nemérite. - - Ne A A A - -
Sel
Dob’awnasta—. Nastavte po¢ate¢ni hodnotu
veni CInnost | qoby Einnosti ventilatoru .
02-10 | ventilatoru | 56,7itim gasovych jednotek. 6(5) ;‘325 Ohod| Ne | A | A | A | SOEH |6-135
Fan ON Doba ¢innosti se kumuluje
Time Set od nastavené hodnoty.
Inicializace | 0:Zablokovano (U2, U3
historie chyb jsou zachovany)
Jsledovani 1: Povoleno
02-12 | chyb (U2, U3 jsou inicializo- |0 nebo 1 0 Ne A2 A2 | A¥2 | S510H -
vany a 02-12 se vraci
FLT Trace na0.)
Init Pouze pro modely (-E).

* 1. Nastaveni od vyrobce zavisi na vykonu stiidace. Je dana hodnota pro stiidace tfidy 200 V pro 0,4 kW.
* 2. Pro modely (-E).




Tabulka parametrQ

B Kopirovaci funkce: 03

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro kopirovaci funkci.

. Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah |Nasta- |Zmény . )
para- | | CD Popis nasta- |veniu |béhem |\ . |V/f | | Registr |Strana
metru displej veni vyrobce | ¢innosti s PG zrg;%\((r
Vybér 0: Normélni ¢innost
kopirovaci | 1: READ (Cteni)
funkce (Ménic¢ do operatoru) .
03-01 2: COPY (Kopirovini) 0az3 0 Ne A A A SISH | 6-137
Copy Func (Operator do ménice)
Select 3: Ovéfeni (Porovnani)
Vybér
dovoleni _
03-02 | Eteni 0: Cteni zakizdno Onebol| 0 | Ne | A | A | A | 516H |6137
1: Cteni povoleno
Copy
Allowable

B T: Autoladéni motoru

Jsou provedena nésledujici nastaveni u parametrt autoladéni motoru (T parametry): Nastaveni pro autoladéni.

N Nazev Metoda fizeni
Cislo ) Rozsah |Nasta- |Zmény T )
para- | | CD Popis nasta- |veniu |béhem |\ . |V/i |4 |Registr \Strana
metru displej veni vyrobce | ginnosti s PG | s otevi.
smyck.
Vybér Nastavte umisténi, kde .
motoru 1/2 | konstanty autoladéni motoru
T1-00 maji byt uloZeny. 1 nebo 2 1 Ne Ne | Ne A 700H 2-13
Select 1: E1 az E2 (motor 1)
Motor 2: E3 az E4 (motor 2)
Vybér Nastavte mod autoladéni.
modu 0: Rotacni autoladéni
T1-01 autoladéni | 1: Stac%onz’lrn{ autoladev:n{ 0az2 0 Ne A A A 701H 2-11
] 2: Staciondrni autoladéni *] 2-13
Tuning pouze pro odpor
Mode Sel mezi fizemi motoru
Vystupni
vykon
motoru . Lo .
Nastavte vystupni vykon 0.00az | 0.40
T1-02 motoru v kilowatech. 650.00 | kW Ne A A A 702H z13
Mtr Rated
Power
Jmenovité
napéti
motoru ; ité &t 0 a7
T1-03 Nastavte jmenovité napéti - 2000V Ne Ne Ne A 703H 213
motoru ve voltech. 255.0 *2
Rated Volt-
age
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) Nazev Metoda Fizeni
Cislo . Rozsah |Nasta- |Zmény Vekt .
para- LCD Popis nasta- | veniu b&hem V/i V/f ro?/éo- Registr [Strana
SR displej veni vyrobce | ginnosti s PG | s otevi,
smyck
Jmenovity
proud
motoru Nas i itv 0.32 az
T1-04 a@tavte]menf)vﬁy proud w 1.90 A Ne A A A 704H 213
motoru v ampérech. 6.40 *3
Rated Cur-
rent
Zakladni
frekvence
motoru Nas akladni i 0az .
T1-05 astavte za afim frekvenci s 60.0 Ne Ne Ne A 705H 213
motoru v hertzich. 400.0 Hz
Rated Fre-
quency
Pocet pola
motoru
Nas e .
T1-06 astavte pocet p6ld motoru ZPZTSS 4 poly Ne Ne | Ne A 706H | 2-13
Number of
Poles
Zéakladni
otacky
motoru 5 PP .
T1-07 Nastavte zakla.dm otacky 0az 1759 Ne Ne | Ne A 707H 2-13
motoru v ot/min. 24000 |ot./min
Rated Speed

. Nastavte T1-02 a T1-04, kdyZ je v T1-01 nastaveno 2. Pouze nastavend hodnota 2 je moZna pro fizeni V/f nebo fizeni V/f s PG.

. Tyto hodnoty plati pro tfidu méni¢a 200 V. Hodnoty pro tfidu 400 V jsou dvojnasobné.

. Nastaveni od vyrobce zdvisi na vykonu ménice. (Je dana hodnota pro ménice téidy 200 V pro 0,4 kW.)

. Rozsah nastaveni je od 10% do 200% jmenovitého vystupniho proudu ménice. (Je dana hodnota pro ménice tfidy 200 V pro 0,4 kW.)
. Nastaveni horniho omezeni bude 150,0 Hz, je-li C6-01 nastaveno na 0.

*
[ N O R




Tabulka parametrd

B U: Monitorovani parametr

Jsou provedena nésledujici nastaveni u monitorovani parametri (Parametry U): Nastaveni parametra
pro monitorovani v médu pohon.

B Stav monitorovani parametra: U1

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro stav monitorovani.

) Nazev . - . L Metoda fizeni
Gislo ; Uroven vystupniho signalu Min Vot .
para- LCD Popis b&hem multifunkéniho i an v |V veKlo- | Registr
meti | Gisplej analogového vystupu s PG :rg;%vkr
Referencni
frekvence : : : .
U1-01 Mc()lmtorujef/nast?vgje 10 Vv Max.vfrekvence 0.01 A A A 40H
Frequency hodnotu referen¢ni (Mozno 0 az = 10 V) Hz
Ref frekvence.*
Vystupni
Monitoruje 10 V: Max. frekvence 0.01
1-02 | frekvence
ut-o vystupni frekvenci.* (Mozno 0 az £ 10 V) Hz A A A 41H
Output Freq
Vystupni
proud 10 V: Jmenovity vystupni
) . N . proud ménice 0.1
U1-03 Monitoruje vystupni proud (Vstup absolutni hodnoty, | A A A A 42H
Output Cur- 0az+10V)
rent
Metoda
fizeni
U1-04 Kontroluje metodu (NemiZe bytnavystupu) | - | A | A | A | 43H
fizeni proudu.
Control
Method
Otacky motoru 10 V: Max. frekvence
Monitoruje detekované . L 0.01
UL-05 | Motor otdcky motoru,* (Mozno 0 az = 10 V) Hy Ne A A 44H
Speed
Vystupni
&t Monitoruje referencni
napéti ] .
U1-06 hodnotu vystupniho napé&ti 10 V 2000V1§C (4(?0 VAQ)| 01 A A A 45H
Output Volt- | y menice. (Vystup, 0az+ 10V) v
age
Napéti
ss sbérnice ; : < <45 .
U1-07 Moriltf)vr.u]e hlavni ss napéti | 10 V 400 V/?C (800 VAC) vl oa A A 46H
DC Bus v ménici. (Vystup, 0az+10V)
Voltage
V?l(stupni Monitoruje vystupni vykon | 10 V: Vykon ménice (max.
vykon Ly . o P
U1-08 (vniting detekovana P;/Illlvltellz)y Vvykon motoru) | 0.1 A A A ATH
Output hodnota). (Mozno 0 az = 10 V) kW
kWatts

* Jednotka je nastavena v 01-03 (jednotky frekvence nastaveni reference a monitorovani).
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. Nazev U ST — Metoda fizeni
Cislo ) roven vystupniho signalu| ps: N .
para- | | CD Popis béhem multifunkéniho j'\él:,n,;. i | VI [iove | Registr
mer | displej analogového vystupu s PG| S oo
Reference
momentu Monitorovani referencni 10 V: Jmenovity moment
U1-09 hodnoty vnitfniho momentu | motoru 0.1% | Ne | Ne A 48H
Torque Ref- | pro vektorové fizeni. (MoZno 0 aZz = 10 V)
erence
Zobrazuje stav vstupu ON/OFF
UL-10=C 40ttt
—1: Povel vpfed
Stav L(Sﬂ je ON.
VStllpl’li 1: Povel vzad
svorky (S2) je ON.
1: Multi vstup 1
(S3) je ON.
U1-10 1: Multi vstup 2 (Nemuze byt vystup) - A A A 49H
(S4)je ON.
——1: Multi vstup 3
(S5) je ON.
Input Term L 1: Multi vstup 4
Sts (S6) je ON.
———1: Multi vstup 5
(S7)je ON.
Zobrazuje stav
vystupu ON/OFF
Stav U= ke
:\};Z?Iipm kontakini vystup 1
y (M1-M2) je ON.
1: Muttifunkéni
Ul-11 kontaktni Wjstup2 | (Nemiize byt vystup) - Al A A 4AH
(P1 neboM3-M4) je ON
1: Muttifunkéni
kontaktni vystup 3
%‘;‘rll’l”;ts (P2 neboM5-M6) ¢ ON
— Neni pouzito (vzdy 0).
— 1: Vystup chyby
(MA/AB-MC) je ON.
Stav ¢innosti stiidace
Ul-12=t0tiit
Stav Ft Chod
¢innosti 1: Nulové otacky
1: Zpét
1: Vstup
Ul-12 signalureset | (Nemize byt vystup) - Al A A 4BH
1: Souhlas otacek
1: Méni¢
pfipraven
Int Ctl Sts 1 L 1:Mal4 chyba
L 1:Velk4 chyba
Celkova Monitoruje celkovou
doba dobu ¢innosti ménice.
¢innosti Pocate¢ni hodnota a vybér e 1
ul-13 doby ¢innosti/doby napéjeni (NemiiZe byt vystup) hod A A A 4CH
Elapsed milZe byt nastaven
Time v 02-07 a 02-08.




Tabulka parametru

Nazev g 2 el W Metoda fizeni
Gislo ) Uroven vystupniho signalu Min TS
para- | | CD Popis behem multifunkeniho |y |y |VA rove " | Registr
metru ] a . . . ;3
displej analogového vystupu sPG S rg;%‘lf(f
Cislo
softwaru
Ul-14 | (flagh pamgt) (IdentifikaCni Cislo vyrobce) | (NemiZe byt vystup) - A A A 4DH
FLASH ID
Vstupni
napdti Monitoruje vstupni napéti
15 |svorky Al | napéti referencni frekvence. | 10 V:100% (10 V)
UL-15 Vstup 10 V odpovidd 100%. | (Mozno 0 az + 10 V) 0-1%1 A A A 4EH
Term Al
Level
Vstupni Monitoruje vstupni napéti
napéti multifunkéniho
Ul-16 |SVOrky A2 | analogového vstupu. 10 Y 100(73 (10V) 01%| A A A 4FH
s (Mozno 0 az+ 10 V)
Term A2 Vstup 10 V odpovida 100%.
Level
Sekundarni | Monitoruje vypoctenou
E:g?oiu () h;)(;i;lg;uni‘zﬁ;lrrllldarmho 10 V: Jmenovity sekundarni
Ul-18 Y|P moTory. proud motoru 01%| A | A | A | siH
Jmenovitd hodnota . 5+ 1
Mot SEC sekundarniho proudu (Vystup 0az =10 V)
Current odpovida 100%.
Budici Monitoruje vypoctenou
proud hodnotu budiciho proudu
motoru (Id) | motoru. 10 V: Jmenovity sekundarni
Ul1-19 Jmenovitd hodnota proud motoru 0.1% | Ne | Ne A 52H
Mot EXC sekundarniho proudu (Vystup 0az+10V)
Current odpovida 100%.
Vystupni Monitoruje vystupni
frekvence | frekvenci po mékkém startu.
po mékkém | Zadana frekvence nezahrnuje |10 V: Max. frekvence 0.01
ui1-20 startu kompenzaci, jako je (Mozno 0 az = 10 V) Hz A A A 33H
kompenzace skluzu.
SFS Output | Jednotka je nastavena v 01-03.
Vstup ASR | Monitoruje vstup
Ul-21 do sr.nyc’:ky’ fizeni otacek. 10 Vv: Max1vmaln1 frekvence | 0.01 Ne A Ne SAH
ASR Input Maximalni frekvence (Mozno 0 az + 10 V) %0
odpovida 100%.
Vystup ASR Monltovrujev\’/ysu,lp N 10 V: Jmenovity sekundarni
ze smycky fizeni otdcek. coud moforu 0.01
Ul1-22 Jmenovita hodnota E/I 310 023 + 10V (7 Ne A Ne 55H
ASR Output | sekunddrniho proudu (Mozno 0 az + ) ¢
odpovida 100%.
Hodnota zpét Monitoruje hodnotu zpétné
né vazby PID Y,aZb},/’ kdyZ je pouZito 10 V: Maximalni frekvence | 0.01
Ul1-24 fizeni PID. (Mozno 0 a7 + 10 V) % A A A 57H
PID Feed- | Vstup pro maximdlni oznovaz = ¢
back frekvenci odpovida 100%.
Reference
vystupniho Monitoruje referenci .
i napéti (Vq) vstupniho napéti ménice 10 V: 200 VAC (400 VAC) | 0.1
Ul1-26 pro fizeni sekundarniho (Mozno 0 az + 10 V) \% Ne Ne A 9H
Voltage Ref | proudu motoru.
(Va)
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3 Nazev g - W Metoda fizeni
Cislo . Uroven vystupniho signalu Min Vorio: .
para- LCD Popis béhem multifunkéntho |-\ |y [V frove Registr
TEY displej analogového vystupu jedn. s PG : rg;%vkr
Reference
vystupniho | Monitoruje referenci .
- | napéti (Vd) | vstupniho napéti ménice 10 V: 200 VAC (400 VAC) | 0.1
ut-27 pro fizeni budiciho (Mono 0 az = 10 V) vy | Ne | Ne | A SAH
Voltage Ref | proudu motoru.
(Vd)
Cislo soft- 3
e | waru (CPU) | (Cislo softwaru o i
U1-28 CPU vyrobee) (NemdiZe byt vystup) A A A 5BH
CPU ID
Vystup ) o )
ACR osy q Monitoruje vystupni )
U1-32 hodnotu fizeni sekundarniho (11\/([) Y 1(())0(73_'_ 10V) (3; Ne Ne A SFH
ACR (q) proudu motoru. oo az = ¢
Output
Vystup ) )
ACR osy d | Monitoruje vystupni 10V: 1 1
U1-33 hodnotu fizeni budiciho (N([)O\i/I‘IO (())0;7; £10V) (27 Ne | Ne A 60H
ACR (d) proud motoru. N ?
Output
Parametr
chyby OPE Zobrazuje ¢islo prvniho
Ul1-34 parametru, kde byla (Nemuze byt vystup) - A A A 61H
OPE detekovédna chyba OPE.
Detected
Velikost Velikost zpé&tné
st zpétné vazby PID. )
U1-36 | VsWpu PID | p4na jako maximalni (1181\;11 Mg"’;iei‘g ‘3’;6 0;; WA | A ] A em
PID Input frekvence/100% oznoLaz = ¢
Velikost Velikost vy fizeni
b st vystupu fizeni PID. .
U1-37 | V9supu PID | pana jako maximalni (1181\;11 Mg"’;iei‘g ‘\:;’)CG O;; ""A ] Al a| e
PID Output frekvence/100% ozno L az ¢
Povel PID | poyel PID + piedpéti
U1-38 po}vehhl PID S 10 V: Max. frekvence 0.01 A A A 65H
PID Set- Déna jako maximéalni %
point frekvence/100%
Chyba Zobrazuje chybu
komunikace |komunikace RS-422A/485
- Ul-40= o itidtiit
RS-4224/  Cyoa G0
485 1: Chyba délky dat
Neni pouZzito (vZdy 0)
U1-39 t: g';{:;‘ (NemiiZze byt vystup) -l A | A | A | eoH
. 1: Chyba
Transmit prebghu
Err 1: Chyba
ramee
1 Pfekroceni ¢asu
Neni pouZito (vzdy 0)
Doba
¢innosti
chladiciho | Monitoruje celkovou dobu {
Ul-40 | ventilatoru | «inpogti chladiciho (NemiiZze byt vystup) oa | Al A | A | esH
FAN ventildtoru. Doba miiZe byt ©
Elapsed nastavena v 02-10.
Time




Tabulka parametru

m Vystopovani chyby: U2

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro vystopovani chyby.

Nazev S - Metoda fizeni
Cislo ) Uroven vystupniho signalu Min . .
Dalad LCD Popis béhem muitifunkéniho 'edn' V/f VI | ove ) Registr
me | displej analogovéhowstupu | 1€9™ 5 78| e
Chyba
proudu
U2-01 Obsah chyby proudu. ) A A A QOH
Current
Fault
Predchozi
Chyba Obsah Chyby,
U2-02 ktera nastala praveé - A A A 81H
Last Fault pred chybou proudu.
Referencni
frekvence
) pii chybg Referencni frekvence, 0.01
U2-03 kdyZ nastala posledni chyba. Hz A A A 82H
Frequency
Ref
Vystupni
frekvence
4 | pri chybg Vystupni frekvence, 0.01
U2-04 kdyz nastala posledni chyba. Hz A A A 83H
Output Freq
Vystupni
proud . . I
o « Vystupni proud, 0.1
- hyb oy
U2-05 | pii chybe kdy?Z nastala posledni chyba. (NemiiZe byt vystup) A A A A 84H
Output Cur-
rent
Otacky
motoru
i < Otacky motoru 0.01
- hyb ’
U2-06 | pit chybe kdyZ nastala posledni chyba. Hz Ne A A 85H
Motor
Speed
Reference
Zzsgf niho Reference vystupniho napéti, 0.1
U2-07 pfipchybé kdyZ nastala posledni chyba. V A A A 86H
Output Volt-
age
Napéti
sswsbérmvce Napéti ss napétového zdroje,
U2-08 |PH chybé kdyZ nastala posledni chyba. 1V ] A A A 87H
DC Bus
Voltage
Vystupni
vykon
} pfi chybg Vystupni vykon, 0.1
U2-09 kdyZ nastala posledni chyba. kW A A A 88H
Output
kWatts

A
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Nazev . L. _ Metoda fizeni
Cislo ) Uroven vystupniho signélu Min. Vekio- .
[P LCD Popis béhem multtifunkéniho jedn.| V/f Vit rové Registr
metul displej analogového wystupu s PG grg;ec‘ﬁ
Reference
momentu Reference momentu, kdyz
U2-10 pii chybg nastala posledni chyba. 0.1% | Ne Ne A 9K

Jmenovity moment motoru

Torque Ref- odpovida 100%.
erence

Stav vstupni
svorky Stav vstupni svorky, kdyz
U2-11 | Pfi chybé nastala posledni chyba.
Format je stejny jako
Input Term pro U1-10.

Sts

- A A A 8AH

Stav vystupni

SY.Orky . Stav vystupni svorky, kdyz
U2-12 |PAichyb® o tala posledni chyba. (NemiZe byt vystup) - | A | A | A | sBH
Output Format je stejny jako
Term Sts pro UI-11.
Stav
¢innosti

= . Stav ¢innosti, kdyZ nastala
U2-13 |PFichybE | dledni chyba. Format je | A | A | A | scH
stejny jako pro Ul-12.

Inverter Sta-
tus

Celkova
doba ¢innosti
pii chybg Doba ¢innosti, kdyZ nastala 1

U2-14 posledni chyba. hod

A A A 8DH

Elapsed
time

Poznamka Nasledujici chyby nejsou zahrnuty do vyhledavéni chyb: CPF00, 01,02, 03, UV1 a UV2.

B Historie chyby: U3

V nésledujici tabulce jsou zobrazeny parametry pro zdznam chyby.

. Nazev g A W Metoda fizeni
Cislo . Uroven vystupniho signalu Min Vo _
para- | | CD Popis bshem multifunkénino | - e VA |rove | Registr
metru di . | “ho W jedn PG |sotvt
isplej analogoveho vystupu S phyl
Posledni
) chyba Obsah chyby i 90H
us-01 posledni chyby. A A A (800H)
Last Fault
Druha
posledni
_02 |chyba Obsah chyby i 91H
Us-02 piedposledni chyby. (NemiZe byt vystup) A A A (801H)
Fault Mes-
sage 2
Tteti posledni
chyba
U3-03 Obsah Al ala
Fault Mes- 3. pfedchozi chyby. (802H)
sage 3
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Tabulka parametru

Cislo
para-
metru

Nazev

LCD
displej

Popis

Uroveri vystupniho signalu
béhem multifunkéniho
analogového vystupu

Min.
jedn.

Metoda fizeni

Vit

4 s PG

Vekto-
rové

s otevr.
smyck.

Registr

U3-04

Ctvrtd po-
sledni chyba

Fault Mes-
sage 4

Obsah
4. predchozi chyby.

U3-05

Celkova do-
ba ¢innosti
pri chybé

Elapsed
Time 1

Celkova doba ¢innosti, kdyz
nastala posledni chyba.

U3-06

Akumulova-
na doba
druhé chyby

Elapsed
Time 2

Celkova doba ¢innosti, kdyz
nastala pfedposledni chyba.

U3-07

Akumulova-
na doba tieti
chyby

Elapsed
Time 3

Celkova doba ¢innosti, kdyZz
nastala 3. predchozi chyba.

U3-08

Akumulova-
nd doba ¢tvr-
té/posledni
chyby

Elapsed
Time 4

Celkova doba ¢innosti, kdyZz
nastala 4. predchozi chyba.

U3-09

5. predchozi
chyba

Fault Mes-
sage 5

5. pfedchozi chyba

U3-10

6. predchozi
chyba

Fault Mes-
sage 6

6. pfedchozi chyba

U3-11

7. predchozi
chyba

Fault Mes-
sage 7

7. predchozi chyba

U3-12

8. predchozi
chyba

Fault Mes-
sage 8

8. pfedchozi chyba

U3-13

9. predchozi
chyba

Fault Mes-
sage 9

9. pfedchozi chyba

(NemuzZe byt vystup)

93H
(803H)

hod

94H
(80AH)

hod

95H
(80BH)

hod

96H
(80CH)

hod

97H
(80DH)

804H

805H

806H

807H

808H
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) Nazev Uroved wstupniho sianl Metoda fizeni
Gislo vystup gnald | wrin. Vekio-

para- LCD Popis béhem multifunkéniho vi |V | rove Registr

: : jedn. ,
metru displej analogového vystupu jed s PG S rg;ec\f(r

10. predcho-
zi chyba

U3-14 10. pfedchozi chyba - A" | AT | AT 809H
Fault Mes-

sage 10

Akumulova-
né doba ¢in-
nosti pri

5. predcho- | Kumulovana doba Cinnosti « « «

U3 zi chybg pii 5. predchozi chybé lhod| A A A 80EH

Elapsed
Time 5

Akumulova-
né doba ¢in-
nosti pii

6. predcho- | Kumulovana doba ¢innosti « « «

U3-16 zi chybg pfi 6. pfedchozi chybé Thod| A A A 80FH

Elapsed
Time 6

Akumulova-
né doba ¢in-
nosti pri

7. pfedcho- | Kumulovana doba ¢innosti « « «

U3-17 zi chybg pfi 7. predchozi chybé Thod| A A A 810H

(Nemuze byt vystup)
Elapsed

Time 7

Akumulova-
né doba ¢in-
nosti pii

8. piedcho- | Kumulovand doba ¢innosti « « «

U3-18 zi chybg pfi 8. predchozi chybé Ihod | A A A 811H

Elapsed
Time 8

Akumulova-
né doba ¢in-
nosti pri

9. ptedcho- | Kumulovana doba ¢innosti « « «

U319 zi chybg pfi 9. predchozi chybé lhod) A A A 812H

Elapsed
Time 9

Akumulova-
né doba ¢in-
nosti pii

10. piedcho- | Kumulovana doba Cinnosti « « «

U3-20 zi chybg pti 10. predchozi chybé lhod| A A A 813H

Elapsed
Time 10

Pozndmka Nasledujici chyby nejsou zahrnuty do vyhleddvani chyb: CPF00, 01,02, 03, UV1 a UV2.
* U3-09 az U3-20 nejsou podporovéiny u modelt pro Asii. Adresy 800H az 813H nejsou podporovany u modeltl pro Asii.
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Tabulka parametru

B Nastaveni od vyrobce, ktera se méni s metodou fizeni (A1-02)

Nastaveni od vyrobce u nasledujicich parametri se zméni, pokud je zménéna fidici metoda (A1-02)

Nastaveni u vyrobce
Cislo . , Vektorové
para- Nazev Rozsah nastaveni | Jednotka | Y/ 1zent | V/fs PG e
e A1-02=0 | A1-02=1 | Im o
"02=0 | A1-02=11 p 10220
b3-01 | Vybér vyhledavani otacek 0az3 1 2 3 2
b3-02 | Pracovni proud vyhledavéni otacek 0az200 1% 120 - 100
C3-01 | Zisk kompenzace skluzu 0.0az2.5 0.1 0.0 - 1.0
C3-02 Casova konstanta primarniho zpozdéni 0 a% 10000 1 msec 2000 i 200
kompenzace skluzu
Ca-02 Casova konstanta primarniho zpozdéni 0 a% 10000 1 msec 200 200 20
kompenzace momentu
E;:gg Maximalni vystupni frekvence (FMAX) 0.0 az400.0 0.1 Hz 6*02'0 6*02'0 60.0
E1-05 o . 200.0 200.0
E3-03 Max. napéti (VMAX) 0.0 az255.0 0.1V o *2 200.0
E1-06 | 7 skladni frekvence (FA) 0.0 a7400.0 01Hz | 600 600 60.0
E3-04 #) -
E1-07 | o . . . . 3.0 3.0
E3-05 Stiedni vystupni frekvence (FB) 0.0 az400.0 0.1 Hz *2 *2 3.0
E1-08 . 0.0 az255.0 15. 15.
E3-06 | Napéti stfedni vystupni frekvence (VC)* 1 (0.0 a2510.0) 0.1v 320 320 11.0 -
E1-09 Minimalni vystupni frekvence (FMIN) 0.0 az400.0 0.1 Hz 1.5 1.5 0.5
E3-07 *2 2
E1-10 o 3 " 0.0 az255.0 9.0 9.0
E3-08 Napéti minimalni vystupni frekvence (VMINJ'! (0.0 a7510.0) 0.1v ¥ ¥ 2.0

* 1. Zobrazend nastaveni jsou pro ménice tiidy 200-V. Pro ménice tfidy 400-V budou platit dvojnasobné hodnoty.
* 2. Nastaveni se méni, jak je zobrazeno v nasledujici tabulce v zavislosti na vykonu ménice a E1-03
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V/f kfivky
H Ménice tfidy 200-V a 400-V s vykonem 0,4 az 1,5 kW

Cislo [Jed- i i ,
para- [not- Nastaveni u vyrobce Vektorové
rizeni s
metru lka otevienou
Et03| - | 0 | 1 2] 3] 4]5[6[7[8]9A[BJ[]C]I[DIJE]/]F |m
E1-04 | Hz | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 720 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 90.0 | 120.0 | 180.0 | 60.0 | 60.0
E';OS V| 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0
E1-06 | Hz | 50.0 | 60.0 | 50.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
E1-07
2 |Hz| 25 | 30 | 30 | 30 | 250 | 250 | 300|300 | 25 | 25 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30
E1-08
Lol V150 | 150 | 150 | 150 | 350 | 500 | 350 | 50.0 | 190 | 240 | 19.0 | 240 | 150 | 150 | 150 | 150 | 11.0
E1-09 [Hz | 13 1.5 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 15 | 05
E';'O V|90 |90 |90 |90 | 8 | 90 | 80 | 90 | 110 | 130 | 11.0 | 150 | 90 | 90 | 90 | 90 | 20
* Zobrazena nastaveni jsou pro ménice tfidy 200-V. Pro ménice tiidy 400-V budou platit dvojndsobné hodnoty.
B Ménice tfidy 200-V a 400-V s vykonem 2,2 az 45 kW
Cislo |Jed- , , 6
para- [not- Nastaveni u vyrobce Vektorove
rizeni s
metru |ka otevienou
B3| -] 0] 12 3] 4][5]6 |7 ]|8]9]A[B[]C[D]E]F |™m
E1-04 | Hz | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 720 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 90.0 | 120.0 | 180.0 | 60.0 | 60.0
E';OS V| 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0
E1-06 | Hz | 50.0 | 60.0 | 50.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
E1-07
2 |Hz| 25 | 30 | 30 | 30 | 250 | 250 | 300 | 300 | 25 | 25 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30
E';Og V| 140 | 140 | 140 | 140 | 350 | 500 | 350 | 50.0 | 180 | 23.0 | 180 | 23.0 | 140 | 140 | 140 | 140 | 11.0
E1-09 [Hz | 13 1.5 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 15 | 05
E';'O v| 70|70 |70 | 70 | 60 | 70 | 60 | 70 | 90 | 10| 90 | 130 | 70 | 70 | 70 | 70 | 20

* Zobrazena nastaveni jsou pro ménice tfidy 200-V. Pro ménice tiidy 400-V budou platit dvojndsobné hodnoty.

m Ménice tfidy 200-V s vykonem 55 az 110 kW a tfidy 400-V s vykonem 55 az 300 kW.

Cislo [Jed- , , 6
para- |not- Nastaveni u vyrobce Vektorove
rizeni s
metru |ka otevienou
E1-03 | - 0 1 2 & 4 5) 6 7 8 9 A B C D E [ ]| sier
E1-04 | Hz | 50.0 | 600 | 60.0 | 720 | 50.0 | 50.0 | 600 | 60.0 | 500 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 90.0 | 120.0 | 180.0 | 60.0 | 60.0
E1-051 v [ 200.0 | 2000 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 2000 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0
E1-06 | Hz | 50.0 | 600 | 50.0 | 600 | 500 | 50.0 | 600 | 60.0 | 500 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
EI07 mz | 25 | 30 | 30 | 30 [ 250 [ 250 | 300 | 300 | 25 | 25 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30
E1-08
1y 120 | 120 | 120 | 120 | 350 | 500 | 350 | 500 | 150 | 200 | 150 | 200 | 120 | 120 | 120 | 120 | 110
E109 |Hz| 13 | 15 | 15 | 15 | 13 | 13 | 15 | 15 ] 13 ] 13 | 15| 15 ] 15 ] 15 | 15 | 15 | 05
B0 v | 60 | 60 | 60 | 60 | 50 | 60 | 50 | 60 | 70 | 90 | 70 | 110 | 60 | 60 | 60 | 60 | 20

* Zobrazena nastaveni jsou pro ménice tfidy 200-V. Pro ménice tiidy 400-V budou platit dvojndsobné hodnoty.




Tabulka parametru

B Nastaveni od vyrobce, které se méni s vykonem meénice (02-04)

Nastaveni od vyrobce u nasledujicich parametri se zméni, pokud je zménén vykon ménice (0-04).

B Ménice tridy 200-V

Cislo Nazev Jedn. Nastaveni u vyrobce
parametru
= Vykon stfidace kW | 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.9 7.5 11 15
02-04 kV - vybér = 0 1 2 3 4 5 6 7 8

- ik -
b8-03 C.asov,a onsfanta.energe sec 0.50 (Vektorové fizeni s otevienou smyckou)
ticky usporného filtru

Energeticky tsporny
b8-04 g y usporny - 28820 | 22370 169.40 156.80 12290 | 94.75 72.69 70.44 63.13
koeficient

Vybér nosné frekvence
C6-02 - 6 6 6 6 6 6 6 6 6

Horni omezeni vybéru
nosné frekvence

(113421:8}) Jmenovity proud motoru | A 190 | 330 | 620 | 850 | 14.00 | 19.60 | 26.60 | 39.7 | 53.0
E2-02 -
(E4-02) Jmenovity skluz motoru | Hz | 290 | 2.50 | 2.60 | 2.90 | 2.73 1.50 1.30 1.70 | 1.60

E2-03 | Proud naprazdno
(E4-03) | motorem

E2-05 | Odpor mezi fazemi
(E4-05) | motoru

A 120 | 1.80 | 2.80 | 3.00 | 450 | 5.10 | 8.00 | 11.2 15.2

Q 9.842 5.156 1.997 1.601 0.771 0.399 0.288 0.230 0.138

E2-06 |Svodova induktance

(E4-06) | motoru % 182 | 13.8 18.5 18.4 19.6 | 182 | 155 19.5 17.2

Ztraty v jadfe motoru

. \ 14 26 53 77 112 172 262 245 272
pro kompenzaci momentu|

E2-10

1202 |Dobatrvini docasné s ot | o1 | o203 ] 05 ] 10] 10] 10] 20
ztraty vykonu

Minimalni doba
L2-03 externiho blokovani (BB) S 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9

L2-04 |Doba zotaveni napéti S 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3

L8-02 | Uroveti predalarmu prehiat | °C 95 95 95 100 95 95 95 95 90

3-85



.—-

Cislo Nazev Jedn. Nastaveni u vyrobce
parametru
= Vykon ménice kW | 18.5 22 30 37 45 58 75 90 110
02-04 kV - vybér = 9 A B C D = = 10 11

Casova kons -
pg-p3 |Casovdkonmstantener- | | 5 Vepior Fia s otevi. smyckou) | 2.00
geticky usporného filtru

Energeticky tsporny
b8-04 g y usporny - 57.87 51.79 46.27 38.16 35.78 31.35 23.10 23.10 23.10
koeficient

C6-02 | Vyb&r nosné frekvence - 6 6 4 3 3 3 3 3 1
) Horn} omezeni vybéru ) 6 6 6 4 4 4 4 4 |

nosné frekvence

E2-01 i
Jmen0v1ty proud motoru A 65.8 77.2 105.0 131.0 160.0 190.0 260.0 260.0 260.0

(E4-01)

E2-02 i

(B4-02) Jmenovity skluz motoru | Hz | 1.67 1.70 1.80 1.33 1.60 1.43 1.39 1.39 1.39

E2-03 | Proud naprdazdno

(E4-03) | motorem A 15.7 185 | 219 | 382 | 440 | 456 | 720 | 720 | 72.0

E2-05 | Odpor mezi fazemi

(E4-05) | motoru Q 0.101 0.079 0.064 0.039 0.030 0.022 0.023 0.023 0.023

E2-06 |Svodova induktance

(E4-06) | motoru % | 20.1 19.5 | 208 18.8 | 202 | 205 | 20.0 | 20.0 | 20.0

Ztraty v jadfe motoru

E2-10 .
pro kompenzaci momentu

W 505 538 699 823 852 960 1200 1200 1200

L2-0p |Dobatrvani docasné sec| 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
ztraty vykonu

Minimalni doba
N sec
L2-03 externiho blokovani (BB) 1.0 1.0 1.1 1.1 1.2 1.2 1.3 1.5 1.7

L2-04 |Doba zotaveni napéti sec | 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6 1.0 1.0 1.0 1.0

L.8-02 | Urovei predalarmu piehrati | °C 100 90 90 95 100 105 95 100 95

Poznamka Pfipojte jednotku kompenzace do¢asného pieruseni vykonu pokud je kompenzace pro pierueni vykonu pozadovina do doby 2,0 sekundy

u ménica tfidy 200-V s vykonem od 0,4 do 11 kW.

* Pokud C6-02 je nastaveno na 1 nebo F a pocatecni hodnota C6-03 a C6-04 je 2,0 kHz, po¢ate¢ni nastaveni pro C6-02 jsou nésledujici:2: 5,0 kHz,

3: 8,0 kHz, 4: 10 kHz, 5: 12,5 kHz a 6: 15 kHz. Pokud je nosna frekvence nastavena vySe neZ nastaveni vyrobce pro ménice s vykonem 7,5 kW nebo vice,
jmenovity proud ménice bude potfebovat byt snizen.
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Tabulka parametru

B Ménige tfidy 400-V

Cislo Naze . ’
parametru \% Jedn. Nastaveni u vyrobce
= Vykon ménice kW | 04 | 075 | 1.5 2.2 3.7 4.0 5.5 7.5 11 15
02-04 kV - vybér - 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
8-03 Casov4 konstanta energe- L . 5
ticky dsporného filtru sec 0.50 (Vektorové fizeni s otevienou smyckou)
E (kv i P
b8-04 ner.g?tlc y usporny - | 576.40 | 447.40 | 338.80 | 313.60 | 245.80 | 236.44 | 189.50 | 145.38 | 140.88 | 126.26
koeficient
C6-02 Vybér nosné
6-0 frekvence - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Horni omezeni vybéru
- , - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
nosné frekvence
E2-01 .
Jmenovity proud motoru | A 1.00 1.60 3.10 | 420 7.00 7.00 9.80 | 1330 | 19.9 26.5
(E4-01)
E2-02 Jmenovity skluz motor Hz | 290 2.60 2.50 3.00 2.70 2.70 1.50 1.30 1.70 1.60
(E4—02) v y ~ u u . . - e N N - .~ N N
E2-03 "] Proud naprizdno A | 060 | 08 | 140 | 150 | 230 | 230 | 260 | 400 | 56 | 76
(E4-03) | motorem
E2-05 | Odpor mezi fazemi
Q | 38198 | 22459 | 10.100 | 6.495 | 3.333 | 3.333 | 1.595 | 1.152 | 0.922 | 0.550
(E4-05) | motoru
E2-06 |Svodova induktance
% 18.2 14.3 183 18.7 19.3 19.3 18.2 15.5 19.6 17.2
(E4-06) | motoru ’
E2-10 Ztrity v jadfe n.mtom w 14 26 53 77 130 130 193 263 385 440
pro kompenzaci momentu
L2-02 Do,ba m,,am docasné sec | 0.1 0.1 0.2 0.3 0.5 0.5 0.8 0.8 1.0 2.0
ztraty vykonu
L2-03 Minimilni doba sec | 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.6 0.7 0.8 0.9
externiho blokovéni (BB) ' ' - ’ ’ ’ ' ' ' ’
L2-04 |Doba zotaveni napéti sec | 03 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
L.8-02 | Uroveii predalarmu prehiati | °C 95 95 95 90 95 95 95 90 95 95
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Cislo Nazev Jedn. Nastaveni u vyrobce
parametru
= Vykon ménice kW | 18.5 | 22 30 37 45 515 75 90 110 | 132
02-04 kV - vybér - 2A 2B 2C 2D 2E 2F 30 31 32 33

Sasové kons ]
pg-03 |Casovdkonmstantener- | ) 50 verior iz s otevi. smyck.) | 2.00 (Vektor. fiz. s ofev. smyck.)
geticky usporného filtru

Energeticky tsporny
b8-04 g y usporny - 115.74 | 103.58 | 92.54 | 7632 | 71.56 | 67.20 | 4620 | 41.22 | 36.23 | 33.18
koeficient

C6-02 | Vybér nosné frekvence - 6 6 4 4 4 4 3 3 3 3

Horni omezeni vybéru
nosné frekvence

E2-01 o
Jmen0v1ty pI‘Ole motoru A 329 38.6 52.3 65.6 79.7 95.0 130.0 156.0 190.0 223.0
(E4-01)
E2-02 -
(E4-02) | "menovity skluz motoru | Hz | 167 | 170 | 180 | 133 | 1.60 | 146 | 139 | 140 | 140 | 138

E2-03 |Proud naprdazdno

(E4-03) | motorem A 7.8 92 | 109 | 19.1 | 22.0 | 24.0 | 36.0 | 40.0 | 49.0 | 58.0

E2-05 | Odpor mezi fazemi

(E4-05) ¢ Q 0.403 0316 | 0.269 | 0.155 0.122 | 0.088 | 0.092 | 0.056 | 0.046 | 0.035
- motoru

E2-06 |Svodova induktance

(E4-06) | motoru % | 20.1 | 23.5 | 20.7 | 188 | 19.9 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

Ztraty v jadfe motoru pro

E2-10 .
kompenzaci momentu

A\ 508 586 750 925 1125 1260 1600 1760 2150 2350

L2-p |Pobatrvani docasné sec | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
ztraty vykonu

Minimalni doba
L2-03 externiho blokovani (BB) sec | 1.0 1.0 1.1 1.1 1.2 1.2 1.3 1.5 1.7 1.7

L2-04 |Doba zotaveni napéti sec| 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0

L8-02 | Uroven predalarmu piehrati | °C | 98 78 85 85 90 90 98 108 | 100 95
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Tabulka parametru

Cislo

Nazev Jedn.| Nastaveni u vyrobce
parametru
- Vykon ménice kW | 160 | 185 | 220 | 300
02-04 kV - vybér - 34 35 36 37
Casov4 konstanta energe- 2.00 (Vektorové fizeni
b8-03 | . , e sec N N
ticky usporného filtru s otevienou smyckou)
b8-04 Ener.g?mky Hsporny - | 3013 | 3057 | 27.13 | 21.76
koeficient
C6-02 | Vybér nosné frekvence - 3 3 1 1
) Horn} omezeni vybéru ) 4 4 | |
nosné frekvence
E2-01 Jmenovity proud motor A 270.0 310.0 370.0 500.0
(E4-01) enovity proud motoru 0 | 3100 | 370. !
E2-02 .
(E4-02) Jmenovity skluz motoru | Hz | 1.35 | 1.30 | 1.30 | 1.25

E2-03 | Proud naprdzdno

(E4-03) | motorem A 70.0 81.0 96.0 130.0

E2-05 | Odpor mezi fazemi

(E4-05) | motoru Q 0.029 | 0.025 0.020 | 0.014

E2-06 |Svodova induktance

(E4-06) | motoru % | 200 | 200 | 20.0 | 20.0

Ztraty v jadfe motoru

E2-10 . \ 2850 3200 3700 4700
pro kompenzaci momentu
Doba trvani doc¢asné
L2-02 s 2. 2. 2. 2.
0 ztraty vykonu se¢ 0 0 0 0 I

Minimalni doba
L.2-03 externiho blokovani (BB) se¢ 1.8 1.9 20 21

L2-04 |Doba zotaveni napéti sec | 1.0 1.0 1.0 1.0

L8-02 | Uroveti predalarmu prehidd | °C 95 95 95 95

Poznamka Pfipojte jednotku kompenzace do¢asného pieruseni vykonu pokud je kompenzace pro pieruseni vykonu pozadovina do doby 2,0 sekundy
u ménicu tfidy 200-V s vykonem od 0,4 do 11 kW.

* Pokud C6-02 je nastaveno na 1 nebo F a pocatecni hodnota C6-03 a C6-04 je 2,0 kHz, po¢ate¢ni nastaveni pro C6-02 jsou nésledujici:2: 5,0 kHz,

3: 8,0 kHz, 4: 10 kHz, 5: 12,5 kHz a 6: 15 kHz. Pokud je nosné frekvence nastavena vySe neZ nastaveni vyrobce pro ménice s vykonem 7,5 kW

nebo vice, jmenovity proud méni¢e bude potiebovat byt snizen.
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Kapitola 4
Odstranovani zavad

Tato kapitola popisuje zobrazeni chyb a protiopatfeni u ménice a problémy s motorem
a protiopatieni.

Ochranné a diagnostické funkce .......ccc...ccccceeeeeiinnnns 4-2

OdstranoVani ZAVAd ......eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 4-15
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Ochranné a diagnostickeé funkce

Tato ¢ast popisuje funkce alarmu u ménice. Funkce alarm zahrnuji popis chyby, detekci alarmu, detekci
chyb Cinnosti a detekci chyby autoladéni.

B Dete

kce chyby

Pokud méni¢ detekuje chybu, chybovy kontaktni vystup sepne a vystup ménice je vypnut, coZ zpuisobi,
Ze motor dobéhne do zastaveni. (Metoda zastaveni mliZe byt pro nékteré chyby vybrana a vybrana
zastavovaci metoda bude u t€chto chyb pouzita.) Koéd chyby je zobrazen na digitalnim operatoru.

Kdyz chyba nastala, pouZzijte ndsledujici tabulku pro identifikaci a opravu pfi¢iny chyby.

Pouzijte jednu z nasledujicich metod pro resetovani chyby po restartovani stiidace:
¢ Nastavte kontaktni multifunkéni vstup (H1-01 az H1-05) na 14 (Resetovani chyby) a zapnéte signal
resetovani chyby.

e Stisknéte tlacitko RESET na digitdlnim operatoru.

e Vypnéte a opét zapnéte napdjeci zdroj hlavniho obvodu.

Tabulka 4.1 Zobrazeni chyb a zpracovani

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost
Nastal zkrat nebo priraz na kostru ve
vystupu ménice. (Zkrat nebo porucha
zemé mohou byt zptisobeny poskoze-
nim motoru pozarem, prodienim izo-
lace nebo poskozenym privodnim ka-
ol \N/?gtﬁrflli}droud stfidace prekrocil belem.) Resetujte poruchu po odstranéni
Nadproud o vp . p N P Z4te7 je prilis velka nebo doba akcele- | . V,JW P P )
detekcn.l troveti ,nadproudu. race/decelerace je piilis kritka. jeji priciny.
(200% jmenovité hodnoty) Byl pouzit bud motor pro specidlni
pouZziti nebo motor s pfili§ velkym
vykonem pro ménic.
Na vystupu ménice byl zapnut
magneticky stykac.
Porucha zemé Na vystupu ménice nastal zkrat na
LF Zemni proud pfi poruSe na vystupu | kostru. (Zkrat nebo porucha zemé . L
Porucha | stiidage prekrogil 50% hodnoty mohou byt zpiisobeny poskozenim R?,s et}}{@ poruchu po odstranéni
zems jmenovitého vystupniho proudu motoru piehfatim, prodfenim izolace |/ PHINY:
mé&nice. nebo poskozenym pifivodnim kabelem.)
Vystupni tranzistor ma poruchu
vlivem zkratu nebo poruchy zemé na
vystupu ménice.
ouE L Zkontrolujte zda mezi nasledujicimi " . -
Poristka Sp.glena pOjlstk,a o svorkami nenastal zkrat. \{YElente ménic po odstranéni
« Js bermice Pojistka v hlavnim obvod¢ je spalena. | 7y q¢ poskodi vystupni tranzistor: piiciny.
je Bl (®3)¢> U, VW
rozpojena @ ¢>U, VW
Prepéti hlavniho obvodu Doba decelerace je prilis kratka Zvétsete dobu decelerace nebo
ouU Ss napéti hlavniho obvodu prekrogilo a rekuperovana energie z motoru pfipojte brzdny odpor (nebo
Pfepf;i detekéni Groveri prepéti je prili§ velka. brzdovou odporovou jednotku).
nass Elja 388 X: IIZ?E} g;g X Napéti napajeciho zdroje je piili§ SniZte nap&ti na hodnotu uvedenou
sbérnici rida - Priol.

vysoké.

ve specifikaci.




Ochranné a diaanostické funkce

Tabulka 4.1 Zobrazeni chyb a zpracovani (pokraovani)

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné priciny Opravna ¢innost
Podpéti hlavniho obvodu
éti hlavnih j L
ss nap’)etl aviiho O?YOdu je pod e Nastalo odpojeni jedné faze
urovni detekce podpéti (L2-05) .tupniho napdiectho zdroic
Tfda 200 V: PFibl. 190 V « Nastal kritkodoby vypadek napdjent
T Ttida 400 V: Pribl. 380 V e Privodni svork yro }\//I;tu ni ZdI;OJ'
' 1 Chyba ¢innosti MC u hlavniho . SVOry p P ’ Resetujte poruchu po odstranéni
Podpéti obvodu Jsou uvolnéné. jeji priciny

ss sbérnice

MC zastavil odezvu béhem ¢innosti
stiidace.

Pouzitelné vykony ménice

Ttida 200 V: 37 az 110 kW

Ttida 400 V: 75 az 300 kW

e Kolisani vstupniho napéti je prilis
velké.

e V obvodu prepétové ochrany pred
nastala porucha.

¥ pj
[N

e Zkuste vypnuti a poté zapnuti

. Porucha fizeni napéjeni I .
Podpéti Napéti fizeni napdjeciho zdroje - napdjeciho zdroje.
napdjeciho P Py J e Pokud se chyba vyskytne znovu,
zdroje pokleslo. . e
Fizeni vyméiite ménic.
Porucha obvodu chranicim pred
zapinacim proudem
P U zapinaciho odporu nastalo prehrati. o Zkuste vypnuti a poté zapnuti
H u.:' MC neodpovida po dobu 10 sec e MC u hlavniho obvodu ma poruchu. na é'ecﬂi]g B dro'ep P
Identi- | jokonce i kdyZ u MC byl signdl « Budici civka u MC je spilena. P Je-
fikace . e Pokud se chyba vyskytne znovu,
ON na vystupu, vyméinte ménic
uMC PouZitelné vykony ménice y ’
Ttida 200 V: 37 az 110 kW
Tiida 400 V: 75 az 300 kW
e Ve vstupnim napdjecim zdroji nastalg
ztrata faze.
Chyba napéti hlavniho obvodu e Nastal kratkodoby vypadek napajeni.
PE Ss napéti hlavniho obvodu ma nepii- | Pfivodni svorky pro vstupni zdroj . ..
. o« < . < Resetujte poruchu po odstranéni
Zirata pustné zvilnéni (kromé rekuperace). jsou uvolnéné. RPN
vstupni Tato chyba je detekovana, pokud e Kolisani vstupniho napéti je prili§ Jejtpricny.
faze L8-05 je nastaveno na "odblokovano".| velké.
e Rozdé€leni napéti mezi fazemi
je nesymetrické.
e Ve vystupnim kabelu je pferuseny
vodic, Resetujte poruchu po odstranéni
Ztrata faze na vystupu e Vinuti motoru mé preruSeny drt. seseyie p po o
L E Na V}’/stupu stiidaCe nastala ztrata ° V}'Istupni svorkyjsou volné. Jeji priciny.
Ztrata faze.
vystupni | Tato c}'lyba je detekovéna, pokud — ——
faze L8-07 je nastaveno na "odblokovéano". MOt?,r’ ktvery je pOlllthj m’a Vyk,On Zkontrolujte vykon motoru
mensi neZ 5% maximalniho vykonu « v
Ly a ménice.
motoru pro dany ménic.
Prehrati chladiciho zebra Okolni teplota je pfili§ vysoka. Instalujte chladici jednotku.
o H Teplota chladiciho Zebra ménice
5 -w ; prekrocila nastaveni v L8-02 V blizkosti je zdroj tepla. Odstratite zdroj tepla.
Prehrati o
hladicih nebo 105°C.
S ba 1O op: Teplota prekrocila nastaveni
z(e r’al ‘) v L8-02 (Metoda zastaveni muze byt
o zménéna L8-03.). 14 P :
Maximélni | opyq- Teplota prekrocila 100°C Ventildtor ménide se zastavil. Vyméiite chladici ventilator
teplota (Metoda zastaveni: menice. - )
chladiciho | popbsh do zastavent). (Kontaktujte naseho obchodniho
Zebra zastupce.)

Ventilator ménice se zastauvil.

Ventilator ménice se zastavil.
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Tabulka 4.1 Zobrazeni chyb a zpracovani (pokracovani)

4-4

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost
Zkontrolujte velikost zatéZze
o a délku akcelerace, decelerace
aH3 Alarm pfehfati motoru a otacky.
T Stiidac se zastavi nebo bude Motor se prehiiva
Prehfati pokracovat v ¢innosti podle sep ' Zkontrolujte charakteristiky V/f.
motoru 1| pagtaveni v L1-03.
Zkontrolujte vstup teploty motoru
na svorkdch Al a A2.
Zkontrolujte velikost zatéZe
a délku akcelerace, decelerace
o H4Y | Chyba pfehiati motoru a otacky.
Prehfati Stiidac se zastavi podle nastaveni Motor se prehiiva Zkontrolujte charakteristiky V/f.
motoru 2 |V L1-04.
Zkontrolujte vstup teploty motoru
na svorkdch Al a A2.
Prehrati vestavéného brzdového e SniZte velikost zatéZe, zvyste
~H odporu Doba decelerace je prili§ kratka dobu decelerace nebo snizte
Dyn Brzd | Brzdovy odpor je prehfaty a rekuperovana energie z motoru ota¢ky motoru.
Odpor a ochrannd funkce je v ¢innosti, je prili§ vysoka. e Vyméiite brzdovou odporovou
pokud byla odblokovana v L8-01. jednotku.
ey X e Zkuste vypnout a znovu
i Chyba vnitfniho brzdového . .
tranzistoru i zapnout napdjeci zdroj.
Dyn Brzd . ' o Vyméiite stiida¢, pokud chyba
Transistor | Brzdovy tranzistor nepracuje spravné. trva nadile.
Zatéz je prili§ t€zka. Doba akcelerace, | Zkontrolujte velikost zatéZe
decelerace nebo doba cyklu jsou a délku akcelerace, decelerace
. Pietizeni motoru prilis kratké. a otacky.
o z Y] .
Ochrannd funkce pretiZeni motoru s . . wepin Zkontrolujte velikost zatéZe
Yetizeni . . ey Napéti charakteristik V/f jsou prili§ y
Pretizeni | yracuje na zaklad® vnitin v spoké nebo nizka Jsoup a délku akcelerace, decelerace
motoru elektronické teplotni hodnoty y ) a otécky.
ziskané integraci vystupniho proudu. | jmenovity proud motoru (E2-01) Zkontrolujte jmenovity proud
je nespravny. motoru (E2-01).
Zatéz je prili§ t€zka. Doba akcelerace, | Zkontrolujte velikost zatéZe a
decelerace nebo doba cyklu jsou délku akcelerace, decelerace
Pretizeni ménice prilis kratké. a otacky.
eld Ochrannd funkce pfetiZeni ménice
fetizeni . . Y Napéti charakteristik V/f js Filis . -
Prftlzvenl pracuje na zakladé vnitini v aspoelg’lcnefs ntiezrl:’ltl /1 jsou prilis Zkontrolujte charakteristiky V/f
stfidace elektronické teplotni hodnoty. y )
e Nahradte méni¢ jinym s vetsi
Vykon ménice je prili§ nizky. ,a radte ménic jinym s vétSim
vykonem.
e Presvédcete se, Ze nastaveni
ot 3 | Prekro€eni momentu 1 v L6-02 a L6-03 jsou vhodna.
Detekce Vyskytnul se proud vetsi e Zkontrolujte mechanicky
piekroceni nez nastaveni v L6-02 po dobu delsi systém a opravte pii¢inu
momentu 1 | N€Z nastaveni v L6-03. piekroceni momentu.
e PresvédCete se, Ze nastaveni
ol 4 | Pfekroéeni momentu 2 proudu v L6-05 a L6-06 jsou
Detekce Vyskytnul se proud vétsi vhodna. ) _
prekrodeni |neZ nastaveni v L6-05 po dobu delsi * Zkontrolujte mecham.cky
momentu 2 | neéZ nastaveni v L6-06. systém a opravte pricinu

prekroc¢eni momentu.




Ochranné a diaanostické funkce

Tabulka 4.1 Zobrazeni chyb a zpracovani (pokracovani)

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost
Presvédcete se, Ze zatéz je
~ | Brzdéni s velkym skluzem OL - L ey setrvacna zatéz.
ol . . . Setrvacna energie vracend do zatéz B .
Vystupni frekvence se nezménila po ‘e oiilis velkd Nastavte systém tak, Ze doba
HSB-OL | jobu delsi ne7 nastavenou v N3-04. |9 P ’ decelerace, kterd neprodukuje
0V, je 120 sec nebo méng.
Detekovéno podkrodeni Presvédcete se, Ze nastaveni
e momentu 1 v L6-02 a L6-03 jsou
- Vyskytl se proud mensi neZ nastaveny odpovidajici.
Detekee 1 |y 1,6-02 po delsi dobu neZ nastavenou ) Zkontrolujte mechanicky systém
podkroeni| y 1 6.03. a opravte pficiny piekroeni
momentu momentu.
Detekovano podkroéeni Presvédcete se, Ze nastaveni
1o momentu 2 v L6-05a L6—O6jsou
He Vyskytl se proud mensi nez nastaveny odpovidajici.
Detekcej 2 | v L6-05 po delsi dobu neZ nastavenou i Zkontrolujte mechanicky systém
podkroceni| y, 1.6-06. a opravte pri¢iny prekroeni
momentu momentu.
Nastalo podkroceni/piekroceni. P
Znovu nastavte zesileni.
- PrekroCeni otacek
= Otacky jsou vétsi neZ nastaveni Referenéni otdcky isou pilis vysoké Zkontrolujte obvod zadani refe-
Dvetekcve | v F1-08 po del3i dobu neZ je Y JSOU PHS VYSOXE | fence a jeho zisk.
prekrocent | pastavenou v F1-09.
otacek Nastaveni v F1-08 a F1-09 nejsou Zkontrolujte nastaveni
odpovidajici. v F1-08 a F1-09.
KabeldZ PG je preruSena Opravte prerusenou/
Jep ’ Rozpojenou kabelaz.
Detekovano rozpojeni PG ) ) R ~
[y Impulsy PG byly na vstupu, kdy? PG je zapojen nesprdvni. Opravte kabeldz.
Rozpojeny| stfidac produkoval frekvenci PG neni pfipojen na napéjeni. Napdjejte PG spravné.
PG (vystup mékkého startu ** E1-09).
i Zkontrolujte rozpojeni obvodu,
pouzivate-li brzdu (motor).
Zatéz je prili§ vysoka. SniZte zatéz.
Doba akcelerace a doba decelerace ProdluZte dobu akcelerace
Lo - jsou pfili§ kratkeé. a decelerace.
C Nadmeérna odchylka otacek
oo Odchylka otacek je vEétsi nez ZatéZ je zablokovana. Zkontrolujte mechanicky systém.
Odchylka| pastaveni v F1-10 po dobu
otacek delsi ne nastavenou v F1-11. Nastaveni v F1-10 a F1-11 nejsou Zkontrolujte nastaveni v F1-10
odpovidajici. aF1-11.
i Zkontrolujte rozpojeni obvodu,
pouzivate-li brzdu (motor).
Porucha fizeni
LF Bylo dosaZeno omezeni momentu tr-
Mimo vale po dobu 3 sekundy nebo delsi bé- Zkontrolujte konstanty motoru.
fizeni hem decelera¢niho zastaveni u vekto-
rového fizeni s otevienou smyckou.
Ztrata reference PID zpétné vazby
Byla detekovana ztrata reference PID
FLL zpétné vazby (b5-12=2) a vstup PID
Zird zpétné vazby byl mensi nez b5-13 _ .
rvata’ (detekeni droven ztraty PID zpétné
zpetne vazby) po dobu del3i nez doba nastave-
vazby nd v b5-14 (detekeni doba ztraty PID

zpétné vazby).
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Tabulka 4.1 Zobrazeni chyb a zpracovani (pokracovani)

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost
CC
i . G Zkontrolujte komunika&ni
Chyba | Vstup externi chyby z komunikaéni volitelnou kartu a komunika¢ni

f,);;ir;i volitelné karty signaly.
EF3
Externi | Externi chyba (Vstupni svorka 3)
chyba S3
EFY
Externi Externi chyba (Vstupni svorka 4)
chyba S4
EFS "Externi chyba" byla na vstupu * giig;?;ig:i E?;S%Zﬁly v
Externi Externi chyba (Vstupni svorka 5) |z multifunkéni vstupni svorky e pect.
(S3 a2 S7) e QOdstrarite pric¢inu externi chyby.
chyba S5
EFE
Externi | Externi chyba (Vstupni svorka 6)
chyba S6
EFT
Externi Externi chyba (Vstupni svorka 7)
chyba S7
Chyba pfipojeni digitalniho
o - operatoru e
Odpoieni | PTipojeni digitalniho operatoru bylo - Zkon’trolujte pripojent digitdlniho
POJ i behem & . | operétoru.
operdtoru | Pferueno béhem ¢innosti pro pove
chod z digitadlniho operatoru.
Chyba komunikace RS-422A/485 . o
- - .y Zkontrolujte komunika¢ni
LE Po dobu 2 sec nebo delsi nebyl mozny . s s g
PR . zafizeni a komunikacni signdly.
Chyba normdlni pfijem poté, kdy byla data -
komunikace| j€dnou pfijata.
memobusu
~ Chyba volby.komunlkace . Zkontrolujte komunika¢ni
& U5 | Chyba komunikace byla detekovana v e
. " . zafizeni a komunikacni signdly.
Chyba béhem povelu chod nebo pfi nastaveni -
volby referencni frekvence z karty volby
komunikace | komunikace.
Chyba komunikace digitalniho Konektor digitdlniho operatoru Odpojte digitalni operator
operatoru 1 neni zapojen spravné. a opét jej pripojte.
Komunikace s digitdlnim operitorem
nebyla navdzana do 5 sec po zapnuti |
2 £ 05| napdjeni. Ridici obvody ménice jsou vadné Vyméiite ménic.
CPF
) Zkuste vypnout zdroj a opét jej
Chyba externi RAM u CPU zapnout.
Ridici obvody byly zni¢eny. Vymeéiite ménic.
Chyba komunikace digitalniho Konektor digitdlniho operatoru neni | Odpojte digitdlni operator
____ |operatoru 2 zapojen spravné. a opét jej pripojte.
L F~ LU 1| Po navazani komunikace nastala
CPF01 |chyba komunikace s digitilnim

operatorem po dobu delsi nez
2 sekundy.

Ridici obvody ménice jsou vadné.

Vymeéiite ménic.
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Tabulka 4.1 Zobrazeni chyb a zpracovani (pokra¢ovani)

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pfiiny Opravna ¢innost
CRPFEOC i Zkuste vypnout napajeni
Ctl)‘yb; Chyba obvodu zakladniho bloku a opét jej zapnout.
obvodu
zakl.bloku Ridici obvod je poskozen. Vyméiite ménic.
LREOT ) Zkuste vypnout napdjeni
Chytv)a. Chyba EEPROM a opét jej zapnout.
paméti . ) -
EEPROM Ridici obvod je poskozen. Vyméiite ménic.
CREOY i Zkuste vypnout napéjeni
Ch){}’ah Chyba vnitiniho pievodniku A/D a opét jej zapnout.
vnitiniho
A/D uCPU Ridici obvod je poskozen. Vyméiite ménic.
CRFEOS i ZKuste vypnout napdjeni
ChX'f?h Chyba vnéjéiho prevodniku A/D a opet jej zapnout.
vnejsiho |y cpU -
A/D Ridici obvod je poskozen. Vyméiite ménic.
Volitelna karta neni pripojena Zkuste vypnout napajeni
CPFOS sprévné a opét jej
[ Xy pravne. a opet jej zapnout.
Chyba Chyba pfipojeni volitelné karty
volby Stiida¢ nebo volitelna karta jsou Vyméiite ménic.

vadné.

T oC
[ W ]

Chyba ASIC vnitini RAM

Zkuste vypnout napdjeni
a opét jej zapnout.

Ei}ﬁa Ridici obvod je poskozen. Vyméiite ménic.
CRPFOEB ) Zkuste vypnout napéjeni
Ellnl(}i,:; . Chyba hlidaciho dasovaée a opét jej zapnout.
Sasovade Ridici obvod je poskozen. Vyméiite ménic.
Zkuste vypnout napdjeni
LAras Chyba vzajemné diagnostiky ) a opet jej zapnout.
S}I;}[/Jba mezi CPU a obvodem ASIC Ridici obvod je poskozen. Vyméiite ménic.
CLh)’/Z:A;SLI/C Chyba verze ASIC Ridici obvod stfidace je vadny. Vyméiite ménic.
. Volitelna karta neni pripojena Zkuste vypnout napajeni
CHEAD Chyba prevodniku A/D spravné. a opét jej zapnout.
S(i}g;a komunikacni volitelné karty Yolitelné karta pfevodniku A/D Vyméﬁte komunikac¢ni
A/D je vadna. volitelnou kartu.
LPEe Chyba autodiagnostiky
Vypnuti | komunikaéni volitelné karty
volby CPU

~ =
LPFLL

Chyba koédu modelu

Chyba komunikaéni volitelné karty
typu volby
CPEZ23
Chyba |Chyba DPRAM
volby komunikaéni volitelné kary
DPRAM

Chyba komunikacni volitelné karty

Vyméite komunikacni
volitelnou kartu.
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B Detekce alarmu

Alarmy jsou detekovény jako typy ochranné funkce stfidace a neovladaji kontaktni vystup chyby. Systém
se automaticky vrati do ptivodniho stavu, jakmile pfic¢ina alarmu byla odstranéna.

Displej digitalniho operatoru blika a na vystupu je alarm z multifunk¢énich vystupt (H2-01 az H2-03).

Pokud nastane alarm, provedte vhodna protiopatieni podle niZze uvedené tabulky.

Tabulka 4.2 Zobrazeni alarm( a zpracovani

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost
EF « . L L Zk lujte sek i 10
s Soucasné zadani obou signall omrovuﬁ? selkvenct povelu pro
(blik4) . chod vpied i vzad.

o chod vpred i vzad Je-li smér otaceni nezndmy, motor
V€St | Oba signaly pro chod vpied i vzad - Yo
chyba . . o bude zpomalovat do zastaveni, pokud

y zaddny soucasné po dobu delsi nez . .

0.5 sec. tato mald chyba trva.
Podpéti hlavniho obvodu
Pokud nebyl zZadny povel pro chod,
o nastaly nasledujici podminky.
(blika) |® Ss napéti hlavniho obvodu bylo pod
Podpéti | Nastavenou urovni detekce podpéti | Viz pficiny chyb pro UV1, UV2 Viz opravné ¢innosti pro UV1, UV2
ss (L2-05). a UV3 v predchazejici tabulce a UV3 v predchazejici tabulce.
sbérnice | ® Stykac, ktery omezuje nabijeci
proud je rozpojen.
e Napdjeci napéti fidicitho obvodu je
pod trovni podpéti
O Pfepéti hlavniho obvodu
e &ti hlavnih rekrocil . -
(blik4) is napéti hlavniho obvodu prekrocilo Napéti napdjeciho zdroje je pfilis SniZte napéti na hodnotu uvedenou
Piepéti etek¢ni troven prepéti. vvsoké ve specifikaci
" Ttida 200 V: Pribl. 400 V ysoke. P ’
sbérnice | Tiida 400 V: Pribl. 800 V
aH Okolni teplota je pfili§ vysokd. Instalujte chladici jednotku.
(bvlik?? | Pfehfati chladiciho zebra V okoli se nachazi zdroj tepla. Odstrarite zdroj tepla.
Prehfati | Teplota chladicich Zeber ménice
chladiciho| . : P . . .. o
N piesahuje nastaveni v L8-02. Vyméiite chladici ventilator.
Zebra Chladici ventildtor ménice . " )
. (Kontaktujte vaseho zastupce.)
se zastavil.
o H o | Pfedalarm prehfati stfidace
(blikd) A.larfnoi/y svlg {1al 9 I._EZ (alarmov/y Vynulujte multifunkéni vstupni
Piehiati 2 | signdl prehfati ménice) byl vydan - e
. « . h svorky vstupu alarmu piehiati.
z multifunk¢ni vstupni svorky
(S3 az S7).
_ Zkontrolujte velikost zatéZe a délku
o3 L akcelerace, decelerace a otacky.
(blika) Pfehrati motoru
Prehiati | E by.lo nasta\iezno,v H3-09 a signdl z Motor se prehiiva. : —
motoru 1 | termistoru méfeni teploty motoru Zkontrolujte charakteristiky V/f.
prekrocil uroven detekce alarmu.
Zkontrolujte vstup teploty motoru
na svorkdch Al a A2.
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Tabulka 4.2 Zobrazeni alarm( a zpracovani (pokragovani)

vydana vnéjsi chyba.

Zobrazeni| Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost

oL 3 | Prekro¢eni momentu 1 e PresvédCete se, Ze nastaveni v L6-02
(blikd) Vyskytnul se proud vétsi a L6-03 jsou vhodna.

Detekce | neZ nastaveni v L6-02 e Zkontrolujte mechanicky systém
piekroeni | po dobu delsi - a opravte pri¢inu piekroceni
momentu 1| neZ nastaveni v L6-03. momentu.

=i 4 | PfekroGeni momentu 2 e Presvédcete se, Ze nastaveni proudu
(b]_lké.) Vyskytnul se proud vetsi v L6-05 a L6-06 jsou vhodna.
Detekee ne” nastaveni v L6-05 e Zkontrolujte mechanicky systém
pickroceni | PO dobu delsi - a opravte pricinu prekroceni
Imomentu 2 | NeZ nastaveni v L6-06. momentu.

L 3 |Podkro¢eni momentu 1 e PresvédCete se, Ze nastaveni v L6-02
(blikd) Vyskytnul se proud mensi a L6-03 jsou vhodna.

Detekce | N€Z nastaveni v L6-02 e Zkontrolujte mechanicky systém
podkroceni| PO dobu delsi ) a opravte pri¢inu piekroceni
momentu 1| N€Z nastaveni v L6-03. momentu.

i/i 4 |PodkroCeni momentu 2 e PresvédCete se, Ze nastaveni proudu
(blikd) Vyskytnul se proud mensi v L6-05 a L6-06 jsou vhodnd.
Detekce | n€Z nastaveni v L6-05 e Zkontrolujte mechanicky systém
podkrodeni| PO dobu delsi a opravte pri¢inu prekroceni
momentu 2| N€Z nastaveni v L6-06. momentu.

=5 Nastalo prekroc¢eni/podkroceni Nastavte znovu zisk.
(blika) Pfekroceni otacek
Detekce | Otacky byly vyssi nef nastaveni Referenéni rychlost je pfilis vysokd. ZkOIltI‘OlLVl]t’e r‘eferencm rychlost
prekroeni | V F1-08 po dobu delsi areferencni zisk.
otadek neZ nastaveni v F1-09. )
Na.stavem v F}1-08 a F1-09 Zkontrolujte nastaveni v F1-08 a F1-09.
nejsou vhodnd.
o0 a ) ) Kabelaz u PG je rozpojena. Opravte preruseny/rozpojeny vodic.
.. |PGje odpojen
(bhka). _| Méni¢ vydava frekvenci, PG je zapojen nespravné. Opravte zapojeni.
Rozpojeni| y1¢ impulsy PG nejsou na vstupu.
PG PG neni napéjen. Napijejte PG spravné.
Zatéz je prilis velka. SniZte zatéz.
= £., |Nadmérna odchylka
(blikd) v rychlosti otageni Doba akcelerace a doba decelerace | ProdluZte dobu akcelerace
ikd . el Lol 4
Odchylka Odchylka v rychlosti otaceni je vétsi | JSOU prilis kratké. a dobu decelerace.
otacek ne% nastaven{ v F1-10 po dobu delsi ZatéZ je zablokovana. Zkontrolujte mechanicky systém.
neZ nastaveni v F1-11.
Na.stavem ¥ F/l—lO a Fl-11 Zkontrolujte nastaveni v F1-10 a F1-11.
nejsou vhodnd.

- -~ |Detekovana vnéjsi chyba pro

=" | komunikaéni kartu jinou nez SI-K2
Volitelnd | p, ERO(F6-03=3) byla specifikovana - Odstraiite piicinu vngjsi chyby.
vhes trvala ¢innost a z volitelné karty byla
chyba




.—-

Tabulka 4.2 Zobrazeni alarm( a zpracovani (pokracovani)

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost

)

I

(blikd)
vngjsi | VNejsi chyba (Vstupni svorka S3)

chyba
S3

Vnéjsi Vnéjsi chyba (Vstupni svorka S4)

* Resetujte vstupy vnéjsi chyby
do multifunkénich vstupa.
e QOdstraiite pricinu vnéjsi chyby.

(blik4) Z multifunkéni svorky (S3 az S7)
Vg Vnéjsi chyba (Vstupni svorka S5) |byla vloZzena vnéjsi chyba.

vngjsi | VNejsi chyba (Vstupni svorka S6)

[y ]
com

(blika)
vngjsi | Vnéjsi chyba (Vstupni svorka S7)
chyba
S7

Ztracena reference zpétné vazby PIO
Ztréta reference zpétné vazby PID byla
(bliké) detekovana a vstup zpétné vazby PID
Ztrdta | byl meni nez b5-13 (detekeni rovet - -
Zpene | ytraty zpétné vazby PID) po dobu delsi
vazby | ney doba nastavend v b5-14 (doba
detekce ztraty zpétné vazby PID).

[y |
oo

)

““ | Chyba komunikace RS422A/485

(blika) Po dobu 2 sec nebo déle po ziskani . e e
Chyba ¥idicich dat normélni p¥ijem nebyl ) Zkf)ntr’oluﬁe komunikacni zatfizeni
komuni- moZny. a signaly.
kace
memobus

. .. |Chyba volitelné karty komunikace

N Chyba komunikace nastala v médu,

(blika) . . O
Chyba kde povel ?hod nebo referencn¥ ) Zkf)ntroluﬁe komunikacni zafizeni
volby frekvence jsou nastaveny z volitelné a signaly.
komuni- | komunikacni karty.
kace

CRLL , " .
(blikd) K?r.m,mlkace prirezerve Zkontrolujte komunika¢ni zafizeni
Vyvoléni Ridici data nebyla normdlné ziskdna - a signily.

komuni- | PO zapnuti napdjeni.
kace
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B Chyby €innosti

Chyba v ¢innosti nastane, pokud doslo k nespravnému nastaveni nebo nastal rozpor v nastaveni mezi dvéma
parametry. Nebude moZné nastartovat stiida¢ dokud parametry nebudou nastaveny spravné. (Vystup alarmu
kontaktni vystupy chyb nebudou také pracovat.)

Pokud nastala porucha ¢innosti, pouZije nasledujici tabulku pro identifikaci a opravu pfic¢iny chyby.

Tabulka 4.3 Zobrazeni chyb v ¢innosti a nespravna nastaveni

<

Zobrazeni Vyznam Nespravné nastaveni
ofED
Nastaveni nespravného Lo « iy o P
Vyber kVA vykonu ménice Nastaveni vykonu ménice v paméti fidici karty nesouhlasi s jednotkou.
o P E 02 | Chybanastaveni . N i .
Nastaveni parametru je mimo platny rozsah nastaveni.
Omezeni | f0zsahu parametru

Byla udélana jedna z nésledujicich chyb v nastaveni multifunkéniho vstupu
(H1-01 az H1-06):

e Pro dva nebo vice multifunkénich vstupt bylo zvoleno stejné nastaveni.

e Povel nahoru/dolid byl vybran nezévisle. (Musi byt pouZzity spole¢né.)

e Povely nahoru/dolt (10 a 11) a podrZeni rampy akcel/decel (A) byly vybrany
soucasné.

e Hled4ni rychlosti 1 (61, maximdlni vystupni frekvence) a hledani rychlosti 2
(62, nastaveni frekvence) byly vybrany soucasné.

_ . e Externi zakladni blok NO (8) a externi zakladni blok NC (9) byly vybrany soucasn
o P EL0 3 | Chyba vybéru . ®) ) . ) V(),yyv,y, ‘
ltifunkénih t e Povely nahoru/dolt (10 a 11) byly vybrany zatimco vybér médu fizeni (b5-01)
Svorka multitunkeniho vstupu byl odblokovén.

e Svorka multifunkéniho analogového vstupu (A2) vybéru funkce (H3-09) byla
nastavena na hodnotu jinou nez 1F a svorkovy 13/14 spina¢ (1F) byl navolen,
ale svorkové A1/A2 prepinani (H3-13) bylo nastaveno pro pouzivani hlavni
frekvence otadceni pro A2 (H3-13 =1).

e Povely pro kladnou a zapornou rychlost nebyly nastaveny soucasné.

e Povely pro nouzové zataveni NO a NC byly nastaveny soucasné.

oPEDS o vitals | vor . . .
o Chyba vybéru volitelné | Volitelna karta byla vybréana jako zdroj referen¢ni frekvence nastavenim b1-01
Vybér karty na 3, ale volitelna karta neni pfipojena (Volba C).
sekvence
Y Y oy Y
o L}' = Chyba vybéru fidici Rizeni V/f se zp&tnou vazbou PG bylo zvoleno nastavenim A1-02 na I,
Chybi metody ale karta fizeni rychlosti PG neni p¥ipojena.
volba PG
Bylo vybrano stejné nastaveni pro vybér analogového vstupu a vybér funkce PID.
S PEOT e H3-09 =B a H6-01 =1
s Chyba vybéru multi- e H3-09 =C a H6-01 =2
Vybér funkéniho analogového |b1-01 (Vybér reference) je nastaven na 4 (pulsni vstup) a H6-01 (Vybér funkce
analog vstupu vstupu sledu pulsi) je nastaven na hodnotu jinou nez 0 (referenéni frekvence).
LPEng Chyba vybéru parametru | Bylo Vybr?no nastaveni, které r’le\’/yiaduje metodu fizeni proudu. Napf. fun}kce,/které
se pouziva pouze pro vektorové fizeni s otevf. smyckou byla vybrana pro fizeni V/f .
Nasledujici nastaveni byla provedena soucasné.
~c o | Chyba vybéru fizeni e b5-01 (Vyb&r modu fizeni PID) byl nastaven na hodnotu jinou nez 0.
[ S |

PID

e b5-15 (Uroveti klidu &innosti funkce PID) byla nastavena na hodnotu jinou neZ 0.

e b1-03 (Vybér metody zastaveni) byl nastaven na 2 nebo 3.

4-11
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Tabulka 4.3 Zobrazeni chyb v €innosti a nespravna nastaveni (pokra¢ovani)

Zobrazeni Vyznam Nespravné nastaveni
offE 10 Parametry E1-04, E1-06, E1-07 a E1-09 nespliiuji nasledujici podminky:
Nastaveni | Chyba nastaveni dat V/f|e E1-04 (FMAX) > E1-06(FA) >E1-07(FB) > E1-09(FMIN)
vzorce V/f ¢ E3-02 (FMAX) > E3-04(FA) >E3-05(FB) > E3-07(FMIN)
Existuje chyba nastaveni jednoho z parametrti.

o e C6-05 (Zisk nosné frekvence) >6, dolni omezeni nosné frekvence(C6-04) >
= "’ ! Chvba nastaveni Zisk nosné frekvence(C6-05)
Nosna al}z,ar:etfus aven e Chyba horniho/dolniho omezeni v C6-03 na 05.
frekvence/ | P e C6-01 je 0a C6-02 je 2 do E.
zpozdéni e C6-01 je 1 aC6-02 je 7 do E.

Err Pti zapisu do EEPROM a nasledném ovéfeni vznikla chyba.
Chyba | Chyba zapisu EEPROM | e Zkuste vypnout a zapnout napdjeni.
Cteni /zapisu e Zkuste znovu nastavit parametry.
EEPROM

B Chyby béhem autoladéni

Chyby, které mohou nastat b€hem autoladéni jsou dany v nasledujici tabulce. Pokud je chyba detekovana,
motor dobéhne do zastaveni a kod chyby bude zobrazen na digitdlnim operatoru. Kontaktni vystup
chyby a vystup alarmu nebudou ve funkci.

Tabulka 4.4 Chyby béhem autoladéni

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné priciny Opravna ¢innost
Ve vloZenych datech pro autoladéni e Zkontrolujte vstupni data.
je cfhyl?a. ) e Zkontrolujte vykon stfidace a motoru.
Existuje chyba ve vztahu mezi e Zkontrolujte jmenovity proud motoru
vystupem motoru a jmenovitym a proud naprazdno.
- _ roudem motoru.
L LI 1 |Chyba dat motoru P

Existuje chyba mezi nastavenim proudu
naprazdno a vloZenim jmenovitého
proudu motoru (je-li provadéno
autoladéni pouze pro odpor mezi
fazemi u vektorového fizeni).

Neplatna data

e Zkontrolujte vstupni data.
e Zkontrolujte kabeldz a stroj.
e Zkontrolujte zatéz.

H l_-' Alarm Bé&hem autoladéni nastala malo
- vyznamna chyba(xxx).

- _ _ Tlacitko STOP bylo stla¢
Lt | Vstup tlatitka STOP zrsgétnioalsltoﬁ d:nyiost aceno pro

1 1 | Chyba odporu mezi e Zkontrolujte vstupni data.
Odpor = fazemi e Zkontrolujte kabeldZ motoru.
e Pokud je motor pfipojen ke stroji,
pak jej odpojte.
e Pokud je nastaveni T1-03 vyssi nez
vstupni napajeci napéti stiidace
pro Er-08, zméite vstupni data.

Autoladéni nebylo provedeno
v dané dobg.

Vysledky autoladéni piekrocily
rozsah nastaveni pro parametr.

,': — = ,'_—,' '—_, Chyba proudu

Proud naprézdno | napréazdno

,’— — = ,’__,' ,’_—_,' Chyba jmenovitého
skluzu

Jmenovity skluz

Chvba akeel e Zvyste C1-01 (Doba akcelerace 1).

- yba akcelerace . . . e Zvyste L7-01 a L7-02 (Omezeni re-

- - - L' [ (detekovano pouze |Motor neakceleruje ve specifikované . . s

I [ - dobé versniho momentu) pokud jsou nizké.
Akcelerace pro rotacni obe. e Pokud je motor pfipojen ke stroji,

autoladéni) pak jej odpojte.

_
|

<

<




Ochranné a diagnostické funkce

Tabulka 4.4 Chyby béhem autoladéni (pokragovani)

Otacky motoru

(detekovéno jen
pro rotacni

(100%) béhem akcelerace (pouze pro
vektorové fizeni s otevienou smyckou).

Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna €innost
Chvb ek * Pokud je motor pfipojen ke stroji,
yba otace Reference momentu byla pfili§ vysoka pak jej odpojte.
4 [motoru e Zvyste C1-01 (Doba akcelerace 1).

e Zkontrolujte vstupni data (zejména
pocet impulst PG a pocet pdlu

Svodova induktance

autoladéni) motoru).
Protékajici proud pfekracuje hodnotu
jmenovitého proudu motoru.
- - Zkontrolujte obvod detekce proudu,
_- _ _ 13
= (N Clz)ytzla detekee Znaménko detekovaného proudu bylo | vinuti motoru, detektor proudu
Obvod detekce proudu opacné nez by mélo byt. a zpusob instalace.
proudu Je chyba fazeu U, Va W.
[ Y B | S &ni
o {3 Chyba svodové Autol'fldemvnebylo provedeno Zkontrolujte vinuti motoru.
induktance v dané dobé¢.

- _

Cro o
Prekroceni
nastaveni V/f

! | Piekroceni nastaveni

VIt *

Béhem autoladéni reference momentu
prekrocila 100% a moment naprazdno
prekrocil 70%.

» Zkontrolujte spravnost nastaveni.
* Odpojte zatéZ od motoru.

Chyba nasyceni
jadra motoru

Autoladéni pro hodnotu nasyceni jadra
motoru nemohlo byt dokonc¢eno
ve specifikované dobé.

» Zkontrolujte vstupni data.
e Zkontrolujte vinuti motoru.
* Pokud je motor pfipojen ke stroji,

- _ 1 .. .
L 1 L4 L | (detekovano pouze | Vysledky autoladéni piekroily rozsah pak jej odpojte.
Saturace pro rotacni nastaveni pro parametr, takZe soucasné
autoladéni) nastaveni bylo provedeno pro koeficient
nasyceni jddra motoru.
li__ . ,_ll :’l Alarm nastaveni Jmenovity proud motoru je nastaven Zkontrolujte vstupni data (zejména
C L. . ; ystupni proud motoru a jmenovity
: menovitého proudu* | vysoko. vys
Alarm jmenov. |/ p proud motoru).
FLA

* Zobrazeno aZ po dokonceni autoladéni.

B Chyby pfri pouziti kopirovaci funkce u digitalniho operatoru

V nésledujici tabulce jsou uvedeny chyby, které mohou vzniknout pii pouziti kopirovaci funkce

u digitalniho operédtoru. Kéd chyby bude zobrazen na digitdlnim operatoru. Pokud tlacitko digitadlniho
operatora je stisknuto, pfi soucasném zobrazeni kddu chyby, pak zobrazeni bude vymazéino a objevi
se 03-01. Kontaktni vystup chyby a vystup alarmu nebudou ve funkci.
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Tabulka 4.5 Chyby béhem kopirovaci funkce

Funkce Zobrazeni Vyznam Pravdépodobné pficiny Opravna ¢innost
l’—-' — "—- Digitdln{ operdtor 03-01 byl nastaven na 1 pro zapis Nastavte 03-02 na 1 pro umoznéni
NEMOZNOST | e (g:hrénén P parametru, kdy?Z digitalni operdtor byl ~|zdpisu parametra
CTENI Jp ted zapisem chranén pied zapisem (03-02 = 0). s digitdlnim operatorem.
Cc Délka ¢tenych dat nesouhlasi. Opakujte Cteni.
. oo o ) Zkontrolujte kabel k digitalnimu
Cteni | cHYBA Cteni neplatnych dat s dat e nesorivns operétoru,
CTENI DAT PIS dat JE nESprvIy. Vyméiite digitalni operitor.
_ Bylo detekovano nizké napéti ménice.
— ,_—,' ,'_— Stav nespravného Pokus o zapis parametru do EEPROM | Opakujte ¢teni.
CHYBA DAT | zipisu P na digitalnim zapisovaci se nepovedl. | Vyméiite digitalni operator.
NESOUHLAS . nebo ¢islo softwaru je odlisné. P ! V}’y .
IDENTIFIKACE nesouhlasi nebo pro ¢islo softwaru.
[y . <y § -
L Vykon ménice Zzlfggnrieg;cie{élfﬁg :yfl;r:i]:gfl;r‘(gin PouZijte kopirovaci funkci
NESOUHLAS | nesouhlasi y’ . £ P ] pro stejny vykon stiidace.
KVA STRIDACE rozdilné.
— _ ,__ . YT « ey 2
L Ridici metoda }zzliglcilrcr)r\lfifsz ﬁn,l;itlicgl’el;e;: byla Pouzijte kopirovaci funkci
Kopi- | NESOUHLAS | nesouhlasi PIOVA , . . pro stejnou fidici metodu.
rovini | RIZENI v digitalnim operatoru jsou rozdilné.
_ _ Parametr zapsany do ménice byl
~ o . N
L L Chyba ovéteni poranan s parametrfm,v digitdlnim Znovu zkuste kopirovani.
CHYBA operatoru a byly odli$né.
KOPIROVANI
—CC Kontrolni soucet v oblasti parametr(i
[ p . .
CHYBA Chyba :;I;Z?nb\}:l;;?;gglﬁ;ﬁ:;g(ﬂmm Znovu zkuste kopirovani.
Iggg}g}{gmo kontrolniho souctu v digitalnim operatoru a byly odli§né.




Odstranovani zavad .

.Odstraﬁovéni zavad

Kdyz je systém spustén, pak vzhledem k chybdm nastaveni parametrd, vadné kabeldzi atd. stfidac¢
a motor nemuseji pracovat, jak je o¢ekavano. Pokud by se tak stalo, pouZijte tuto ¢ast jako navod
a provedte vhodna opatfeni.

Pokud obsahy chyb jsou zobrazeny, podrobnosti viz Ochranné a diagnostické funkce.

B Pokud parametry nemohou byt nastaveny

Pokud nemizZe byt nastaven parametr ménice, pouzijte nasledujici informace.

B Zobrazeni se neméni kdyz jsou tlacitka a stisknuta.

Jsou mozné nésledujici pficiny.

Stridac je v ¢innosti (m6d RUN)

Existuji nékteré parametry, které nemohou byt nastaveny béhem ¢innosti. Vypnéte napdjeni ménice
a potom provedte nastaveni.

Odblokovani zapisu parametru je vypnuté.

X on

Toto nastava, kdyz "odblokovani zapisu parametru" (nastavend hodnota: 1B) je nastavena pro multifunkéni
vstupni svorku (H1-01 az H1-05). Pokud je vstup odblokovani zapisu parametru vypnuty, pak parametr
nemuze byt zménén. Zapnéte jej a pak nastavte parametry.

Heslo nesouhlasi. (Pouze je-li heslo nastaveno.)

Pokud jsou ¢isla parametru A1-04 (Heslo) a A1-05 (Nastaveni hesla) rozdilna, pak parametry pro inicializaci
modu nemohou byt ménény. Nastavte znovu heslo.

Pokud si nemuzete vzpomenout na heslo, A1-05 (Nastaveni hesla) zobrazite stisknutim tlacitka reset a tlacitka
menu soucasné v zobrazeni A1-04. Potom heslo nastavte. (VloZte nové heslo i do parametru A1-04.)

B OPEO1 je zobrazeno prostrednictvim OPE11.
Nastavena hodnota pro parametr je nespravnd. Podrobnosti viz Chyby c¢innosti v této kapitole
a opravte nastaveni.

B Je zobrazeno CPF00 nebo CPF01./Na displeji digitalniho operatoru neni nic.

Toto je komunika¢ni chyba digitalniho operatoru. Spojeni mezi digitdlnim operatorem mize byt vadné.
Vymontujte digitdlni operator a znovu nainstalujte.
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B Pokud motor neni v ¢innosti

Pokud motor se neot4ci, pouZijte nasledujici informace.

B Motor neni v ¢innosti, je-li stisknuto tlacitko RUN na digitalnim operatoru.

Jsou mozné nésledujici pficiny.

1
Y~ Pokud stfida¢ neni v médu pohon, zlistane ve stavu pfipravenosti a nezacne cinnost. Stisknéte tlacitko
~ menu, aby se rozblikal indikator DRIVE (pohon) a vlozte méd pohon stisknutim tlacitka DATA/ENTER.

[ J Indikator DRIVE bude svitit, je-li méd pohon viozen.
DULEZITE

Nastaveni metody €innosti je nespravné.

Pokud je parametr b1-02 (Vybér metody ¢innosti) nastaven na 1 (svorka fidiciho obvodu), pak motor,
po stisknuti tlacitka chod, nebude v ¢innosti. Bud' stisknéte tlac¢itko LOCAL/REMOTE pro pfepnuti

na digitalni operator, nebo nastavte b1-02 na 0 (Digitalni operator).

Tla¢itko LOCAL/REMOTE je odblokovano nastavenim 02-01 na 1 a zablokovano nastavenim na 2.
Je odblokovano je-li viozen méd pohon.

INFO

Referenéni frekvence je pfilis§ nizka.
Pokud je referen¢ni frekvence nastavena pod nastavenou frekvenci v E1-09 (Minimalni vystupni frekvence),

pak stfidac¢ nebude pracovat.

Zvyste referen¢ni frekvenci minimaln€ na hodnotu vystupni frekvence.

Je chyba nastaveni multifunkéniho analogového vstupu.

Pokud multifunk¢ni analogovy vstup H3-09 je nastaven na 1 (zisk frekvence) a pokud na vstupu neni
7adné napéti (proud), pak referencni frekvence bude nulova. Zkontrolujte a pifesvédcete se, Ze nastavend hodnota

a hodnota analogového vstupu jsou spravné.

B Motor neni v ¢innosti, je-li na vstupu signal pro chod (RUN sekvence ze vstupnich
svorek).
Jsou mozné nasledujici pti¢iny.
Méni¢ neni v médu chod.

Pokud méni¢ neni v mddu chod, zlistane ve stavu pfipravenosti a nezacne béh motoru. Stisknéte tlacitko
menu, aby se rozblikal indikator DRIVE (chod) a nastavte mdd chod stisknutim tlacitka ENTER. Indikétor
DRIVE bude svitit, je-li méd pohon vloZen. Poté uz by mélo jit spustit motor signdlem ze vstupnich

svorek.



Odstrafiovani zavad

Vybér metody ¢innosti je nespravny.

Pokud je parametr b1-02 (Vybér reference) nastaven na 0 (Digitalni operator), pak motor, po vloZeni signalu
reference na analogovy vstup, nebude v ¢innosti. Nastavte b1-02 na 1 (multifunkéni analogovy vstup)

a zkuste znovu.

Podobné nebude motor také v ¢innosti, pokud tlac¢itko LOCAL/REMOTE bylo stisknuto pro piepnuti

na ¢innost digitalniho operatoru. V tomto pfipadé opét stisknéte tlac¢itko LOCAL/REMOTE pro navrat

do pavodniho nastaveni.

Tlac¢itko LOCAL/REMOTE je odblokovano nastavenim 02-01 na 1 a zablokovano nastavenim na 2.
% Je odblokovano je-li nastaven méd chod.

INFO

Kabelaz ke svorce fidiciho obvodu ménice je vadna.

Pokud je vadna vstupni kabeldz, pak vstupni signdl ménice nemlze byt detekovan. PouZijte digitalni operator
pro kontrolu U1-10 (Stav vstupni svorky).

Metoda vstupu sekvence mize byt prepinana mezi NPN (nastaveni od vyrobce) a PNP vstupy.
Podrobnosti viz Kapitola 2 Wiring (KabeldZ) v pavodni anglické dokumentaci.

Je vyuzivana 3-dratova sekvence.

Vstupni metoda pro 3-dratovou sekvenci se 1iSi od ¢innosti pii pouziti povelld vpred/stop a vzad/stop
(2-dratova sekvence). Je-li nastavena 3-dratovd sekvence, pak svorky chod vpied/stop a chod vzad/stop
maji odliSny vyznam.

Pfi pouZzivani 3-dratové sekvence vénujte pozornost tabulce ¢asovani a vstupu piislusnych signali.

Pfi pouzivani 2-dratové sekvence nastavte multifunkéni vstupni svorku (H1-01 az H1-05, svorky S3 az S7)
na hodnotu jinou nez 0.

Referenéni frekvence je pfilis§ nizka.

Pokud je referenc¢ni frekvence nastavena pod nastavenou frekvenci v E1-09 (Minimalni vystupni frekvence),
pak ménic¢ nebude pracovat. Zvyste referencni frekvenci minimalné na hodnotu vystupni frekvence.

Nastala chyba nastaveni multifunkéniho analogového vstupu.

Pokud multifunkéni analogové vstupy H3-05 a H3-09 jsou nastaveny na 1 (zisk frekvence), a na vstupu
neni napéti (proud), pak referencni frekvence bude nulova. . Zkontrolujte a pfesvédcete se, Ze nastavena
hodnota a hodnota analogového vstupu jsou spravné.

B Motor se zastavuje béhem akcelerace nebo kdyz je pfipojena zatéz.

Zatéz muze byt prilis tézka. Stfida¢ ma funkci, kterd zabranuje nechténému zastaveni a funkci
automatického posileni momentu, ale omezeni citlivosti motoru mizZe byt piekroceno, pokud je
akcelerace pfili§ rychld nebo pokud zatéz je ptili§ tézka. ProdluZzte dobu akcelerace nebo sniZte zatéz.
Zvazute také zvyseni vykonu motoru.

B Pokud se motor otaci pouze v jednom sméru.

Je navoleno "Zakaz chodu v opacném sméru". Pokud b1-04 (Zakaz Cinnosti v opaéném sméru) je
nastaven na 1 (Zakaz chodu v opa¢ném sméru), méni¢ nereaguje na povely o chodu opacnym smérem.
Pro pouZivani otaCeni motoru v obou smérech, nastavte b1-04 na 0.
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B Pokud je smér otaéeni motoru opaény

Pokud se motor ota¢i opaénym smérem, pak vystupni kabeldZ motoru je nespravna. KdyZ jsou vyvody ménice
T1(U), T2(V) a T3(W) zapojeny spravné ke svorkdm motoru T1(U), T2(V) a T3(W), motor se ot4ci vpred,
je-li zadan povel pro chod vpted. Smér otdceni vpred zavisi na vyrobci a typu motoru, takZe se presvédcete
kontrolou specifikace.

Smér otac¢eni mize byt otocen prepojenim dvou vodict mezi U, V a W.

B Pokud motor nedava moment nebo akcelerace je pomala

Pokud motor nedava moment nebo akcelerace je pomala pouZijte nasledujici informace.

B Bylo dosazeno omezeni momentu.

KdyZ bylo nastaveno omezeni momentu v parametrech L7-01 az L7-04, Zadny moment nepiesahne toto
omezeni. Toto miZe zpUsobit, Ze moment bude nedostate¢ny nebo doba akcelerace bude pfili§ dlouha.
Presvédcete se kontrolou, Ze nastavena hodnota pro omezeni momentu je vhodna.

Pokud omezeni momentu byla nastavena pro multifunkéni analogovy vstup (H3-09 = 10 az 12 nebo 15),
pfesvédcete se kontrolou, Ze analogova vstupni hodnota je vhodna.

m Uroven zabranéni nechténému zastaveni béhem akcelerace je pfili§ nizka.

Pokud je hodnota pro L3-02 (Zabranéni nechténému zastaveni béhem akcelerace) pfili§ nizka, doba
akcelerace bude prili§ dlouhd. Presvédcete se kontrolou, Ze nastavena hodnota je vhodna.

m Uroven zabranéni nechténému zastaveni béhem chodu je pfili$ nizka.

Pokud je hodnota pro L3-06 (Zabranéni nechténému zastaveni béhem chodu) prili§ nizk4, doba akcelerace
bude pfili§ dlouha. Pfesvédcete se kontrolou, Ze nastavend hodnota je vhodna.

B Omezeni Fizeni V/f

Vystupni moment pfi nizkych frekvencich je nizsi u fizeni V/f nez u vektorového fizeni. Uvazte, zda
neni vhodné pfejit na vektorové fizeni (A1-02 = 2).

B Autoladéni nebylo provedeno pro vektorové fizeni

Vektorové fizeni nebylo provedeno pokud nebylo provedeno autoladéni. Provedte autoladéni oddélené
pro motor nebo nastavte konstanty motoru pomoci vypoctu. Poptfipadé€, zméite vybér metody fizeni
(A1-02) na rizeni V/f (0 nebo 1).

B Pokud €innost motoru je vysSi nez reference

Pokud ¢innost motoru je vyS$si neZ reference pouZijte nasledujici informace.



Odstrafovani zavad .

B Nastaveni predpéti analogové referenéni frekvence je nespravné
(nastaveni zisku je nespravné).

Nastavené predpéti analogové referencni frekvence v parametru H3-03 je ptidano k referencni frekvenci.
Presvédcete se kontrolou, Ze nastavend hodnota je vhodna.

B Signal je priveden k (proudové) svorce A1 referencni frekvence.

Je-li 1F (referencni frekvence) nastavena pro parametr H3-09 (Vybér funkce multifunkéni analogové
vstupni svorky A2), frekvence odpovidajici vstupnimu napéti svorky A2 je pfidana k referenc¢ni frekvenci.
Presvédcete se kontrolou, Ze nastavena hodnota a hodnota analogového vstupu jsou vhodné.

B Pokud funkce kompenzace skluzu ma nizkou presnost otacek

Pokud presnost fizeni otacek funkci kompenzace skluzu je nizka, miZe byt pfic¢ina v hodnoté omezeni
kompenzace skluzu v C3-03. Presvédcete se kontrolou, Ze nastavend hodnota je vhodna.

B Pokud v fidicim moédu vektorového fizeni s otevienou smyckou
dochazi pfi vysokych otackach k nizké presnosti fizeni otacek

Jmenovité napéti motoru je vysoké.

Maximalni vystupni napéti stiidace je urCeno svym vstupnim napétim. (Napt. pokud je na vstupu 200 Vstf.,
pak maximdlni vystupni napéti bude 200 Vstf.) JestliZe, jako vysledek vektorového fizeni, referenéni
hodnota vystupniho napéti prekracuje maximalni hodnotu napéti stfidace, pak presnost fizeni otacek
poklesne. PouZijte motor s niZ§im jmenovitym napétim (tj. specidlni motor pro vektorové fizeni) nebo
zméiite tok vektorového fizeni.

B Pokud decelerace motoru je pomala I

Pokud decelerace motoru je pomald pouZijte nasledujici informace.

B Doba decelerace je dlouha i kdyz je pfipojen brzdovy odpor.

Jsou mozné nésledujici pficiny.

Je nastaveno "Odblokovani nechténého zastaveni béhem decelerace".

Je-li pfipojen brzdovy odpor, nastavte parametr L3-04 (Vybér zabranéni nechténého zastaveni béhem
decelerace) na 0 (zablokovéano) nebo na 3 (s brzdovym odporem). Je-li tento parametr nastaven na |
(odblokovan, nastaveni od vyrobce), brzdovy odpor neni plné funkéni.

Doba decelerace je pfilis dlouha.

Zkontrolujte nastaveni doby decelerace (parametry C1-02, C1-04, C1-06 a C1-08).
Moment motoru je nedostatecny.

Pokud parametry jsou spravné a neni chyba prepéti, pak vykon motoru je omezen. UvaZujte o zvySeni
vykonu motoru.
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Bylo dosazeno omezeni momentu.

Kdyz bylo v parametrech L7-01 az L7-04 nastaveno omezeni momentu, pak hodnota momentu nepiekroci
toto omezeni. To muZe zplsobit, Ze doba decelerace bude pfili§ dlouha. Pfesvédcete se kontrolou, Ze nastavena
hodnota pro omezeni momentu je vhodna.

Pokud omezeni momentu bylo nastaveno pro multifunk¢ni analogovou vstupni svorku H3-09
(nastavend hodnota: 10 aZ 12 nebo 15), piesvédcete se kontrolou, Ze analogova vstupni hodnota je vhodna.

B Pokud zatéz ve vertikalnim sméru klesa pfi pouziti brzdy

Jsou mozné nésledujici pficiny.

Chyba nastava v sekvenci.

Sekvence je nespravna. Méni¢ pfechazi do stavu brzdéni se ss injekci po dobu 0,5 sekundy poté, kdy je
decelerace skoncena. (Toto je standardni nastaveni od vyrobce.)

Pro ujisténi, Ze brzda drZi, nastavte detekci frekvence 2 (H2-01 = 5) pro multifunkéni vystupni kontaktni
svorky (M1 a Mw) tak, Ze kontakty rozepnou je-li vystupni frekvence vétsi nez L4-01 (3,0 aZ 5,0 Hz).
(Kontakty sepnou pod L4-01.)

Yoy

U detekce frekvence 2 je hystereze (tj. Sitka detekce frekvence, L4-02 = 2,0 Hz). Zméiite nastaveni
na priblizné 0,5 Hz, pokud pfi zastavovani dochazi k vypadkiam. NepouZivejte signal chod (H2-01 = 0)
pro multifunkéni kontaktni vystup pro brzdovy signdl ON/OFF.

Ss brzdéni je nedostate¢né.

Pokud je ss brzdéni nedostatecné, zvySste nastaveni b2-02 (brzdny proud se ss injekci).

Je pouzita nespravna brzda.

Pouzijte hlavni brzdu, spiSe nez ptidrznou brzdu.

B Pokud se motor prehriva

Pokud se motor prehriva provedte nasledujici kroky.

B Zatéz je prilis velka.
Pokud zatéZ motoru je pfilis t€Zka a motor je uzivan s efektivnim momentem, ktery prekracuje jmenovity
moment motoru, motor se bude prehfivat. Nékteré jmenovité hodnoty motoru jsou uddvany pro ¢innost

po kratkou dobu a neplati pro trvalou ¢innost. Snizte velikost zatéZe bud odlehcenim zatéZe nebo prodlouZenim
doby akcelerace/decelerace. Uvazujte také o zvySeni vykonu motoru.

B Okolni teplota je pfilis vysoka.

Jmenovité hodnoty motoru jsou urceny pro stanoveny rozsah pracovnich teplot. Dojde ke spédleni motoru,
pokud béZi trvale v prostiedi ve kterém je maximalni okolni teplota pfekrocena. SniZte okolni teplotu
motoru do pfijatelného rozsahu pracovnich teplot.

B |zolaéni napéti mezi fazemi motoru je nedostatecné.

Kdyz je motor pfipojen na vystup ménice, mezi spindnim stfidace a civkami motoru vznika prepéti.
Normalné je pfepétové napéti tiikrat vétsi nez vstupni napajeci napéti ménice (tj. 1 200 V pro tiidu 400 V).
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Presvédcete se, Ze pouzivate motor s izola¢nim napétim mezi faizemi motoru které je vét$i neZ maximalni
pfepétové napéti. Zejména pii pouzivani stiidace tfidy 400 V, pouZivejte specidlni motor pro stiidace.

B Autoladéni nebylo provedeno pro vektorové fizeni

Vektorové fizeni nebude provedeno, pokud nebylo provedeno autoladéni. Provedte autoladéni

nebo nastavte konstanty motoru pomoci vypoctu. Popfipadé, zméiite vybér metody fizeni (A1-02)
na fizeni V/f (0 nebo 1).

B Pokud je ruseni pfi rozbéhu motoru nebo je ruseni z AM radia

Pokud je pfi spinani ménice vytvareno ruseni, pfijméte nasledujici protiopatieni:

o Zméiite volbu nosné frekvence ménice (C6-02) na nizsi nosnou frekvenci. To do urcité miry
pomiZe snizit velikost vnitiniho spinani.

¢ Nainstalujte vstupni odruSovaci filtr do vstupu napajeni ménice.
o Nainstalujte vystupni odrusovaci filtr do vystupu napdjeni ménice.
¢ Nainstalujte kabelaZ do kovovych trubek. Odstitite vhodnou kovovou skiini i mé&nic.

e Uzemnéte méni¢ a motor.

o Oddélte kabelaz hlavniho obvodu a kabelaz fidiciho obvodu.
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B Pokud ochrana poruchy zemé zapracuje, je-li méni¢ v chodu

Vlivem vysokofrekvenéniho spindni v méni¢i dochazi ke svodovému proudu pies parazitni kapacity. To
muzZe zpusobit detekci poruchy zemé a odpojit napajeci zdroj. PouZijte chrani¢ s vys$si trovni detekce svodu
(tj. proudova citlivost je 200 mA nebo vice, s dobou reakce 0,1 s nebo vice) nebo takovy, ktery umoZiuje
¢innost pii vysoké frekvenci ( je navrzen pro pouZziti s ménici).

Do urcité miry také pomtize zménit vybér nosné frekvence ménicece (C6-02) pro sniZeni nosné frekvence.
Navic, pamatujte, Ze svodovy proud roste s délkou pifivodniho kabelu k motoru.

B Pokud jsou mechanické oscilace

Pokud jsou mechanické oscilace pouZijte nasledujici informace.

B Soustroji vydava neobvyklé zvuky.

Jsou mozné nésledujici pficiny.

Mezi charakteristickou frekvenci mechanického systému a nosnou frekvenci mize byt
rezonance

v

Pokud motor bézi bez problémil a soustroji kmita s kvilivym vysokym ténem, miZe to znamenat, Ze toto
nastalo.
Pro zabranéni tomuto typu rezonance, sefidte nosnou frekvenci u parametrti C6-02 az C6-05.

Mezi charakteristickou frekvenci mechanického systému a vystupni frekvenci méni¢e mize
byt rezonance.

Pro zabranéni tomuto stavu, pouzijte bud funkce skokové frekvence v parametrech d3-01 az d3-04
nebo instalujte gumovou podlozku na zakladnu motoru pro tlumeni oscilaci.

B Motor silné osciluje a nechce pracovat normalné.

Toto mizZe byt zplisobeno rozpojenim fazi ve vystupu motoru. Chyba v jedné nebo dvou fazich

ve vystupu tfifazového motoru bude zptisobovat extrémné silné vibrace a bude branit v ¢innosti motoru.
Zkontrolujte, zda napédjeci vedeni neni vadné nebo rozpojené. Stejné podminky mohou také nastat,
pokud vystupni tranzistor ménice je otevien nebo poskozen. Zkontrolujte vyvaZenost vystupniho

napéti ménice.

B Oscilace a kolisani nastavaji u vektorového fizeni s otevienou smyckou.

Sefizeni zisku muze byt nedostate¢né. Nastavte zisk na efektivnéjsi droveti nastavenim parametrd C4-02
(Casova konstanta kompenzace momentu), C2-01 (Doba charakteristik S-kfivky pfi startu akcelerace)

a C3-02 (Primérni zpozdéni kompenzace skluzu) do pofaddku. SniZte nastaveni zisku a zvySte nastaveni
doby primarniho zpozdéni.

Vektorové fizeni nemize spravné pracovat, pokud nebylo provedeno autoladéni. Provedte autoladéni
pro pouZity motor nebo nastavte konstanty motoru pomoci vypoctu. Poptipadé zméiite vybér metody
fizeni (A1-02) na fizeni V/f (0 nebo 1).
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B Oscilace a kolisani nastavaiji u V/f fizeni.
Sefizeni zisku muze byt nedostate¢né. Nastavte zisk na efektivnéjsi droveti nastavenim parametri C4-02
(Casova konstanta primarniho zpoZdéni kompenzace momentu), N2-02 (Zisk zabranéni kolisani) a C3-02
(Primérni zpozdéni kompenzace skluzu) do pofddku. SniZte nastaveni zisku a zvySte nastaveni doby
primarniho zpozdéni.

B Oscilace a kolisani nastavaji u V/f Fizeni s w/PG.
Sefizeni zisku muze byt nedostatecné. Sefidte zisk riznych typd smycek fizeni otacek (ASR).

Pokud nemohou byt oscilace potlaceny timto zptisobem, nastavte vybér zabranéni kolisani otacek
(parametr N1-01) na O (zablokovéno) a potom zkuste sefizeni zisku opét.

B Oscilace a kolisani nastavaiji u PID fizeni.

Pokud u PID fizeni nastavaji oscilace nebo kolisani otacek, zkontrolujte oscilacni cyklus a individudlné
nastavte parametry P, I a D. (Podrobnosti viz strana 6-120 v anglickém originélu.)

m PID Fizeni konverguije.

Jsou mozné nésledujici pficiny.

Zpétna vazba neni na vstupu.

Pokud neni na vstupu zpétnd vazba a hodnota detekce je nulova, pak PID fizeni nebude funk¢ni

a vystup bude divergovat. Toto zplisobi, Ze rychlost otdc¢eni motoru bude se zvySovat na maximalni
hodnotu. Zkontrolujte, zda zpétna vazba neni pferuSena nebo nedoslo ke $patnému nastaveni bud H3-09
(multifunkéni analogova vstupni svorka A2 vybéru funkce) = B nebo H6-01 (vybér vstupni funkce
sledu impulst) = 1. Také zkontrolujte a presvédcete se, Ze pouZité PID parametry jsou spravné.

Pozadované hodnoty a detekované hodnoty nesouhlasi.

Rizeni PID snizuje rozdil (chybu) mezi poZadovanou hodnotou a zjiiténou hodnotou na nulu.
Diky tomu je nutné sjednotit vstupni urovné pro poZadovanou hodnotu a detekovanou hodnotu.
Nastavte zisk tak, aby droven detekce koincidovala.

Priklad: H3-10/H3-11 (zisk (svorka A2)) nebo H6-03/H6-04 (zisk vstupu sledu impulsi/predpéti
vstupu sledu impulst)

Vztah vystupni frekvence stfidace a detekovana hodnota jsou obraceny.

Pokud stfidac je nastaven tak, ze detek¢ni drovei klesa, kdyZ vystupni frekvence stoupa, fizeni PID
bude divergovat. Opravte toto prepnutim stavu Vpred/vzad v b5-09 (Vybér vystupni charakteristiky
PID). Napftiklad, pokud je pouZita 0, zméiite ji na 1.

B Autoladéni nebylo provedeno pro vektorové fizeni

Vektorové fizeni nebude provedeno, pokud nebylo provedeno autoladéni. Provedte autoladéni
oddélené pro motor nebo nastavte konstanty motoru pomoci vypoctu. Poptipadé, zméiite vybér
metody fizeni (A1-02) na fizeni V/f .

B Pokud se motor otaci (dobiha) i po zastaveni vystup ménice

Pokud se motor otaci i kdyZ je vystup ménice zastaven, pak ss brzdéni se ss injekci je nedostatecné. Pokud se
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motor dale otaci pomalymi otdCkami bez tplného zastaveni i poté, kdy skoncila decelerace, znamena to,
Ze ss brzdéni se ss injekci neblokuje motor dostate¢né intenzivné nebo potfebnou dobu. Sefidte ss brzdén
se ss injekci ndsledovné:

e Zvyste nastaveni parametru b2-02 (Brzdovy proud se ss injekci).

® Zvyste nastaveni parametru b2-02 (Doba brzdéni se ss injekci (pocatecni nastaveni) pii zastaveni).

B Pokud je detekovano OV, kdyz se rozbiha ventilator nebo kdyz se ventila-
tor Ci jina zatéz s velkym momentem setrvacnosti nechténé zastavi

Generovani OV (Prepéti hlavniho obvodu) a nechténé zastaveni mohou nastat, jestlize se ventilator otaci
v dobé, kdy je nastartovan. Brzdéni se ss injekci je nedostatecné pii startovani.

Tomuto mlZze byt zabrdnéno zpomalenim ot4dceni ventilatoru pfed startem ménice. Zvyste
nastaveni parametru b2-03 (doba brZzdéni se ss injekci (pocatecni vybuzeni) pfi startu). Je mozné vyZit
téZ funkci vyhledavani frekvence zatéze.

B Pokud vystupni frekvence neroste na referenéni frekvenci

Pokud vystupni frekvence neroste na referencni frekvenci zkontrolujte nasledujici:

B Referenéni frekvence je uvniti rozsahu skokové frekvence.

Je-li pouzita funkce skokové frekvence, vystupni frekvence se neméni uvnitf rozsahu skokovych frekvenci.
Zkontrolujte a presvédcete se, Ze nastaveni skokové frekvence (parametry d3-01 az d3-03) a §itka skokové
frekvence (parametr d3-04) jsou vhodné.

B Bylo dosazeno horniho omezeni referenéni frekvence.

Horni omezeni vystupni frekvence je urceno nédsledujicim vzorcem:
Maximalni vystupni frekvence (E1-04) x Horni omezeni referen¢ni frekvence (d2-01)/100
Zkontrolujte a presvédcete se, Ze nastaveni parametrd E1-04 a d2-01 jsou spravné.

B Oscilace nastavaiji pfi fizeni uspory energie

Nastaveni miZe byt nespravné. Pokud oscilace nastavaji pfi aktavici tspory energie, zméite frekvenci
oscilaci. Pokud doba cyklu oscilaci odpovidd b8-05 (¢asové konstanta filtru detekce napdjeni), vyhledavaci
¢innost bude nepfiznivé ovlivnéna. Nastavte b8-06 (omezovac napéti pro vyhledavaci ¢innost ) na 0 pro
zablokovani vyhledavaci ¢innosti nebo zvySste ¢asovou konstantu filtru detekce napajeni.

B Byla detekovana chyba EF (sou¢asné vlozeni povelti pro chod vpired/vzad)
a ménic¢ nepracuje nebo motor po zapnuti napajeni pracuje pouze okamzik.

Kdyz je detekovano EF a stfidac¢ nebude v ¢innosti, pouZijte nasledujici opatfeni.

B Nespravna sekvence

Pokud je detekovano EF, kdyzZ povel vpred a reference vzad jsou pfivedeny na svorky soucasné po dobu 0,5 s
nebo vice, opravte sekvenci.
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|

B Nespravna ¢innost kviili bludnému proudu.

Vstup ménice se mize nekontrolovatelné€ dostat do stavu ON v disledku nechténé cesty proudu

ve vystupni fidici sekci. Pokud, ve schématu zobrazeném niZze, vystupni napdjeci zdroj pro fidici sekci
je nizsi nez 24 Vss nebo napdjeci zdroj je vypnuty, proud potece jak je ukdzano Sipkami a vstup
ménice bude aktivovan. Pokud toto nastane, zapojte diodu do sekce A, jak je uvedeno ve schématu.

Sekce A
Ridici zafizeni (vystupni jednotka) @ Stridag (fidici vstup)
m [ .
‘ | -—
=
L — SCl

GND
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,Kapitola 5
Udrzba
a prohlidky

Tato kapitola popisuje zdkladni udrzbu a prohlidky ménice

Udrzba a prohlidKy .......ccceeeeeeeieeeeeeeeeeee s seeseeeeeeen, 5-2
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Udrzba a prohlidky

B Denni prohlidka

Zkontrolujte nasledujici poloZky u systému v ¢innosti.
e Motor by nemél vibrovat nebo vyddvat neobvyklé zvuky.
e Nemélo by dochazet k abnormalnimu zahtati soucasti.
¢ Okolni teplota by nemélo byt pfili§ vysoka.
e Hodnota vystupniho proudu, zobrazena na displeji, by neméla byt vyssi neZ normalné.

e Chladici ventilator na spodku ménice by mél pracovat normalnim zptisobem.

B Periodicka prohlidka

Zkontrolujte nasledujici poloZky b&hem periodické prohlidky.

Pred zacatkem prohlidky vzdycky vypnéte napajeci zdroj. PfesvédcCete se, Ze vSechny indikatory

se svitivymi diodami (LED) na ¢elnim krytu zhasnuly a poté vyckejte minimdlné pét minut pred za¢dtkem
vlastni prohlidky. Zajistéte, abyste se nedotknuli svorek bezprostiedné po vypnuti napdjeni. NedodrZeni
muZe zpusobit uraz elektrickym proudem.

Obr. 5.1 Periodicka prohlidka

Polozka Prohlidka Postup opravy

Vnéjsi svorky, montazni | Jsou svorky a Srouby pevné dotazené? Pevné dotahnéte uvolnéné svorky a Srouby.
Srouby, konektory atd

Jsou vSechny konektory pevné dotaZzené? | Znovu zapojte volné konektory.

Odstrarite vSechny necistoty pomoci stlaceného

Chladici Zebra Jsou Zebra $pinava nebo zaprasena? suchého vzduchu s tlakem v rozmezi 39,2 x 104
a 58,8x 10%Pa(4a 6kg.cm *).

Odstrarite vSechny necistoty pomoci stlaceného

Je na tisténych spojich n&jaky vodivy suchého vzduchu s tlakem v rozmezi 39,2 x 104
Tisténé spoje . , 58.8 104 Pa(4a 6k *)
prach nebo olejovy povlak? a J5,0 X a(xa bkg.cm™).

Vyméiite tiStény spoj, pokud nemuze byt vycistén

Vykazuje chod ventildtoru néjaké vibrace
Chladici ventilator nebo abnormalni hluk nebo celkovéd doba | Vymeéiite chladici ventilator.
¢innosti prekrocila dobu 20 000 hodin?

Odstrarite vSechny necistoty pomoci stlaceného
e suchého vzduchu s tlakem v rozmezi 39,2 x 104
nebo olejovy povlak? a 58,8 x 10* Pa(4a 6kg.cm *).

Vykonové prvky Je na téchto prvcich néjaky vodivy prach

Vyskytly se néjaké abnormality, jako je

Vyhl ik i
yhlazovaci kondenzdtor zména barvy nebo zdpach?

Vymeéite kondenzator nebo ménic.

B Periodicka udrzba soucastek

Meénic je sestaven z mnoha soucastek a tyto soucastky musi spravné pracovat, aby umoznily plné vyuziti
funkci ménice.

Mezi elektrickymi soucastkami jsou nékteré, které vyZaduji udrzbu v zdvislosti na jejich podminkéach pouZziti.
Pro dosaZeni normalni ¢innosti méni¢e po dlouhou dobu je nutné provadét periodické prohlidky a vyménovat
soucastky podle jejich Zivotnosti.
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Standardy periodickych prohlidek se méni podle prostiedi do kterého byl ménic instalovan a podle zpisobu
pouZzivani. Doby udrZzby ménice jsou uvedeny niZe. PouZivejte je jako referencni.

Obr. 5.2 Smérnice pro vyménu soucastek

Soucastka

Standardni doba vymeény

ZpUsob vymeény

zatory na deskéch plo$nych spoji

Chladici ventilator 2 a7z 3 roky Nahradte novou soucastkou. (Podmirite prohlidkou)
Vyhlazovaci kondenzator 5 rokl Nahrad'te novou soucastkou.

Relé stykace - Podmirite poZadavek prohlidkou.

Pojistky 10 rokd Nahradte novou soucéstkou.

Hlinikové elektrolytické konden- 5 rokit Nahrad'te novou deskou.

(Vyménu podmiiite prohlidkou.)

Poznidmka Standardni doba vymény je zaloZena na nasledujicich podminkach pouZiti:
Okolni teplota: Ro¢ni primér okolo 30°C

Koeficient zatizeni: Max. 80%.

Koeficient ¢innosti: Max. 12 hodin/den
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B Postup vymeény chladiciho ventilatoru

B Ménice tfidy 200V a 400 V s vykonem 18,5 kW a méné
Chladici ventilator je pfipevnén na spodek ménice.

Pokud je méni¢ upevnén pomoci montaznich otvort na zadni sté€né€, pak chladici
ventilator miiZze byt vyménén bez vyjmuti ménicece z rozvadéce.

Vyjmuti chladiciho ventilatoru

1. Zatlacte zleva a zprava na kryt ventilatoru ve sméru Sipek 1 a potom vytdhnéte ventilator ven
ve sméru Sipky 2.

2. Vytahnéte kabel, kterym je ventilator pfipojen ke krytu ventilatoru a rozpojte reléovy konektor.

3. Otevfete kryt ventilatoru na levé a na pravé strané a sejméte jej z ventilatoru.

Kryt ventilatoru

Obr. 5.3 Vyména chladiciho ventilatoru (Méni¢e 18,5 kW nebo méné)

Montaz chladiciho ventilatoru
1. Pfipevnéte kryt ventilatoru na chladici ventilator. Pfesvédcete se, Ze smér proudu vzduchu, udavany
Sipkami vySe, sméfuje do ménice.
2. Pripojte reléovy konektor spolehlivé a umistéte konektor a kabel do krytu ventilatoru.

3. Namontujte kryt ventilatoru. Presvédcete se, Ze vystupky na obou stranach krytu zaskocily
do svych mist na ménici.
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B Ménicece tfidy 200V a 400 V s vykonem 22 kW a vice

Chladici ventilator je pfipevnén na horni ¢ast panelu uvnitf ménice.

Chladici ventilator mizZe byt nahrazen bez vyjmuti méniceCe z rozvadéce.

Vyjmuti chladiciho ventilatoru
1. Vyjméte kryt svorek, kryt ménicece, digitilni operator a celni kryt z ¢ela ménicece.

2. Vyjméte drzak fidici desky, do kterého jsou karty namontovany. Odpojte vSechny kabely, které
jsou pfipojeny k fidici desce.

3. Vyjméte konektor napajejici chladici ventilator (CN26 a CN27) z fidici jednotky, kterd je umisténa
v zadni ¢asti regulatoru.

4. Vyjmeéte Srouby krytu ventilatoru a vytahnéte kryt ventilatoru z ménice.

Vyjmeéte chladici ventilator z krytu ventilatoru.

Montaz chladiciho ventilatoru

Po namontovani nového chladiciho ventilatoru, obratte vySe uvedeny postup pro namontovani vSech prvka.
Pfi namontovani chladiciho ventilatoru do montaZniho drzaku se piesvédcete, Ze proud vzduchu sméfuje
vzhiiru na vr§ek ménice.

Smér proudéni vzduchu

_— Kryt ventilatoru

Konzola fidici desky

Ridici deska

Deska buzeni

Obr. 5.4 Vyména chladiciho ventilatoru (Méni¢e s 22 kW nebo vice)




.—-

B Demontaz a montaz karty svorek fidiciho obvodu

Karta svorek fidiciho obvodu miiZe byt demontovana a namontovéana bez rozpojeni kabeld.

1

y~ Vzdycky se presvédCete, Ze indikator naboje nesviti pfed demontazi nebo montazi karty
?‘ svorek fidiciho obvodu.

®

DULEZITE

B Demontaz karty svorek fidiciho obvodu
1. Vyjméte digitalni operator a celni kryt.
2. Vyjmeéte konektory propojujici linky pfipojené k FE a NC na kartu svorek fidiciho obvodu.

3. Uvolnéte montazni Srouby (1) na levé a pravé strané fidicich svorek, dokud nejsou volné. Neni nutno
vyjmout tyto Srouby uplné. Jsou samosvorné.)

4. Vytahnéte kartu svorek ven do boku (ve sméru 2) se Srouby, které vy¢nivaji z desky.

Montaz karty svorek fidiciho obvodu
Pro namontovani karty svorek obratte postup demontovani.

Presvédcete se, Ze karta svorek obvodu a regulator jsou spravné zasunuty do konektoru CNS5 pred
zatlacenim do karty.

Koliky konektoru se mohou ohnout pokud karta je zatlacena silou a tim dojde ke Spatné ¢innosti ménice.

1 Demontaz a montaz karty
svorek fidiciho obvodu

Obr. 5.5 Demontaz karty svorek fidiciho obvodu
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