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Predmluva

Dékujeme vam, Ze jste si zakoupili inteligentni Cislicovy regulator ESAK, ktery Vam
umozni provadét nasledujici Cinnosti.

» Vybirat z mnoha druh( teplotnich nebo analogovych vstupl (vicenasobny vstup).

» Podporovat pozi¢né-proporcionalni fizeni (pouze typy regulatoru pozi¢né
proporcionalni).

» Vybirat vystupni funkce jako jsou fidici vystup nebo alarm (pfifazeni vystupu).

» Pouzivat funkci HBA - alarm pfi spaleni topidla (pouze standartni typy regulatort.

» Pouzivat ¢tyfi nastavované hodnoty - SP - setpoint (vicenasobna funkce SP).

» Pouzivat dalkoveé fizeny vstup SP.

* Monitorovat smycku fizeni pomoci LBA (alarm prerusené smycky).

» Pouzivat komunikacni funkci.

» Kalibrovat vstup nebo pfenosovy vystup.

» DalSi pfednosti je vodotésné provedeni (NEMA4 - ekvivalent IP66).

Tento manual popisuje pouziti kompaktniho Cislicového regulatoru s mnoha
funkcemi.

PFed pouzivani Vaseho regulatoru si peclivé prectéte a prostudujte tento manual,
abyste zajistili spravné pouzivani regulatoru.

O tomto manualu

© OMRON, 1996

(1) V8echna prava vyhrazena. Zadna &ast této publikace nesmi byt reprodukovana, ukladana do
systému vyhledavani informaci, vydavana v jakékoli formé nebo jakymkoli prostredkem
mechanickym, elektronickym, zaznamovym ¢&i jinym, bez pfedchoziho pisemného souhlasu firmy
OMRON.

(2) Pfi pouziti informaci zde obsazenych se nepfedpokladaji zadné patentové zavazky.

(3) Navic, protoze OMRON se neustale snazi zlepSovat své $pickové vyrobky, informace obsazené v
této prirucce mohou byt zménény bez upozornéni. Pripravé této pfiru¢ky byla vénovana veskera
péce. Nicméné OMRON nenese odpovédnost za chyby a omyly. OMRON neni také zodpovédny
za Skody, které vzniknou pfi pouziti informaci obsazenych v této publikaci.




Konvence pouzité v tomto manualu

B Vyznamy zkratek

Ve jménech parametr(, v Cislech a ve vysvétlivkach textu jsou nékdy pouzity nasledujici zkratky.
Vyznam téchto zkratek je nasledujici.

Zkratka

Vyznam

PV (Process value)

MV (Manipulated value)
SP (Set point)

RSP (Remote set point)
LSP (Local set point)
LBA (Loop break alarm)
HB (Heater burnout)
AT (Auto-tuning)

ST (Self-tuning)

B Jak Cist hodnoty na displeji
Nasledujici tabulky zobrazuji vztah mezi symboly zobrazenymi na displeji a pismeny abecedy.

Regulovana hodnota

Akeni veli€ina

Hodnota nastaveni
Dalkova hodnota nastaveni
Lokalni hodnota nastaveni
Alarm prierusené smycky
Spaleni topidla
Automatické ladéni
Samocinné ladéni
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B ,Referencni“ znacka

Tato znacka informuje o tom, Ze nasleduji zvlast uziteéné informace jako jsou dodatecna vysvétleni a
jakym zplisobem pouzivat funkce.



B Upozornéni

Vyrobky OMRON jsou vyrobeny pro pouZiti podle nalezitych postup( kvalifikovanym pracovnikem a
pouze pro ucCely popsané v této pfiruéce.

V této pfiruCce jsou pouzity nasledujici konvence pro zobrazeni a odstupfiovani upozornéni. Vzdy
dbejte na informace, u kterych se vyskytuji. Nedodrzeni téchto upozornéni mdize vést ke zranéni lidi
nebo znieni vyrobku.

A NEBEZPEéi — zobrazuje informaci, ktera, pokud nebude dodrzena,
pravdépodobné povede ke smrtelnému Urazu nebo té€zkému zranéni

A Vystraha - zobrazuje informaci, ktera, pokud nebude dodrzena, mize mit za nasledek
smrtelny Uraz nebo t&€Zké zranéni

A\ Varovani — zobrazuje informaci, ktera, pokud nebude dodrzena, miize vést k relativné
vaznému nebo lehkému zranéni, zniceni vyrobku nebo jeho chybné innosti.



B Jak je organizovan tento manual

Ucel

Nazev

Popis

® Seznameni se zakladnimi
charakteristikami regulétoru
E5AK

® Nastaveni ESAK

® Zakladni ¢innosti ESAK

® Aplikované ¢innosti ESAK

® Uziti pozicné-
proporcionalniho typu
regulatoru

® Komunikace s hostitelskym
pocitacem

® Kalibrace

® Odstranovani zavad

Kapitola 1 - Uvod

Kapitola 2 - Pfiprava

Kapitola 3 - Zakladni
Cinnosti
Kapitola 5 - Parametry

Kapitola 4 - Aplikovana
¢innost
Kapitola 5 - Parametry

Kapitola 4 - Aplikovana
¢innost / 4.1 Vybér fidicich
metod

Kapitola 6 - Uziti
komunikaénich funkci

Kapitola 7 - Kalibrace

Kapitola 8 - Odstranovani
zavad

Tato kapitola popisuje
chrakteristiky regulatoru
E5AK, nazvy Casti a typické
funkce

Tato kapitola popisuje
¢innosti, které musi byt
provedeny (napf. instalace,
propojeni a nastaveni
prepinacu) predtim, nez
mU(iZete pouzivat regulator
E5AK

Tyto kapitoly popisuji jak
pouzivat tlaCitka na ¢elnim
panelu a jak sledovat displej
pfi nastavovani parametrd
hlavnich funkci pro ESAK

Tyto kapitoly popisuji dulezité
funkce regulatoru ESAK a jak
pouzivat parametry pro plné
pouzivani ES5AK.

Tato kapitola popisuje funkce
vyslovené vztazené k
pozi¢né&-proporcionalnim
typlm regulator(i

Tato kapitola popisuje
zejména komunikacni povely
a poskytuje ukazky programt

Tato kapitola popisuje
zplsob kalibrovani ESAK
uzivatelem

Tato kapitola popisuje co
délat, jestlize nastanou
problémy



Pfi instalovani tohoto regulatoru vénujte pozornost
nasledujicimu

® Pri vyjimani regulatoru ze skfinky se nedotykejte vnitfnich elektronickych ¢asti a zabrante padu
nebo prudkym naraz{im.

® Udrzuijte prostor okolo regulatoru volny pro dostatecny odvod tepla.

® Pouzivejte napéti od 100 do 240V/50 az 60 Hz. Pfi zapnuti musi byt pfedepsana hodnota napéti
pfivedena do dvou sekund.

® P¥i pfipojovani kabeld k vstupnim nebo vystupnim privodiim regulatoru pro snizeni vlivu ruseni
vezméte v Uvahu nasledujici body:
« Nechte dostatec¢nou vzdalenost mezi vykonovymi pfivody (napajeni) a vstupnimi nebo
vystupnimi vyvody.
» Vyhnéte se paralelnimu nebo spole¢nému vedeni vysokonapétovych zdroji a vykonovych
vedeni s velkym proudem.
» Pouzivani oddélenych vedeni, kanall a stinénych vodicu je také uzite¢né pro ochranu
regulatoru a jeho privod( pred rusenim.

® Zaijistéte co nejvétsi vzdalenost mezi regulatorem a zafizenimi, ktera maji vykonove,
vysokofrekvenéni nebo vybojovy vystup (vysokofrekvenéni svarecky, vysokofrekvenéni Sici stroje
apod.). Tato zafizeni mohou zp(sobit poruchy v ¢innosti regulatoru.

® Pouzivate-li velka pomocna zafizeni nebo jakékoliv pfivody k nim, pak pfipojte pfepétovy chrani¢
nebo protiporuchovy filtr k zafizeni pro odstranéni ruseni, které by mohlo ovlivnit systém
regulatoru. Zejména motory, transformatory, solenoidy a civkové magnety maji znaénou induktivni
slozku, ktera mGze generovat velmi silna ruseni.

® Pfi montazi filtru ruSeni se nejdfive pfesvédéte, zda odpovida napéti filtru a jeho proudové zatizeni
a potom pripojte filtr co nejblize k regulatoru.

® Nepouzivejte regulator v mistech, kde miize se mize vyskytnout namraza, kondenzace vodnich
par, prach a korozivni plyny (zejména plyny obsahujici siru nebo ¢pavek), a dale v mistech s
mechanickymi narazy a vibracemi, se stfikajicimi tekutinami nebo s olejovymi parami. Také se
vyvarujte mistlim, kde mGze byt regulator ovlivnén znaénou teplotni radiaci (napf. pec) nebo
prudkymi zmé&nami teplot.

®  Okolni teplota musi byt udrzovana mezi -10°C az 55°C. Okolni vlhkost musi byt drzena mezi 35%
az 85% relativni vihkosti (bez ojinéni nebo kondenzace). Jestlize je regulator umistén uvnitf
fidiciho panelu, pak okolni teplota musi byt udrzovana pod 55°C v€etné teploty okolo regulatoru.
Je-li regulator vystaven teplotnimu zareni, pak pouzijte ventilator pro ochlazeni povrchu regulatoru
pod 55°C.

® Skladujte regulator pfi okolni teploté mezi -25°C az 65°C. Okolni vlhkost musi byt mezi 35% az
85% relativni vihkosti (bez ojinéni nebo kondenzace).

® Nikdy nepokladejte tézké pfedméty na regulator nebo nevystavujte regulator tlaku, ktery by mohl
zplsobit deformace a po$kozeni béhem provozu nebo skladovani.

® Vyhnéte se pouzivani regulatoru v mistech blizko radiovych nebo televiznich pfijimaci nebo
bezdratovych zafizeni. Tato zafizeni mohou zpUsobit vysokofrekvenéni ruseni, které nepfiznivé
ovliviiuje €innost regulatoru.
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KAPITOLA1 UVOD

Kapitola1l Uvod

Tato kapitola pfedstavuje regulator ESAK. Tuto kapitolu by si méli urcité precist
ti uzivatelé, ktefi se setkavaji s regulatorem poprvé.

Pro podrobnéjsi seznameni s pouzitim regulatoru a s nastavenim parametr(i
pfesmérujte se na kapitolu 2.

T.ANazvy Casti...cooveeci 1-2
Hlavni Casti.........cooooeiiiiii e, 1-2
Celni Panel.......c.cccveveeeeeeeeeeeeeee e, 1-2
O disPIEJICN...cveeeieiieeeeeeeeeeeeeeeee 1-3
Jak pouzivat tlaCitka............cccceeeeiiiiiiii 1-3

1.2 VStUP @ VYSTUP .coeeeeiiiiiiiieee e 1-4
] (0] o TN 1-4
VYSTUD oottt 1-5

1.3 Parametry a nabidka.......ccccccooeevviiiiieeenieiiine, 1-7
Typy parametrl........cccoocvveeeiiiiiie e 1-7
VYDEr MOAU ... 1-8
Vybér parametrl...........ocoeeeiieiiiieeiiieee e 1-9
Trvalé uloZeni nastaveni...........ccccccccn. 1-9

1.4 O komunikaénich funkcich...........cccccviiiennen. 1-10

1.50Kalibraci ......ccovvvviieiiiiii 1-11

11



KAPITOLA 1 UVOD

1.1 Nazvy casti

B Hlavni casti

INININININININCNTNE N

Zadni pouzdro

m Celni panel

Vyvody
viz strana 2-8

i
/

Celni panel
viz tato strana

Lo
( PV
Sloupcovy diagram \\l HBBE Displej ¢islo 1 w
- P = 7 _
A
: M
Indikatory operaci EBEB . .
OUT1 OUT2 U -SUB‘- - Displej ¢islo 2
SUBH1 sSuB2 a
MANU |
STOP L/
RMT —
RST

Tlacitko A/M

Zobrazovaci tlagitko

=2

Tlagitko dolt

Tlagitko nahoru

1-2




KAPITOLA 1 UVOD

B O displejich
® Displej ¢.1
® Displej ¢.2

® Indikatory
€¢innosti

® Sloupcovy

diagram

H Jak

pouzivat
tlacitka

® Tlagitko

® Tlagitko

® Tlagitka

Zobrazuje regulovanou hodnotu nebo symboly parametrd.

Zobrazuje nastavenou hodnotu, akéni veli¢inu nebo nastaveni parametra.

« OUT1 : Sviti, kdyz pulsni vystupni funkce pfifazena “Fidicimu
vystupu 1” je ve stavu ON (zapnuto).

e OUT2 . Sviti, kdyz pulsni vystupni funkce pfifazena “fidicimu
vystupu 2" je ve stavu ON (zapnuto).

e SUB1 . Sviti, kdyz vystupni funkce pfifazena “pomocnému vystupu 1”
je ve stavu ON (zapnuto).

e SUB2 . Sviti, kdyz vystupni funkce pfifazena “pomocnému vystupu 2”
je ve stavu ON (zapnuto).

« MANU : Sviti v mdédu manualni ¢innosti.

e STOP : Sviti, kdyz €innost byla zastavena.

* RMT : Sviti béhem dalkového fizeni.

e RST : Sviti béhem dalkové Cinnosti SP.

« AT : Rozsvé&cuje se pfi automatickém ladéni.

U standardniho typu regulatoru (E5AK-AA2) tento sloupcovy diagram
zobrazuje akéni veli¢inu (teplo) v 10%-nich pfirlstcich na jeden segment.

U pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru (ESAK-PRR2) tento sloupcovy
diagram zobrazuje otevieni ventilu v 10%-nich pfirlstcich na jeden segment.

Nasledujici ¢ast popisuje zakladni pouziti tlaCitek

Kazdé stisknuti tohoto tlaCitka pfepina mezi automatickou a manualni €innosti.

Funkce tohoto tlacitka se méni podle toho, jak dlouho je stisknuto. Je-li tlagitko
stisknuto po dobu kratSi nez jedna sekunda, jsou pfepinany parametry. Je-li
stisknuto po dobu 1 sekunda nebo déle, pak se objevi na displeji nabidka. Od
tohoto bodu, pfi popisu €innosti tlaCitek , vyraz “stisknéte tlaCitko” znamena
stisknuti tlaCitka po dobu kratSi nez 1 sekunda.

Podrobnosti o pfepinani parametr(l a polozky nabidky na displeji - viz strana 1—
8.

Kazdé stisknuti tlacitka zvySuje nebo posunuje dopfedu hodnoty nebo
nastaveni na displeji €.2, zatimco kazdé stisknuti tlacitka snizuje nebo
vraci hodnoty nebo nastaveni na displeji €.2.

Funkce se méni, napfiklad, kdyZ je tlaCitko stisknuto souCasné s tlaCitkem
zobrazeni nebo kdyZ je tlagitko stlaceno trvale. Podrobnosti - viz strana
1-8. Také kapitoly 3 a 4 popisuiji priklady pouziti riiznych kombinaci tlacitek.

1-3



KAPITOLA 1 UVOD

1.2 Vstup a vystup

Teplotni vstup
Napétovy vstup
Proudovy vstup

CT vstup
Potenciometr

Vstup dalkové
SP

EVstup udalosti l >

W Vstup

® Teplotni vstup,
proudovy vstup,
napét'ovy vstup

® Vstup CT/
potenciometr

® Dalkovy vstup
SP

1-4

Regulator | | Ridici vystup Ridici vystup 1
(topenti)

Ridici vystup Ridici vystup 2
(chlazeni)

1 Alarm 1

Pomocny vystup 1

1 Alarm 2

L ™ Aam3 | »| Pomocny vystup 2

Ml

] HBA Pfenosovy vystup I

— LBA

] Chyba 1

] Chyba 2

] Chyba 3

Regulator E5AK podporuje nasledujici vstupy: teplotni vstup, proudovy vstup,
napétovy vstup, vstup CT (proudovy transformator) / potenciometr, dalkovy
vstup SP a vstup udalosti.

» Vybran a pfipojen k regulatoru miize byt pouze jeden ze vstupl - teplotni,
proudovy nebo napé&tovy. VySe uvedeny obrazek ukazuje teplotni vstup
pfipojeny k regulatoru.
» Na teplotni vstup mohou byt pfipojena nasledujici teplotni Cidla:
Termoclanky: K, J, T, E, L, U, N, R, S, B, W, PLII
Platinovy odporovy teplomér: JPt100, Pt100

» Na proudovy vstup mohou byt pfivedeny nasledujici proudy:
4 az 20mA, 0 az 20mA

» Na napétovy vstup mohou byt pfipojena nasledujici napéti:
1 az 5Vss, 0 az 5Vss, 0 az 10Vss

» U standardniho typu regulatoru (ESAK-AA2) pripojte vstup CT, pouzivate-li
funkci HBA (alarm spaleného topidla).

* U pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru (E5AK-PRR2) pfipojte
potenciometr, pouzivate-li monitorovani otevreni ventilu.

Je-li umoznéna funkce dalkové SP, jsou jako dalkové SP pouzity vstupy v
rozsahu 4 az 20mA.
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® V/stup udalosti

W Vystup

® Prifazeni
vystupl

Pouzivate-li vstup udalosti, pfipojte jej na vstupni jednotku (E53-CKB). Mlizete
vybrat z nasledujicich péti vstup( udalosti:

Vicenasobny SP

Chod/zastaveni

Dalkovy/mistni

Automaticky/manualni

Mdd SP

Regulator ESAK podporuje nasledujicich pét vystupl:

Ridici vystup 1

Ridici vystup 2

Pomocny vystup 1

Pomaocny vystup 2

Prenosovy vystup
KdyZz pouzivate Fidici vystupy 1 a 2, pfipojte vystupni jednotku (prodavana
oddélen&). Je k dispozici devét vystupnich jednotek pro vytvoreni vystupni
konfigurace obvod(l. Pfi pouzivani pfenosového vystupu, pfipojte jej na
komunikaéni jednotku (E53-AKF).

Poznamka: Vystupni funkce regulatoru ESAK nepracuji po dobu péti sekund
od zapnuti regulatoru.

Regulator E5AK podporuje nasledujicich 10 vystupnich funkci:
Ridici vystup (topeni)
Ridici vystup (chlazeni)
Alarmy 1 az 3
HBA
LBA
Chyba 1 (chyba vstupu)
Chyba 2 (chyba pfevodniku A/D)
Chyba 3 (chyba vstupu RSP)

Tyto vystupni funkce pfifadte k fidicimu vystupu 1, fidicimu vystupu 2,
pomocnému vystupu 1 a pomocnhému vystupu 2.

VSimnéte si vSak, Ze u pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru (ES5AK-PRR2)
je jako ridici vystup vystup 1 pouzit rozpinaci vystup a jako ridici vystup 2 je
pouzit spinaci vystup, fidici vystupy 1 a 2 nemohou byt pouzity jako pfifazené
misto uréeni. Také z vystupnich funkci jsou zablokovany fidici vystup (topeni),
fidici vystup (chlazeni), HBA a LBA.

U standardniho typu regulatoru existuji omezeni, jaké pfifazeni mista uréeni
mUize byt pouzito (Ffidici vystup 1, fidici vystup 2, pomocny vystup 1 a pomocny
vystup 2). Podrobnosti - viz 3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci.

V pfikladu na pfedchozi strance je “fidici vystup (topeni)” pfifazen k “fidicimu
vystupu 17, “alarm 1” je pfifazen k “fidicimu vystupu 2” a “alarm 2” je pfipojen k
“pomocnému vystupu 1”. Podle toho je uspofadani takové, Ze fidici vystup
topeni je pfipojen k fidicimu vystupu 1, vystup alarmu je pfipojen k Fidicimu
vystupu 2 a pomocnému vystupu 1.
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Ridici vystupy 1 a 2 jsou pouZzity v zavislosti na rozdilech ve zplsobech fizeni

podle nasledujiciho.

Zpusob fizeni Model Ridici vystup 1 / Fidici vystup 2
Standardni fizeni E5AK-AA2 Ridici vystup (topeni) / Alarm, atd.
Rizeni topeni a chlazeni E5AK-AA2 Ridici vystup (topeni) / fidici vystup

(chlazeni)

Poziéné-proporcionalni fizeni E5AK-PRR2

Sepnuto / rozepnuto

® Prenosovy
vystup

1-6

« Regulator E5AK podporuje nasledujicich $est prenosovych vystup:

Nastavena hodnota

Nastavena hodnota b&hem rampy SP

Regulovana hodnota
Topna strana akéni veli¢iny

Chladici strana akéni veli€iny

Otevrieni ventilu

Vsimnéte si vSak, Ze topna/chladici strana akéni veli¢iny mize byt vystupem
pouze u standardniho typu regulatoru a otevieni ventilu m{ze byt vystupem u
pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru.
Tyto pfenosové vystupy mohou byt vystupy poté, co byly pfizpusobeny a
nastaveny. Nastaveni horniho limitu hodnoty niz§iho nez dolni limit hodnoty je
dovoleno, tudiz opa¢né nastaveni mlze byt také provedeno.
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1.3 Parametry a nabidky

® Typy
parametru

® Ochranny méd

® Manualni méd

® Mod aroven 0

® Mod droven 1

® Mod uroven 2

® Nastavovaci
mod

® Expansni mod

@ \/olitelny méd

Parametry regulatoru E5AK jsou rozlozeny mezi nasledujicich devét médu:

Ochranny méd

Manuélni mod

Mod uroven 0

Mod uroveri 1

Méd droveri 2

Nastavovaci méd

Expansni méd

Volitelny méd

Kalibra&ni méd

Nastaveni parametrd v kazdém ze sedmi médu (vyjma ochranného a
manualniho médu) miize byt kontrolovano a upravovano vybérem pfi
zobrazeni nabidky.

Tento méd se pouziva pro omezeni pouzivani nabidky a tlacitka A
Ochranna funkce zabrariuje nechténé modifikaci parametr(i a prepinani mezi
automatickym a ru€nim fizenim.

V tomto mdédu muize byt regulator zapnut ruéni ¢innosti. Akéni veli¢ina mize
byt ruéné ovladana pouze v tomto médu.

Regulator nastavte na tento méd b&hem normalni Cinnosti. V tomto médu
mUizete ménit nastavenou hodnotu b&éhem ¢innosti a pfi spusténi a zastaveni.
M(Zzete také monitorovat (ne ménit) regulovanou hodnotu, rampu SP a akéni
veli€inu.

Toto je hlavni mdd pro nastavovani fizeni. V tomto médu muzete provadét
automatické ladéni (AT), nastavovat hodnoty alarmu, fidici periodu a
parametry PID.

Toto je pomocny mod pro nastaveni fizeni. V tomto médu mUizete nastavit
parametry pro omezeni akéni veli€iny, pfepinat mezi médy dalkovy a lokalni,
pfepinat mezi médy SP a nastavovat alarm preruSené smycky (LBA), hysterezi
alarmu a hodnotu digitalniho filtru vstup(.

Toto je mdd pro nastaveni zakladnich specifikaci. V tomto moédu mizete
nastavit parametry, které musi byt zkontrolovany nebo nastaveny pred ¢innosti
jako jsou typ vstupu, hodnota méfitka, uréeni vstupl a pfima/reverzni ¢innost.

Toto je modd pro nastaveni rozsifenych funkci. V tomto médu miizete
nastavovat ST (samocinné naladéni), omezovac¢ nastaveni SP (nastavené
hodnoty), volit zdokonalené PID nebo dvoustavové (ON/OFF) fizeni,
specifikaci metody znovunastaveni zalohové sekvence a dobu pro automaticky
navrat k monitorovacimu displeji.

Toto je mdd pro nastavovani volitelnych funkci. Tento mod si mlizete vybrat jen
kdyz je volitelna jednotka umisténa v regulatoru. V tomto médu si miizete
nastavit komunika¢ni podminky, pfenosovy vystup a parametry vstupu udalosti
tak, aby odpovidaly typu volitelné jednotky pouzité v regulatoru. V tomto médu
jsou také umistény blokovaci funkce pfi spaleni topidla, doba pfesunu pozi¢né-
proporcionalniho fizeni a parametry dalkové zmény méritka SP.
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@ Kalibra¢ni méd

B Vybér médu

® Zobrazeni
nabidky

® Mody uroven
0Oaz2

1-8

Tento méd poskytuje uzivateli moZnost kalibrovat vstupy a pfenosovy vystup.
Pfi kalibraci vstupu je kalibrovan vybrany typ vstupu, kdeZto pfenosovy vystup
mUze byt kalibrovan pouze, kdyz je komunikaéni jednotka (E53-AKF) pouzita v
regulatoru.

Nasledujici obrazek ukazuje pofadi ve kterém jsou mody vybirany.

r

Zapnuti napajeni

- )
nEnll |l |
7 min. 1 sekunda min. 1 sekunda
lou-0 —ff " Méd drover O Manualni méd I
a2 P @ )
V ! min. 1 sekunda
L u- , | @ . :: Méd uroven 1 min. 1 sekunda
< y ~ - ]
‘ [ min. 1 sekunda
Lu-2] @.~g Méd droveft 2 (oM + [ |[wm]+ [D)
< 2~ min. 1 sekunda min. 1 sekunda
[ min. 1 sekunda }:
x| Nast: i méd
SE &@—. astavovact mo "——  Ochranny méd I
N A
l’ [ = min. 1 sekunda
EGE — Expansni méd + @
= ‘ — @ min. 1 sekunda
[ min. 1 sekunda
6 P L | § Volitelny méd
SR

min. 1 sekunda

s

7

Kalibraéni méd J

Pro vybér zobrazeni nabidky v kterémkoliv z vy$e uvedenych méda (vyjma
ochranného a manualniho médu) stisknéte tlaCitko po dobu minimalné
1 sekundy. Jestlize &berete pozadovany méd pouzitim tlacitek a
a stisknete tlagitko , pak se zobrazi nejvySSi parametr daného médu.
Kdyz jste si vybrali zobrazeni nabidky, pak je vybran pfedchozi mod.
Napfiklad, jestlize jste si vybrali zobrazeni nabidky pfi modu uroven 0, pak
displej &.2 se zméni na [Lu-0], jak je zobrazeno vlevo.

Chranéné médy nemohou byt vybrany. Zobrazeni nabidky se také neobjevi,
pokud jsou mody chranény az do médu uroven 1.

Jestlize si zvolite [Lu=0][Lu= {][Lu-2] v zobrazeni nabidky, pak jsou
vybirany médy uroveni 0, iroven 1 a Uroven 2 v tomto pofadi.
Tyto mddy jsou vybirany pfi nepfetrzitém Fizeni.
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® Nastavovaci méd
® Expansni méd

@ Volitelny mod

® Kalibraéni méd

® Ochranny mad

® Manualni moéd

W Vybér
parametru

W Trvalé
ulozeni
nastaveni

Jestlize si zvolite [ SEE][ Edk][ aPE]nebo[ Lib]v zobrazeni
nabidky, pak jsou vybirdny médy nastavovaci, expansni, volitelny a
kalibraéni v tomto poradi.

Kdyz jsou tyto mody vybrany, pak fizeni je vynulovano (reset). Tudiz fidici
vystupy a pomocny vystup jsou vypnuty (OFF). Kdyz je vybran dalsi méd,
dokud je v t&chto médech, vynulovani je zruSeno.

Pro nastaveni regulatoru do ochranného médu nebo pro navrat do médu
uroven 1 z ochranného médu stisknéte soucasné tlacitka a po
dobu minimalné 1 sekunda.

Pro nastaveni regulatoru do manualniho médu stiskné&te tlacitko po
dobu minimaln& 1 sekunda v médu uroven 0 az 2. Pro navrat do modu
uroven 0 aZ 2 z manualniho modu stisknéte tlagitko po dobu minimalné
1 sekunda.

Kdyz nejste v manualnim médu, kazdé stisknuti tlacitka prepina
parametr.
Jestlize stisknete tlacitko u posledniho parametru, zobrazeni se vraci k

prvnimu parametru.
o o o
Parametr Parametr

Para1metr | I y | ) il e > Pare:]metr

Kdyz jste zménili nastaveni parametru, vyberte parametr pouzitim tlacitek
a a bud ponechte nastaveni po dobu nejméné 2 sekundy nebo
stisknéte tlacitko . To trvale ulozi nastaveni.

Kdyz je vybran dal$i parametr, pak obsah parametrd predtim, nez byl méd
zvolen, je trvale uloZen.

Kdyz vypinate napajeni, musite nejdfive ulozit nastaveni a obsah parametr(
(stlisknutim tlaCitka nebo zvolenim jiného modu). Nastaveni a obsah
parametra se nékdy pouhym stisknutim tlacitek nebo nezméni.

1-9



KAPITOLA 1 UVOD

1.4 O komunikacni funkci

Regulator ESAK miZze byt vybaven komunikaéni funkci, ktera dovoluje
kontrolovat a nastavovat parametry z hostitelského pocitace. Jestlize
pozadujete komunikacni funkci, pak pfipojte komunikaéni jednotku. Pro
podrobnosti o0 komunikaéni funkci Vas odkazujeme na kapitolu 6.

® RS-232C Kdyz pouzivate komunikacni funkci na rozhrani RS-232C, pak pfipojte
komunikaéni jednotku E53-AK01.

® RS-422 Kdyz pouzivate komunikaéni funkci na rozhrani RS-422, pak pfipojte
komunikacéni jednotku E53-AK02.

® RS-485 KdyZ pouzivate komunikacni funkci na rozhrani RS-485, pak pfipojte
komunikaéni jednotku E53-AKO03.
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1.5 O kalibraci

@ Kalibrovani
vstupl

® Kalibrovani
pfenosového
vystupu

® Reqgistrace
kalibraénich
udaju

Regulator ESAK je kalibrovan pred odeslanim od vyrobce. Uzivatel nemusi
proto kalibrovat regulator b&hem obvyklého pouzivani.

Jestlize regulator ESAK musi byt kalibrovan uZivatelem, pak pouzijte parametry
uréené pro uzivatele pro kalibrovani teplotniho vstupu, analogového vstupu
(napétovy, proudovy) a pfenosového vystupu. VSimnéte si také, ze kalibracni
data jsou aktualizovana na posledni hodnotu pokazdé, kdyz je regulator
kalibrovan. Kalibra¢ni hodnoty nastavené pfed odeslanim od vyrobce nemohou
byt vraceny po kalibraci uzivatelem.

Typ vstupu vybrany v parametru je poloZzka, ktera méa byt kalibrovana.
Regulator E5AK je pripraven pro kalibrovani nasledujicich ¢ty parametr(.
e Termodlanek

» Platinovy odporovy teplomér

» Proudovy vstup

* Napétovy vstup

Dva parametry jsou pfipraveny pro termoclanek a napétovy vstup.

Prenosovy vystup muaze byt kalibrovan, kdyz je pfipojena komunikaéni jednotka
E53-AKF.

Pri kalibrovani kazdé polozky jsou kalibracni Udaje pfechodné registrovany.
Tyto Udaje mohou byt registrovany jako finalni kalibra¢ni udaje pouze kdyz byly
vS8echny polozky nové kalibrovany. VSechny polozky musi byt pfechodné
registrovany pfi kalibraci regulatoru ESAK.

Pri registrovani tdaju je také registrovana informace, zda byla ¢i nebyla
kalibrace provedena.

Pfi kalibrovani t&chto poloZek musi uZivatel pfipravit samostatna méfici
zafizeni a vybaveni. Pro podrobné zachazeni s t&¢mito zafizenimi a vybavenim
Vas odkazujeme na odpovidajici manualy.

Podrobnosti - viz Kapitola 7 Kalibrovani
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KAPITOLA 2 PRIPRAVA

Kapitola 2 Priprava

Tato kapitola popisuje Cinnosti, které byste méli provést pfed zapnutim
regulatoru E5AK.

2.1 NaStaAVENT ....cvviiiiiiee e 2-2
VYIMULT oo 2-2
Nastaveni vystupni jednotky ............................ 2-3
Nastaveni volitelné jednotky............ccccocveeeennee 2-4

2.2 INStAlOVANT .....vveiiieeee e 2-5
ROZMEIY ... 2-5
Vyfez v panelu.........ccccooviiiiiiiiiiiiiiiiieeee e 2-5
MONEAZ. ... 2-6

2.3 KabelaZ vyvodu.........cccceevviiieeiiiiie e 2-8
Usporadani vyvodl .........cccoevvieiiiiiiiieeiiieeee, 2-8
Opatfeni pfi kabelazZi..............cccooc . 2-8
Kabelaz ... 2-8
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2.1 Nastaveni

« U standardniho typu regulatoru pfed montazi regulatoru nastavte vystupni
jednotky pro fidici vystupy 1 a 2.

* U pozi¢né&-proporcionalniho typu regulatoru je vystupni releova jednotka jiz
nastavena, takze toto nastaveni neni nutné. (Nenahrazujte jinymi
vystupnimi jednotkami.)

» P¥i nastavovani vystupnich jednotek vyjméte vnitifni mechanismus z
pouzdra a zasufite vystupni jednotky do konektor(i pro fidici vystupy 1 a 2.

B Vyjmuti Pfed vyjmutim vnitfniho mechanismu ze skfiriky si pfipravte kfizovy Sroubovak
vhodné velikosti pro Sroub ve spodni ¢asti Eelniho panelu.
1. Zatlacte na hacek na horni hrané ¢elniho panelu a otocte kfizovy Sroubovak
doleva, abyste uvolnili Sroub na spodni ¢asti €elniho panelu.

INININININENININTNEN

2. Vysunte vnitfni mechanismus k sobé& a pfitom pfidrzujte obé& strany celniho
panelu.

Sroub éelniho panelu
Dotahnéte tento Sroub momentem 0,3 az 0,5 N-m nebo pfiblizné 3 az 5 kgf-cm.
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B Nastaveni vystupni jedotky

® Pied » Zkontrolujte typ vystupni jednotky, kterou hodlate nastavit.
nastavenim » Podrobnosti o typu vystupni jednotky a hlavni parametry - viz strana 2-9.
® Postup 1. Zkontrolujte polohy konektoru do kterych hodlate viozit vystupni jednotky

tak, jak je zobrazeno na nasledujicim obrazku.

OUT1 ——— :‘\~'¢ '0"

O X
N o
ouT2 I \tl.é ’
[7
| / 2 55
2 v
Prichytky 08’0
J

2. Do konektoru “OUT1” vlozte vystupni jednotku pro Fidici vystup 1 a do
konektoru “OUT2” vlozte vystupni jednotku pro Fidici vystup 2.
3. Upevnéte vystupni jednotky pomoci pFichytek (pfisluSenstvi).
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B Nastaveni volitelné jednotky

® Pied » Zkontrolujte typ voliteIné jednotky, kterou hodlate nastavovat.
nastavenim » Podrobnosti o typech volitelné jednotky a hlavni parametry - viz Dodatek,
Seznam modell (strana A-11) a Dodatek, Jmenovité hodnoty a
charakteristiky voliteIné jednotky (strana A-4)
» Podrobnosti o vztahu mezi jednotkami a vyvody - viz strana 2-8.

® Postup 1. Vyjméte napajeci a volitelnou desti¢ku ve sledu uvedeném na nasledujicim
obréazku.

2. Vlozte volitelné jednotky do konektorl pro volby 1 az 3. Nasledujici obrazek
zobrazuje vztah mezi volitelnymi jednotkami a polohami montéaze.

Volba 1

E53-AKB:Vstup udalosti 1/2

E53-AK01:RS-232C

E53-AK02:RS-422
E53-AK03:RS-485

Volba 3
E53-AKB:Vstup udalosti 3/4

/

3. Upevnéte volitelné jednotky a napajeci desticku v uvedeném sledu.
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2.2 Instalovani

B Rozmeéry
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Al IS

=

I

i |
000CE00000
’ 00
0 %SE% ES%%%
of E%g [:I:]

112

91

oga?
§
g

Juuuuuduuduy

>

[eI~I~]

OMmRON ESAK
o]

X

AN ANANA N

J ol

'1'\""""’17"""‘"}"‘"‘_‘

U U uiuuy

o

EEEEEEEEEE

o
L
|

]

B Vyrez v panelu

min. 110 mm

Jednotka [mm] et

\

min. 120 mm 92 [+O.8

e

+0.8

|
|
£ 5 TR R
|
|

!

» Doporucena tloustka panelu je 1 az 8 mm.

» Dodrzujte udavané vertikalni a horizontalni montazni vzdalenosti mezi
jednotlivymi regulatory.

* Regulatory nesmi byt ve vertikalnim nebo v horizontalnim sméru
namontovany blize.
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B Montaz 1. Vlozte regulator ESAK do montazniho otvoru v panelu.
2. Upevnéte montazni prichytky (pfislusenstvi) do upeviiovacich Sterbin
nahofe a dole u zadniho panelu.

3. Stridavé lehce dotahujte Srouby montaznich prichytek, dokud zapadka
nezacne prokluzovat.

({4

7 ')"l_'l/
A

LT
(33

@
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©® Montaz krytu
vyvodu

Pro ochranu vyvod( pfipevnéte kryt vyvod(i (E53-COV0809).
Regulator E5AK-0O0O2-500 je vybaven kryty privod.
Pro vyvody 1 az 10 pouzijte E53-COV09 a pro vyvody 11 az 33 E53-

COVO08.

Kryty vyvodu upevnéte pomoci pruznych navadécich kolikd, jak je uvedeno

nize.

\

(el zlelzlelo]o)

hd

N
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E53-COV0809
e Pro odejmuti krytl pfivodl zatahnéte za okraje kolika.

e

77
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{

(wlol sl sl sl ool sl

ESAK
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2.3 Kabelaz vyvodu

B Usporadani vyvodu

B Opatreni pri
kabelazi

B Kabelaz

® Napajeci zdroj

EV 1 az 4 : Vstup udalosti

PTMR : Potenciometr

100-240 Vstt | o v ¥ X AR
50/60 Hz » 10 | | TRSF 3031|3220 (> Re4?
> 9 <129 19 ** Rs485
OUT1 [*+— 8 28 18 (>
< 7 27 17 CT
OUT2 [+ 6 - 26 16 PTMR
< 5 EV 3/41» 25 15
SuB1 [ 4 —- 24 14 TC
< 3 23 13 Pt
suB2 <+ 2 RSP [ 22 12 I
<« 1 Npra s 1 v
TRSF : PFenosovy vystup

» Pro ochranu regulatoru pfed vnéjSim rusenim pouzijte kanaly pro oddéleni
vstupnich pfivod{l a napajeciho vedeni.

» Pri kabelazi doporu€ujeme pouzivat nepajivé koncovky (mackané).

+ Srouby u pfivodi by nemély byt pfitahovany vétsim momentem nez 0,78
N-m nebo 8 kgf-cm. Dbejte, aby Srouby u pfivod(l nebyly pfitahovany pfilis
velkou silou.

» Pouzijte nasleduijici typy nepajivych koncovek pro Srouby M3,5.

V nasledujicim kabelaznim schématu leva strana cisel vyvodU predstavuje
vnitfek regulatoru.

30]31[32]20
9 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14
3 23 13
2 22 12
1 21133 11
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Pfipojte zdroj ke svorkam €.9 a 10. Parametry zdroje jsou

nasledujici:

100 az 240Vstf, 50/60 Hz, pfiblizné 16VA
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® Vstup pro Cidlo

10 303132201 * Vstup pro Cidlo pfipojte ke svorkam ¢.11 az 14 a .33 v
9 29 19 zavislosti na typu vstupu:
8 28 18 @ 13+ ._] &)
7 27 17 @
6 26 16 =
5 25 15 @ > @ % @ %h‘m .
4 24 [ 14 | @ @ @ & |
3 23 o ek Premows oy +
ermoclane! atinovy Napétovy Proudovy
2 22 odporovy vstup vstup
1 21 teplomér
® Ridici vystup
0 01311321201 ° Svorky €.7 a 8 jsou pro fidici vystup 1 (OUT1) a svorky ¢.5a 6
jsou pro fidici vystup 2 (OUT2). Nasledujici obrazek ukazuje
9 gg 12 dostupné vystupni jednotky a jejich nahradni vnitfni zapojeni.
27 17 @@ @@ + * -
26 16 E |
25 15 @X® anD GND @Xe)~
4 24 14 Relé SSR NPN PNP
3 2 3 1 3 E53-R E53-S Egggs ES53-Q4
2 22 12
1 21 33 11
4az20mA/0az20mA 0az10V/0az5V
E53-C3 E53-V34
E53-C3D E53-V35
¢ U vystupnich jednotek E53-VOO se objevi na vystupu napéti
okolo 2V po dobu 1 sekundy poté, kdy je vypnuto napajeni.
* Nasledujici tabulka uvadi specifikaci kazdé vystupni jednotky.
Model Typ vystupu Specifikace
E53-R Reléovy 250 Vstf, 5 A
E53-S SSR 75 az 250 Vstf, 1 A
E53-Q Napétovy (NPN) NPN: 15 Vss, 40 mA (s ochranou proti zkratu)
E53-Q3 Napétovy (NPN) NPN: 24 Vss, 20 mA (s ochranou proti zkratu)
E53-04 Napétovy (PNP) PNP: 24 Vss, 20 mA (s ochranou proti zkratu)
E53-C3 4 az 20 mA 4 az 20 mA, dovolena impedance zatéze max. 600 Q, rozlideni: pfibl. 2600
E53-C3D 0az20 mA 0 aZ 20 mA, dovolena impedance zatéZe max. 600 Q, rozlideni: pfibl. 2600
E53-V34 O0az10V 0 az 10V, dovolena impedance zatéZze min. 1 kQ, rozliSeni: pfibl. 2600
E53-V35 0az5V

0 az 5V, dovolena impedance zatéze min. 1 kQ, rozliSeni: pfibl. 2600

U regulatorl ESAK-PRR?2 je nastaven releovy vystup 250Vsti / 1A.
PFi nahradé vystupni jednotky pouzijte E53-R. Nasledujici obrazek
ukazuje vztah mezi vyvody a nastaveni stavu sepnuto/rozepnuto u
relé.

T

Rozepnuto Sepnuto

53
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® Pomocny vystup

10 30]31[32[20
9 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15

24 14

!-l 23 13
2 22 12

21]°3 11

® V/stup CT / potenciometr

10 30[31]32]20
9 29 19
8 28 18
7 27
6 26
5 25
4 24 14
3 23 13
2 22 12
1 21132 11
10 30]31[32[20
9 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14
3 23 13
2 33 12
1 11

Svorky €.3 a 4 jsou pro pomocny vystup 1 (SUB1) a svorky ¢.1
a 2 pro pomocny vystup 2 (SUB2).

Nahradni vnitfni zapojeni pro pomocné vystupy jsou
nasledujici.

Pomocny Pomocny
vystup 1 vystup 2

Specifikace vystupu je nasledujici:
SPST-NO, 250Vstr / 3A

Pfi pouziti funkce HBA u regulatoru E5AK-AA2 pfipojte vstup
CT (proudovy transformator) ke svorkam ¢.15 az 17. P¥Fi
monitorovani otevieni ventilu u regulatoru E5AK-PRR2 pfipojte
potenciometr (PTMR) ke svorkam €.15 az 17. Kazdy z téchto
vstupu pfipojte nasledujicim zplsobem.

0
@ @2
® Y
@ @
Proudovy transformator Potenciometr

Podrobnosti o CT vstupu - viz Dodatek, O proudovém
transformétoru

Podrobnosti o potenciometru - viz Instrukéni pfiru¢ka pro ventil
pfipojeny k regulatoru. Rozsah proménného odporu je od 100Q
do 2,5kQ.

® \/stup dalkového SP

Pfipojte vstup (RSP), ktery ma byt pouzit jako dalkovy SP, ke
svorkam ¢.21 a 22.

Mohou byt pfipojeny pouze vstupy 4 az 20mA. Vstupy pfipojte
nasledujicim zplisobem.

(&

2-10

O napéjecich blocich

Regulator ESAK ma nezavislé vykonové zdroje pro kazdy
terminélovy blok zobrazeny vpravo.

A B c
10 30031(32] 20
= 2] | %
l 28 18
B |Z AR (5
16| 26 |16 ]
= C [25] sl
4 24 14
E |3 23 3]
2 22 (12|
(7] (21133 [371]
F D
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® V/stup udalosti

o U S EN (31 [ ENT o] [2e) =

30[31[32 KA
29
28
27 17
16
15
/ 14
23 13
22 12
21133 11

® Prenosovy
vystup

® Komunikace

e Vstupy udalosti 1 a 2 (EV1/2) pfipojte ke svorkam €.18 az 20 a
vstupy udalosti 3 a 4 (EV3/4) ke svorkam €.24 az 26. VSimnéte
si v8ak, Zze svorky 18 az 20 nemohou byt pouzity u regulator(,
které maji komunikacni funkci.

« Vstupy udalosti pfipojte nasledujicim zplisobem.

EVi 693004 EV3 €920
Eve (3004 Ev4 €930
COM coMm @9

Vstup udalosti 1a 2 Vstup udalosti 3 a 4

Svorky €.18 a 24 (COM) jsou propojeny vnitfné.

* Vstupy udalosti pouzivejte za nasledujicich podminek.

Kontaktni vstup ON: max. 1kQ, OFF:min. 100kQ

Bezkontaktni vstup ON: zbytkové napéti max. 1,5V
OFF: svodovy proud max. 0,1mA

¢ Polarity u bezkontaktniho vstupu jsou nasledujici:
EV1 @:_j EV3 @ﬁ
Eve (19 i——:l Ev4 B4
COM (19 =— COM (24) =

Vstup udalosti 1a 2 Vstup udalosti3 a4

Prenosovy vystup (TRSF) pfipojte ke svorkam ¢.29 a 30.
Nahradni vnitini zapojeni pro pfenosovy vystup je nasleduijici
+

@9

4 to 20mA

Specifikace pfenosového vystupu je nasledujici: 4 az 20mA
Dovolena impedance zatéze: max. 600Q
RozliSeni: priblizné 2600

Svorky ¢.18 az 20, ¢.31 a ¢.32 mohou byt pouzity pouze u
regulator(i majicich komunikacni jednotky (E53-AK01/02/03).
Podrobnosti o kabelazi - viz Kapitola 6, Pouziti komunikacni
funkce

2-11
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KAPITOLA 3 ZAKLADNI OPERACE

Kapitola 3 Zakladni operace

Tato kapitola popisuje skute€ny pfiklad pro pochopeni zakladni Cinnosti

regulatrou E5AK.

3.1 Konvence pouzité v této kapitole....................... 3-2
3.2 Nastaveni vstupnich specifikaci.........cccccceeenns 3-4
DY VA1 (8 o LU 3-4
Zména méfitka.......cccccevvvii 3-4
3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci ...................... 3-6
Pfifazeni vystupU..........ccccvvviiiii e, 3-6
Pfima / reverzni €iNNOst ...........cccvvvvvvvvviiniiinnee, 3-7
RidiCi Perioda........cccceeveueeeeeeeeeee e, 3-7
3.4 Nastaveni typu alarmu .........ccccveeeveeeeeeeeeeeeeeneenn. 3-9
Typ @larmu ... 3-9
Hodnota alarmu..............ccooe 3-9
Hystereze alarmu..............ccoee oo, 3-10
Sepnuto pfi alarmu / Rozepnuto pfi alarmu..... 3-10
3.5 0chranny mod..........cccoceeiiiiiiiiiiiieee e 3-12
ZabezpelCeni........ccccevuiiiiiiie e 3-12
Ochrana tlaCitka AIM..................cccc, 3-12
3.6 Cinnost pii rozb&hu a zastaveni...................... 3-13
3.7 Nastaveni fidici €innosti....................... 3-14
Zména nastavené hodnoty............cccoevvvveennnn. 3-14
Manualni CiNNost ..........ccooeiiieie 3-14
Automatické ladéni (AT)......cccevviireeeiiiiieee 3-16

3-1



KAPITOLA 3 ZAKLADNI OPERACE

3.1 Konvence pouzité v této kapitole

Tato kapitola popisuje zakladni operace u regulatoru E5AK, jako je nastaveni
parametrd, ¢innosti pfi rozbéhu a zastaveni a nastaveni fidici ¢innosti. Pro

a Kapitolu 5, Parametry.

® Zakladni tok cinnosti
Nasledujici obrazek ukazuje zakladni tok Cinnosti.

Zapnuti napajeni
|

' Nastaveni
Nastaveni specifikaci vstupl
|
Nastaveni specifikaci vystupl
|
Nastaveni vystupu alarmu
|
Ochrana parametri
Cinnost

Start

|
Nastaveni

|

Stop
|

|
Vypnuti napajeni

3-2



KAPITOLA 3 ZAKLADNI OPERACE

® Nastaveni Tento popis pfedpoklada, Ze regulator pracuje za nasledujicich podminek.

» Kregulatoru je pfipojeno Cidlo vihkosti s vystupem 4 az 20mA. Mé&fici rozsah
Cidla je nastaven na 10 az 95%.
» Zvlhéovat je Fizen pulsnim vystupem tak, aby udrzovat vihkost na hodnoté

60%.

» Signal alarmu je na vystupu, kdyZ je pfekro¢ena hodnota horniho limitu

(70%) nebo hodnota spodniho limitu (50%).
» Vystupni jednotka: reléovy typ (E53-R) pro OUT1.

— Zvlh€ovat

100-240 Vst
50/60 Hz

Rizeny objekt

Cidlo vlhkosti

é_' 10 30 | 31]32] 20
9 29 19
OUuT1—| 8 28 18
=7 27 17
6 26 16
S 25 15
Alarm 1 o SUB1 4 24 14
(odchylka horr;ho — 3 23 13 —_
a dolniho limitu) 2 22 12
! L21]33 11
E5SAK-AA2 +02 1

(OUT1: E53-R)

4az20 mA

3-3
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3.2 Nastaveni vstupnich specifikaci

B Typ vstupu

- -
LIt L

B Zmén

Q

meéritka

-

Lt

-———
()

Lm-

oo

® Posun vstupu

! L

SH
C)
R

LM

Hodnota horniho

limitu

Hodnota dolniho
limitu

Nastavte Cislo typu (0 az 21) u parametru “Typ vstupu”. Vyrobce nastavuje
“2: K1 (termoclanek)”.
Podrobnosti o typech vstupu a rozsazich nastaveni - viz strana 5-26.

Kdyz jsou vybrany napétovy a proudovy vstup, je poZzadovana zména
méfitka odpovidajici Fizeni.
Parametry “Horni limit méfitka”, “Dolni limit mé&fitka” a “Desetinna &arka” se
pouzivaji pro zménu méfitka.
Parametr “Horni limit méfitka” nastavuje fyzickou hodnotu, kterd ma byt
vyjadfena jako hodnota horniho limitu vstupu a parametr “Dolni limit
méfitka” nastavuje fyzickou hodnotu, ktera ma byt vyjadfena jako hodnota
dolniho limitu vstupu. Parametr “Desetinna ¢arka” nastavuje poCet mist za
desetinnou ¢arkou.
Nasledujici obrazek ukazuje priklad zmé&ny méfitka u vstupu 4 az 20mA. Po
zméné méfitka muze byt vihkost odecitana pfimo. V tomto pripadé
parametr “Desetinna ¢arka” je nastaven na “1”.

Vystup (vihkost)

[
1]
1]
1
)
H
1
H
1]
)
1
H
1]
‘
: » Vstup (4 a% 20 mA)
0 A

100% (pIna vychylka)

KdyzZ je zvolen teplotni vstup, pak se zmé&na méfitka nepozaduje. Je to tim,
Ze vstup je pokladan za “teplotu” odpovidajici typu vstupu. VSimnéte si
v8ak, Ze hodnoty horniho a dolniho limitu €idla mohou byt posunuty.
Napriklad, jestlize hodnoty obou limit( (horniho a dolniho) jsou posunuty o
1,2°C, pak regulovana hodnota (pfed posunutim) je uvazovana jako
201,2°C po posunu, kdyz vstup je 200°C pfed posunutim.

Pro posunuti vstupu nastavte hodnotu posunuti u parametrd “Posun horniho
limitu vstupu” a “Posun dolniho limitu vstupu” (mdd Uroven 2).

Teplota
A

Hodnota posunu horniho limitu vstupu

A 4
__________ ]r

Po posunuti

Hodnota horniho limitu

i
1
1
Pred posunutim

1

|

I Hodnota posunu :

dolniho limitu vstupu

0 A
100

Hodnota dolniho limitu]

n Vstup
" (% pIné vychylky)

3-4

O teplotni jednotce
Pro prepnuti jednotky teploty z “°C” na “°’F”, pfepnéte nastaveni parametru “Vybér °C/°F” z
[ Llnaf

Fl.
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V tomto pfikladu nastavme nasledujici parametry:

Priklad t i
fiklad nastaveni “typ vstupu” = “17 (4 az 20mA)”

“hodnota horniho limitu méfitka” = “950”
“hodnota dolniho limitu méritka” = “100”
“desetinna ¢arka” = “1”

1. Zvolte zobrazeni nabidky a vyberte [ 5EE ] (nastavovaci méd)
pouzitim tlacitek nebo XZ]. Podrobnosti o vybéru zobrazeni
nabidky - viz strana 1-8.

2. Stisknéte tlacCitko pro vyvolani nastavovaciho moédu. Zobrazi se
nejvyssi parametr v nastavovacim maédu - [C ﬁ'n':] “typ vstupu”.

Implicitni hodnota je “2".

3. Stisknéte tlacCitko po dobu nez se na displeji objevi “17”.

4. Stisknéte tlacitko pro zafixovani nastaveni hodnoty. Na displeji se
objevi [n~H] (parametr “Hodnota horniho limitu mé&fitka”). Implicitni
hodnota parametru je “100".

5. Stisknéte tlacitko dokud se na displeji neobjevi “950".

6. Stisknéte tlagitko pro zafixovani nastaveni hodnoty. Na displeji se
objevi [::n’u'_ ] (parametr “Hodnota dolniho limitu mé&fitka”). Implicitni
hodnota parametru je “0".

7. Stisknéte tla€itko dokud se na displeji neobjevi “100”.

8. Stisknéte tlacCitko pro zafixovani nastaveni hodnoty. Na displeji se
objevi[ dP] (parametr “Desetinna &arka”). Implicitni hodnota
parametru je “0".

9. Stisknéte tlaCitko dokud se na displeji neobjevi “1”.

3-5
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3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci

Neé&které vystupni specifikace jsou rozdilné podle typu regulatoru standardniho
nebo pozi¢n&-proporcionalniho. Nasledujici tabulka shrnuje nastaveni
parametr( vztazenych k vystupu, kieré je podporovano.

Parametr Standardni Pozi¢né-
typ proporcionalni
typ
olik Pfifazeni fidiciho vystupu 1 .
oltd Pfifazeni fidiciho vystupu 2 .
Sub i Pfifazeni pomocného vystupu 1 .
Subc Pfifazeni pomocného vystupu 2 .
orfu Pfima/reverzni ¢innost .
P Ridici perioda (topeni) .
[-CP | Ridici perioda (chlazeni) .

(* znamena, Ze specifikace vystupu je podporovana)

B Prifazeni vystupu
Podle typu regulatoru jsou popsana pfifazeni vystupu.

@ Standardni typ

=) 1) (| + Je podporovano deset vystupl.
| Fidici vystup (topeni)

— fidici vystup (chlazeni)

gl N} Mg | vystup alarmu 1 az 3
ouCcC A

(g N Y | LBA

S0 chyba 1 (chyba vstupu)

p— = chyba 2 (chyba A/D prevodniku)
L’ ,’ '“L-' ' chyba 3 (chyba vstupu RSP)

Nasledujici tabulka ukazuje, k Eemu mohou byt vystupy pfifazeny.

Tyto funkce jsou navrzeny pro fidici vystupy 1 a 2 a pomocné vystupy 1 a 2.
« Na nékteré z vystupl jsou provedena omezeni pro pfifazeni mista uréeni.

U fidiciho vystupu (chlazeni) jsou podminky pro pfepnuti ze standardniho
fizeni na fizeni ohfevu a chlazeni dosazeny, kdyz vystupni funkce je
pfifazena na chladici stran& b&hem fizeni ohfevu a chlazeni.

3-6

Prifazeni mista urceni Ridici vystup Pomocny vystup
Vystupni funkce 1 | 2 1 | 2

Ridici vystup (topeni) . .

Ridici vystup (chlazeni) . .

Alarm 1 . . .
Alarm 2 . . .
Alarm 3 . . .
HBA . . .
LBA . . .
Chyba 1: chyba vstupu .
Chyba 2: chyba A/D pievodniku .
Chyba 3: chyba vstupu RSP .
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Jinymi slovy, fizeni ohfevu a chlazeni je provadéno, kdyz je pfifazen fidici
vystup (chlazeni) a standardni fizeni je provadéno, kdyZ vystup neni
pfifazen. Podrobnosti o fizeni ohfevu a chlazeni - viz 4.1 Vybér fidici
metody (strana 4-2).

» Vyrobce pfednastavuje nasleduijici:
Fidici vystup 1 = Ridici vystup (topeni)
fidici vystup 2 = Alarm 1
pomocny vystup 1 = Alarm 2
pomocny vystup 2 = Alarm 3

» Pfifazovani vystupu (nastavovaci méd) se provadi u parametrQ
“Prifazeni fidiciho vystupu 17, “Pfifazeni fidiciho vystupu 27, “Pfifazeni

pomocného vystupu 1” a “Pfifazeni pomocného vystupu 2”.

® Pozi¢né-proporcionalni typ

g NI « Pozi¢né-proporcionalni typy regulatort podporuji $est vystupnich
3 it funkci. Tyto funkce jsou pfifazeny pomocnym vystupim 1 a 2.
e Omezeni pfifazeni cilli uréeni jsou stanovena u nékterych z vystupu.
“ “'-' ,J Nasledujici tabulka ukazuje, k ¢emu mohou byt vystupy pfifazeny.
fazeni mista uréeni | Ridici vystup Pomocny vystup
Vystupni funkce 1 2 1 2
Alarm 1 . .
Alarm 2 . .
Alarm 3 . .
Chyba 1: chyba vstupu . .
Chyba 2: chyba A/D pfevodniku . .
Chyba 3: chyba vstupu RSP . .

B Pfima/ reverzni ¢innost

C » “Pfima Cinnost” (nebo normalni ¢innost) odpovida fizeni, kde akeni
[} U- [N veli¢ina vzrlsta podle vzristu regulované hodnoty. Alternativné,
“reverzni Cinnost” odpovida fizeni, kde akéni velicina klesa podle
vzristu regulované hodnoty.
Napfiklad, kdyZ regulovana hodnota (PV) je niZ8i nez nastavena
hodnota (SP) u topného fidiciho systému, akéni proménna vzrista
podle rozdilu mezi hodnotami PV a SP. Podle toho se toto stava
“reverzni ¢innosti” u topného fidiciho systému nebo toto se stava
“pFimou &innosti” u chladiciho Fidiciho systému.
» Pfima/ reverzni Cinnost je nastavovana (v nastavovacim médu) u

parametru “Pfima/reverzni &innost” [arEu].

m Ridic

—

ci perioda

» KdyZz ma vystupni jednotka pulsni vystup jako je reléovy vystup, pak
nastavte impulsni vystupni kmitoc€et (Fidici perioda). Ackoliv krat8i
pulsni perioda dava lepsi fidici u€innost, pfi nastavovani fidici periody
by se mé&la vzit v vahu Zivotnost vystupni jednotky, je-li vystupni
jednotka relé.

« Ridici perioda se nastavuje (méd trover 1) u parametru “Ridici
perioda (topeni)”. Vyrobce pfednastavuje “20: 20 sekund”.

« “Ridici perioda (chlazeni)” vystupni funkce neni pfidélena. Takze
parametr “Ridici perioda (chlazeni)’ nemlze byt nastaven.

(i

[
Ut | Lt 1)
] B
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| Pfiklad nastaveni

S

3-8

} ol mn

V tomto pfikladu nastavme nasledujici parametry.

“Pfitazeni Fidiciho vystupu 1”7 = “Ridici vystup (topeni)”
“Prifazeni fidiciho vystupu 2” = “Vystup alarmu 1”
“Prima/reverzni €innost” = “reverzni &innost”

“Ridici perioda” = “20 sekund”

VSechna z vySe uvedenych nastaveni v tomto pfikladu jsou nastaveni od
vyrobce. Takze v tomto pfikladu pouze budeme kontrolovat nastaveni
parametrd.

1.

Zvolte zobrazeni nabidky a vyberte [ 55:‘:] (nastavovaci mod)

pouzitim tlacitek nebo [XF!. Podrobnosti o vybéru zobrazeni
nabidky - viz strana 1-8.

Stisknéte tlacitko pro vstup do nastavovaciho médu. Zobrazi se
nejvy3si parametr v nastavovacim médu [cn~E ] (typ vstupu). V tomto
pfikladu je nastaveni parametru: “17: 4 az 20 mA”.

Stisknéte tlagitko dokud se nezobrazi [olE {] (parametr
“Prifazeni fidiciho vystupu 1”). Implicitni hodnota parametru je
[HERE]

Pokud nastaveni v tomto pfikladu méa byt ponechano jako je, pak
stisknéte tlagitko (SO, Zobrazeni se zméni na [8LEL ] (parametr
“Prifazeni fidiciho vystupu 2”). Implicitni hodnota parametru je
[FH. - 1]

Pokud nastaveni v tomto pfikladu ma byt ponechano jako je dosud,
pak stisknéte tlaitko (<] dokud se nezobrazi [6rEu] (parametr
“Pfimalreverzni ¢innost”). Implicitni hodnota parametru je [or -7 ].

Pokud nastaveni v tomto pfikladu ma byt ponechano jako je, pak
stisknéte tlacitko pro navrat do zobrazeni nabidky. Pouzitim

tlacitek nebo X2 vyberte [Lu- :’] (mod uroven 1). Podrobnosti o
vybéru ze zobrazeni nabidky - viz strana 1-8.

Stisknéte tlagitko [S] pro vstup do médu Grove 1. Zobrazi se
nejvy$si parametr v modu Groveri 1 [ AE] (“Provedeni/zrugeni AT).

Stisknéte tlagitko dokud se neobjevi [ £F] (parametr “Ridici
perioda”). Implicitni hodnota parametru je “20”. Pokud nastavovani v
tomto prikladu méa byt ponechano jako je dosud, pak skoncete praci
tlaCitky.
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3.4 Nastaveni typu alarmu

B Typ alarmu

Jsou podporovany tfi vystupy alarmu: alarmy 1 az 3. Z téchto muze
byt pouzit pouze alarm pfifazeny jako vystup.
Podminky alarmu jsou uréeny kombinaci nastaveni parametr( “Typ
alarmu”, “Hodnota alarmu” a “Hystereze alarmu”.
Stav kontakt(, pfi stavu vystup alarmu je ON, mize byt nastaven na
“sepnuto” nebo “rozepnuto” u parametru “Sepnuto pfi alarmu /

rozepnuto pfi alarmu”.

Nasledujici tabulka zobrazuje typy alarm{i podporovanych

regulatorem E5AK a jejich pfislusejici €innosti.

Typ alarmu Cinnost vystupu alarmu
Je-li X kladné Je-li X
zaporné
1 | Horni a dolni limit alarmu oN g X X = trvale sepnuto
(odchylka) e ON
VRTINS - X -— > X -
2 | Horni limit alarmu (odchylka) o i on
SP sP
> X - > X -

3 | Dolni limit alarmu (odchylka)

ON

OFF.
sP

4 | Rozsah horniho a dolniho limitu

ON trvale vypnuto
_
alarmu (odchylka) e —— OFF
5 | Horni a dolni limit alarmu se oN iii trvale vypnuto
zalozni sekvenci (odchylka) ek —- OFF
6 | Horni limit alarmu se zalozni oN *. OoN :Xﬁ
sekvenci (odchylka) ML i—-- R
7 | Dolni limit alarmu se zaloZni oN o X% ON ™
) | N
sekvenci (odchylka) e i— Rl
8 | Absolutni hodnota horniho limitu on X on  =X=
alarmu OFF_:_. OFF—_
0 0
9 | Absolutni hodnota dolniho limitu ON =X ON it X
OFF. OFF:
alarmu o .
- X - X

10 | Absolutni hodnota horniho limitu
alarmu se zalozni sekvenci

ON
OFF:
0

[ ) I I |
N
[ ) I I |
L CC
[ I
ALEd
B Hodnota
alarmu

o ot
(NN {
)

(IS L:'
o _
)

11 | Absolutni hodnota dolniho limitu
alarmu se zalozni sekvenci

oN - X 4—-:
OFF-

0

Typ alarmu se nastavi nezavisle pro kazdy alarm v parametrech
“‘Alarm 1 az 3” (nastavovaci mod). Vyrobce pfednastavuje hodnotu

“2: Horni limit alarmu (odchylka)”.

Hodnoty alarmu jsou indikovany pomoci “X” v tabulce uvedené
vySe. Cinnost vystupu alarmu se liSi podle toho, zda hodnota

alarmu je kladn& nebo zéaporna.

Hodnoty alarmu se nastavuji nezavisle pro kazdy alarm u parametr(i
“Hodnota alarmu 1 az 3” (méd uroven 1). Vyrobce pfednastavuje

hodnotu “0”.
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B Hystereze

alarmu
ALH
ALHZ
ALH3
® Zalozni
sekvence

B Sepnuto pfi
alarmu /
rozepnuto pfi
alarmu

] pu]
- i-
'-' e

S
S

N
1
iadl |
)
-
-

® Piehled
c¢innosti pri
alarmu

« Hystereze vystup( alarmu, kdyZz alarmy jsou sepnuty nebo
rozepnuty (ON/OFF) m(ize byt nastavena nasledovné.

Horni limit alarmu Dolni limit alarmu
Hystereze alarmu
<

Hystereze alarmu

A

» »
» <« »

ON ~-====-- yy ON 7y

y A
OFF OFF A

Hodn%ta alarmu Hodnota alarmu
» Hystereze alarmu se nastavuje nezavisle pro kazdy alarm
u parametru “Hystereze alarmu 1 az 3" (mod uroven 2). Vyrobce
prednastavuje hodnotu “0,02: 0,02%FS (pIné vychylky)”.

» “Zalozni sekvence” je funkce pro bezpodmineéné pfepnuti vystupu
alarmu do stavu OFF, kdyz regulovana hodnota jednou opustila
rozsah alarmu a opét pfichazi do rozsahu alarmu.

» Napfiklad, kdyZ typ alarmu je nastaven na “odchylka dolniho limitu”,
v3eobecné je regulovana hodnota uvnitf rozsahu alarmu a vystup
alarmu prechazi do stavu ON, jak je to, kdyZ regulovana hodnota je
pfi zapnuti napjeni nizsi, nez nastavena hodnota. Jestlize je v8ak
typ alarmu nastaven na “odchylka dolniho limitu alarmu se zalozni
sekvenci”, pak vystup alarmu nejdfive pfichazi do stavu ON, kdyz
regulovana hodnota pfekroci hodnotu nastaveni alarmu, aby
opustila rozsah alarmu a je$té jednou spadla pod hodnotu alarmu.

Kdyz je regulator nastaven na “sepnuto pfi alarmu”, stav funkce
vystupu alarmu je vystup jako je dosud. Kdyz je nastaven na
“rozepnuto pfi alarmu” funkce vystupu alarmu je invertovany vystup.

Pfiklad

nastaveni

3-10

Alarm Vystup Vystupni LED
Sepnuto pfi ON ON sviti
alarmu OFF OFF nesviti
Rozepnuto pfi ON OFF sviti
alarmu OFF ON nesviti

e Typ alarmu a sepnuto pfi alarmu (v normalnim stavu rozepnuto) /
rozepnuto pfi alarmu (v normalnim stavu sepnuto) mohou byt
nastavovany nezavisle pro kazdy alarm.

» Sepnuto pfi alarmu / rozepnuto pfi alarmu je nastaveno u parametru
“Alarm 1 az 3 rozepnuto pfi alarmu” (nastavovaci méd). Vyrobce

prednastavuje hodnotu [ n-0] “Sepnuto pfi alarmu”.

Obrazek uvedeny nize shrnuje vySe uvedeny popis ¢innosti pfi alarmu
(kdyz je typ alarmu nastaven na “dolni limit alarmu (odchylka) se
zélozni sekvenci”.

Typ alarmu: dolni limit alarmu (odchylka)
se zaloZni sekvenci

4 Regulovana hodnota

Hodnota alarmu P

Hystereze alarmu

» Cas

A

.
Zalozni sekvence |

\
1
Zrusena ﬁ ________ Sepnuto (ON)
(OFF)

Vystup alarmu
(sepnuto pfi alarmu)



KAPITOLA 3 ZAKLADNI OPERACE

Kdyz nastavena hodnota pro teplotu pfekroci £10%, pak na vystupu
bude alarm 1. V tomto pfikladé nastavme nasledujici parametry.
“Typ alarmu 1" = “1: (odchylka horniho a spodniho limitu)”
“Hodnota alarmu 1" = “10”
“Hystereze alarmu 1" = “0,02"
“Sepnuto / rozepnuto pfi alarmu” = [ ﬂ’5]: rozepnuto pfi
alarmu”

Vyznam parametr(l “Hystereze alarmu” a “Rozepnuto pfi alarmu /
sepnuto pfi alarmu” je stejny jako pfi odesilani od vyrobce, takze
nastaveni pro pracovni €innost je vynechéano.

1. Zvolte zobrazeni nabidky a vyberte [ 5EE ] (nastavovaci méd)

pouzitim tlacitek (=X (A aXF] Podrobnosti o vybéru zobrazeni
nabidky - viz strana 1-8.

2. Stisknéte tlacitko pro vstup do nastavovaciho médu. Zobrazi
se nejvyssi parametr v nastavovacim moédu [U"'i:] “typ vstupu”. V
tomto prikladu je nastaveni parametru: “17: 4 az 20 mA”.

3. Stisknéte tlagitko dokud se nezobrazi [ALE {] (parametr “Typ
alarmu 1"). Implicitni hodnota je “2: odchylka horniho limitu”.

4. Stisknéte tlacitko pro navrat do “1: odchylka horniho a dolniho
limitu”.

5. Zvolte zobrazeni nabidky a vyberte [Lu~ ] (mod Groveri 1)

pouzitim tladitek (=X (AR]aXF] Podrobnosti o vybéru zobrazeni
nabidky - viz strana 1-8.

6. Stisknéte tlacCitko pro vstup do modu uroveh 1. Zobrazi se
nejvy$si parametr v modu roveri 1 [ AE ] “provadéni/zruseni AT”.

7. Stisknéte tlagitko dokud se neobjevi [AL - {] (parametr
“Hodnota alarmu 17).

8. V tomto pfikladu je nastaveni parametru “10”, tak stisknéte tlacitko
dokud se neobjevi “10,0".

O desetinné ¢arce u hodnoty alarmu

Desetinna ¢arka hodnoty alarmu odpovida nastaveni parametru “Desetinna ¢arka”
(nastavovaci méd). V tomto pfikladu parametr “Desetinna ¢arka” je nastaven na “1”. (U
teplotniho vstupu desetinna ¢arka hodnoty alarmu odpovida zvolenému cidlu.)
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3.5 Ochranny méd

B Zabezpeceni * Tento parametr dovoluje, dokud nezacne Cinnost, chranit

——— parametry, které se nemé&ni b&éhem ¢innosti, pfed nechténou

‘3 :- ”- - zménou.

—_—— « Nastavena hodnota parametru “Zabezpeceni” udava rozsah
chranénych parametrd.

» Je-li tento parametr nastaven na “0”, pak parametry nejsou
chranény.

« Je-li tento parametr nastaven na “1” az “3”, po¢et moda, které

mohou byt zobrazeny pfi zobrazeni nabidky, je omezen.
Jeli nastaven na “1”, pak mohou byt vybrany médy urovné 0 az 2,
nastavovaci, expansni a volitelny méd. Je-li nastaven na “2”, pak
mohou byt vybrany pouze médy urovné 0 az 2. Je-li nastaven na
“3”, pak mohou byt vybrany pouze médy urovné 0 a 1.

» Je-li tento parametr nastaven na “4” az “6”, pak mohou byt vybrany
pouze Cinnosti v moédu 0 a méd neni zobrazen pfi zobrazeni
nabidky.

« Je-li tento parametr nastaven na “5”, pak muze byt pouzit pouze
parametr “PV/SP”.

« Je-li tento parametr nastaven na “6”, pak miize byt pouzit pouze
parametr “PV/SP”. (Nastavena hodnota se nemlze ménit.)

e Implicitni hodnota je “1”".

B Ochrana » Tento parametr znemozZfiuje pouziti tlacitka béhem Cinnosti.
tlacitka Napfiklad, jestlize zabrafujete pouziti tlagitka A/M| pomoci
parametru “Ochrana tlaCitka A/M” (ochranny méd) béhem
,‘-’ E '7' P automatické ¢innosti, regulator nemdze byt nastaven do
- manualniho médu zabranujicimu manualni ¢innosti regulatoru

béhem dinnosti.

Priklad
nastaveni » Zvolme ochranu nastavovaciho, expansniho, volitelného a

kalibraéniho médu. Nastavme parametry nasledujicim zpisobem.

“Zabezpecleni” = “2: Pouzitelny pouze v médech urovné 0 az 2”

1. Stisknéte na dobu minimalné 1 sekunda soucasné tlacitka a
a regulator prejde do ochranného modu.

2. V ochranném médu se zobrazi nejvysSsi parametr ochranného
mobdu - “Zabezpeceni”. Implicitni hodnota parametru je “1”.
Stisknéte tlacitko pro nastaveni parametru na hodnotu “2”.

3. Stisknéte na dobu minimalné 1 sekunda soucasné tlaCitka a
a zobrazeni se zméni na parametr “Monitorovani PV/SP” (mod
uroven 0).

3-13



KAPITOLA 3 ZAKLADNi OPERACE

3.6 Cinnost pfi rozbéhu a zastaveni

-

C * Mlzete zacit nebo zastavit ¢innost zménou nastaveni parametru
I | “Chod / zastaveni” (méd Groven 0).

e Muzete prepnout funkci “Chod / zastaveni” az 100.000krat.

» Pro zastaveni ¢innosti nastavte parametr “Chod / zastaveni” na
[STOP] (zastaveni). Ve stavu “zastaveni” sviti svételna dioda
STOP.

« Cinnost nemUze byt zastavena b&hem automatického ladéni.

® Akcni veli¢ina » U standardniho typu regulatoru specifikujte akéni veli€inu (-5,0 az

pfi zastaveni 105,0%) u parametru “Akéni veli€¢ina (MV) pfi zastaveni” (méd
- - uroven 2) pro vystup akéni veliCiny béhem zastaveni.
eI | Vyrobce pfednastavuje “0,0: 0,0%".

« U pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru mizete vybrat bud stav

rozepnuto, sepnuto nebo drzet (hold). Ve stavu rozepnuto je pouze
fidici vystup 1 ve stavu ON. Ve stavu sepnuto je pouze Fidici vystup
2 ve stavu ON. Ve stavu drzet (hold) jsou oba dva fidici vystupy ve

stavu OFF. Vyrobce pfednastavuje stav “drzet”.

Priklad

Nasledujici pfiklad popisuje postup, ktery dovoluje zastavit fizeni

nastaveni bé&hem ¢&innosti regulatoru.

1. Zvolte zobrazeni nabidky a vyberte [Lu=0] (mod Grover 0)
pouzitim tlacitek alX*]. Podrobnosti o vybéru zobrazeni
nabidky - viz strana 1-8.

in.1sekunda 2 Stisknéte tlaCitko pro vstup do mddu uroven 0. Zobrazi se

hodnoty PV a SP.

/ zastaveni”).
4. Stisknéte tlacitko pro vybér [ 9EaP ] (zastaveni). Svételna
dioda STOP sviti a ¢innost se zastavi.

(chod).

Svételna dioda ,STOP“ zhasne a regulator za€ina pracovat.

3. Stisknéte tlacitko dokud se nezobrazi [ ~=5] (parametr “Chod

Pro obnoveni &inosti provedte vy$e uvedeny postup pro vybér [ riin]

Y

Pouziti vstupu udalosti
Pfi pouziti regulatoru E53-AKB mUze byt pomoci vstupu udalosti vybrano “Chod /

zastaveni”. Podrobnosti o tom, jak pouZzivat vstup udalosti - viz 4.3 Jak pouzivat vstup
udalosti (strana 4-8).
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3.7 Nastaveni fidici ¢innosti

B Zména « Nastavenou hodnotu mizete ménit u parametru “Nastavena
nastavené hodnota” (mod uroven 0).
hodnoty » VSimnéte si vSak, ze nemuzete zménit nastavenou hodnotu, kdyz je
parametr “Zabezpeceni” (ochranny méd) nastaven na “6”.
C o » Pro zménu nastavené hodnoty stisknéte tlacitka nebo pro
=) vybér poZadované hodnoty. Pokud ponechate nastaveni po dobu
dvé sekundy, pak bude nastavena hodnota aktualizovana na novou
hodnotu.
Pfiklad V nasledujicim pfikladu zmé&fime nastavenou hodnotu teploty z “60°C”
nastaveni na “50°C”.

1. Vyberte zobrazeni monitorovani PV/SP.
2. Stisknéte tladitko pro zménu nastaveni na “50,0: 50,0°C”.

B Manualni

¢innost

® Standardni typ

Sloupcovy
diagram

Svételna dioda

[MANU]

Regulovan4

» U standardniho regulatoru je fizena akéni veli€ina a u pozi¢né-
proporcionalniho regulatoru je fizeno otevreni ventilu.

» Pro nastaveni manualni ¢innosti a ru¢ni nastaveni akéni veli€iny
nebo otevreni ventilu stisknéte po dobu minimalné 1 sekundy
tiagitko [AM], Reguléator prejde do manualniho médu.

* Regulovana hodnota je zobrazena displeji €.1 a ak&ni veli¢ina je
zobrazena na displeji €.2. Akéni veli€ina (topeni) je také zobrazena
na sloupcovém diagramu v pfirGstcich po 10%.

* Pro zménu akéni veli€iny stisknéte tlacitka nebo [XF]. Po dvou
sekundach bude akéni veli€ina aktualizovana na nové nastaveni.

* V manualnim médu nemohou byt ostatni mody vybirany. Pro vybér
ostatnich médu stisknéte po dobu minimalné 1 sekunda tlacitko
[AIM| Manuaini mod je opustén.

» Automaticky navrat funkce zobrazeni nepracuje, pokud je regulator
v manualnim maodu.

» Pfi pfepinani mezi manualni a automatickou ¢innosti je akéni
veliina vystavena pracovnimu postupu “mensi rozvazeni - mensi
vykyvy” (balance less, bump less).

» Je-li pferuSeno napajeni pfi manualni €innosti, pak se manualni
¢innost obnovi u akéni veli€iny pfi pferuSeni napajeni ihned poté,
kdyZ je napajeni obnoveno.

* Funkci AUTO / MANUAL Ize pfepnout az 100.000krat.

Y
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Cinnost “mensi rozvazeni - mensi vykyvy”

Pro zabranéni nahlym zménam akéni veli€iny pfi pfepinani mezi manualni a
automatickou €innosti, za€ina ¢innost znovu s pouZitim takové hodnoty, ktera byla
aktivni bezprostfedné& predtim, neZ byla €innost pfepnuta a hodnota je postupné pfiblizovana k
hodnoté bezprostfedné po pfepnuti Cinnosti.
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Nasledujici obrazek shrnuje manualni €innost

AkEni veli€ina (%)
y

Body "balance-less, bump-less"

g

2 » Cas
0 A A A .
Akéni velicina OFF ON '
sephuta -
Preruseni
=
® Pozi¢né-

proporcionalni
typ

Kdyz je k regulatoru pfipojen potenciometr, je regilovana hodnota
zobrazena na displeji €.1 a otevieni ventilu je zobrazeno na displeji
€.2. Otevreni ventilu je také zobrazeno na sloupcovém diagramu

s prirGstky 10%.

Kdyz potenciometr neni pfipojen k regulatoru, na displeji €.2 se
zobrazi [----] a na sloupcovém diagramu se nic nezobrazuje.

Potenciometr pfipojeny Potenciometr nepfipojeny

{_. Regulovana
hodnota

Regulovana
hodnota

I~ Otevieni Otevieni
ventilu ventilu
Sloupcovy Svételna dioda Sloupcovy Svételna dioda
diagram [MANU] diagram [MANU]

Kdyz stisknete tlagitko , Loteviena“ strana prejde do stavu ON.
Kdyz stisknete tlagitko , ,Zzaviena“ strana prejde do stavu ON.
V manualnim médu nemohou byt vybrany ostatni moédy. Pro vybér
ostatnich méd( stisknéte po dobu minimalné 1 sekunda tlacitko
[AIM]. Manualni méd je opustén.

Automaticky navrat funkce zobrazeni nepracuje, pokud je regulator
v manudélnim maédu.

Funkci AUTO / MANUAL Ize pfepnout az 100.000krat.
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B Automatické

ladéni (AT)

|y
=

® 40% AT

Nastavena

hod

provadéni AT >10% pIné vychylky

AT (automatické ladéni) nem0ze byt provadéno, je-li ¢innost
zruSena nebo béhem dvoupolohového fizeni.

Kdyz provadite automatické ladéni, nastavuji se optimalni hodnoty
parametrl PID vynucenou zménou akéni veliciny pro vypocet
charakteristik (nazyvano “metoda omezeného cyklu”) fizeného cile.
Béhem automatického ladéni blika svételna dioda AT.

40% AT nebo 100%AT muze byt vybrano zménou Sirky
omezeného cyklu MV. Specifikujte [AE = {] respektive [AE-2] v
parametru “Provadéni / zruSeni AT” (mdd uroveri 1).

Bé&hem fizeni topeni a chlazeni a u poziéné-proporcionalniho typu
miize byt provadéno pouze 100% AT. (Takze [AE - ] (40% AT) se
nezobrazi.)

Pro zrudeni provadéni AT specifikujte [ 8FF ] (LAT zruseno®).

Pro nastaveni omezeného cyklu MV zmény Sifky na 40%, zvolte 40%
AT pro provadéni automatického ladéni s kolisanim regulované
hodnoty co mozna nejmensim. VSimnéte si vSak, Ze automatické
ladéni trva déle ve srovnani se 100% AT.

Casovani, kterym jsou omezené cykly vytvafeny, se méni podle toho,
zda odchylka (DV) pfi po¢atku provadéni AT je €i neni 10% piné
vychylky.

Odchylka pfi po&atku A Odchylka pfi po&atku

provadéni AT <10% plné vychylky

Omezeny cyklus zmény Omezeny cyklus zmény
Sitky MV 40% Sirky MV 40%
[——
Nastavena
hodnota

[
[
[
1
1

Odchylka 10%
pIné stupnice

Odchylka 10%
pIné stupnice

¢
1
)
1
1
1
'
1
1
'
i
i

A
Zacatek
provadéni AT

® 100% AT
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A Cas A A Cas

Zatatek Konec AT
Konec AT provadéni AT

Pro nastaveni omezeného cyklu MV zmény Sifky na 100% zvolte
100% AT pro zkraceni doby provadéni AT bez obavy o kolisani
regulované hodnoty.

A Omezeny cyklus MV
zmény Sifky 100%

Nastavena

hodnota

/ :

L}

1 [

t [

' t

!

'

'

A A
Zacatek
provadéni AT Konec AT

» Cas
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Pfiklad V tomto pfikladu provedme 40% AT.
nastaveni

1. Vyberte [Lu= ] (mod droveh 1) pouzitim tlagitek nebo X/,
Podrobnosti o vybé&ru zobrazeni nabidky - viz strana 1-8.

2. Stisknéte tlacitko pro vstup do mddu uroven 1. Je zobrazen
nejvy$si parametr v modu troven 1 [ F“:] “Provadéni / zruseni
AT”. V tomto pfikladu je nastaveni parametru [ 6FF ] “AT zruseno”.

3. Stisknéte tlagitko (2 pro specifikaci [ AE - {].

4. Svételna dioda AT blika a zacina provadéni AT. Kdyz dioda AT
zhasne (konec provadéni AT), pak se parametr automaticky vraci

na[ oFF]“AT zruseno”.

Navic mimo AT je regulator E5AK také vybaven fuzzy self-tuning (ST) -
samocinnym ladénim, které dovoluje automaticky vypocet parametrd
PID vhodnych pro fizeny objekt. VSimnéte si vSak, Ze funkce ST
pracuje pouze béhem standardniho fizeni teplotnim vstupem. DalSi
informace tykajici se ST - viz strana 5-34 a A-14.

O parametrech PID
Kdy?Z jsou fidici charakteristiky znamy, pak parametry PID mohou byt nastaveny pfimo pro

fizeni.

Parametry PID jsou nastavovany u parametrt “Pasmo proporcionality” (P), “Integrac¢ni doba” (1) a
“Derivacni doba” (D) (mod aroven 1).

Podrobnosti o rozsahu nastaveni téchto parametrd - viz Kapitola 5 Mdd droven 1 (strana 5-13).
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KAPITOLA 4 APLIKOVANA CINNOST

Kapitola 4 Aplikovana ¢innost

Tato kapitola popisuje kazdy z parametrll pozadovanych pro pIné vyuziti
pfednosti regulatoru ESAK. Pfi Cteni této kapitoly Vas budeme odkazovat na

popisy parametr(l v paté kapitole.

4.1 Vybér fidici metody ..o, 4-2
Rizeni topeni a chlazeni.........c..ccoccovevveeeeennn. 4-2
Pozi¢né&-proporcionalni Fizeni..........cccccceeeeennnns 4-3
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4.1 Vybeér ridici metody

Pri vybéru Fidici metody nastavte parametry podle nasledujici tabulky. (Vyrobce pfednastavuje
parametry pro fizeni topeni.)

Parametr Prifazeni Fidiciho Prifazeni fridiciho PFima / reverzni
Ridici metoda vystupu 1 vystupu 1 éinnost
Rizeni topeni Ridici vystup (topeni) - Reverzni ¢innost
(standardni)
Rizeni chlazeni Ridici vystup (topeni) - PFima ¢innost
(standardni)
Rizeni topeni a chlazeni | Ridici vystup (topeni) | Ridici vystup (chlazeni) Reverzni €innost

Podrobnosti o pfifazeni vystupl - viz 3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci (strana 3-6)

B Rizeni « Je-li zvoleno fizeni topeni a chlazeni, pak mohou byt pouzity parametry
topeni a .Pasmo necitlivosti* a ,Koeficient chlazeni“.

chlazeni

® Pasmo Pasmo necitlivosti se nastavuje pomoci stfedu nastavené hodnoty. Sitka pasma
necitlivosti necitlivosti je nastavena hodnota parametru ,Pasmo necitlivosti“ (mod uroven

1). Nastaveni kladné hodnoty méa za nasledek pasmo necitlivosti, zatimco
nastaveni zaporné hodnoty ma za nasledek prekryti pasma.

Pasmo necitlivosti: Pfesah pasma: ; )
Vystup §ifka pasma necitlivosti = kladna Vystup §ifka pasma necitlivosti = zaporna
A < A <

Strana Strana . Strana Strana )
topeni 1 chlazenl‘ topeni [ chlazeni .
0 A i 0 A TRV
Nastavena hodnota Nastavena hodnota
® Koeficient Jestlize topné a chladici charakteristiky fizeného objektu se podstatné liSi a
chlazeni nedovoluji ziskat uspokojivé fidici charakteristiky ze stejnych parametrd P, |, D,

pak nastavte proporcionalni pasmo (P na chladici strané) pomoci koeficientu
chlazeni pro vyrovnani fizeni mezi topnou a chladici stranou. Pfi fizeni topeni a
chlazeni, P na topné nebo chladici strané se vypocita podle nasledujiciho
vzorce:

Topnd strana P = P; Chladici strana P = koeficient chlazeni x P

® Akcni veli€ina « Pri fizeni topeni a chlazeni, je vystup akéni veli¢iny, ktery je vystupem, kdyz

pfi zastaveni ¢innost regulatoru je zastavena, zavisly na nastavené hodnoté parametru
,MV pfi zastaveni* (mdd Uroven 2) stejnym zpusobem jako pro standardni
fizeni.

« VSimnéte si vSak, Ze pfi fizeni topeni a chlazeni ak&ni veli¢ina na chladici
strané je uvazovana kvUli vyhodnosti jako zaporna hodnota. Ma-li akéni
veli€ina pfi STOP zapornou hodnotu, akéni veli€ina je vystupem pouze na
chladici stran&, a kdyZ ma kladnou hodnotu, akéni veli€ina je vystupem
pouze na topné strané. Vyrobce pfednastavuje hodnotu , 0% Jestlize
regulator pracuje s nastavenim od vyrobce, pak akéni veli€ina neni
vystupem ani na topné a ani na chladici strané.

E@ Spinani u manualni éinnosti
Kdyz je nastaven piesah pasma, pak funkce ,bez vykyv(“, ktera je v ¢innosti pfi
pfepinani mezi manualni a automatickou ¢innosti, nemusi pracovat.
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B Pozicné- .
proporcionalni

Fizeni *
® Doba chodu .
pohonu ventilu .
® Monitorovani .

otevreni ventilu

® Akcni veliGina .
pri zastaveni /
chybé PV

® Ostatni funkce

Pro pozi&né&-proporcionalni fizeni pouzijte poziéné-proporcionalni typ
regulatoru.
U pozi¢né&-proporcionalniho typu regulatoru je fidici vystup 1 pouzit pro
rozepnuty (open) vystup a fidici vystup 2 pouzit pro sepnuty (close) vystup.
Podle toho fidici vystupy 1 a 2 nemohou byt pouzity jako pfifazeni vystupu.
Specialni vystupni jednotky jsou jiz nastaveny u pozi¢né-proporcionalnich
typl regulatord.
U pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru jsou zablokovany nasledujici
funkce:

ST

Omezovat MV

Rizeni P a PD

40% AT

LBA

HBA

Dvoupolohové fizeni (ON / OFF)

Vyrobce pfednastavuje dobu chodu na hodnotu ,30 sekund®.

Pro zménu doby chodu bud nastavte parametr ,Doba chodu® (volitelny mod)
nebo provedte kalibraci motoru u parametru ,Kalibrace motoru“ (volitelny
mad).

Otevreni ventilu mze byt monitorovano, je-li potenciometr pfipojen

k regulatoru. Po pfipojeni potenciometru vSak urcité provedte kalibraci
motoru.

Otevreni ventilu je monitorovano svym zobrazenim na sloupcovém diagramu
s 10% prirastky.

Otevreny, sepnuty nebo nezménény stav maze byt vybran jako vystup pfi
zastaveni nebo pfi chybé PV. Tyto vystupy nastavte u parametrd ,Akéni
veliina pfi zastaveni“ nebo ,Akéni veli€ina pfi chybé PV* (mo6d aroven 2).

Nastavte pasmo necitlivosti u parametru ,Pozi¢né-proporcionalni pasmo
necitlivosti“ (mdd uroven 1).

Nastavte hysterezi pfi rozepnuti / sepnuti u parametru ,Hysterze pfi
rozepnuti / sepnuti“ (mdd uroven 1).

Hystereze pfi sepnuti /

rozepnuti
P4
~—Fosmo__
necitlivosti

ON | 1
OFF -. .................................................................................................................
»
A ‘ MV - otevieni ventilu A
-100% 0 100%
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[ | DVOUpOlO- ¢ Prfepinani mezi zdokonalenym fizenim P, |, D a dvoupolohovym fizenim se
hové Fizeni provadi pomoci parametru ,PID / ON/OFF* (expansni mod). Je-li tento
parametr nastaven na [ Fra], pak je vybrano zdokonalené fizeni a je-li
(ON / OFF) avel Pid), pakj bra dokonalené PID fizeni a je-li
nastaven na [2naF |, je vybrano dvoupolohové fizeni. Implicitni hodnota je
[ PCd].
+ Béhem pozi¢né-proporcionalniho fizeni nemuze byt vybrano dvoupolohové
fizeni.
® Hystereze » Pfi dvoupolohovém fizeni je hystereze zadana v programu pfi spinani mezi

stavy ON a OFF pro stabilizaci ¢innosti. Sitka hystereze, ktera se vyskytuje
béhem dvoupolohového fizeni je jednotné uvadéna jako ,hystereze®. Funkce
ridici vystup (topeni) a fidici vystup (chlazeni) jsou nastavovany u parametr(i
~Hystereze (topeni)" a ,Hystereze (chlazeni)“.

» U standardniho fizeni (fizeni topeni nebo chlazeni) hystereze mlize byt
nastavena pouze u topné strany.

Hystereze (topeni)

—>
S

OFF y » PV
A
Nastavena hodnota
» Pri rizeni topeni a chlazeni mize byt nastaveno pasmo necitlivosti. Tak se
da vytvorit tfipolohové fizeni.

Pasmo necitlivosti
<

Hystereze (topeni) o _ Hystereze (chlazeni)
ON 3 'y
Strana Strana
topeni chlazeni
v \4 >
OFF n > PV
Nastavena hodnota
Symbol Nazev parametru : Méd Popis
ok | Pfifazeni fidiciho vystupu 1 : hastavovaci | Pro specifikovani fidici metody
ol 2 Prifazeni fidiciho vystupu 2 : nastavovaci | Pro specifikovani fidici metody
arEy Prima/ reverzni ¢innost : nastavovaci | Pro specifikovani fidici metody
I -dh Péasmo necitlivosti : troven 1 Rizeni topeni a chlazeni
I -5 Koeficient chlazeni : troven 1 Rizeni topeni a chlazeni
fnu-5 MV pfi zastaveni : Uroven 2 Akeni veli¢ina pfi zastaveni fidici
¢innosti
Aau-E MV pii chybé PV : Uroven 2 Akéni veliGina pfi fidici innosti v
pfipadé chyby PV
nok Doba postupu : volitelny Pozi¢né-proporcionalni fizeni
TRl L Kalibrace motoru : volitelny Pozi¢né-proporcionalni fizeni
dh  Pasmo necitlivosti : uroven 1 Pozi¢né&-proporcionalni fizeni
al -H Hystereze pii sepnuto/rozepnuto  : Groven 2 Pozi¢né-proporcionalni fizeni
HY5 Hystereze (topeni) : Uroven 1 Dvoupolohové Fizeni (ON / OFF)
T'HY5 Hystereze (chlazeni) : Uroveri 1 Dvoupolohové fizeni (ON / OFF)
IC'nEl PID/ON/OFF . expansni Dvoupolohové fizeni (ON / OFF)
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4.2 Omezeni podminek ¢innosti

® Omezeni Hodnoty horniho a dolniho limitu akéni veli¢iny mohou byt omezeny
akéni veliéiny omezovacem MV a strmost priibéhu akéni veli¢iny miize byt omezena
omezovacem zmény MV.

® Omezovac MV Hodnoty horniho a dolniho limitu akéni veli€iny jsou nastavovany v parametru
LHorni limit MV* a ,Dolni limit MV* (méd Uroven 2). Je-li hodnota akéni veliiny
vypoc&tena reguldtorem ESAK mimo rozsah omezovace, pak skuteéné vystupy
jsou zavislé na nastavené hodnoté téchto parametra.

Vystup (%)
A
100f— =~ Hodnota horniho limitu MV
Hodnota dolniho
limitu MV
0
» PV

Pfi Fizeni topeni a chlazeni je akéni veli€¢ina na chladici strané uvazovana jako
zaporna hodnota z divodu vyhodnosti. Horni limit je nastaven na topné strané
(kladna hodnota) a dolni limit je nastaven na chladici strané (zaporna hodnota),
jak je zobrazeno na nasledujicim obrazku.

Vystup (%)

100
Hodnota dolniho limitu MV -

Hodnota horniho limitu MV

Strana
chlazeni

Strana
topeni

> PV

0 N
Nastavena hodnota
® Omezovac Parametr ,Omezeni zmény MV* (mdd Uroven 2) nastavuje maximaini
zmény MV dovolenou strmost akéni veliCiny za sekundu. Je-li zména akeéni veli€iny vétsi

nez nastaveni tohoto parametru a hodnota vypocéitana regulatorem E5AK je
dosazena, pak se hodnota méni na hodnotu nastavenou v tomto parametru.

Vystup (%)

100 Tt

\ Hodnota omezeni
) strmosti MV

: /
1 sekunda

» Cas

A
Bod sepnuti
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® Podminky
¢innosti
omezovace

B Omezovac
nastavené
hodnoty

Omezovace jsou nefunkéni nebo nemohou byt nastaveny, kdyz nastava
kterakoliv z nasledujicich podminek:

¢ bé&hem dvoupolohového Fizeni

e bé&hem provadéni ST

¢ bé&hem provadéni AT (pouze u omezovace strmosti MV)

e béhem manualni €innosti

e kdyz je Cinnost zastavena

¢ kdyz nastane chyba

e béhem pozicné-proporcionalniho fizeni (pouze omezovac akéni veli€iny)

Rozsah nastaveni nastavené hodnoty je omezen omezovatem nastavené
hodnoty. Hodnoty horniho a dolniho limitu tohoto omezovacée nastavené
hodnoty jsou nastavovany u parametrd ,Horni limit nastavené hodnoty“ a ,Dolni
limit nastavené hodnoty“ (expansni mod). VSimnéte si v3ak, Ze je-li omezovacl
nastavené hodnoty resetovan, nastavena hodnota je nucené zménéna na
hodnotu horniho nebo dolniho omezeni omezovace nastavené hodnoty, jestlize
je nastavena hodnota vné rozsahu omezovace. Také pfi zméné typu vstupu,
teplotni jednotky a zméné& méfitka je omezovac nastavené hodnoty nucené
resetovan na rozsah méfitka Cidla.

| Rozsah méfitka (&idla) ]

[Omezovaé nastavené hodnotyl :
y VY
A, A H
A B

Rozsah nastaveni A"

SP

\

Zménéno ha
novou hodnotu
horniho omezeni

i R

1
1
'
.
,
:
:
Zménéno na hodnotu __ Y
horniho omezeni y ‘ ..

SP

> (<
\

et
v

Zména typu vstupu A

A
ANastavena hodnota YHodnoty horniho a dolniho limitu omezovaée| C B
Y Hodnoty rozsahu méfitka (€idla) horniho a dolniho limitu O

B Rampa SP

4-6

U funkce rampa SP, regulator pracuje podle hodnoty (nastavena hodnota
béhem rampy SP) omezené zmé&nou poméru, misto zménéné nastavené
hodnoty, kdyzZ je nastavena hodnota mé&néna. Interval, ve kterém je nastavena
hodnota b&hem rampy SP omezena, je brana jako ,Rampa SP*.

SP
A

Nastavena
hodnota

Nastavena hodnota
rampy SP
Casova jednotka rampy SP

2 » Cas
Bod pFepnuti
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® Cinnost pfi

startu kterakoliv z nasledujicich podminek:
provedena.
hodnotou.
Nastavena ]
hodnota PV
Nastavena
hodnota
PV 1 .
» Cas
A
Napajeni
zapnuto
® Omezeni
béhem rampy SP .

Zména poméru béhem rampy SP je provadéna u parametr(l ,Nastavena
hodnota rampy SP* a ,Casova jednotka rampy SP*. Pfi implicitni hodnot& ,0 u
.Nastavena hodnota rampy SP*“ je funkce rampa SP zablokovana.

Zména nastavené hodnoty u rampy SP m{ze byt monitorovana parametrem
.Nastavena hodnota b&hem rampy SP“ (méod uroven 0).

Omezovace jsou neplatné nebo nemohou byt nastaveny, kdyz nastane

Jestlize je funkce rampy SP povolena, pak pfi zapnuti napajeni a kdyz je na
~chod" pfepnuto ze stavu ,stop®, tak regulovana hodnota mdze dosahnout
nastavené hodnoty po rampé SP stejnym zplsobem, jako kdyz je zménéna
nastavena hodnota. V tomto pfipadé je ¢innost provadéna s regulovanou
hodnotou povazovanou za nastavenou hodnotu pfed tim, nez byla zména

Smér rampy SP se méni podle vztahu mezi regulovanou a nastavenou

Stejna zména
poméru

Yo » Cas
Napajeni
zapnuto

« Provedeni automatického ladéni zac¢ina po skonéeni rampy SP.

Je-li regulatoru pfepnut do maualniho médu, nastavena hodnota se méni

spojité dokud rampa SP neskongi.
« Je-li regulator ve ,stop” stavu nebo nastane-li chyba, pak funkce rampa SP

se stava neplatnou.

Symbol Nazev parametru : Mdd Popis
al -H Horni limit MV : Uroven 2 Omezeni akeni veliciny
ol -L  Dolni limit MV : aroven 2 Omezeni akéni veliCiny
arl  Omezeni strmosti MV : troven 2 Omezeni akeni veliCiny
Sl -H Horni limit nastaveni SP . expansni Omezeni nastaveni SP
S;_ -1 Dolni limit nastaveni SP : expansni Omezeni nastaveni SP
SP-E Nastavena hodnota rampy SP : Uroven 2 Omezeni zmény SP
SPrU Casova jednotka rampy SP : uroven 2 Omezeni zmény SP
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4.3 Jak pouzivat vstup udalosti

B Prifazeni .
vstupu

Funkce
vicenasobny SP

o [ 1.2

Chod / zastaveni wcensasobny
Dalkovy / lokalni
Automaticky /

manualni

Pouzivéte-li vstup udalosti, namontujte volitelnou jednotku (E53-AKB). Do
regulatoru ESAK mohou byt namontovany az dvé jednotky E53-AKB a pro
kazdou jednotku E53-AKB mohou byt pouzity dva vstupy udalosti.
E53-AKB x 1 jednotka : 2 vstupy udalosti
E53-AKB x 2 jednotky : 4 vstupy udalosti
Vstupy udalosti mohou byt zapnuty az 100.000krat.

Muizete vybirat z nasledujicich péti funkci vstupu udalosti:

Vicenasobny SP

Chod / zastaveni

Dalkovy / lokalni

Automaticky / manualni

Mdd SP
V pfipadé funkce vicenasobny SP se pouziva pocet vstupl udalosti (vstup
uddlosti 1 nebo 2) nastaveny u parametru ,Funkce vicenasobny SP*
(volitelny méd). Jsou-li pouzity Etyfi vstupy udalosti, pak funkce vicenasobny
SP je automaticky pfifazena vstupu udalosti 1 a 2 pro stanoveny pocet.
Jsou-li pouzity dva vstupy udalosti, pak funkce vicenasobny SP je
automaticky pfifazena vstupu udalosti 3 a 4 pro stanoveny pocet.
Ostatni funkce, nepouzité pro funkci vicenasobny SP, jsou pfifazeny vstupu
udalosti 1 az 4 podle nastaveni parametr(l ,Pfifazeni vstupu udalosti 1 az 4“
(volitelny méd). VSimnéte si vSak, ze parametry ,Pfifazeni vstupu udalosti 1
az 4“ nemohou byt pouzity v pfipadé, Ze je instalovana pouze jedna jednotka
E53-AKB.

Vstup 4 vstupy udalosti 2 vstupy udalosti
udalosti | 1 | 2 | 3 | 4 ] [a] 4]
o | o | I |
n
>
=
s | 1 | .
9.8
3| 2 | —
oS

Vicenasobny Ostatni funkce vstupu
[:] SP - udalosti
Nasledujici tabulka ukazuje vztah mezi nastavenimi a funkcemi parametrt
LPlifazeni vstupu udalosti 1 az 4.

Nastaveni Funkce
P 6 q | Vstup udalosti zablokovan

SL. EFO ON : Zastaveni / OFF : Chod
’_Et ON : Dalkovy / OFF : Lokalni
HH‘.‘ ON : Manudlni / OFF : Automaticky
’_S’U ON: RSP /| OFF : LSP
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® Priklad
prifazeni

B Vicenasobna
SP

« V tomto pfikladu jsou pouzity Ctyfi nastavené vstupy udalosti - funkce

vicenasobny SP na ,2“, vstup udalosti 3 na ,,Chod / zastaveni“ a vstup
udalosti 4 na ,Automaticky / manualni“. Nastavte nasledujicim zplsobem:

(1) Nastavte parametr ,Funkce vicenasobny SP“ na ,2“. _
(2) Nastavte parametr ,Pfifazeni vstupu udalosti 3“ na ,, 5«EDP
(3) Nastavte parametr ,Pfifazeni vstupu udalosti 4“ na ,, AfAn«,

::lzgllgsti[ 1 [ 23] 4]
vicenasobny f«UtOma}tllc’ky
SP manualni

Chod / zastaveni

» Nastavené hodnoty 0 az 3 jsou nastaveny jako nastavena hodnota podle
vstupu udalosti. VSimnéte si v3ak, Ze tyto parametry nemohou byt
nastaveny, kdyZ funkce vicenasobna SP neni vybrana. Nasledujici tabulka
ukazuje vztah mezi vstupem udalosti a nastavenou hodnotou 0 az 3.

Funkce vicenasobna SP 1 2
Vstup udalosti 1 1 2
Nastavena hodnota 0 OFF OFF OFF
Nastavena hodnota 1 ON ON OFF
Nastavena hodnota 2 - OFF ON
Nastavena hodnota 3 - ON ON

* Kdyz jste zménili nastavenou hodnotu na displeji PV / SP, pak nastavena
hodnota, ktera je pribézné zvolena, je také soucasné zménéna.

* Kdyz jste pfepnuli mezi nastavenou hodnotou 0 az 3, pak funkce rampa SP
pracuije, je-li funkce rampa SP odblokovana. Nasledujici pfiklad zobrazuje
zménu nastavené hodnoty, kdyz pfepinate z nastavené hodnoty 0 na
nastavenou hodnotu 1.

S“P Rampa
Nastavena | P_SP_’{
hodnota 1 :

Nastavena :
hodnota 0 ] |

Vstup udalosti OFF ON
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B Ostatni
funkce vstupu
udalosti

® Chod /
zastaveni

® Dalkovy /
lokalni
® Automaticky /

manualni

® Mdod SP

Prepnéte nastaveni parametru pro kazdy z ,,Chod / zastaveni*, ,Dalkovy /
lokalni“ a mody SP.

Spinaci ¢innost automaticky / manualni je stejna jako u tlacitka A/M.

U vstupu udalosti a Cinnosti tlaCitek neplati pravidlo pfednosti. Nicméné,
vstupy udalosti chod / zastaveni nebo automaticky / manudalni musi byt
nastaveny bud na ON nebo OFF. TakZe parametry budou vzdy sledovat
vstup udalosti, dokonce i kdyZ budete zkouSet pfepinat nastaveni pomoci
tlacitek.

Je-li vstup udalosti nastaven na ,,ON*, pak €innost regulatoru je zastavena a
sviti svitici dioda ,STOP*. Obsah vstupu udalosti se odrazi v parametru
,Chod / zastaveni“ (méd uroven 0).

Tato funkce je podporovana pouze kdyz je nainstalovana volitelna jednotka
pro sériovou komunikaci E53-AK01 / 02 / 03.

Je-li vstup udalosti nastaven na ,ON“, parametry mohou byt zapsany pouze
pfi pouziti komunikacni funkce a pfitom svételna dioda ,RMT* sviti. Obsah
vstupu udalosti se odrazi v parametru ,Dalkovy / lokalni“ (mod uroven 2).

Je-li vstup udalosti nastaven na ,ON, pak regulator je pfepnut na manualni
ginnost a sviti svételna dioda ,MANU*.
Pfepinejte vstup udalosti ON / OFF, kdyz je regulator zapnuty.

Tato funkce je odblokovana, pouze kdyZ parametr ,Odblokovani médu SP*
je nastaven na ,ON".

Je-li vstup udalosti nastaven na ,ON“, pak dalkovy SP (RSP) je bran jako
nastavena hodnota a svételna dioda ,RSP* sviti. Je-li vstup udalosti
nastaven na ,OFF“, pak lokalni SP (LSP) je bran jako nastaven& hodnota.
Obsah vstupu udalosti se odrazi v parametru ,Méd SP* (mdd droven 2).
Podrobnosti o RSP / LSP - viz 4.4 Jak pouzivat dalkovy vstup (strana 4-11).

Symbol Nazev parametru : mod Popis
EL-n Funkce vicendsobny SP : volitelny Funkce vstupu udalosti
E.-* Piifazeni vstupu udalosti 1 az4  : volitelny Funkce vstupu udalosti
SFP-**  Nastavena hodnota 0 az 3 : Groven 1 Vicenasobny SP

*: "ai"’ o 0 az3
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4.4 Jak pouzivat dalkovou SP

e Uvazovani vstupu dalkové SP (4 az 20 mA) jako nastavena hodnota je
povazovano jako funkce ,dalkova SP“. Funkce ,Dalkova SP“ je umoznéna
pouze v pfipadé, ze parametr ,Odblokovani dalkové SP (RSP)“ je nastaven
na ,,ON“ (volitelny méd).

H Zména « Hodnoty horniho a dolniho limitu dalkové SP mohou byt nastaveny pomoci
méFitka zmény méfitka.
e U vstupu dalkové SP jsou dovoleny vstupy v rozsahu 4 az 20 mA (-10 az
110%). Vstupy, které nejsou v tomto rozsahu jsou povazovany jako
mimorozsahové (out-of-range) vstupni hodnoty. V tomto pfipadé je vstupu
vnucena hodnota limitu horniho nebo dolniho SP a svételna dioda ,RSP*
blika.
e Je-li vystupni funkce ,chyba vstupu RSP* pfifazena, pak kdyZ je vstup
dalkové SP mimo rozsah, vystup ,chyba vstupu RSP* pfejde do stavu ON.
Ridici vystup také pfepina na nastaveni parametru ,MV pfi chyb& PV*.
e U parametru ,Horni limit dalkového SP* nastavte hodnotu horniho limitu a u
parametru ,Dolni limit dalkového SP* nastavte hodnotu dolniho limitu
(volitelny maéd).
RSP (%)

A Mimorozsahovy vstup
(blika pfi hodnotach horniho a

dolniho
limitu)

Hodnota
horniho limitu

Hodnota
dolniho limitu»

o

'
}
T

t »Vstup (mA)

N e cmc e cda e

4 0

2.4 (-10%) I—- 21.6 (-110%)
® \/ztah k e Jsou-li parametry ,Horni limit nastavené hodnoty” nebo ,Dolni limit
omezovadi nastavené hodnoty“ ménény, pak hodnoty horniho a dolniho limitu dalkové
nastavené SP jsou nucené zménény na hodnoty horniho a dolniho limitu nastavené
hodnoty hodnoty. Nasledujici pfiklad ukazuje, jak hodnoty horniho a dolniho limitu

dalkové SP se méni, kdyz hodnota horniho limitu nastavené hodnoty je
zménéna z A na B.

[ Omezovac nastavené hodnoty ]
: [ Rozsah méfitkaRsP | .
. . v AV Nastavena
Pfed zménou Y Y » hodnota

' ’ .
0 ’ ’
' S K
I K Hodnota horniho limitu
o - zménéna z A na B
Zménéno na 'V

hodnotu horniho v B » Nastavena

limitu '/ Hodnoty horniho a dolniho limitu omezovage hodnota

'Y Hodnoty horniho a deolniho limitu méfitka RSP

m Modd SP « Nastavena hodnota, ulozena vnitfné v regulatoru E5AK, se povaZzuje za
.0kaIni SP (LSP)".

wsa sp « Je-liumoznéna funkce vicenasobny SP, pak nastavené hodnoty 0 az 3 jsou

FAT uvolnény pro pouziti jako lokalni SP.

Umoinén * Pouzijte parametr ,Méd SP* pro pfepinani mezi dalkovou SP a lokalni SP.
Je-li parametr ,M6d SP* nastaven na ,, rap . (dalkovy SP), pak sviti
svételna dioda ,RSP*. Je-li parametr ,M6d SP* nastaven na ,, L5P«
regulator je v lokalnim SP modu.

LspP
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B Monitoro- .
vani dalkové

SP

B Sledovani .

SP

V médu dalkové SP, na displeji ¢.2 pro PV / SP mize byt monitorovana
dalkova SP. V lokalnim médu SP mlze byt dalkova SP monitorovana
u parametru ,Monitorovani dalkové SP*.

Je-li lokalni SP pfepnuto z dalkové SP, kdyZ je odblokovana fnkce sledovani
SP, pak lokélni SP se zméni tak, Ze hodnota dalkové SP je drzena na
hodnoté SP pouzité bezprostfedné pred sepnutim.

Pro pouziti funkce sledovani SP nastavte parametr ,Sledovani SP“ do stavu
»ON*,

Nasledujici obrazek ukazuije, jak sledovani SP pracuje, kdyz je méd SP
pfepnut.

A
Vstup RSP |
LSP1 > PN

LSP2 » O S,

RSP2 >

Moéd SP LSP RSP LSP

(D) V pfipadé, Ze je dalkovy SP pfepnut v okamziku, kdy nastavena

hodnota je ,LSP 1% pak SP je pfepnut do ,RSP 2°.

(2) SP se posouva podle vstupu dalkové SP.
3) V pfipadé, Ze je prepnuto na lokalni SP, nastavena hodnota se stava

B Podminky .

éinnosti

,LSP 2“, je-li umoznéna funkce sledovani SP. V pfipadé&, Ze tato funkce
je zablokovana, SP bude prepnut do ,LSP 1°.

V pfipadé, ze je lokalni SP prepnuta na dalkovou SP, pak rampa SP bude v
¢innosti, jestlize je odblokovana funkce rampa SP.

V pfipadé, ze funkce SP je nastavena na ON, pak parametr ,M6d SP* je
nucené& zménén na [LSP] a lokalni SP je povazovana za nastavenou
hodnotu.

Béhem automatického ladéni, vstup dalkové SP neni akceptovan.
Automatické ladéni se provadi u nastavené hodnoty pfi za¢atku
automatického ladéni.

Dalkova SP neni pfedmétem nastavovacich podminek zalohové sekvence.

Symbol Nazev parametru : mod Popis

~ 5Pl | Odblokovéani dalkového SP - volitelny Funkce dalkového SP
r5PH | Hornf limit dalkového SP : volitelny Zména mérfitka RSP
~5PL | Dolni limit dalkového SP : volitelny Zména méfitka RSP
rPad | Mbd SP : Uroven 2 Prepinani LSP / RSP
SPE- |Sledovani SP : volitelny Pfepinani LSP / RSP

4-12



KAPITOLA 4 APLIKOVANA CINNOST

4.5 Jak pouzivat HBA (alarm spaleného topidia)

» U standardniho typu regulatoru maze byt funkce HBA (alarm spaleného
topidla) pouzita pouze kdyz misto pfifazeni vystupni funkce ,fidici vystup
(topeni)* je nastaveno na pulsni vystup.

» Pfi pouziti funkce HBA pfifadte vystupni funkci ,alarm spaleného topidla
(HB)“ pomocnému vystupu 1 nebo 2.

W Zjisténi » Zjisténi spaleného topidla pracuje nasledujicim zpUsobem:
spaleného . . . o
topidla (1) PFipojte proudovy transformator CT ke svorkam ¢.15a 17 a

proviéknéte pfivod k topidlu otvorem v transformatoru CT.

(2) Kdyz protéka proud timto vodiCem, proudovy transformator generuje
stfidavy proud umérny hodnoté proudu. Regulator ESAK méfi tento
stfidavy proud, pro vypocet proudu tekouciho do topidla.

3) Je-li topidlo spéaleno, pak proud tekouci v proudovém transformatoru
poklesne. Tato hodnota je srovnavana s hodnotou nastavenou jako
nastavena hodnota spéleného topidla a na vystupu je pak alarm
spaleného topidla.

ke svorkam CT
u regulatoru ESAK

pfivod
topidla

* Nastavena hodnota spaleného topidla se nastavuje u parametru ,Alarm
spéaleného topidla“. Pro kontrolu hodnoty proudu proudového transformatoru
pouzivejte parametr ,Monitorovani proudu topidla“.

* Nepouzivate-li funkci HBA, pak nastavte parametr ,Alarm spaleného topidla“
na hodnotu ,0,0“ (zablokovano).

® HBA blokovat/ + Je-li funkce blokovani HBA nastavena na ,,ON“, pak je alarm spéleného
uvolnit topidla drzen dokud neni pfijato jedno z nasledujicich opatfeni:
a Nastavenou hodnotu spéaleného topidla nastavte na ,0,0“.
b Resetujte regulator.
(Vypnéte napajeni regulatoru a pak opét zapnéte.)
e Pro umoznéni funkce blokovani HBA nastavte parametr ,Blokovani HBA® na

~ON“.
B Podminky « Zapnéte napajeni topidla souasné nebo dfive nez se zapnutim napajeni
éinnosti regulatoru E5AK. Je-li zapnuto napajeni topidla az po zapnuti napajeni

regulatoru E5AK, je na vystupu regulatoru alarm spaleného topidla.

 Rizeni pokraduje i kdyZ je na vystupu alarm spaleného topidla. (To jest,
regulator se pokousi fidit topidlo, jako kdyby alarm spaleného topidla
nenastal.) TakZe napravte tuto podminku opravou toho, co zplsobuje alarm
spaleného topidla.

« Alarm spaleného topidla je detekovan pouze kdyz fidici vystup je trvale ve
stavu ON po dobu minimalné 190 ms a vice.

» Jmenovita hodnota proudu se m{ize nékdy lehce li$it od skute¢né hodnoty
proudu tekouciho do topidla. Hodnotu proudu ve skute€ném pracovnim
stavu zkontrolujte u parametru ,Monitorovani proudu topidla“.

» Je-li maly rozdil mezi proudem v normalnim stavu a proudem ve spaleném
stavu, pak se detekce miize stat nestabilni. U proudu topidlem do 10 A
udrzujte rozdil 1 A nebo vice. U proudu topidlem 10 A a vé&tSim udrZujte
rozdil 2,5 A a vice.

» Funkce alarm spaleného topidla nemdize byt pouzita u fizeni topidla fazovou
metodou nebo metodou fidiciho cyklu. Také nem(ize byt pouzito trifazoveé
topidlo.

Pro detekci spaleného topidla u trifazového topidla pouzijte K2CU-FOOA-OGS (se
vstupnim vyvodem brany). (Podrobnosti - viz odpovidajici seznam parametru).
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B Jak * Vypoctéte nastavenou hodnotu podle nasledujiciho vzorce:

vypoc":itat . (hodnota proudu v normaInim stavu + hodnota proudu pfi spa leni)
Nastavena hodnota =

nastavenou 2

hodnotu

spéaleného « Nastavte hodnotu proudu pfi spéleni, pro dvé& nebo vice topidel pfipojenych k

topidla CT, na hodnotu v dobé&, kdy je spaleno topidlo majici nejmensi proud

(hodnota, kdy jedno z topidel se spali se v&emi topidly pfi stejném proudu).

* PresvédcCte se, zda jsou splnény nasledujici podminky:
Topidlo s proudem 10 A a nizS§im
hodnota proudu pfi normalni ¢innosti - hodnota proudu pfi
spaleni topidla=1 A
Kdyz vysledny proud je mensi nez 1 A, detekce je nestabilni.

Topidlo s proudem 10 A a vySSim

hodnota proudu pfi normalni ¢innosti - hodnota proudu pfi
spéleni topidla=2,5 A

Kdyz vysledny proud je mensi nez 2,5 A, detekce je nestabilni.

« Rozsah nastaveni je 0,1 az 49,9 A. Spaleni topidla neni detekovano, je-li
nastaveno ,0,0" nebo ,50,0“. Je-li nastaveno ,0,0“, alarm spaleného topidla
je nastaven na ,OFF" a je-li nastaveno ,,0,0“, alarm spaleného topidla je
nastaven na ,ON".

¢ Nastavte souhrnou hodnotu proudu pfi normalni €innosti na 50 A nebo
méné. Je-li nastaveno 55,0 A nebo vice, zobrazi se [FFFF] u parametru
~Monitorovani proudu topidla“.

® Priklady pouziti
Ridici vystup
Sio 0 Pfiklad 1 : pouziva se jedno topidlo 1 kW / 200 Vst
: Proud pfi normalni €innosti = 1000 /200 =5 A (< 10 A)
KW | 200 vstt Proud spalenym topidlem = 0 A

Topidlo

ct : Nastavena hodnota=0,5*(5+0)=2,5A
/\V/\ S S—
ESAK GQ
Topidlo Ridici vystup Priklad 2 : pouzivaji se tfi topidla 1 kW / 200 Vstf

eroT Proud pii normalni ¢innosti = 3 * (1000 / 200) =15 A (=10 A)
Proud pfi spaleni jednoho topidla =2 * (1000 / 200) = 10 A

WS 2e0vet Nastavena hodnota = 0,5 * (15 + 10) = 12,5 A
CT '

A\/A 6 oo (proud pfi normalni €innosti - proud pfi spaleném topidle =
ESAKQQ gE

=15-10=5A (=225 A)

Symbol Nazev parametru : Mdd Popis
r Monitorovani proudu topidla : troven 1 | Monitorovani proudu topidla
HE | Spéleni topidla : uroven 1 | Detekce spaleni topidla
Hh!l | Zablokovani spaleni topidla : volitelny | Zablokovani detekce alarmu spaleni topidla

4-14



KAPITOLA 4 APLIKOVANA CINNOST

4.6 Funkce LBA (alarm spalené smycky)

® Detekéni doba
LBA

@ Siika detekce
LBA

® Priklad detekce
LBA

Funkce LBA (alarm prerusené smyc¢ky) muze byt pouzita pouze u
standardniho typu regulatoru.

Funkce LBA mize byt pouzita pouze kdyz je navrzena jako vystup. Funkce
LBA také nepracuje, kdyz je vysledkem chyba paméti nebo porucha A/D
pfevodniku.

LBA (alarm prerusené smycky) je funkce pro rozhodovani zda chyba nastala
nékde na fidici smycce a ma za nasledek alarm na vystupu, kdyz
regulovana hodnota se neméni podle akéni veli€iny pfi maximalnim nebo
minimalnim stavu. Podle toho tedy mlze byt funkce LBA pouzita jako
prostfedek pro detekci nespravné funkce fidici smycky.

Je-li vystup nastaven na maximum nebo minimum, regulovana hodnota
normalné vzrlsta nebo klesa po uplynuti doby prodlevy. LBA je na vystupu,
kdyZ regulovana hodnota se neméni v predpokladaném sméru poté, kdyz
uplynula pevné stanovena doba. Tento pevné stanoveny ¢asovy Usek je
~detek&ni doba LBA®.

Cinnost LBA se nékdy stava nestabilni, kdyz regulovana hodnota znacné
kolisa v zavislostech na fidicich charakteristikach. Sifka detekce LBA se
stanovuje tak, aby mohly byt detekovany zmény s ohledem na vystup.

Zmény mensi nez Sifka detekce vzhledem k detekéni dob& LBA nejsou
povazovany za zmény.

Nasledujici pfiklad popisuje, co se déje, kdyZ nastane spaleni topidla pfi
maximalnim vystupu.

Detekéni doba LBA

Detekéni doba LBA
‘l Ll Bl |

PV ==t Y
E o~ A ifka detekce LBA
' |
— 5 :
S : Vystup
—_ ' : y» Cas

o

A

Spaleni topidla LBA=ON

Rozhodovani o LBA se provadi prfi kazdé detekéni dobé z hlediska
maximalniho vystupu. Na obrazku vyse se regulovana hodnota (PV) zna¢né
méni pri rozhodovani u prvniho ¢asovani, takze LBA zlstava ve stavu OFF.
Pri rozhodovani ve druném ¢asovém intervalu regulovana hodnota vzrista,
jak je nazna&eno prerusovanou ¢arou, chovani regulované hodnoty je
normalni. To znamena, ze Sifka zmény prekracuje detekeni Sifku LBA a
vystup LBA zlstava ve stavu OFF.

Je-li topidlo prepaleno v okamziku zobrazeném na obrazku vySe, regulovana
hodnota klesa. Podle toho se usuzuje, ze regulovana hodnota se neméni ve
sméru vzristu u rozhodnuti ve druhém ¢asovém intervalu a vystup LBA
pfechazi do stavu ON.
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® Nastaveni » Detekéni doba LBA je automaticky nastavena u automatického ladéni

detekéni doby

(kromé Fizeni topeni a chlazeni).

LBA » Neni-li mozné ziskat detek¢ni dobu LBA pomoci automatického ladénti,
nastavte tuto dobu u parametru ,Detekéni doba LBA* (méd uUroven 2).

® Stanoveni » Detekéni doba LBA se vypoéte nasledujicim zplisobem:
detekéni doby
LBA Q) Nastavte vystup na maximum.

%)) Zmérte dobu, ktera je potfebna, aby vstupni zména Sifky dosahla
detekéni Sifky LBA (implicitni hodnota : 0,2% plné vychylky).
3) Jako detekéni dobu LBA vezméte dvojnasobek hodnoty namé&rfeného

Gasu.

A Méreny interval Tm
PV
% |
0.2% plné

2

i vychylky

Ja—

Vystup

» Cas

[ Detekéni doba LBA = Tm x 2

4) V pfipadé dvoupolohové regulace (ON / OFF) nastavte detek&ni dobu
LBA na hodnotu vétsi, nez je fidici perioda.

Symbol Nazev parametru : Méd

Popis

RE | Provadéni / zrudeni AT
LbA E)etekéni doba LBA
L hREL | Sitka detekce LBA

Automatické nastaveni detekéni doby LBA
Nastaveni detekéni doby LBA
Zména Sirky detekce LBA
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4.7 Jak pouzivat prenosovy vystup

___________________________________________________________________________________________________________________________________________|
Pouzivate-li pfenosovy vystup, pfipojte komunikacéni jednotku (E53-AKF).

® Typ » Jako pfenosovy vystup miizete vybrat nasledujici polozky dat u parametru
prenosového »1Yp pfenosového vystupu“ (volitelny mod) :
vystupu Nastavena hodnota (setpoint)

Nastavena hodnota béhem rampy SP

Regulovana hodnota (PV)

Akeni velicina (topeni) (MV)

Akeni veli€ina (chlazeni) (MV)

Otevfeni ventilu
Vsimnéte si v§ak, Ze topna / chladici strana akéni veliciny mlize byt pouze u
standardniho typu regulator a otevieni ventilu mGze byt vystupem u
pozi¢né-proporcionalniho typu regulator(.

e Je-li zménéno pfifazeni vystupu, kdyz je vybran bud parametr ,Akéni

veli¢ina (topeni)* nebo ,,AkEni veli€ina (chlazeni)“, pak nastavena hodnota se
vraci na implicitni hodnotu.

® Méritko » Meritka téchto prfenosovych vystupl mohou byt upravena pred vystupem
prenosového podle nastaveni parametr(i ,Horni limit pfenosového vystupu“ a ,Dolni limit
vystupu pfenosového vystupu®“. Je dovoleno nastaveni hodnoty horniho limitu nizsi

nez hodnoty dolniho limitu, takze muze byt také provadén opacény pfevod.
Dale také m(ze byt méfitko zvétSeno hornim a dolnim omezenim Sifky
specifikovanym pro kazdou polozku. Nasledujici pfiklad ukazuje zménu
mé&fitka na Ctené strané& akeni veliCiny.

Pfenosovy Pfenosovy
vystup (mA) Opatné méfitko | VYStup (MA) Rostouci méfitko
20| -~ 20 _
: Akeni . Akéni
Al »veligina 417" L, veligina
N 1 k) ol 4 A 100 (%)
Horni limit Dolni limit Horni limit Dolni limit
pfenosového pfenosového pfenosového pfenosového
vystupu: 0 vystupu: 100 vystupu: 10 vystupu: 80
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L]

Jsou-li parametry ,Typ vstupu®, ,Mé&fitko horniho / dolniho limitu®, ,Horni /
dolni limit omezovace nastavené hodnoty (SP)“ zménény, kdyz je vybran
parametr ,Nastavena hodnota“, ,Nastavena hodnota b&hem rampy SP* nebo
.Regulovana hodnota“, pak kazdy z parametrd ,Horni limit pfenosového
vystupu“ a ,,Dolni limit pfenosového vystupu® jsou nasilné zménény na své
hodnoty horniho resp. dolniho limitu.

[ Omezovac SP ]

[Rozsah méfitka pfenosového vystupu'
v Y Y AV Nastavena

K » hodnota
," Zména hodnoty
,,’ horniho limituz Ana B

Vo
v

Zména hodnoty v v

horniho limitu o » Nastavena

omezovace ' Hodnoty horniho a dolniho limitu omezovate hodnota

'y Hodnoty horniho a dolniho limitu mé&fitka
pienosového vystupu

Zména hodnoty.

Symbol Nazev parametru : Mad Popis

Er-F | Typ pfenosového vystupu : volitelny Urceni pfenosového vystupu
Er-H |Hornilimit pfenosoveého vystupu : volitelny Mé&fitko pfenosového vystupu
E~ -1 | Dolnilimit pfenosového vystupu  : volitelny Mé&fitko pfenosového vystupu
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Konvence pouzité v této casti

B Vyznam grafickych zobrazeni (ikon) pouzitych v této ¢asti

[

Funkce

Komentar

£

Monitor

Pfiklad pouziti

Model

Popisuje funkci parametru

Popisuje rozsah a implicitni hodnoty nastaveni parametr(i

Pouzito pro parametry vyhrazené sledovani

Popisuje rozsah sledovanych hodnot

Popisuje postup pouzivajici parametry pracovnich instrukcich

Popisuje souvisejici (pfibuzné) parametry a polozky

Popisuje modely E5AK nebo volitelné jednotky podporujici parametr, ktery je
popisovan

B O zobrazeni parametru

Na regulatoru ESAK jsou zobrazeny pouze parametry, které mohou byt pouzity. Tyto parametry jsou
zobrazeny pouze v pfipadé, kdy jsou spinény podminky pouziti na pravé strané zahlavi parametru.
Nicméné, vS§imnéte si v8ak, Zze nastaveni chranénych parametr( jsou stale platna a nejsou zobrazena
bez ohledu na podminky pouZiti.

DS

. Eani Podminky pouZiti
Provedeni/zruseni AT KRegulétor musi byt)

v ginnosti
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Ochranny méd

¢ Ochranny méd je ur€en pro zablokovani (ochranu) funkci tlagitka menu nebo tlacitka [AIM]_ pred
zménou parametr(l v tomto médu se nejdfive presvédéte, zda tlacitko menu nebo tlacitko
nezpUsobi jakékoliv problémy v ¢innosti.

e Pro volbu tohoto médu stisknéte soucasné tlacitko a tlacitko na dobu minimalné 1s. Pro
opusténi tohoto modu stisknéte opét soudasné tlaitka A a tlagitko (Sl na dobu minimalné 1s.

« Nasledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou v tomto médu podporovany a stranku, kde je
parametr popsan.

Symbol Nazev parametru Strana
S E E r Zabezpeceni 5-3
,JE b!P Ochrana tlacitka A/M 5-4
cCCr v
JCL Zabezpeceni
« Tento parametr specifikuje, které parametry jsou chranény, vSimnéte si
l& avSak, ze ochranny méd a manualni méd nemohou byt chranény.
Funkce
* Kdyz je tento parametr nastaven na ,0“ az 3% pak na displeji menu mohou
byt vybrany jen médy ozna&ené znackou ,O. Napfiklad, kdyZ je tento
Komentar parametr nastaven na ,2“ pak mohou byt vybrany pouze mody urovné
0az 2.
Méd Nastavena hodnota
0 1 2 3
Kalibrace O
Volba O O
Expanze O O
Nastaveni O O
Uroven 2 ) ) @)
Uroven 1 @) [¢) @) O
Uroven 0 O O ¢ [®)

* KdyzZ je tento parametr nastaven na ,4“ az .6, mohou byt zvoleny pouze
¢innosti v médu urover 0 a mod neni zobrazen na displeji menu.

» Kdyz je tento parametr nastaven na ,5° pak mGze byt pouzivan jen parametr
,PVISP* v médu uroven 0.

» Kdyz je tento parametr nastaven na ,6“, pak mGze byt pouzivan jen parametr
,PV/SP* v médu uroven 0. (Nastavena hodnota se nemize ménit.)

« Implicitni hodnota je ,1“. (Pouze kalibra&ni méd je chranén.)

® Souvisejici Elanek
Viz 3.5 Ochranny mdd (strana 3-12)
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Ochranny méd

YT=dYT=) Ochrana tlac¢itka A/M
n" C H t"
l& + Cini neplatnou funkci tlagitkal SO Jinymi slovy, nelze prepinat mezi
automatickymi a manualnimi ¢innostmi pomoci tlacitek.
Funkce
e [ _5ﬂ] Ochrana tlacitka zapnuta (stav ON)
e DFF] Ochrana tlagitka [A/M] zrugena (stav OFF)
Komentar

+ Implicitni nastaveni = [ 5FF]

® Souvisejici ¢lanek
Viz 3.5 Ochranny mdd (strana 3-12)
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Manualni moéd

¢V tomto mdédu je mozna manualni ¢innost a sviti svételna dioda oznacena ,MANU".

« Je-li je zvolen tento mdd, akeni veli€ina, ktera byla aktivni, pfedtim nez bylo na tento méd
prepnuto, je na vystupu. Kdyz akéni veli€inu chcete zménit, zménte ji pomoci tlacitek nebo
XF|. Je-li tento méd zvolen béhem automatického ladéni, automatické ladéni je zruSeno.

e Pro volbu tohoto médu v Urovnich 0 az 2 stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Pro
opusténi tohoto médu stisknéte opét tlacitko po dobu minimalné 1s. Méd se zméni na mod

s Urovni 0.

e ,Manual MV* (manualni nastaveni akéni veli€iny) je jediny parametr dostupny v tomto modu.

1

Manualni nastaveni akéni veli¢iny

[

Funkce

Komentar

Nastavuje akeni veli€inu pro ruéni €innost nebo otevieni ventilu. U
standardniho typu regulatoru pfi stisknuti tlacitek nebo se akéni
veli¢ina méni. U pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru pfi stisknuti
tlacitka ,otevifena“ strana pfechazi do stavu ON, pfi stisknuti tlacitka
~Zaviena“ strana pfechazi do stavu ON.

U standardniho typu regulatoru, regulovana hodnota je zobrazovana na
displeji €.1 a akeni veli¢ina je zobrazovana na displeji €.2. Akéni veli€ina na
topné strané je také zobrazovana na sloupcovém diagramu v pfirlistcich po
10%.

. Regulovana hodnota

%~ Akéni veligina

Sloupcovy LED dioda
diagram [MANU]

Je-li u pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru pfipojen potenciometr,
regulovana hodnota je zobrazovana na displeji €.1 a otevieni ventilu na
displeji €.2. Otevreni ventilu je také zobrazeno na sloupcovém diagramu

s prirlstky po 10%. V pfipadé, Ze potenciometr neni pfipojen, na displeji ¢.2
se zobrazi [----] a na sloupcovém diagramu se nic nezobrazi.

Potenciometr pfipojen Potenciometr nepfipojen

38 Regulovana {— Regulovana

.My hodnota hodnota
Otevieni ventilu r~~ Otevieni ventilu

Sloupcovy dioda Sloupcovy dioda

diagram [MANU] diagram [MANU]

U standardniho typu regulatord, manualni MV je podrzen, kdyz je pferuseno
napajeni.

Standardni typ
Ridici metoda Rozsah nastaveni | Jednotka mplicitni hodnota
Standardni -5,0 az 105,0 % 0
Topeni a chlazeni [ -105,0 az 105,0 % 0
Poziéné-proporcionalni typ
Ridici metoda Rozsah monitorovani  Jednotka
Pozi¢né-proporcionalni -10,0 az 110,0 %

® Souvisejici ¢lanek
3.7 Nastavovani fidici Cinnosti (strana 3-14)
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Mod uroven 0

¢V tomto mdédu mohou byt pouzity parametry pouze kdyz ,bezpeénostni“ parametr (ochranny méd)
je nastaven na ,0“ az ,4“.

» Parametr ,PV/SP“ muze byt také pouzit, kdyz je ,bezpecnostni“ parametr nastaven na ,5“ nebo ,6“.
Nicméné, vSimnéte si, Zze parametr SP nemUze byt ménén v pripadé nastaveni na ,6".

¢ Tento méd je uréen pro monitorovani regulované hodnoty, nastavené hodnoty a akéni veli€iny
b&hem Cinnosti a pro kontrolu a nastavovani hodnoty SP. Je také uréen pro rozbéh a dobé&h
¢innosti regulatoru.

¢ Pro volbu tohoto médu pfi Urovnich 1 a 2, nastavovacim, expanznim, volitelném a kalibranim

modu, stisknéte tladitko po dobu minimélné 1s. Tim se zméni displej na displej menu. Jestlize
si vyberete [LU‘E], pak stisknéte tlaCitko po dobu minimalné 1s a regulator pfejde do médu
uroven 0.

* Pro volbu parametrd v tomto médu stisknéte tlacitko (€Ol Pro zménu nastaveni parametrd pouzijte
tlacitka nebo X4/

« Nasledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovany v tomto modu a stranu, na které
je parametr popsan.

Symbol Nazev parametru Strana
PV/SP 5-6

r SP Monitorovani dalkového SP 5-7
SP - H Nastavena hodnota béhem rampy SP 5-8
5 Monitorovani MV (topeni) 5-8

E _5 Monitorovani MV (chlazeni) 5-8
- Monitorovani otevieni ventilu 5-9
- 5 Chod / zastaveni 5-9

» Regulovana hodnota je zobrazovana na displeji €.1 a nastavena hodnota je
zobrazovana na displeji ¢.2. Nastavena hodnota miize byt nastavena.
Funkce + Lokalni nebo dalkovy SP je zobrazen v zavislosti na modu SP. V modu

dalkového SP je nastavena hodnota pouze monitorovana.
6d lokalni SP Mod dalkové SP

38 388

I PV/SP
[

| - Regulovana
hodnota

Pouze
monitorovani

[~ Nastavena
N hodnot X
LED dioda [RSP] nesviti LED dioda [RSP] sviti

« Vybrana nastavena hodnota je propojena, kdyZ je pouZita funkce multi-SP v
modu lokalni SP. Napfiklad, kdyZ je vybrana nastavena hodnota 1, na
displeji €.2 je zobrazena nastavena hodnota 1 a nastaveni
,hastavené hodnoty 1“ (méd Uroven 1) se zméni, kdyz je zménéna
nastavena hodnota 1.

» Desetinna ¢arka zavisi na zvoleném Cidlu teplotniho vstupu a na vysledcich
zmény méfitka analogového vstupu
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Mod uroven 0

Komentar

* Regulovana hodnota

Rozsah monitorovani Jednotka

Dolni mez stupnice -10% rozsahu az horni mez EU
stupnice +10% rozsahu

P¥i teplotnim vstupu, je rozsah sou¢asného zvoleného ¢idla bran jako rozsah
monitorovani.

+ Nastavena hodnota

Rozsah nastaveni / rozsah Jednotka | Implicitni hodnota
monitorovani
Lokalni SP: Dolni limit lokalniho PS az EU 0

horni limit lokalniho SP

Dalkova SP: Dolni limit dalkového SP az EU -
horni limit dalkového SP

® Souvisejici ¢lanek
3.7 Nastavovani fidici €¢innosti (strana 3-14)

® Souvisejici parametry

»TYp vstupu“ ,Horni limit stupnice* ,Dolni limit stupnice* ,Desetinny bod* (méd
nastaveni)

.Horni limit nastaveni SP* , Dolni limit nastaveni SP* (expansni maéd)

,Mod SP* (mod uroven 2)

» Umoznéni dalkové SP¥, ,Horni limit dalkové SP*, ,Dolni limit dalkové SP*
(volitelny maéd)

Monitorovani dalkové Podminky pouziti

SP Regulator musi byt v modu lokalni SP s
umoznénim funkce dalkové SP.

Funkce

Monitor

e Monitoruje dalkovou SP v médu lokalni SP.

Rozsah monitorovani Jednotka

Dolni limit dalkové SP az horni limit dalkové SP EU

® Souvisejici ¢lanek
4.2 Omezeni podminek €innosti / Rampa SP (strana 4-6)

® Souvisejici parametry

,Mod SP* (méd uroveh 2)
L,Uumoznéni dalkové SP*, ,Horni limit dalkové SP*, ,Dolni limit dalkové SP*
(volitelny mod)

5-7



|M6d uroven 0 |

C 0. — | Nastavena hodnota béhem _
rampy SP Podminky pouZiti

Funkce dalkové SP musi byt povolena. Kdyz
je funkce dalkové SP zakazana, mlize byt
tato funkce pouzita pouze, kdyz je funkce
rampy SP povolena.

I.& » Monitoruje nastavenou hodnotu b&éhem rampy SP.
e Odpovida nastavené hodnoté parametru ,PV/SP*, kdyz nastavena hodnota
Funkce neni b&hem rampy SP.
Rozsah monitorovani Jednotka
Lokalni SP: Dolni limit lokalni SP az horni limit lokalni SP EU
Monitor Dalkové SP: Dolni limit dalkové SP az horni limit dalkové SP EU
® Souvisejici Clanek

Viz 4.2 Omezeni podminek €innosti / Rampa SP (strana 4-6)

® Souvisejici parametry

PV [ SP* (mdbd droveri 0)

,Casova jednotka rampy SP*, ,Nastavena hodnota rampy SP* (méd urover 2)
2Horni limit SP* ,Dolni limit SP* (expansni méd)

,Mod SP* (mod Uroven 2)

,Jmoznéni dalkove SP*, ,Horni limit dalkové SP*, ,Dolni limit dalkové SP*
(volitelny mod)

Monitor regulované Podminky pouziti
hodnoty MV (topeni) Rizeni musi byt standardni fizeni nebo

fizeni topeni a chlazeni

i

Monitor regulované

r_ - .
L0 hodnoty MV (chlazeni)
I.& « Tento parametr nemdze byt nastaven.
* Monitoruje regulovanou promé&nnou na strané topeni nebo chlazeni.
Funkce * Regulovana proménna ve standardnim fidicim systému je kontrolovana v
parametru ,Monitorovani MV (topeni)*
» Parametr ,Monitorovani MV (chlazeni)* m{ize byt pouzit pouze bé&éhem fizeni
topeni nebo chlazeni.
» Monitorovani MV (topeni)
a Rizeni Rozsah monitorovani  Pednotka
Monitor Standardni -5,0 az 105,0 %
Topeni a chlazeni 0,0 az 105,0 %
« Monitorovani MV (chlazeni)
Rizeni Rozsah monitorovani  Pednotka
Topeni a chlazeni 0,0 az 105,0 %
ESAK-AA2
[ =ag]
Model
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Mod uroven 0

Monitorovani otevieni

ventilu

Podminky pouziti
Rizeni musi byt pozi€né&-proporcionalni.

» Monitoruje otevreni ventilu b&hem pozi¢né-proporcionalniho fizeni.

Rozsah monitorovani

Jednotka

-10 az 110

EU

® Souvisejici Clanek

4.1 Vybét fidici metody / poziéné&-proporcionalni fizeni (strana 4-3)
ES5AK-PRR2
[=a5]
Model
- Chod / zastaveni
~ =3

Funkce

Priklad pouZziti

» Tento parametr je pouzivan pro kontrolu stavu &innosti regulatoru a pro

specifikaci ¢innosti chod a zastaveni.

« KdyzZ je funkce ,chod/zastaveni“ pfifazena ke vstupu udalosti, pak
,zastaveni“ je zadano, kdyZ je vstup udalosti ve stavu ON, a ,chod® je zadan,
kdyz vstup udalosti je ve stavu OFF. V &innosti tladitek neni zadna priorita.

« Pro zacatek Cinnosti nastavte tento parametr na | "Uﬂ] stisknutim tlacitek

nebo XF]. Pro zastaveni &innosti nastavte tento parametr na [5‘1 of ]-
KdyZ se &innost zastavi, rozsviti se svételna dioda ,STOP*.

e v s (¥}
* Implicitné je nastaveno [ run].

® Souvisejici ¢lanek

3.6 Startovani a zastavovani (strana 3-13)
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Mod uroven 1

e Parametry v tomto médu mohou byt pouzivany pouze kdyz je ,bezpe€nostni“ parametr (ochranny
mdéd® nastaven na 0% az 3"

» Tento mdd obsahuje hlavni parametry pro nastaveni fizeni. Tyto parametry zahrnuji parametry pro
provadéni samocinného ladéni (AT auto-tuning), nastaveni hodnot alarmu, nastaveni fidicich
interval( (period) a nastaveni parametr(i PID.

» Pro vybér tohoto modu, kdyZ je uroven 0 a 2, mddy nastaveni, expanze, volby a kalibracni mod,
stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na displej menu. Jestlize vyberete
[Lu= {], pak stisknéte tlagitko po dobu minimalné 1s a regulator pfejde do médu droven 1.

e Pro volbu parametr(i v tomto médu stisknéte tlacitko (€Ol Pro zménu nastaveni parametru pouzijte
tlacitka nebo XF].

» Nasledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovany v tomto médu a dale stranky, kde
jsou parametry popsany.

Symbol Nazev parametru Strana
F“: Provadéni/zruSeni automatické ladéni 5-11
SP - D Nastavena hodnota 0 5-11
SP -4 Nastavena hodnota 1 5-11
SP - E Nastavena hodnota 2 5-11
SP - 3 Nastavena hodnota 3 5-11
L= Hodnota alarmu 1 5-12
HL - El Hodnota alarmu 2 5-12
F“_ - 5’ Hodnota alarmu 3 5-12
F Pasmo proporcionality 5-12

l_- Integrac¢ni doba 5-12

D’ Derivacni doba 5-12

'l: - 5[ Koeficient chlazeni 5-13
E - db P&smo necitlivosti 5-14
db Pozi¢né-proporcionalni pasmo necitlivosti 5-14
BF -r Hodnota manualniho nastaveni 5-15
H!_.’S Hystereze (topeni) 5-15
EHHS Hystereze (chlazeni) 5-15
P Interval fizeni (topeni) 5-16

": - ":P Interval fizeni (chlazeni) 5-16
E‘l: Monitorovani proudu topidlem 5-17
Hb Spaleni topidla 5-17
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Mod uroven 1

|
_A

L
L

Provadéni/zruseni AT Podminky pouziti

Regulator musi byt v €innosti, fizeni musi
byt zdokonalené PID fizeni a ST musi byt
nastaveno do stavu OFF

Funkce

Priklad pouziti

Vybira omezeny cyklus pro provadéni zmény Sifky regulované hodnoty MV
(40% nebo 100%). Po provedeni AT jsou automaticky nastaveny parametry
PID a detekéni doba LBA (LBA = poplach pferusené smycky)

Béhem fizeni topeni a chlazeni a poziéné-proporcionalniho fizeni miize byt
provadén pouze 100% AT.

Kdyz je tento parametr vybran, nastaveni dostane podobu [ ofF 1.
Pro provadéni 40% AT zvolte [Hl': - "], a pro provadéni 100% AT zvolte

[F“I 'E]. Bé&hem provadéni automatického ladéni blika svételna dioda AT.
Vsimnéte si viak, Ze b&hem fizeni topeni nebo chlazeni nebo pozi¢né-
proporcionalniho fizeni neni zobrazeno [AE = {].

Kdyz provadéni AT skonéi, nastaveni parametru se automaticky vraci na

[ aFF).

Souvisejici ¢lanek

3.7 Nastavovani fidicich parametrd (strana 3-16)

Souvisejici parametry

»,Chod/zastaveni® (Uroven 0)
~Pasmo proporcionality, ,Integracni doba“, ,Derivaéni doba“ (droven 1)
,Detekéni doba LBA® (Uroven 2)

SP-C

5P- |

I Nastaven& hodnota O

Nastavena hodnota 1

M

5P-C

GP-

Nastaven& hodnota 2

q I

==l Nastavena hodnota 3
Podminky pouziti

Regulator musi byt v médu lokalniho SP a
funkce multi-SP musi byt povolena.

Funkce

L]

Pfepina nastavenou hodnotu 0 az 3 podle vstupu udalosti pro pouZiti jako
nastavenou hodnotu (lokalni SP).

U nastavenych hodnot 0 az 3 je &islo platné nastavené hodnoty uréeno
parametrem ,Vicenasobna SP".

Nasledujici tabulka ukazuje vztah mezi vstupem udalosti a vybranym
parametrem.

Funkce vicenasobna SP 1 2
Vstup udélosti 1 1 2
Nastavena hodnota O OFF OFF OFF
Nastavena hodnota 1 ON ON OFF
Nastavena hodnota 2 — OFF ON
Nastavena hodnota 3 - ON ON

Kdyz byla nastavena hodnota zménéna, pak at je na vstupu udalosti
vybrano jakékoliv nastaveni, je ,nastavena hodnota 0“ az ,nastavena
hodnota 3" spojena a zménéna.

Poloha desetinné ¢arky je zavisla na zvoleném ¢idlu teplotniho vstupu a na
vysledcich zmény mé&fitka analogového vstupu.
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Mod uroven 1

Rozsah nastaveni Jednotka  Implicitni hodnota
. Dolni limit nastavené hodnoty az EU 0
Komentar horni limit nastavené hodnoty

s ® Souvisejici ¢lanek
Viz 4.3 Jak pouzivat vstup udalosti (strana 4-8)

® Souvisejici parametry

~Funkce multi-SP*, ,Umoznéni dalkového SP* (volitelny méd)
.Nastavena hodnota“ (méd uroven 0) ,M6d SP* (mod droven 2)

»1yp vstupu®, ,Horni limit zmé&ny méfitka“, ,Dolni limit zmé&ny méfitka“,
.Desetinna ¢arka“ (nastavovaci mod)

Volitelna jednotka E53-AKB
Model
) ' Podminky pouZziti
FIL ~ (B Hodnotaalarmu 1 Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.
Napfiklad, jestlize vystupy alarmu 1 a 2 jsou
| - pouze pfifazeny jako vystupy, parametr
E Hodnota alarmu 2 ,hodnota alarmu 3“ nemUze byt pouzit
) _
HL j Hodnota alarmu 3
l& « Tento parametr je pouzivan pro monitorovani nebo zménu hodnot alarmu
alarmovych vystupl 1 az 3
Funkce « P¥i teplotnim vstupu, poloha desetinné ¢arky zavisi na stavajicim vybraném
Cidle a pfi analogovém vstupu na vysledcich zmény méfitka.
Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
-1999 az 9999 EU 0

. ® Souvisegjici Clanek
Viz 3.4 Nastavovani typu alarmu (strana 3-9)

® Souvisejici parametry

»1Yyp vstupu®, ,Horni limit zmé&ny méfitka“, ,Dolni limit zmény méfitka“,
,Desetinna ¢arka“, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 1%, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 2°
LPfifazeni pomocného vystupu 1% ,Pfifazeni pomocného vystupu 2, , Typ
alarmu 1%, ,Typ alarmu 2%, ,Typ alarmu 3%, ,Alarm 1 rozepnuty pfi alarmu®,
LAlarm 2 rozepnuty pfi alarmu®, ,Alarm 3 rozepnuty pfi alarmu“ (nastavovaci
maéd)

LHystereze alarmu 1%, ,Hystereze alarmu 2%, ,Hystereze alarmu 3“ (Uroven 2)
.Metoda zalohové nastavovaci sekvence* (expansni mad)
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Mod uroven 1

—d

j Pasmo proporcionality
N

Podminky pouziti
Rizeni musi byt zdokonalené PID fizeni a
ST musi byt nastaveno do stavu OFF

Integracni doba

Derivacni doba

[

Funkce

Komentar

» Nastavuje PID parametry. VV§imnéte si, Ze nastaveni parametrd PID se
zméni na optimalni hodnoty, kdyZ je provadé&no automatické ladéni a je
zvoleno samocinné ladéni (self-tuning).

Parametr Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
Pasmo 0,1 az999,9 % celé stupnice 10,0
proporcionality
Integracni doba 0az3999 ™1 sekunda 233
Derivacni doba 0 az 3999 sekunda 40

*1 Pfi pozi¢né-proporcionalnim Fizeni je rozsah nastaveni 1 az 3999s.

® Souvisejici parametry
,Provadéni/ zruseni AT* (mod uroven 1)

r_ 5,- Koeficient chlazeni
L L I

Podminky pouziti
Rizeni musi byt bud' fizeni topeni a chlazeni
nebo zdokonalené PID fizeni

[

Funkce

Komentar

Viz

Model

» P¥ifizeni topeni a chlazeni je na chlazené strané parametr P vypocitavan
podle nasledujiciho vzorce:
Chlazena strana P = koeficient chlazeni x P

Jednotka
zadna

Rozsah nastaveni
0,01 az 99,99

mplicitni hodnota
1,00

® Souvisejici lanek
4.1 Vybér fidici metody (strana 4-2)

® Souvisejici parametry
,Pasmo proporcionality” (mdd Uroven 1)

ES5AK-AA2
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Mod uroven 1

[-.:H::l

Pasmo necitlivosti Podminky pouziti
Ridici systém musi byt fizeni topeni a
chlazeni.

[

Funkce

Komentar

« Nastavuje Sifku vystupu pasma necitlivosti v Fidicim systému topeni a
chlazeni. Zaporné nastaveni nastavuje pasmo presahu.

Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
-19,99 az 99,99 % celého rozsahu 0,00

@ Souvisejici ¢lanek

Viz 4.1 Vybér Fidici metody (strana 4-2)
E5AK-AA2
Model
.| Pozi€né-proporcionalni Podminky pouZziti
d‘:l pasmo necitlivosti Rizeni musi byt pozi¢né-proporcionalni.

[

Funkce

Model

5-14

* Nastavuje podrzeni vystupni Sifky b&hem pozi¢n&-proporcionalniho fizeni
(pfepinaci bod ON/OFF pro sepnuti a rozepnuti vystupu).

Hystereze sepnuti/rozepnutil

Pasmo

necitlivosti
ON
A Y Y &
OFF F TR - wrerferesnranneanrouen . Pum— e sssiissaseaesetesnatanan
A A MV - otevieni ventilu A >
-100% 0 100%
Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
0,1az10,0 % 2,0

@® Souvisejici ¢lanek
4.1 Vybér fidici metody / Pozi¢né-proporcionalni fizeni (strana 4-3)

® Souvisejici parametr
~Hystereze sepnuti / rozepnuti“ (méd droven 2)

E5AK-PRR2




Mod uroven 1

- Podminky pouziti
L-, F -r Manualné nastavena Rizeni musi byt standardni Fizeni,
hodnota zdokonalené PID fizeni, ST musi byt

nastaveno do stavu OFF a parametr
»integraéni doba“ musi byt nastaven na ,0"

l& » Nastavuje poZzadovanou akéni veli€inu tak, aby se odstranil offset b&hem
stabilizace P fizeni nebo PD fizeni

Funkce

Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota

. 0,0 az 100,0 % 50,0

Komentar

ES5AK-AA2

[ =55
Model

T = Podminky pouziti
h b = I Hystereze (topeni) Ridici systém musi byt ON/OFF fizeni
,' H'-’,':, Hystereze (chlazeni)
l& » Nastavuje hysterezi pro zajisténi stabilni Cinnosti pfi ON/OFF spinani.
< Pfi standardnim fizeni pouzivejte parametr ,hystereze (topeni)“. Parametr

Funkce Jhystereze (chlazeni)‘ nemuze byt pouzit.

 P¥ifizeni topeni a chlazeni hystereze muze byt nastavena nezavisle pro
topeni a chlazeni. Pro nastaveni hystereze strany topeni pouzijte parametr
Lhystereze (topeni)“ a pro nastaveni hystereze strany chlazeni pouzijte
parametr ,hystereze (chlazeni)“.

Parametr Rozsah Jednotka Implicitni

N nastaveni hodnota
Komentar Hystereze (topeni) 0,01 a2 99,99 | % pIné stupnice 0,10
Hystereze (chlazeni) | 0,01 az 99,99 | % pIné stupnice 0,10

® Souvisejici ¢lanek
4.1 Vybér fidici metody / ON/OFF fizeni (strana 4-4)

® Souvisejici parametry
LPfifazeni fidiciho vystupu 1%, ,PFifazeni fidiciho vystupu 2“ (nastavovaci méd)
.PID / ON/OFF* (expansni mod)

E5AK-AA2
[==5]
Model

5-15



Mod uroven 1

Podminky pouZziti

L P Ridici perioda (topenl') Reléovy nebo napétovy vystup musi byt
- nastaven jako vystup a fizeni musi byt
r . l'P = e . . , nastaveno na zdokonalené PID fizeni,
L L Ridici perioda (chlazeni) standardni fizeni nebo fizeni topeni a
chlazeni.

¢ Nastavuje pulzni vystupni periodu. Pfi nastavovani fidici periody berte v

K

Uvahu fidici charakteristiky a dobu Zivotnosti regulatoru.

Funkce » P¥i standardnim fizeni pouzivejte parametr ,fidici perioda (topeni)“.
Parametr ,fidici perioda (chlazeni)* nem(ize byt pouzit.

» Pri rizeni topeni a chlazeni mize byt fidici perioda nastavena nezavisle pro
topeni a chlazeni. Pro nastaveni fidici periody na strané topeni pouzijte
parametr fidici perioda (topeni)“ a pro nastaveni fidici periody na strané
chlazeni pouzijte parametr ,fidici perioda (chlazeni).

Parametr Rozsah nastaveni | Jednotka  Implicitni hodnota
. Ridici perioda (topeni) 1az99 sekunda 20
Komentar Ridici perioda (chlazeni) 1 a7 99 sekunda 20

. ® Souvisejici Clanek
Viz 3.3 Nastaveni vystupni specifikaci (strana 3-6)

® Souvisejici parametry
LPfifazeni fidiciho vystupu 1%, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 2“ (nastavovaci méd)

E5AK-AA2
[==5]
Model
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Mod uroven 1

[l Podminky pouZziti
[ Monitorovani proudu topidla Musi byt pfifazena vystupni funkce HBA.
[& « Meé&fi hodnotu proudu topidla ze vstupu CT (proudového transformatoru).
Funkce
/8 | 0,0 a2 55,0 | A |
.  Pri pfekroCeni hodnoty 55,0 A se zobrazi [FFFF].
Monitor

| Rozsah monitorovani | Jednotka |

® Souvisejici ¢lanek

Viz 4.5 Jak pouzivat alarm spaleného topidla (strana 4-13)
® Souvisejici parametry
~Spaleni topidla“ (mod uroven 1)
~Zablokovani HBA" (volitelny mod)
E5AK-AA2
[ =55
Model
L Podminky pouziti
/ ,b Spéleni topidla Musi byt pfifazena vystupni funkce HBA
l& « Dava na vystupu alarm spaleného topidla, kdyz hodnota proudu topidla
poklesne pod nastavenou hodnotu parametru.
Funkce + Pfi hodnoté nastavené na ,0,0“ je alarm spaleného topidla ve stavu ,OFF*.
PFi hodnoté nastavené na ,50,0“ je alarm spaleného topidla ve stavu ,,ON“.
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
. 0,0 a2 50,0 A 0,0
Komentar
. ® Souvisgjici ¢lanek
Viz 4.5 Jak pouzivat alarm spaleného topidla (strana 4-13)
® Souvisejici parametry
~opaleni topidla“ (mod aroven 1)
~Zablokovani HBA" (volitelny mod)
E5AK-AA2
Model
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Mod droven 2

» Parametry v tomto m6du mohou byt pouzity pouze v pfipadég, Ze je ,bezpecnostni“ parametr
(ochranny méd) nastaven na 0% az ,2".

» Tento méd obsahuje pomocné parametry pro nastaveni fizeni. Tyto parametry zahrnuji parametry
pro omezeni ovladané a nastavené hodnoty, parametry pro pfepinani mezi lokalni a dalkovou
¢innosti a parametry pro nastaveni LBA (alarm pferusené smycky), hystereze alarmu a hodnoty
vstupniho digitalniho filtru.

* Pro vybér tohoto mddu, kdyz se nachazite v urovni 0 a 1, médu nastaveni, expanze, volby a

kalibraénim médu, stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zméni na zobrazeni
nabidky. Jestlize vyberete [LU‘E], pak stisknéte tlacitko po dobu minimalné& 1s a regulator
pfejde do modu droven 2.

« Pro volbu parametr(i v tomto médu stisknéte tlacitko . Pro zmé&nu nastaveni parametru

pouziite tlagitka |2 nebo [XF]

» Nasledujici tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovany v tomto médu a déale stranky, kde
jsou parametry popsany.

Symbol Nazev parametru Strana
| Délkovy/lokalni 5-19
R
Il g Mod SP 5-19
S5Pnd °
) Casova jednotka rampy SP 5-20
GPr L , .
Co_) Nastavena hodnota rampy SP 5-20
arre i
1 cni -
L bF Detekéni doba LBA 5-21
MV pfi zastaveni 5-21
nu 5 i
- C MV pfi chybé PV 5-21
ﬂ u
- _’ Horni limit MV 5-22
Dl_ /
I | Dolni limit MV 5-22
oL L
gy | Omezeni poméru zmény MV 5-22
Dl‘ L
_C Vstupni digitalni filtr 5-23
! 1y
- H Hysterze sepnuti / rozepnuti 5-23
{1 Hystereze alarmu 1 5-24
AL h Y
[P ] Hystereze alarmu 2 5-24
ALHC
! 1) Hystereze alarmu 3 5-24
Pﬂ /
= Posun horniho omezeni vstupu(teplota) 5-24
L/ ljn
=) Posun dolniho omezeni vstupu(teplota) 5-24
Lnal
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Mod uroven 2

Podminky pouziti

- ,‘ I Dalkovy / lokalni Musi byt pouzivana komunika¢ni funkce.

Funkce

* Prepind mezi dalkovym a lokalnim ovladanim ¢innosti.

e Pro zménu nastaveni parametru b&hem dalkového ovladani pouZzijte
komunikaéni funkci. Pro zmé&nu nastaveni parametru b&hem lokalniho fizeni
zménte nastaveni na regulatoru E5CK.

» Mizete kontrolovat nastaveni parametru jak pomoci komunikacni funkce, tak
na regulatoru ESCK bez ohledu, zda je regulator pfepnuty do lokalni nebo
dalkové ¢innosti

« Je-li vstup udalosti, ke kterému je ,dalkovy / lokalni“ pfifazen, ve stavu ON,
je regulator pfepnut do dalkového modu. Kdyz je vstup udalosti ve stavu
OFF, je regulator pfepnut do lokalniho médu.

Rozsah nastaveni mplicitni hodnota

= [ i |
[ rAE pdakovy /[ LLL Jlokaini |[ LLb]

® Souvisejici lanek
Kapitola 6 Pouziti komunikacni funkce

® Souvisejici parametry

-Komunikacni stopbit, ,Délka komunikac¢nich dat”, ,Komunikaéni parita“,
,Ptenosova rychlost, Cislo komunikaéni jednotky*, ,Pfifazeni vstupu
udalosti 1%, ,PFifazeni vstupu udalosti 2, ,Pfifazeni vstupu udalosti 3%,
LPrifazeni vstupu udalosti 4 (volitelny méd)

E5AK-AKO1 /02 /03

Model
-0 = Podminky pouziti
ﬂf’n 1} Méd sP Funkce délkové SP musi byt povolena a ST

musi byt nastaveno na OFF.

[

Funkce

Komentar

Viz

Prepina mezi dalkovou SP a lokalni SP.

Prepina SP na dalkovou SP, kdyz vstup udalosti, ke kterému byl ,mod SP*
pfifazen, je ve stavu ON. Pfepina SP na lokalni SP, kdyz vstup udalosti, ke
kterému byl ,mo6d SP* pfifazen, je ve stavu OFF.

Rozsah nastaveni Implicitni hodnota

[ ~5P]: Dalkova SP /[ L5P]: Lokalni SP LGP

® Souvisejici Clanek
4.4 Jak pouzivat dalkovou SP (strana 4-11)

® Souvisejici parametry

~Umoznéni dalkové SP*,
LPfifazeni vstupu udalosti 1%, ,Pfifazeni vstupu udalosti 2%, ,Pfifazeni vstupu
udalosti 3%, ,PFifazeni vstupu udalosti 4“ (volitelny méod)
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Mod uroven 2

CP-U
|

Podminka pouziti

I Casova jednotka rampy SP ST musi byt nastaveno do stavu OFF

EPI‘I': I Nastavena hodnota rampy SP
L

[

Funkce

(&

Komentar

Viz

5-20

o Specifikuje zmé&nu poméru b&hem ¢innosti rampy SP. Nastavuje maximalni
dovolenou zmé&nu Sifky b&hem Casové jednotky (minuta nebo hodina) jako
,nastavenou hodnotu rampy SP*. Nicméné&, vSimnéte si, Ze kdyz je
nastavena na 0", je funkce rampa SP zablokovana.

« Casova jednotka a nastavena hodnota rampy SP jsou navzajem nezavislé.
Napriklad, kdyz nastavujete ,,30 za minutu®, nastavte parametr ,nastavend
hodnota rampy SP“ na ,30“ a parametr ,Casova jednotka rampy SP* na ,M*
(minuta). AvSak, jestlize pouze zménite Casovou jednotku na ,H* (hodina),
pak je nastaveno ,30 za hodinu®.

« Pri teplotnim vstupu je pozice desetinné ¢arky nastavené hodnoty rampy SP
zavisla na aktualné zvoleném ¢idlu a pfi analogovém vstupu na vysledcich
zmény méfitka.

Parametr Rozsah Jednotka Implicitni
nastaveni hodnota
Casova jednotka rampy [ n]: minuta / zadna [ n
SP [ H]: hodina
Nastavena hodnota 0 az 9999 EU 0
rampy SP

P¥i teplotnim vstupu, rozsah aktualn& vybraného €idla je bran jako nastavovaci
rozsah pro parametr ,Nastavena hodnota rampy SP*.

® Souvisejici Clanek
4.2 Omezeni pracovnich podminek / Rampa SP (strana 4-6)

® Souvisejici parametry
»1yp vstupu®, ,Horni limit zmé&ny méfitka“, ,Dolni limit zmé&ny méfitka“,
,Desetinna ¢arka“ (nastavovaci mod)




Mod uroven 2

Podminky pouZziti
Funkce LBA (alarm pferusené smycky) musi
byt pfifazena jako vystup.

l‘. L‘IHI Detekcni doba LBA

~ .

Funkce .

Tento parametr je pfi provadéni AT automaticky nastaven (vyjma provadéni
AT pfi dvoupolohovém Fizeni).

Funkce LBA je na vystupu, jestlize zmé&na Sifky regulované hodnoty klesa
pod 0,2% celé stupnice ¢asu pfednastaveného pro tento parametr, kdyz
regulovana proménna MV je nastavena v parametrech ,horni limit MV* nebo
Ldolni limit MV*.

Funkce LBA je zablokovana, kdyz je tento parametr nastaven na , 0.

Rozsah nastaveni

Jednotka

mplicitni hodnota

0 az 9999

sekunda

0

® Souvisejici ¢lanek

4.4 LBA (strana 4-9)
7.3 Jak pouzivat chybovy vystup (strana 7-5)

® Souvisejici parametry

LProvadéni / zruSeni AT (mod uroven 1)

LPrfifazeni fidiciho vystupu 1%, ,PFifazeni fidiciho vystupu 2¢, ,Pfifazeni
pomocného vystupu 1%, ,Pfifazeni pomocného vystupu 2 (nastavovaci méd)

= Podminky pouziti
A= 8 MV pii zastaveni
C

Zdokonalené PID fizeni

LI =L § MV pii chybé PV

ple

e Parametr ,MV pfi zastaveni“ nastavuje regulovanou proménnou, kdyz se
¢innost zastavi u standardniho typu regulatoru. U pozi¢né-proporcionalniho

Funkce typu regulatoru tento parametr nastavuje ¢innost (rozepnout / drzet /
sepnout) pfi zastaveni.

e Parametr ,MV pfi chyb& PV* nastavuje regulovanou proménnou, kdyz
nastane vstupni chyba. U pozi¢né-proporcionalniho typu regulatoru tento
parametr nastavuje ¢innost (rozepnout / drzet / sepnout), kdyz nastane
chyba vstupu.

- Standardni typ
. Ridici metoda Rozsah Jednotka |Implicitni hodnota
Komentar nastaveni
Standardni -5,0 2z 105,0 % 0
Topeni a chlazeni | -105,0 az 105,0 % 0

Viz

Regulovana proménna na chladici strané b&hem fizeni ohf'evu a chlazeni je

vyjadfena jako negativni hodnota.

e Pozi€né&-proporcionalni typ

Rozsah nastaveni

Jednotka

mplicitni hodnota

[Hald: drzet / [aPEn]: rozepnout /

[£La5]: sepnout

zadna

Hold

® Souvisejici €lanky

MV pfi zastaveni:
MV pfi chybé:

3.6 Rozbéh a zastaveni (strana 3-13)
8.2 Jak pouzivat chybové zobrazeni (strana 8-3)




Mod uroven 2

= 1 ,I Podminky pouziti

oL /1R Horni limit MV Rizeni musi byt zdokonalené PID fizeni a
T ST musi byt ve stavu OFF

oL ~L

Dolni limit MV

ortl

Omezeni zmény poméru MV

B

e Parametry ,Horni limit MV* a ,Dolni limit MV* nastavuji horni a dolni omezeni
regulované veliiny. KdyZ reguladtorem vypoctena hodnota regulované

Funkce veli¢iny je mimo horni a dolni limity rozsahu, pak samotny vystup je
nastaven na horni limit resp. dolni limit téchto parametr(i.

VSimnéte si, Ze tyto parametry jsou zablokovany b&hem pozi¢né-
proporcionalniho fizeni.

e Parametr ,Omezeni zmé&ny pomé&ru MV* nastavuje u regulované veli€iny
maximalni dovolenou zménu $ifky za sekundu (u pozi¢né&-proporcionalniho
fizeni, otevieni ventilu). Jestlize zména regulované veli¢iny (u poziéné-
proporcionalniho fizeni, otevieni ventilu) zplisobuje prekroceni nastaveni
tohoto parametru, pak vypoctena hodnota je dosazena pfi pouziti hodnoty
zmény nastaveni v tomto parametru.

Tato funkce je zablokovana, kdyz je tento parametr nastaven na ,0,0"

e Horni limit MV
» Nastavené rozsahy bé&éhem standardniho fizeni a fizeni topeni a chlazeni
Komentar jsou rozdilné. Také regulovana veliina na strané chlazeni b&éhem fizeni

topeni a chlazeni je vyjadfena jako zaporna hodnota.

Ridici metoda Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni
hodnota

Standardni Dolni limit MV + 0,1 az 105,0 % 105,0

Topeni a chlazeni 0,0az105,0 % 105,0

e Dolni limit MV
Nastavené rozsahy b&hem standardniho fizeni a fizeni topeni a chlazeni
jsou rozdilné. Takeé, regulovana veli¢ina na strané chlazeni b&éhem fizeni
topeni a chlazeni je vyjadfena jako zaporna hodnota.

Ridici metoda Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni
hodnota

Standardni -5,0 az horni limit MV - 0,1 % -5,0
Topeni a chlazeni -105,0a2 0,0 % -105,0

¢ Omezeni zmé&ny poméru MV

Rozsah nastaveni |Jednotka |mplicitni hodnota
0,0 a2 100,0 % 0,0

_ ® Souvisejici Clanek
Viz 4.2 Omezeni podminek ¢innosti / Omezeni akéni veli€iny (strana 4-5)
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Mod uroven 2

| Lﬁrcl Vstupni digitalni filtr

l& » Nastavuje Casovou konstantu vstupniho digitalniho filtru. Nasledujici obrazek

ukazuje vliv na data po pruchodu digitalnim filtrem.
Funkce ‘

3 PV pfed priachodem filtrem
Al----
s PV po pruchodu filtrem
0.63A
o X &
Vstupni ¢islicovy filtr
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
. 0 az 9999 sekunda 0
Komentéar
= _ I Podminky pouziti
L <t Hystereze pfi sepnuti / Rizeni musi byt pozi¢né-proporcionalni
rozepnuti fizent.

l& e Zajistuje hysterezi pfi spinani a rozepinani spinaného nebo rozpinaného

vystupu u pozi¢né&-proporciondlniho fizeni.
Funkce
N Rozsah nastaveni |Jednotka |Implicitni hodnota
Komentar 0,1 az 20,0 % 0,8

® Souvisejici Clanek

Viz 4.1 Vybér fidici metody / Pozi€né&-proporcionalni fizeni (strana 4-3)
E5AK-PRR2

[==9]

Model
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Mod uroven 2

? Podminky pouZziti

L I-I ( | Hystereze alarmu 1 Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.
e Napfiklad, jestlize pouze vystupy alarmu 1 a
[T alarmu 2 jsou pfifazeny jako vystupy, pak
u‘fa_ IC | Hystereze alarmu 2 parametr ,hystereze alarmu 3“ nemdze byt

0

» Tento parametr slouzi pro kontrolu hystereze vystup(l alarmi 1 az 3

pouzit.
F“_ Hal Hystereze alarmu 3
[

Funkce

Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
. 0,01 az 99,99 % celého rozsahu 0,02

Komentar

= ® Souvisejici Clanek
Viz 3.4 Nastaveni typu alarmu (strana 3-9)

® Souvisejici parametry

»1yp alarmu 1% Typ alarmu 2 ,Typ alarmu 3%, ,Alarm 1 rozpojeno pfi alarmu®,
LAlarm 2 rozpojeno pfi alarmu®, ,Alarm 3 rozpojeno pfi alarmu® (nastavovaci
maod)

»,Hodnota alarmu 1%, ,Hodnota alarmu 2, ,Hodnota alarmu 3 (méd uroven 1)

- - Podminky pouziti
Ln bh Posun horniho limitu vstupu Typ vstupu musi byt nastaven na teplotni
I vstup (termoclanek nebo platinovy odporovy
= _ ) . . teplomér
L L | Posun dolniho limitu vstupu P )
l& ¢ Nastavuje kazdou hodnotu posunu pro hodnoty posunu horniho a dolniho
limitu vstupu.
Funkce
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
-199,9 az 999,9 °C nebo °F 0,0
. ® Souvisejici Clanek
Viz 3.2 Nastaveni vstupnich specifikaci (strana 3-4)

® Souvisejici parametry
»TYp vstupu“ (nastavovaci méd)
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Nastavovaci mod

Parametry v tomto médu mohou byt pouZity pouze kdyZ je ,bezpe€nostni“ parametr (ochranny
maéd) nastaven na 0" nebo ,1°.

Tento méd obsahuje parametry pro nastaveni zakladnich specifikaci regulatoru E5AK. Tyto
parametry zahrnuji parametry pro specifikaci typu vstupu, stupnice, pfifrazeni vystupl a ¢innost
pfima/zpétna.

Pro vybér tohoto médu, z drovné 0 az 2, expanzniho, voliteIného nebo kalibraéniho médu,
stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zmé&ni na zobrazeni nabidky. Jestlize
zvolite [ SEE ] pouzitim tlagitek nebo , pak stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s
a regulator pfejde do nastavovaciho médu.

Pro vybér parametr(i v tomto médu, stisknéte tlacitko €| Pro zménu nastaveni parametrd
pouzite tlagitka 2] nebo [XF].

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto mddu a stranu, kde jsou tyto
parametry popsany.

Symbol Nazev parametru Strana
a:ﬁ - 'l: Typ vstupu 5-26
I:ﬂ - H Horni limit stupnice 5-27
:ﬂ - L Dolni limit stupnice 5-27
dP Desetinna ¢arka 5-27

d - U Vybér °C/°F 5-28
': n ': t Inicializace parametru 5-27
BU’: " Prifazeni fidiciho vystupu 1 5-28
BL”: E Prifazeni fidiciho vystupu 2 5-28
SU " Pfifazeni pomocného vystupu 1 5-29
SUbB Pfifazeni pomocného vystupu 2 5-29
HL L_ { Typ alarmu 1 5-30
E?L 'in Alarm 1 rozepnuty pfi alarmu 5-31
FH_ tEl Typ alarmu 2 5-30
'E“_ Eﬁ Alarm 2 rozepnuty pfi alarmu 5-31
F“_ t 3 Typ alarmu 3 5-30
F“_ 3n Alarm 3 rozepnuty pfi alarmu 5-31
5'_ Eu PFrima/reverzni €innost 5-31
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Nastavovaci mod

L 't‘: I Typ vstupu

l& * Nastavuje typ Cidla podle kddu.

Funkce

» Nastavte kod podle nasledujici tabulky. Implicitni hodnota je ,2: termoclanek
K1".

Komentar Hodnota | Typ vstupu
0 JPt  -199,9aZ2 650,0 (°C) /-199,9 aZ 999,9 (°F) | Platinovy odpo-
1 Pt -199,9 a2 650,0 (°C)  /-199,9 2z 999,9 (°F) | rovy teplomér
2 K1  -200 az 1300 (°C) /-300 az 2300 (°F)
3 K2 0,0 az500,0 (°C) /0,0 az 900,0 (°F)
4 J1 -100 az 850 (°C) /-100 az 1500 (°F)
5 J2 0,0 az 400,0 (°C) /0,0 az 750,0 (°F)
6 T -199,9 a7 400,0 (°C)  /-199,9 az 700,0 (°F)
7 E 0 az 600 (°C) /0az 1100 (°F)
8 L1 -100 az 850 (°C) /-100 az 1500 (°F) Termoclanek
9 L2  0,0az400,0 (°C) /0,0 az 750,0 (°F)
10 U -199,9 az 400,0 (°C)  /-199,9 az 700,0 (°F)
11 N -200 az 1300 (°C) /-300 az 2300 (°F)
12 R 0az 1700 (°C) / 0 az 3000 (°F)
13 S 0az 1700 (°C) /0 az 3000 (°F)
14 B 100 az 1800 (°C) /300 az 3200 (°F)
15 w 0 az 2300 (°C) /0az 4100 (°F)
16 PLII 0 az 1300 (°C) /0az 2300 (°F)
17 4 az 20mA Proudovy vstup
18 0 az 20mA
19 1az5V
20 0az 5V Napétovy vstup
21 0az 10V

@ Souvisejici ¢lanek
3.2 Nastaveni vstupnich specifikaci (strana 3-4)

® Souvisejici parametry
Kdyz je typ vstupu nastaven na teplotni vstup:
»Volba °C/°F" (nastavovaci mod)

Kdyz je typ vstupu nastaven na napétovy nebo proudovy vstup:

»Horni limit zmé&ny méfitka“, ,Dolni limit zmény méfitka“, ,Desetinna carka“
(nastavovaci mad)
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Nastavovaci mod

[

Funkce

Komentar

A N | Podminky pouziti
La-n Horni limit zmény méfitka Typ vstupu musi byt nastaven na analogovy
— ) vstup (napétovy nebo proudovy vstup).
L "1~ L 1 Dolni limit zmény méfitka
{0 .
L/~ } Desetinna ¢arka

Tento parametr mize byt pouzit pouze kdyz je jako typ vstupu vybran
napétovy nebo proudovy vstup.

Je-li napétovy nebo proudovy vstup vybran jako typ vstupu, pak je
provedena zmé&na méfitka. Nastavte horni limit zmény méfitka parametrem
whorni limit zmény méfitka“ a dolni limit zmény méfitka parametrem ,dolni
limit zmé&ny méfitka“.

Parametr ,desetinna ¢arka“ specifikuje polohu desetinné ¢arky u parametru
(nastavena hodnota, atd.), jehoz jednotka je nastavena na EU.

Horni limit zmé&ny méfitka, dolni limit zmé&ny méfitka

Parametr Rozsah nastaveni |Jednotka Implicitni
hodnota
Horni limit zmé&ny méfitka | Dolni limit zmé&ny + EU 100
1 az 9999
Dolni limit zmény méfitka | -1999 az horni limit EU 0
zmény - 1

Desetinna ¢arka: implicitni hodnota: 0

Nastavena hodnota Nastaveni Priklad
0 0 mist za desetinnou &arkou 1234
1 1 misto za desetinnou ¢arkou 123,4
2 2 mista za desetinnou ¢arkou 12,34
3 3 mista za desetinnou ¢arkou 1,234

@ Souvisejici ¢lanek
3.2 Nastaveni vstupnich specifikaci (strana 3-4)

® Souvisejici parametry
»TYpP Vstupu“ (nastavovaci méd)

LL l'Z I Inicializace parametrt

I

Funkce

Pfiklad pouziti

Vraci nastaveni parametr( na jejich implicitni hodnoty. V§imnéte si vsak, ze
nasledujici parametry nejsou ovlivnény provadénim tohoto parametru:

»1Yp vstupu®, ,Horni limit zmény méfitka“, ,Dolni limit zmény méfitka“,
.Desetinna ¢arka“ a ,Volba °C/°F".

Je-li tento parametr zvolen, pak se nejdfive zobrazi [ ﬂﬂ-] (ne). Pro
inicializaci parametr stisknéte tlacitko pro specifikovani [ 5E5] (ano).
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Nastavovaci mod

) 1§ Volba °C/°F Podminky pouziti
Typ vstupu musi byt nastaven na teplotni

vstup (termoclanek nebo platinovy odporovy

teplomér).
« Tento parametr mize byt pouzit, kdyz je zvolen jako typ vstupu termoclanek
I.& nebo platinovy odporovy teplomér
Funkce » Nastavte jednotku vstupni teploty bud na ,°C" nebo ,°F".
Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
i [ Lypecip FyeF L
Komentar
® Souvisejici ¢lanek

3.2 Nastaveni vstupnich specifikaci (strana 3-4)

® Souvisejici parametr
»TYp vstupu“ (nastavovaci mod)

YT Podminky pouziti
IR | I Prifazeni fidiciho vystupu 1 Rizeni musi byt standardni fizeni nebo
fizeni topeni a chlazeni.

alit 2 | Prirazeni fidiciho vystupu 2

I.& » Prifazuje vystupni funkce bud’ na Fidici vystup 1 nebo 2.
« Nasledujicich sedm vystupnich funkci mlze byt pfifazeno jako vystupy:
Funkce fidici vystup (topeni), fidici vystup (chlazeni), alarmy 1 az 3, HBA a
LBA

» Chyby 1, 2 a 3 nemohou byt pfifazeny jako vystupy

» Je-li vystupni funkce, pfifazena k Fidicimu vystupu 1, ve stavu ON, svételna
dioda OUT1 sviti. VSimnéte si vSak, ze svételna dioda OUT1 nesviti, kdyz
fidici vystup (topeni) nebo Fidici vystup (chlazeni) jsou pfifazeny na linearni
vystupy, jako jsou proudové a napétové.

« Je-li vystupni funkce, pfifazena k fidicimu vystupu 2, ve stavu ON, svételna
dioda OUT?2 sviti.

Symbol | HEAE | Laal | AL-{|AL-Z [AL-3 | HbA| LLA
ﬁ Funkce [Ridici vystup |Ridici vystup [Alarm 1 [Alarm 2 | Alarm 3 |HBA |LBA
Komentar (topeni) (chlazeni)

Implicitni hodnoty:
Jfidici vystup 1¢ = [HERE |, Fidici vystup 2« = [AL = ]

o ® Souvisejici Clanek
Viz 3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci (strana 3-6)

® Souvisejici parametry

e Parametry vztazené na alarm
« Parametr vztaZzeny na topeni a chlazeni
,Detekeéni doba LBA® (Uroven 2)

E5AK-AA2
[ ooo]
Model
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Nastavovaci mod

{

ﬁU‘
C

Ct
N

-

g

Lt
1§ Piifazeni pomocného vystupu 1

L J Prifazeni pomocného vystupu 2

[ :

Funkce

Prifazuje vystupni funkce pomocnému vystupu 1 a 2.
Nasledujicich osm vystupnich funkci mize byt pfifazeno jako vystupy:

Alarm 1 az 3, HBA, LBA, Chyba 1 (chyba vstupu), Chyba 2 (chyba A/D
pfevodniku) a Chyba 3 (chyba vstupu dalkového SP)
Ridici vystup (topeni) a Fidici vystup (chlazeni) nemohou byt pfifazeny jako

vystupy.

Chyba 3 mize byt pfifazena pouze kdyz je povolena funkce dalkova SP.
Je-li vystupni funkce, pfifazena k pomocnému vystupu 1 nebo 2, ve stavu

ON, svételna dioda SUB1 nebo SUB2 sviti.

AL -2

AL -3

HbA

LbA

SErr

£333

rSEr

l___l Symbol | AL - {
Funkce | Alarm 1

Alarm 2

Alarm 3

HBA

LBA

Chyba 1

Chyba 2 | Chyba 3

Komentar Implicitni hodnota:
.Pomocny vystup 1“ = [F“- ‘E], -Pomocny vystup 2“ = [Hl'- ‘3]

® Souvisejici ¢lanek
3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci (strana 3-6)

@ Souvisejici parametry

Parametr vztaZzeny k alarmu
.Detekéni doba LBA® (Uroven 2)
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Nastavovaci mod

-

I

g

I

[

l‘_t l‘ Typ alarmu 1
l‘_tE Typ alarmu 2

n,‘_tg Typ alarmu 3

Podminky pouZiti

Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.
Napfiklad, jestlize pouze vystupy alarm( 1 a
2 jsou pfifazeny jako vystupy, pak parametr
Ltyp alarmu 3 nemdze byt pouzit.

[

Funkce

Komentar

5-30

e Parametry ,typ alarmu 1 az 3“ specifikuji funkci alarmu jednou z
nastavenych hodnot v nasledujici tabulce. Podrobnosti k ¢innosti alarmu viz

strana 3-9.
Nastavena Nastaveni Nastavena Nastaveni
hodnota hodnota

1 Horni a dolni limit 7 Dolni limit alarmu se

alarmu (odchylka) zalohovanou sekvenci
(odchylka)

2 Horni limit alarmu 8 Absolutni hodnota horniho
(odchylka) limitu alarmu

3 Dolni limit alarmu 9 Absolutni hodnota dolniho
(odchylka) limitu alarmu

4 Horni a dolnf limit 10 Absolutni hodnota horniho
rozsahu alarmu limitu alarmu se
(odchylka) zélohovanou sekvenci

5 Horni a dolni limit 11 Absolutni hodnota dolniho
alarmu se zéalohovanou limitu alarmu se
sekvenci (odchylka) zalohovanou sekvenci

6 Horni limit alarmu se

zalohovanou sekvenci
(odchylka)

Implicitni hodnota: 2 (Odchylka horniho limitu)

® Souvisejici ¢lanek

3.4 Nastaveni typu alarmu (strana 3-9)

® Souvisejici parametry
,1yp alarmu 1%, Typ alarmu 2¢, ,Typ alarmu 3" (mod uroven 1)
.Hystereze alarmu 1%, ,Hystereze alarmu 2, ,Hystereze alarmu 3“ (méd Urover

2)

~Alarm 1 rozepnuty pfi alarmu®, ,Alarm 2 rozepnuty pfi alarmu®, ,Alarm 3
rozepnuty pfi alarmu®, ,Pfifazeni fidiciho vystupu 1“, ,Pfifazeni Fidiciho vystupu
2¢, ,Pfifazeni pomocného vystupu 1“, ,PFifazeni pomocného vystupu 2*
(nastavovaci mod)




Nastavovaci mod

]

{
AL In

HL C-’ﬁ I Alarm 2 rozepnuty pfi alarmu

Alarm 1 rozepnuty pfi alarmu

HL 3n I Alarm 3 rozepnuty pfi alarmu

Podminky pouZiti

Alarmy musi byt pfifazeny jako vystupy.
Napfiklad, jestlize pouze vystupy alarm( 1 a
2 jsou pfifazeny jako vystupy, pak parametr
LAlarm 3 rozepnuty pfi alarmu® nemuze byt

pouzit.

[

Funkce

ntar

« Vybira vystupni stavy alarm 1 az 3
« Kdyz je regulator nastaven na ,sepnuty pfi alarmu®, stav vystupni alarmové
funkce je vystup, jaky je. Kdyz je nastaven na ,rozepnuty pfi alarmu®, pak
stav vystupni alarmové funkce je invertovany vystup. Nasledujici tabulka

zobrazuje vztah mezi funkcemi alarmovych vystupd, vystupem a vystupnimi

svételnymi diodami.

Alarm Vystup Vystupni svételna dioda
Sepnuty pfi alarmu ON ON sviti
(close) OFF OFF nesviti
Rozepnuty pfi alarmu ON OFF sviti
(open) OFF ON nesviti

Rozsah nastaveni

Implicitni hodnota

[ n -0 ]: sepnuty pfi alarmu /
[ n-L ]: rozepnuty pfi alarmu

[ n-o]

® Souvisejici Clanek

3.4 Nastaveni typu alarmu (strana 3-9)

® Souvisejici parametry

»1yp alarmu 1% ,Typ alarmu 2¢ ,Typ alarmu 3“ (Uroven 1)

~Hystereze alarmu 1%, ,Hystereze alarmu 2, ,Hystereze alarmu 3“ (Uroven 2)
LAlarm 1 rozepnuty pfi alarmu®, ,Alarm 2 rozepnuty pfi alarmu®, ,Alarm 3
rozepnuty pfi alarmu®, ,Pfifazeni Fidiciho vystupu 1%, ,PFfifazeni fidiciho vystupu
2¢, ,Pfifazeni pomocného vystupu 1“, ,Pfifazeni pomocného vystupu 2*

(nastavovaci mad)

e

Funkce

ntar

or Eu I Pfima / reverzni ¢innost

« Pfima Cinnost* (nebo normalni Cinnost) se vztahuje na fizeni, kde
regulovana veli¢ina se zvysuje podle vzrlstu regulované hodnoty. Naopak,
Jreverzni ¢innost“ se vztahuje na fizeni, kde regulovana veli¢ina vzrista
podle poklesu regulované hodnoty.

Rozsah nastaveni

Implicitni hodnota

[OF ~r ] reverzni €innost [D"'d]: pfima Cinnost

[or-r

® Souvisejici ¢lanek

3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci / Pfima/reverzni ¢innost (strana 3-7)
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Expansni méd

e Parametry v tomto mdédu mohou byt pouzity pouze v pfipadé&, kdyz ,bezpecnostni“ parametr
(ochranny maod) je nastaven na ,,0“ nebo 1%

¢ Tento méd obsahuje parametry pro nastaveni rozSifenych funkci. Tyto parametry zahrnuji
parametry pro nastaveni ST (samocinné ladéni), nastaveni SP u omezovace nastaveni, nastaveni
zdokonaleného PID a dvoupolohového (ON/OFF) fizeni, specifikaci zalohové sekvence resetové
metody, a automaticky navrat do displejového médu.

e Pro vybér tohoto médu v urovnich 0 az 2, nastavovacim, volitelném nebo kalibracnim maodu,

stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zmé&ni na displej menu. Jestlize vyberete
[ Eut ] pouzitim tlagitek nebo , pak stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s,
regulator prejde do expansniho médu.

e Pro vybér parametrl v tomto modu stisknéte tlacitko (€Ol Pro zménu nastaveni parametru pouzijte
tlacitka nebo [XF].

* Nasleduijici tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto modu a stranu, kde je parametr
popsan.

Symbol Nazev parametru Strana
5‘1_ - H Horni limit nastavené hodnoty 5-33
5;_ - 'l_ Dolni limit nastavené hodnoty 5-33
Ent 'l_ PID / ON/OFF (dvoupolohové fizeni) 5-33
5& ST 5-34

S b - b stabilni rozsah ST 5-34
RLFA__|° 534
HE - E vypocteny zisk AT 5-35
r E 5 t Zalohova sekvence nastavovaci metody 5-35
r E 'l: Automaticky navrat zobrazovaciho médu 5-36
Hl: - H Hystereze AT 5-36
Lh Hb Detekeni Sifka LBA 5-36
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Expansni méd

I

L

| P p
JL ﬂ' Horni limit nastavené hodnoty

=)

L L § Dolni limit nastavené hodnoty

e

* Omezuje horni a dolni limity nastavené hodnoty. KdyZ nastavena hodnota
prekracuje nastaveni parametr(i ,Horni limit nastavené hodnoty“ a ,Dolni

Funkce limit nastavené hodnoty“, pak regulator ESAK povazuje nastavené parametry

.Horni limit nastavené hodnoty" a ,Dolni limit nastavené hodnoty” za
nastavené hodnoty.

» Kdyz je typ vstupu zménén na teplotni vstup, pak nastavené hodnoty
horniho a dolniho limitu jsou zménény na horni a dolni limity aktualniho
zvoleného Cidla. A kdyz je typ vstupu zmé&nén na analogovy vstup,
nastavené hodnoty horniho a dolniho limitu jsou zméné&ny na méfitko
horniho a dolniho limitu.

» U teplotniho vstupu zavisi poloha desetinné ¢arky na aktualn& zvoleném
Cidle a u analogového vstupu na vysledcich zmény méfitka.

Kome

Parametr Rozsah nastaveni Jednotka  |mplicitni hodnota
Horni limit Dolni limit nastavené hodnoty +1 EU 1300
nastavené az stupnice horniho limitu
ntar hodnoty
Dolni limit Stupnice dolniho limitu az EU -200
nastavené horni limit nastavené hodnoty -1
hodnoty

U teplotniho vstupu se rozsahem stava rozsah vybraného teplotniho &idla misto
hodnot mé&fitka horniho a dolniho limitu.

® Souvisejici ¢lanek

4.2 Omezeni podminek &¢innosti (strana 4-5)

@ Souvisejici parametry
»1yp vstupu®, ,Horni limit zmény méfitka“, ,Dolni limit zmény méfitka“,
,Desetinna ¢arka“ (nastavovaci mod)

Podminky pouziti

Eﬁ::;_ PID / ON/OFF Rizeni musi byt standardni Fizeni nebo

fizeni topeni a chlazeni

» Vybira zdokonalené PID fizeni nebo dvoupolohové (ON/OFF) fizeni.

Funkce

Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
[ PLd]: zdokonalené PID / [8naF |: ONJOFF Pcd

ntar

® Souvisejici ¢lanek

4.1 Vybér ridici metody / ON/OFF fizeni (strana 4-4)

® Souvisejici parametry
~Hystereze (topeni)*, ,Hystereze (chlazeni)* (moéd droven 1)

ESAK-AA2

Model
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Expansni méd

C) Podminky pouZziti
JLC } Samocinné ladéni (ST) Typ vstupu musi byt nastaven na teplotni

vstup a fizeni musi byt bud' standardni

g o fizeni nebo zdokonalené PID fizeni.
J'E 'L‘l Stabilni rozsah ST

» Kdyz je parametr ,ST* nastaven na ,ON, pak funkce samocinné ladéni ST
I.& (self-tuning) je aktivni. B&€hem ¢innosti funkce ST, napajeci zdroj na strané
Funkce zatéze pripojeny na Fidici vystup musi byt zapnut sou¢asné nebo dfive nez

regulator ESAK zaéne pracovat.

« Parametr ,Stabilni rozsah ST* nastavuje Sifku stabilniho rozsahu b&hem
samocinného ladéni. V§imnéte si v8ak, Ze tento parametr nemuze byt
pouzit, kdyz parametr ,ST“ je nastaven na ,OFF*.

Parametr Rozsah nastaveni Jednotka  |mplicitni hodnota
ﬁ ST [ 6FF: funkce ST vypnuta | Zadna [ oFF]
Komentar [ on]: funkce ST zapnuta
Stabilni rozsah 0,1 az999,9 °C nebo °F 15,0
ST

® Souvisejici ¢lanek
Fuzzy auto-ladéni (strana A-14)

@ Souvisejici parametry
»TYp vstupu“ (nastavovaci méd)
.PID / ON/OFF* (expansni méd)

) 1 Podminky pouziti
Hl_ ' 1'{ o Rizeni musi byt zdokonalené PID fizeni a
ST musi byt nastaveno na OFF.
I.& » Obvykle se pouziva implicitni hodnota.
* Nastavuje parametr o u zdokonaleného Fizeni PID.

Funkce

l___l Rozsah nastaveni | Jednotka Implicitni hodnota

0,00 az 1,00 zadna 0,65
Komentar

® Souvisejici parametry
Viz ,PID / ON/OFF* (expansni méd)
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Expansni méd

™ Vypocteny zisk AT Podminky pouziti
Hl': = )’_1- Rizeni musi byt zdokonalené PID Fizeni a
ST musi byt nastaveno na OFF.
l& » Obvykle se pouziva implicitni hodnota.
« Nastavuje zisk pfi nastavovani parametr(i PID pfi samoc¢inném ladéni
Funkce « Pro upfednostnéni odezvy snizte nastavenou hodnotu tohoto parametru. Pro
upfednostnéni stability zvyste nastavenou hodnotu tohoto parametru.
l___l Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
0,1az10,0 zadna 1,0
Komentar

® Souvisejici parametry
.Provadéni/ zruseni AT* (méd uroven 1)
,PID / ON/OFF* (expansni méd)

r E S t I Metoda zalohové nastavovaci sekvence

* Vybira podminky pro umozné&ni nastaveni poté, co byla zalohova sekvence
alarmu zruSena

Funkce * Podminka A:
Rizeni zadalo (v&etn& zapnuti zdroje) a hodnota alarmu, hodnota posunu
vstupu nebo nastavena hodnota (vyjma zmény médu SP nebo béhem
dalkové SP) se zménila.

* Podminka B:
Zdroj zapnuty

l___l Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
0: podminka A/ 1: podminka B 0

Komentar

® Souvisejici parametry
Viz ,Typ alarmu 1%, Typ alarmu 2%, , Typ alarmu 3“ (nastavovaci mod)
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Expansni méd

Automaticky navrat displejového médu
rEE

« Jestlize nepracuje zadné z tlacitek regulatoru po dobu nastavenou v tomto
l& parametru v médech urovné 0 az 2, pak se displej automaticky vraci na

« Kdyz je tento parametr nastaven na ,0% pak je tato funkce zablokovana.
« Tento parametr je neplatny, kdyz je zobrazena nabidka.

0az 99 sekunda 0

Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota

Komentar

] Podminka pouziti
Hg’: - HI Hystereze AT Rizeni musi byt zdokonalené PID Fizeni a
ST musi byt nastaveno na OFF.
I.& . vaykle se pouziva implicitni hodnota.
* Urovné limitovanych cyklickych €innosti b&hem provadéni AT jsou dany
Funkce hysterezi pfi udalosti spinani ON/OFF. Tento parametr nastavuje Sifku této
hystereze.

I___l Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota

0,1az9,9 % celé stupnice 0,2
Komentar

) . Podminky pouZiti
L bﬁh Sifka detekce LBA Funkce LBA (alarm pferusené smycky) musi
byt pfifazena jako vystup.
l& « Tento parametr mize byt pouzit, kdyz LBA je pfifazeno jako vystup.
« Kdyz zmé&na Sifky regulované veli€iny je niz§i nez Sifka nastavena v tomto

Funkce parametru, regulator to povazuje za detekci LBA.

I___l Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota

0,0 a2 999,9 % celé stupnice 0,2
Komentar
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Volitelny méd

Parametry v tomto médu mohou byt pouzity pouze v pfipadé&, kdyz ,bezpecnostni parametr
(ochranny maod) je nastaven na ,,0“ nebo ,1“

Tento méd miizete vybrat, pouze kdyz je volitelna jednotka vestavéna v regulatoru. V tomto médu
mUizete nastavit komunika¢ni podminky, pfenosovy vystup a parametry vstupu udalosti tak, aby
souhlasily s typem volitelné jednotky vestavéné v regulatoru.

Pro vybér tohoto mddu v drovnich 0 az 2, nastavovacim, expansnim nebo kalibraénim maédu,

stisknéte tlacitko po dobu minimalné 1s. Displej se zmé&ni na displej menu. Jestlize vyberete

[ 0PE ] pouzitim tiagitek (2R nebo [XF], pak stisknéte tiagitko (S po dobu minimaing 1s,
regulator pfejde do volitelného médu.

Pro vybér parametr(i v tomto médu stisknéte tlacitko . Pro zménu nastaveni parametru
pouzijte tlagitka nebo X4

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto moédu a stranu, kde je parametr
popsan.

Symbol Néazev parametru Strana
Eu-n Funkce multi-SP 5-38
Eu-1 Pfifazeni vstupu udalosti 1 5-39
Eu-2 Pfifazeni vstupu udalosti 2 5-39
Eu-3 Pfifazeni vstupu udalosti 3 5-39
E-4 Prifazeni vstupu udalosti 4 5-39
Sb‘:‘l: Komunikacni stopbit 5-40
L Eﬂ Délka komunikacnich dat 5-40
P,_ l: H Komunikaéni parita 5-40
b P 5 Pfenosova rychlost 5-40
U - ,-“5 Cislo komunikaéni jednotky 5-40
'l: - t Typ pfenosového vystupu 5-41
Er-H Horni limit pfenosového vystupu 5-41
t - L Dolni limit pfenosového vystupu 5-41
HhlL Zablokovani HBA 5-42
TRL Kalibrace motoru 5-42
F, 5 t Doba postupu 5-43
P - db Pasmo necitlivosti PV 5-43
~SPl Umoznéni dalkové SP 5-44
r SPH Horni limit dalkové SP 5-44
r SPL Dolni limit dalkové SP 5-44
Spt r Sledovani SP 5-45
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— - Podminky pouZiti
= Funkce vicenasobné SP Musi byt pouzita funkce vstupu udalosti.
l& » Tento parametr udava pocet vstupl udalosti pfi pfepinani nastavenych
hodnot (SP) 0 az 3.
Funkce » Kdyz je nastaven na ,0“, nastavena hodnota nemUze byt pfepinana vstupem
udalosti.

* Kdyz je nastaven na ,1“, mohou byt pouzity nastavené hodnoty 0 a 1. Kdyz
je nastaven na ,2“, mohou byt pouzity nastavené hodnoty 0 az 3.

Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
Oaz2 zadna 2

@ Souvisegjici ¢lanek
4.3 Jak pouzivat vstup udalosti (strana 4-8)

® Souvisejici parametry
LPrfifazeni vstupu udalosti 1“ (volitelny méd)

Volitelna jednotka
— E53-AKB
Model
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a0 |l | D
(g | D | ¢

' ' '
AN | ]| .

M
c

'
~C

3

Funkce

Komentar

Viz

Model

Pfifazeni vstupu udalosti 1

Podminky pouziti

Kdyz se pouziva funkce vstupu udalosti,
musi byt specifikovan jiny vstup udalosti nez
funkce vicenasobné SP.

Pfifazeni vstupu udalosti 2
Pfifazeni vstupu udalosti 3

Prifazeni vstupu udalosti 4

* Kdyz je pfipojena jedna jednotka E53-AKB, mohou byt pouZity pouze
LPfifazeni vstupu udalosti 3“ a ,Pfifazeni vstupu udalosti 4“.

« Tento parametr specifikuje vstup udalosti jiny nez funkce vicenasobna SP.
Mohou byt specifikovany nasledujici ¢tyfi funkce:

Chod / zastaveni, Délkovy / lokalni, Automaticky / manualni, Méd SP

Funkce Dalkovy / lokalni m(ize byt pouzita u volitelnych jednotek E53-AK01 /
02 / 03. Funkce Mod SP miize byt pouzita pouze kdyz je parametr
L,Jmoznéni dalkové SP* nastaven na ON.

e Vstup udalosti je zablokovan, kdyz je zobrazeno menu.
Je také zablokovan pfi nastavovacim, expansnim, volitelném a kalibraénim

maédu.
Symbol Funkce Cinnost vstupu udalosti
non Nespecifikovano vstup udalosti zablokovan
SEaF Chod / zastaveni ON: Zastaveni / OFF: Chod
rAk Dalkovy / lokélni ON: Dalkovy / OFF: Lokélni
nAn Manudlni / automaticky | ON: Manualni / OFF: Automaticky
r5F Méd SP ON: Dalkovy SP / OFF: Lokalni SP
* _Implicitni hodnoty
E53-AKB x 1 E53-AKB x 2
Vstup udalosti 1 - non
Vstup udalosti 2 - non
Vstup udélosti 3 non ARA
Vstup udalosti 4 non SEaF

® Souvisejici ¢lanek

4.3 Jak pouzivat vstup udalosti (strana 4-8)

® Souvisejici parametry

L,Jmoznéni dalkové SP*, ,Funkce vicenasobné SP* (volitelny méd)

Volitelna jednotka
E53-AKB
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Podminky pouziti
Komunikacéni stopbit Musi byt pouzivana komunika¢ni funkce

My
"- t'-.
]l [l
2 e

Délka komunikaénich dat

.
r1~
Mg

Komunikacéni parita

Pfenosova rychlost

E'-
‘ 0 \
(M

2
D

Cislo komunikaéni jednotky

« Tyto parametry nastavuji podminky komunikace. Pfesvédcte se, zda pocet
stop bitll, pocet datovych bitl, parita a pfenosova rychlost hostitelského
Funkce pocitace a regulatoru ES5AK si vzajemné odpovidaji. Tyto parametry jsou v
platnosti, kdyz je napajeni opét zapnuto (stav ON) nebo kdyZ jsou zapnuty
mody Uroven 0 az 2.

» Pri pfipojeni dvou a vice regulator(i ESAK k hostitelskému pocitaci nastavte
Cisla jednotek tak, aby nezplsobovala konflikty s ¢isly jednotek ostatnich
regulatord.

K

ﬁ » Parametr ,Komunikacni stopbit®
i Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
Komentar 1 nebo 2 bit 2

|

e Parametr ,Délka komunikaénich dat
Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
7 nebo 8 bit 7

e Parametr ,Komunikaéni parita“
Nastaveni Implicitni hodnota

nonk - adna, EuEn: suda, add: licha EuEn

e Parametr ,Pfenosova rychlost"
Rozsah nastaveni Jednotka  |mplicitni hodnota
12 24 48 9,6 19,2 kb/s 9,6

+ Parametr ,Cislo komunikaéni jednotky*
Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
0az99 zadna 0

: ® Souvisejici Clanek
Viz Kapitola 6 Pouziti komunikacnich funkci

® Souvisejici parametry
,Dalkovy / lokalni“ (mo6d Uroven 2)

Volitelna jednotka
— E53-AK01/02 /03

Model
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L -H e ey v , .
[ Horni limit pfenosového vystupu

Podminky pouZiti

- L I min uzlt
C 7 - v Musi byt funk
l':l' I Typ prfenosového vystupu usi byt pouzivana funkce

pfenosového vystupu

_)
Er-L I Dolni limit pfenosového vystupu
|

[

Funkce

Komentar

Viz

Model

Tyto parametry nastavuji podminky pfenosového vystupu

Parametr ,Typ prenosového vystupu“ vybira jeden z nasledujicich typt

pfenosového vystupu a pfifazuje nasledujici na pfenosovy vystup:
Nastavena hodnota, Nastavena hodnota béhem SP rampy,
Regulovana hodnota, Regulovana veli¢ina (topeni), Regulovana
veli¢ina (chlazeni) (Ta muze byt vybrana pouze pfi fizeni topeni a
chlazeni u standardniho typu regulatoru.), Otevfeni ventilu (pozi¢né-
proporcionalni fizeni)

Parametry ,Horni limit pfenosového vystupu“ a ,Dolni limit pfenosového

vystupu®“ jsou pouzity pro zménu méfitka pfenosového vystupu. Rozsah

nastaveni se méni podle dat tohoto vystupu. Také m{ize byt nastavena

hodnota dolniho limitu vy8Si nez hodnota horniho limitu.

U teplotniho vstupu, poloha desetinné Carky nastavené hodnoty, nastavené

hodnoty b&éhem SP rampy nebo regulované hodnoty zavisi na aktualné

zvoleném cidle, u analogového vstupu na vysledcich zmény méfitka.

Typ pienosu Dolni limit prenosového vystupu az horni
limit pfenosového vystupu

[

SP] nastavena hodnota |Hodnota dolniho limitu nastavené hodnoty az
hodnota horniho limitu nastavené hodnoty

[5P-n] nastavend hodnota |Hodnota dolniho limitu nastavené hodnoty az

béhem SP rampy hodnota horniho limitu nastavené hodnoty

F’u] regulovana hodnota | Méfitko dolniho limitu az méfitko horniho limitu

6] regulovana veli¢ina |-5,0% az 105,0% (standardni fizeni)

(topeni) 0,0 az 105,0% (Fizeni topeni a chlazeni)
[ £-a] regulovana veligina |0,0% az 105,0%

(chlazeni)
[ ,_,-E] otevreni ventilu -10,0 az 110,0%

Implicitni hodnota: [ SP]

Vystupni rozsahy nastavené hodnoty, nastavené hodnoty béhem rampy SP
nebo regulované hodnoty, v pfipadé&, kdy je vybran teplotni vstup, jsou
rozsahy podporované zvolenym Cidlem.

Kdyz jste zvolili parametr ,regulovana veli€ina (topeni)“, pak dolni limit
pfenosového vystupu béhem fizeni topeni a chlazeni bude ,,0,0.

® Souvisejici lanek
4.7 Jak pouzivat prfenosovy vystup (strana 4-17)

® Volitelna jednotka
E53-AKF
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L) Zablokovani pfi HBA Podminky pouziti
oL Musi byt pfifazena vystupni funkce HBA.
l& ¢ Je-li tento parametr nastaven na ON, pak alarm pfi spaleném topidle je
= drZzen do doby, kdy je splnéna jedna z podminek:
unkce

Komentar

Viz

a Nastavte nastavenou hodnotu spéleni topidla na ,0,0".
b Resetujte regulator. (Vypnéte napajeni regulatoru a opét zapnéte.)

Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
[ 0A]:Umoznéno/[ OFF]: [ ofF)
Znemoznéno

® Souvisejici ¢lanek
4.5 Jak pouzivat alarm spaleného topidla (strana 4-13)

® Souvisejici parametry
LPlifazeni fidiciho vystupu 1%, ,PFifazeni fidiciho vystupu 2¢, ,Pfifazeni
pomocného vystupu 1%, ,Pfifazeni pomocného vystupu 2 (nastavovaci méd)

ESAK-AA2
[ =oo]
Model
= ) Podminky pouziti
Lo b Kalibrace motoru Rizeni musi byt pozi¢né&-proporcionalni

fizeni.

Funkce

Priklad pouziti

Model

5-42

* Provadi kalibraci motoru. Pfesv&dcéte se, zda jste nezapoméli provést tento
parametr, kdyz monitorujete otevreni ventilu. (Displeje nemohou byt
pfepinany, dokud se provadi kalibrace motoru.)

« Parametr ,Doba postupu® je také resetovan, kdyz je tento parametr
provadén.

« Nastaveni implicitni hodnoty je ,, afF«
» Kalibrace motoru je provadéna, kdyz se vybere, 07"
* KdyZ je kalibrace motoru dokon&ena, nastaveni se automaticky vraci do

oFF-

® Souvisejici ¢lanek
4.1 Vybér fidici metody / Pozi¢n&-proporciondlni fizeni (strana 4-3)

® Souvisejici parametr
.Doba postupu” (volitelny mod)

E5AK-PRR2




Volitelny méd

- -',: Doba chodu ventilu Podminky pouziti
na Rizeni musi byt pozi¢né-proporcionalni
fizeni.
l& * Nastavuje dobu od plného otevieni do plného uzavieni ventilu.
« Doba postupu je automaticky nastavena, kdyZ je provadén parametr
Funkce ,Kalibrace motoru®.
Rozsah nastaveni Jednotka mplicitni hodnota
az sekunda
. 1az999 kund 30
Komentar
® Souvisejici ¢lanek

Viz 4.1 Vybér fidici metody / Pozi¢né-proporcionalni fizeni (strana 4-3)
® Souvisejici parametr
.Kalibrace motoru“ (volitelny méd)
ESAK-PRR2
[ =55
Model

fizeni.

» Nastavuje vystfedénou Sifku okolo nastavené hodnoty jako pasmo
necitlivosti PV.

— 2 B Podminky pouziti
P‘db I Pasmo necitlivosti PV Rizeni musi byt pozi¢né-proporcionalni

Funkce .
Nastavena ... T
hodnota ,A A‘ Pasmo necitlivosti PV
Regulovana hodnota
« Tato funkce je pro obzvlastni aplikace, obvykle se nepouziva.
« Je-li regulovana hodnota uvnitf padsma necitlivosti PV, je regulovana hodnota
povazovana jako by méla hodnotu nastavené hodnoty (stabilni stav).
» Desetinna Carka je zavisla na méfitku.
Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
. 0 az 9999 EU 0
Komentar

® Souvisejici parametry

Viz »1yp vstupu®, ,Horni limit zmé&ny méfitka“, ,Dolni limit zmé&ny méfitka“,
LDesetinna ¢arka“ (nastavovaci mod)
ES5AK-PRR2
[ =55
Model
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I~ ) (| Umoznéni dalkové SP Podminky pouziti
O ST musi byt OFF.
l& * Kdyz je tento parametr nastaven na ,ON*, pro uzivani mohou byt pfepinany
dalkova SP a lokalni SP (To znamena, mohou byt specifikovany v médu
Funkce SP.). Také, parametr ,Nastavena hodnota b&hem rampy SP* je umoznén po
celou dobu.
» Kdyz je tento parametr nastaven na ,OFF*“, mlze byt pouzita pouze lokalni
SP. Nastavena hodnota b&éhem rampy SP je umoznéna pouze kdyz je
umoznéna funkce rampy SP.
Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
. [ on]:Umoznéno/[ oFF]: Znemoznéno [ oFF]
Komentar
: ® Souvisejici Clanek
Viz 4.4 Jak pouzivat Dalkovy SP (strana 4-11)
® Souvisejici parametry
,Nastavena hodnota béhem rampy SP* (mod uroven 0)
-,Mod SP* (méd droven 2)
= Podminky pouZiti
s ar H Horni limit dalkové SP Funkce dalkové SP musi byt umoznéna.

~SPL I Dolnf limit dalkové SP

[

Funkce

5-44

Nastavuje hodnoty horniho a dolniho limitu dalkové SP. Hodnota horniho
limitu mé& ekvivalent 20 mA a hodnota dolniho limitu mé& ekvivalent 4 mA.
Hodnotu horniho limitu nastavte u parametru ,Horni limit dalkové SP* a
hodnotu dolniho limitu u parametru ,Dolni limit dalkové SP“.

RSP (%)
A

Hodnota horniho p.
limitu

Hodnota dolniho

limitu >

» Vstup (mA)

4 20

Jsou-li parametry ,Horni limit nastavené hodnoty” nebo ,Dolni limit
nastavené hodnoty“ zménény, pak hodnoty horniho i dolniho limitu dalkové
SP jsou nucené zménény na hodnoty horniho a dolniho limitu nastavené
hodnoty.
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Parametr Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni hodnota
. Horni limit Dolni limit SP az horni EU 1300
Komentar dalkové SP limit SP
Dolni limit Dolni limit SP az horni EU -200
dalkové SP limit SP

. ® Souvisejici Clanek
Viz 4.4 Jak pouzivat dalkovy SP (strana 4-11)

® Souvisejici parametry

LDestinna ¢arka“ (nastavovaci mod)

-Horni limit nastavené hodnoty*, ,Dolni limit nastavené hodnoty” (expansni
maod)

,Umoznéni dalkové SP* (volitelny méd)

o Podminky pouziti
EPE 1 siedovani SP umoznéno Funkce dalkové SP musi byt umoznéna.
L
l& ¢ Urcuje ¢innost, kdy je méd dalkové SP prepnut do médu lokalni SP.
¢ Kdyz je tento parametr nastaven na ,ON“, hodnota lokalni SP je zménéna na
Funkce hodnotu dalkové SP pouzitou bezprostifedné pred pfepnutim.

« Kdyz je tento parametr nastaven na ,OFF*, hodnota lokalni SP neni
ovliviiovana hodnotou dalkové SP.

Rozsah nastaveni Implicitni hodnota
[ 8n]:Umoznéno /[ &FF]: Znemoznéno [ oFF]

= ® Souvisejici Clanek
Viz 4.4 Jak pouzivat dalkovy SP (strana 4-11)

® Souvisejici parametry

.Nastavena hodnota b&hem rampy SP“ (mdd uroven 0)
-Mbd SP* (méd uroven 2)
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Kapitola 6 Pouziti komunikacni funkce

Tato kapitola popisuje zejména komunikaci s hostitelskym pocitatem a uvadi

komunikaéni povely.

6.1 Pfehled komunikacnich funkci..........cccccccoeeennns 6-2
Prehled ... 6-2
Procedura pfenosuU ... 6-2
ROZNraNi ...ccoeiiiieee e 6-2

6.2 Pfiprava pro komunikace.............ccccvvvvvvvevnnnnnne. 6-3
Propojeni kabely ... 6-3
Nastaveni specifikace komunikace.................... 6-4

6.3 Uspofadani povelu...........cceveveveeeveveeeereneeeeeeeeeeee, 6-5

6.4 Povely @ 0dezVY..........ooocvviiiiiiiiiiiiiiiiicee e 6-6
Cteni / zapis parametrll ..........ccccoceeveveeeveeenenne, 6-6
Vydavani specialnich povell........................... 6-10

6.5 Jak Cist chybové komunikacéni informace........ 6-12
Koncovy KOd ... 6-12
Nedefinovana chyba.................................... 6-13

6.6 PFiklad programu ...........ccccceeeeiiiiiiiiiiiies 6-13
Jak pouzivat programy ...........ccccceeeeeeeiiiniinnnn. 6-14
Vypis programu (jazyk IBM-PC kompatibilni) ..6-15
Priklady poUZiti.........cccvvveiiiiiiiiiie e 6-16
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6.1 Prehled komunikacnich funkci

B Piehled

B Procedura
prenosu

B Rozhrani

6-2

Komunikaéni funkce Vam dovoluje monitorovat a nastavovat parametry ESAK
pfipravenym programem bé&Zicim na hostitelském pocitaci pfipojenym k
regulatoru ESAK. Tato kapitola popisuje €innost z pohledu hostitelského
pocitace.

Pri pouziti komunikaéni funkce musi byt pfidana komunikaéni volitelné jednotka
RS-232C, RS-422 nebo RS-485. Komunikacéni funkce E5AK Vam umoznuje
provadét nasledujici:

« Zapis/tteni parametrQ

e Operatni instrukce

* Nastaveni nastavovaci urovné

Komunikaéni funkce predpoklada nasledujici podminky:

e Zapis parametrd je mozny béhem dalkového fizeni. Také, parametry
nemohou byt zapsany b&éhem provadéni samocinného ladéni.

e Zapisy parametrll jsou provadény s nastavovaci Urovni. Podminky zapisu
zavisi na nastavovaci urovni, jak je uvedeno nize:
Nastavovaci uroveri 1: Bez omezeni
Nastavovaci uroveri 0: Zapis parametr(l je zakazan pouze v

nastavovacim, expansnim a volitelném maodu

* Podrobnosti o pfepinani mezi nastavovacimi Urovnémi - viz strana 6-11

« Parametry ,Chod/zastaveni®, ,Dalkovy/lokalni“ a ,Provadé&ni/zruseni AT*
jsou nastaveny oddélené od ostatnich parametr(i jako specialni povely pro
instrukéni Cinnosti.

Hostitelsky pocitac posila ,povelové ramce” do regulatoru a regulator vraci
.famce odezvy"“ odpovidajici obsahu povelu odeslaného hostitelskym
pocitatem. Jinymi slovy, ,ramec odezvy“ je vracen na kazdy odeslany
~povelovy ramec".

Nasledujici diagram znazornuje ¢innost ramce povelu/ramce odezvy.

Ramec povelu [ Ramec povelu

Hostitelsky poditaC L\
E5AK

[ Ramec odezvy ]

Hostitelsky pocita¢ provadi komunikaci odpovidajici specifikaci rozhrani RS-
232C, RS-422 nebo RC-485.
VoliteIné jednotky podporujici specifikace RS-232C,RS-422 a RS-485 jsou
nasledujici:
» VoliteIné jednotky:

E53-AK01 (RS-232C)

E53-AK02 (RS-422)

E53-AK03 (RS-485)
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6.2 Priprava pro komunikace

Podrobnosti o propojeni pfi pouziti komunikace - viz Kapitola 2 - Pfipravy

B Propojeni kabely

® RS-232C « Pouze jeden regulator maze byt pfipojen k hlavnimu pocitaci
Délka kabelu by neméla pfesahnout 15m.
Pro kabelaz pouzijte stinéné kroucené dvoulinky (AWG28 nebo kvalitnéjsi).

inu 9 pinll
25 pinu EoaK e
1BM-PC/XT BM-PCAT
DE-25 T | DE-25 i |
Dutinky - | ; Dutinky o s oaod
7 1RS-2320) OTE P RS-2320]
DTE Lo | . {0 | ]
. { e A el
(SD)TXD | 2 L H20[SD): (RD) RXD < ESEE
(RD)RXD | 3 | o H19 RD! (SD)TXD | 3 i, : il: SEG)|
! :
(RS)RTS | 4 : o 18]Sq| ER)DTR | 4 | i | !
| ’ L
(cs)crs | s ! i N J (SG) COMMON | & 1
(DR)DSR | 6| | | (DR)OSR | 6 | E
(SG) COMMON | 7 O (RS)RTS | 7 :I o
ro csycTs | 8 o
(ER)DTR | 20 [>- : ! w
. S FG 1 -—=—-- -
® RS-422 « Az 32 regulatord véetné poditade muze byt pfipojeno na hostitelsky pogitad

» Celkova délka kabelu by neméla prekroCit 500m.

* Pro kabelaz pouzijte stin&€né kroucené dvoulinky (AWG28 nebo kvalitng;si).
» Zakoncovaci odpory pfipojte k regulatorim na obou koncich série regulatort
pfipojenych v oteviené sestavé. Napfiklad, v nasledujici sestavé, pfipojte

zakonc&ovaci odpory k hlavni jednotce a k jednotce €.30 a nepfipojujte
zakonc&ovaci odpory k jednotce ¢.0 az 29.

« Pouzijte zakon€ovaci odpory s odporem 240Q (1/2W). Celkovy odpor obou
koncl by mél byt nejméné 100Q.

Hostitelsky potitat ESAK (€. 0) ESAK (. 30)
M isa T Rs.422 ]Zakonéovaci ! Rs-422 1
: . | ! odpor .
‘ Stinény kabel No. (240 Q 1/2 W) o
‘ RDA 2N L {22]spA ‘ 22| SDA ‘
| RDB [ / \ I 211 3DB : g 4 121{ SDB :
19 19 RDA
\ SDA : RDA ‘ g ‘
: SDB : I 20| RDB 1 201 RrDB
18| SG —{18| SG
\ SG S : ' p— ‘
FG - -
L _.J B W
1 )| -
\_/ i
Y
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® RS-485

« Az 32 regulator( véetné pocitace mlize byt pfipojeno na hostitelsky pocitac.
» Celkovéa délka kabelu by neméla prekroCit 500m.
» Pro kabelaz pouzijte stin&€né kroucené dvoulinky (AWG28 nebo kvalitng;si).
« Zakoncovaci odpory pfipojte k regulatordm na obou koncich série regulatort
pfipojenych v oteviené sestavé. Napfiklad, v nasledujici sestavé, pfipojte
zakonc&ovaci odpory k hlavni jednotce a k jednotce ¢€.30 a nepfipojujte
zakonc&ovaci odpory k jednotce ¢.0 az 29.
« Pouzijte zakon€ovaci odpory s odporem 120Q (1/2W). Celkovy odpor obou
koncl by mél byt nejméné 54Q.

Hostitelsky pocitac¢

RS-485

B Nastaveni
specifikace
komunikace

® Komunikaéni
parametry

6-4

A <B: Znacka
|'- - ————--——-, Stinény kabel A>B: Mezera
| VA
, { ‘ —— o Zakonc&ovaci
* odpor
(120Q 1/2W)
FG E5AK (€. 0) E5AK (€. 30)
o RS:&SS B RS-485
No. No.
i PO BN ; —{ 2] A
21 B . ] 21 B -
CH Y-S | : — 19 A i :
20 B 20 B

Navzajem prizplsobte komunikacéni specifikace hostitelského pocitace a
regulatoru E5AK. KdyzZ jsou pfipojeny dva nebo vice regulatord k hostitelskému
pocitaci, pfesvédcte se, zda jsou komunikaéni specifikace vSech regulator(

shodné.

Tato ¢ast popisuje nastaveni komunikacnich regulatordl ESAK. Podrobnosti
hostitelského pocitace - viz odpovidajici pfiru¢ka obsahujici udaje o

hostitelském pocitadi.

Nastavte komunikacni specifikace ESAK v komunika&nich parametrech
regulatoru. Komunikacni parametry se nastavuji na ¢elnim panelu regulatoru

ES5AK.

Nasledujici tabulka zobrazuje komunikaéni parametry dostupné na regulatoru
E5AK a jejich mozné nastaveni.

Parametr/Symbol Nastaveni Nastavena hodnota
Cislo jednotky -no |0az99 [l 2% a4
Pfenosova rychlost | HPS |[1,2/2,4/4,8/9,6/19,2kb/s | 1,21 24748 /ERi 19,2

Pocet datovych biti | L Fn |7/8b H s
Parita PrLY |zadna/suda/licha nont  [ANY odd
Podet stop bitl ShCE (172 1/H

Inverzné jsou zobrazeny hodnoty nastavené u vyrobce.
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6.3 Usporadani povelu

Usporadani povelu je uvedeno niZe a je parovano s odezvou.

e

Koncovy kéd =0

< Odezva
]

Koncovy kéd = 0

2B 1B 2B 4B 2B 2B
Cislo Kéd Data FCS
jednotky povelu
| L1 | | -lcn
Typ povelu l_ Datova sekce neni u povelu &teni
2B iB 2B 2B 4B 2B 2B
Cislo Kéd Koncovy Data FCS
jednotky povelu kod
| | [ | | | -len
Typ povelu
2B 1B 2B 2B 2B 2B
Gislo Kéd Koncovy | FCS
jednotky povelu kod
] L . 1 CR
I Typ povelu

"@“
Poc&ateCni znak. Tento znak musi byt vioZen pfed pocatecni byte.

Cislo jednotky
Specifikuje Cislo jednotky regulatoru ES5AK. Jestlize jsou dva nebo vice cild
vysilani, pak specifikujte pozadovany cil uréeni pouzitim ,Cisla jednotky*.

Typ povelu
Specifikuje typ povelu kédem , 1% az ,3“ &teni parametru, zapis parametru a
specialni povel

Kod povelu
Specifikuje povel pro kazdy typ povelu. S parametrem povely ¢teni/zapis se
stava parametrem ¢.

Data

Specifikuje nastavenou hodnotu nebo nastaveny obsah. V parametru povel
Cteni, nastavte fiktivni data ,0000“. V odezvé je toto vioZeno jen kdyZ je
koncovy kod ,,00“.

Koncovy koéd

Nastavuje vysledky komunikace. Podrobnosti tohoto typu a vyznam
koncovych kodu - viz 6.5 Jak ¢ist komunikaéni chybové informace (strana 6-
12).

FCS (zabezpetovaci posloupnost ramce)

Nastavte zabezpeovaci posloupnosti ramce od pocateéniho znaku po
datovou sekci. Podrobnosti o kontrole ramce - viz 6.6 Pfiklad programu
(strana 6-14)

» ,kéd CR (navrat voziku)*
Indikuje konec (ukonceni) povelu nebo bloku odezvy.

6-5
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6.4 Povely a odezvy
I
Tato ¢ast podrobné& popisuje povely a odezvy. V této €asti jsou pouzity
nasledujici konvence a omezeni dat:
» Data jsou vyjadfena v 1-bytovych jednotkach a v ASCII kodu.
« KdyZ je ¢tena a zapisovana &iselna hodnota, pak data, ktera maji byt
nastavena, musi odpovidat nasledujicim podminkam:
1. Desetinna Carka ,, , “ se neudava ve zlomcich.
2. Nejvy$8i platny bit zaporného &iselného udaje musi byt vyjadien
takto:
priklad
10,0 =[0100], -150,0 = [A500], -15 = [F015]

m Ctenilzapis parametrd

e Cteni parametr(

2B 2B 4B 2B 2B
ovel iednotl parametru
@ |1y |y x| x| x| x| | - |ca
X: prijatelna jakakoliv hodnota
2B 2B 2B 4B 2B 2B
Cislo Cislo Koncovy Prectena data FCS
@ jednotky 1 parametru| kod l I ‘ [ . \CR
® Zapis parametru
2B 2B 4B 2B 2B
Cislo Cislo Data k zapsani FCS
ovel .
jednotky parametru .
@ 2 L] | cR
2B 2B 2B 4B 2B 2B
< Odezva Cislo Cislo Koncovy Data k zapsani FCS
| @ jednotky 2 parametru| kéd l | l ‘ -l cn

6-6

Je provadéno ¢teni nebo zapis parametr(i uréeného regulatoru.
Zapis je mozny pouze b&hem dalkového Fizeni.
Cteni nelze provadét b&hem provadéni automatického ladéni.

Jako specialni povely jsou oddé&lené& nastaveny nasledujici povely.
Podrobnosti viz strana 6-10.
,Chod / zastaveni®, ,Dalkovy / lokalni“, ,Provadéni / zruseni AT*

Podrobnosti o parametrech v kazdé nastavovaci urovni - viz tabulky na

stranach 6-7 a 6-9.
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Cislo Parametr Rozsah nastaveni a monitorovani Mod
parametru dat
00 Monitorovani PV *1 | Dolni limit méfitka - 10% az horni limit
méfitka + 10% *2
86 Monitorovani SP béhem SP  *1 | Dolni limit nastavené hodnoty az horni
rampy limit nastavené hodnoty Uroven 0
04 Monitorovani MV (topeni) *1 -5,0 az 105,0 *3
42 Monitorovani MV (chlazeni)  *1 0,0 az 105,0
24 Monitorovani dalkového SP *1 Dolni limit méfitka az horni limit
méfitka
14 Monitorovani otevieni *1 -10,0 az 110,0
ventilu
01 Bod nastaveni Dolni limit bodu nastaveni az horni
limit bodu nastaveni
10 Nastavena hodnota O Dolni limit SP az horni limit SP
11 Nastavena hodnota 1 Dolni limit SP az horni limit SP
12 Nastavena hodnota 2 Dolni limit SP az horni limit SP
13 Nastavena hodnota 3 Dolni limit SP az horni limit SP
02 Hodnota alarmu 1 -1999 az 9999
03 Hodnota alarmu 2 -1999 az 9999
41 Hodnota alarmu 3 -1999 az 9999
19 P&smo proporcionality 0,1 a2 999,9
20 Integracni doba 0 az 3999 *4
21 Derivacni doba 0 az 3999
22 Koeficient chlazeni 0,01 az 99,99 Urover 1
09 Pasmo necitlivosti -19,99 az 99,99
87 Pozi¢né-proporcionalni pasmo 0,1az 10,0
necitlivosti
23 Hodnota ruéniho nastaveni 0,0 az 100,0
06 Hystereze (ohrev) 0,01 az 99,99
43 Hystereze (chlazeni) 0,01 az 99,99
07 Ridici perioda (ohfev) 1az99
08 Ridici perioda (chlazeni) 1 az 99
17 Monitorovani proudu topidlem *1 0,0 az 55,0
18 Alarm spéleného topidla 0,0 az 50,0

*1
*2
*3
*4

Mozné pouze pfi ¢teni.

Pfi teplotnim vstupu je rozsahem rozsah zvoleného ¢idla.
Pfi Fizeni ohfevu a chlazeni je rozsahem 0,0 az 105,0.
Pfi pozi€né-proporcionalnim fizeni je rozsah 1 az 3999

O neplatnych parametrech

Jestlize je pouzit povel s neplatnymi parametry (parametry neodpovidaji podminkam pouZiti v
kapitole 5), je na vystupu ,nedefinovana“ chyba (koncovy koéd: 1C).

6-7
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Cislo Parametr Rozsah nastaveni dat Mad
parametru

44 Casova jednotka SP rampy 0: minuty, 1: hodiny
45 Nastavena hodnota SP rampy 0 az 9999
46 Detekéni doba LBA 0 az 9999
47 MV pfi zastaveni -5,0az 105,0 *1
48 MV pfi chybé PV -5,0 az 105,0 *1
50 Horni limit MV Dolni limit MV + 0,1 az 105,0 *2
49 Dolni limit MV -5,0 az horni limit MV - 0,1 *3|  Uroven 2
51 Omezeni poméru zmény MV 0,0 az 100,0
56 Vstupni digitalni filtr 0 az 9999
88 Hystereze pfi sepnuti / rozepnuti 0,1 az 20,0
25 Hystereze alarmu 1 0,01 az 99,99
26 Hystereze alarmu 2 0,01 az 99,99
52 Hystereze alarmu 3 0,01 az 99,99
53 Vstupni posun horniho omezeni -199,9 az 999,9
54 Vstupni posun dolniho omezeni -199,9 az 999,9
57 Typ vstupu 0az 21 *4
59 Horni limit stupnice Dolni limit stupnice + 1 az 9999
58 Dolni limit stupnice -1999 aZ horni limit stupnice - 1
60 Desetinna ¢arka 0az3
30 Vybér °C | °F 0:°C, 1: °F
61 Prifazeni fidiciho vystupu 1 0az6 *5
62 Pfifazeni fidiciho vystupu 2 0az6 *5
63 Pfifazeni pomocného vystupu 1 2az9 *5
64 Pfifazeni pomocného vystupu 2 2az9 *5
65 Typ alarmu 1 1az 11 *6 | Nastavovaci
66 Alarm 1 rozepnuty pfi alarmu 0: sepnuty pfi alarmu,

1: rozepnuty pfi alarmu
67 Typ alarmu 2 1az 11 *6
68 Alarm 2 rozepnuty pfi alarmu 0: sepnuty pfi alarmu,

1: rozepnuty pfi alarmu
69 Typ alarmu 3 1az 11 *6
70 Alarm 3 rozepnuty pfi alarmu 0: sepnuty pfi alarmu,

1: rozepnuty pfi alarmu
71 Cinnost pfima / reverzni 0: reverzni Cinnost,

1: pfima Cinnost

*1 Béhem Fizeni topeni a chlazeni je rozsah -105 az 105°C. Bé&éhem pozi¢né-proporcionalniho fizeni

m(iZzete vybirat mezi 0: Drzet / 1: Rozepnout / 2: Sepnout (Implicitni hodnota je 0: Drzet)

*2 Bé&hem Fizeni topeni a chlazeni je rozsah 0 az 105°C.

*3 Bé&hem Fizeni topeni a chlazeni je rozsah -105 az 0°C.

*4 Viz strana 5-26

*5 0: Ridici vystup (topeni), 1: Fidici vystup (chlazeni), 2 aZ 4: Alarm 1 az 3, 5:HBA, 6: LBA,
7 az9: Chyby 1az 3

*6 Viz strana 5-30
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Cislo Parametr Rozsah nastaveni dat Méd
parametru

28 Horni limit nastavené *1 | Dolni limit nastavené hodnoty + 1 az
hodnoty horni limit méfitka

27 Dolni limit nastavené *1 Dolni limit mé&fitka az horni limit
hodnoty nastavené hodnoty - 1

72 PID / ON/OFF 0: zdokonalené PID, 1: ON/OFF

73 Samodinné ladéni 0: OFF, 1: ON

34 Stabilni rozsah samocinného 0,1 a2 999,9
ladéni

35 0,00 az 1,00

85 Vypocteny zisk automatického 0,1az10,0 Expansni
ladéni

37 Zalohova sekvence nastavovaci 0,1 *2
metody

36 Automaticky navrat 0az 99
zobrazovaciho médu

93 Hystereze automatického ladéni 0,1a29,9

55 Detekéni Sifka LBA 0,0 az 999,9

74 Funkce vicenasobna SP 0az2

77 Pfifazeni vstupu udalosti 3 -1az3 *3

78 Pfifazeni vstupu udalosti 4 -1az3 *3

79 Typ pfenosového vystupu 0az5h *4

81 Horni limit pfenosového vystupu *4

80 Dolni limit pfenosového vystupu *4

82 Zablokovani HBA 0: OFF, 1:ON Volitelny

89 Doba posunu 1 az 999

38 Pasmo necitlivosti PV 0 az 9999

29 Umoznéni dalkového SP 0: umoznéno, 1: znemoznéno

91 Horni limit dalkového SP Dolni limit SP az horni limit SP

90 Dolni limit dalkového SP Dolni limit SP az horni limit SP

39 Sledovani SP 0: OFF, 1: ON

*1 Pfi teplotnim vstupu se rozsahem stava rozsah vybraného &idla misto hodnot horniho / dolniho

limitu méritka

*2 Viz strana 5-35
*3 -1: Bez specifikace, 0: Chod / zastaveni, 1: Dalkovy / lokalni, 2: Automaticky / manualni,

3: Mdd SP

*4 Nasledujici tabulka ukazuje vystupni rozsahy horniho a dolniho limitu pfenosového vystupu:

Typ prenosového vystupu

Dolni limit prenosového vystupu az horni limit
prenosového vystupu

: Nastavena hodnota

Dolni limit SP az horni limit SP

: Nastavena hodnota b&éhem rampy SP

Dolni limit SP az horni limit SP

: Regulovana hodnota

Dolni limit méfitka az horni limit méfitka

: AkEni veli¢ina (topeni)

-5,0% az 105,0% (standardni fizeni), 0,0 az
105,0% (fizeni topeni a chlazeni)

: Akéni veli€ina (chlazeni)

0,0% az 105,0%

(R | S g B W] [ ] QORI e

: Otevreni ventilu

-10,0 az 110,0%

B Vydavani specialnich povell

6-9
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Odezva

Povel

® Seznam
poveltl

6-10

28 2B 4B 2B 2B
Cislo Kéd Kéd instrukce FCS
jednotky povelu
@ 3 L | [ -lcn
2B 2B 2B 4B 2B 2B
Cislo Kéd Koncovy Kéd instrukce FCS
jednotky povelu koéd
@ 3 || | | -lcn

Nasledujici funkce jsou vydavany jako specialni povely

Chod / zastaveni (pocet zapist: 100.000 operaci)

Spousti nebo zastavuje programy. Tento povel nemdze byt vydan

v nastavovaci urovni 1.

Dalkovy / lokalni (pocet zapist: 100.000 operaci)

Voli dalkové fizeni nebo lokalni fizeni

Maod zapisu RAM (pocet zapisti: 100.000 operaci)

V médu RAM, lokalni SP (nastavena hodnota a nastavené hodnoty 0 az 3)
jsou zapsany do RAM a v zaloznim (backup) médu jsou zapsany do
EEPROM.

Uchovani RAM dat

Kdyz je zadan tento povel, nastavené hodnoty jsou zapsany do EEPROM.
Provedeni / zruSeni AT

Provadi nebo rusi automatické ladéni. Tento povel nem(ize byt vydan v
nastavovaci trovni 1.

Maod SP (pocet zapisl: 100.000 operaci)

Prepina mezi lokalnim SP (LSP) a dalkovym (RSP). Tento povel nem(ize byt
vydan v nastavovaci Grovni 1.

Pfesun do nastavovaci urovné 1

Vydejte tento povel v pfipadé, Ze zapisujete parametry v nastavovacim,
expansnim nebo volitelném médu. U regulatoru ESAK parametr pfepina na
nejvyssi parametr ,Typ vstupu® nastavovaciho médu a fizeni je zastaveno.
Softwarovy reset

Resetuje Cinnost regulatoru ESAK pfi komunikaci. Na tento povel se nevraci
zadna odezva. Také po dobu péti sekund po resetu nemuze byt provadéna
komunikace s ES5AK.

Stav

Monitoruje stav regulatoru ESAK. Jsou k dispozici dvé povelové skupiny: A a
B — zavisi na kodu povelu. Odezva se vraci v bitovych jednotkach do
povelového kodu (4B) odpovédniho ramce. Podrobnosti o detailech
monitorovani kazdé skupiny - viz strana 6-11.

Cislo povelu Povel Instrukéni kéd
w 00 Chod / zastaveni 0000: chod, 0001: zastaveni
w 02 Dalkovy / lokélni 0000: dalkovy, 0001: mistni
R 05 Maéd zépisu do RAM 0000: zaloha, 0001: RAM
R 06 Uchovani RAM dat 0000:
Provadéni / zruseni AT | 0000: zruSeni, 0001: provedeni
w 07 40% AT, 0002: provedeni 100%
AT
R 08 Méd SP 0000: LSP, 0001: RSP
w 09 PrFesun do nastavovaci 0000:
urovné 1
w 11 Softwarovy reset 0000:
R 14 Stav 0000: skupina A, 0001: skupina B
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® Skupina A

® Skupina B

Bit Popis [1] [0]

0 | Vystup topné strany *3[ON OFF *1
1 | Vystup chladici strany *4 | ON OFF *1
2 | Vystup alarmu 1 ON OFF *2
3 | Vystup alarmu 2 ON OFF *2
4 | Vystup alarmu 3 ON OFF *2
5 |Vystup LBA ON OFF *2
6 | Vystup HBA ON OFF *2
7 | Chod / zastaveni Zastaveni Chod

8 | Automaticky / manualni Manualni Automaticky

9 | Dalkovy / lokélni Dalkovy Lokalni

10 |Mdéd SP RSP LSP

11 | Automatické ladéni Provadéni AT | OFF

12

13

14 | Vstup udalosti 3 ON OFF

15 | Vstup udalosti 4 ON OFF

*1 Vzdy OFF pfi linearnim vystupu

*2 Vzdy OFF, kdyz vystup neni pfifazen
*3 Pfi pozi¢né&-proporcionalnim fizeni je vystup rozpojeny (open)

*4 Pfi pozi€né-proporcionalnim fizeni je vystup sepnuty (close)

Bit Popis [1] [0]

0 | Nastavovaci droven 1 0

1 | Méd zapisu do RAM RAM zéloha

2 | Typ Fidiciho vystupu 1 linearni impulsni

3 | Typ fidiciho vystupu 2 linearni impulsni

4 |EEPROM RAM # RAM =
EEPROM EEPROM

5 [ Vstup chyby ON OFF

6 | Chyba A/D pfevodniku ON OFF

7 | Pieplnéni CT ON OFF

8 |Drzeni CT ON OFF

9 [ Chyba potenciometru ON OFF

10 [ Chyba vstupu RSP ON OFF

11

12

13

14

15

O nastavovacich
Urovnich

Pro navrat do nastavovaci urovné 0 z nastavovaci urovné 1 vydejte povel

.Softwarovy reset”. Jestlize je vydan povel zapisu parametru pro nastavovaci

nebo expansni mod v nastavovaci Urovni 0, pak nastava chyba a je vracen

koncovy kod (0D = povel nemUze byt proveden).
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6.5 Jak Cist chybové komunikaé€ni informace

Vysledek komunikace s E5AK miize byt kontrolovan koncovym kédem v ramci odezvy. Tento koncovy
kod pouzijte pro odstranéni chyb, které mohou nastat.

B Koncovy
kod

Komunikace je normalni, kdyZ koncovy kod v odezvé je ,,00“. Jestlize koncovy
kod neni ,,00¢ pak to znamena, Ze nastala chyba jina nez nedefinovana. Format
koncového kddu je nasledujici a neobsahuje oblast dat.

2B 1B 2B 2B 2B 2B
,é"SIO Kod Koncovy FCS
jednotky povelu 4 Kkoéd >
d I | - | cr
I Typ povelu

[ Koncovy kod | 0D

| Nazev kodu | Povel nemiize byt proveden

® Popis

e Cinnost

« Zapis byl proveden b&hem lokalniho fizeni.

e Zapis byl proveden b&hem automatického ladéni.

« Byl proveden pokus provadét 40% AT béhem fizeni ohfevu nebo chlazeni.
» Byl proveden pokus zapnout chod/zastaveni v nastavovaci Grovni 1.

« Byl proveden pokus provadét AT v nastavovaci urovni 1.

* Vydejte povel zapis/Eteni parametru v jinych podminkach nez uvedenych
vyse.

| Koncovy kod | 10

| Nazev kédu | Chyba parity

® Popis

o Cinnost

Byla zjiSténa chyba parity v pfijatych datech

Zkontrolujte podminky komunikaci. Jestlize podminky komunikaci hostitelského
pocitace a regulatoru ESAK si navzajem odpovidaji, pak pravdépodobna pfitina
je problém v komunikacnim obvodu bud hostitelského pocitate nebo regulatoru
E5AK nebo obou.

[ Koncovy kod | 11

| Nazev kédu | Chyba ramce

® Popis

e Cinnost

Stop bit nem(ize byt detekovan

Zkontrolujte podminky komunikaci. Jestlize podminky komunikaci hostitelského
pocitaCe a regulatoru E5AK si navzajem odpovidaji, pak pravdépodobna pficina
je problém v komunikacnim obvodu bud hostitelského pocitace nebo regulatoru
E5AK nebo obou.

[ Koncovy kéd | 13

| Nazev kédu | Chyba zabezpecovaci posloupnosti |

® Popis

e Cinnost

Zabezpeclovaci posloupnost (FCS) nesouhlasi.

Zkontrolujte program FCS.

6-12

O cisle jednotky
Odezva se nevraci, dokud cilova jednotka pro komunikaci a Cislo jednotky v povelu si
neodpovidaji.
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[ Koncovy kod |14 | Nazev kédu | Chyba forméatu

® Popis Délka pfijatého povelu nesouhlasi s délkou definovanou ve formatu ramce.

e Cinnost

Zkontrolujte podminky komunikaci. Jestlize podminky komunikaci hostitelského

pocitaCe a regulatoru E5AK si navzajem odpovidaji, pak pravdépodobna pficina
je problém v komunikacnim obvodu bud hostitelského pocitace nebo regulatoru
E5AK nebo obou.

[ Koncovy kéd | 15 | Nazev kédu | Chyba nastaveni rozsahu

® Popis Ciselna hodnota nebo hodnota kodu nejsou v nastaveném rozsahu.

e Cinnost

B Nedefinovana chyba

Zkontrolujte parametry zapisu/¢teni dat u specialnich povelU.

28 2B 2B 2B
Cislo - FCS
jednotky,
v lel) | | -len
® Popis » Byl pfijat nedefinovany kdd zahlavi.
« Byl pfijat aktualné neplatny parametr (napf. méfitkovy povel u teplotniho
vstupu)

e Cinnost e Zkontrolujte &islo parametru.
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6.6 Priklad programu

B Jak
X Program popsany niZe slouZi k ziskani odpovidajiciho ramce s odezvou, kdyz
pouzivat ) i
rogram je zadana Cast ramce povelu.
prog y Vstupni format je nasledujici. Ukon€eni a zabezpec€ovaci posloupnost (FCS)
jsou automaticky generovany a nemusi byt vkladany.
2B 1B 2B 4B 2B 2B
’ Cislo Kéd Data FCS
jednotky povelu
@ . 1] || - lcn
Typ povelu
Zadavana data Automaticky
generovano
Vystupni format je nasledujici. Obsah ramce odezvy je zobrazen tak, jak je.
2B 1B 28 2B 4B 2B 2B
Cislo Kéd Koncovy Data FCS
jednotky povelu koéd
@ I [ | ] | - |cr
Typ povelu
® Postup (1) Nactéte program
(2) Zadejte ,RUN"
(3) Kdyz se zobrazi ,Data k odeslani:“, zadejte data povelu (od @ az po
povelovy fetézec).
(4) Obsah ramce odezvy se zobrazi za: ,Prijata data:“.
® Podminky pro » Komunikacni podminky nastavte takto:
spusténi Pfenosova rychlost : 9600 b/s
programu Pocet bitdl : 7 bith
Parita : suda
Stop bit 12

» PresvédcCte se, zda je komunikacni kabel spravné zapojen.
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B Vypis programu (jazyk IBM PC kompatibilni)

1000’
1010 'PROGRAM: E5AK Communication Program
1020°
1030 'VERZE : 1.00

1040 'Copyright (C) 1995 OMRON Corporation All Rights Reserved.
1050
1060 '----- RS-232C SPEED:9600BPS, PARITY:EVEN, DATA:7, STOP:2-------------

1070 OPEN “COM:9600,E,7,2,CD0,CS0,DS0,RB256,RS* FOR RANDOM AS #1 LEN=256
1080 REPEAT

1090 ’----- Vytvoreni prikazu
1100 PRINT “Data k odeslani:*;
1110 INPUT SEND$
1120 ’----- Vypocet FCS
1130 FCS=0

1140 FOR IFCS=1 TO LEN(SEND$)

1150 FCS=FCS XOR ASC(MID$(SEND$,IFCS,1))
1160 NEXT

1170 FCS$=RIGHT$(“0“+HEX$(FCS),2)
1180 ’---- Odeslani dat na komunikacni port
1190 PRINT #1,SEND$+FCS$+"“*

1200 ’---- Prijem dat z komunikacniho portu
1210 RECCNT=0: TMP$=""

1220 DRECLOOP

1230 IF LOC(1)<>0 THEN DREC1

1240 RECCNT=RECCNT+1

1250 IF RECCNT=5000 THEN DRECERR ELSE DRECLOOP

1260 DREC1

1270 TMP$=TMPS$+INPUT$(LOC(1),#1)

1280 IF RIGHT$(TMP$,1)=CHR$(13) GOTO DRECEND ELSE RECCNT=0: GOTO DRECLOOP
1290 DRECERR

1300 TMP$="Zadna odezva"

1310 DRECEND

1320 RECV$=TMP$

1330 PRINT “Prijata data:“;RECV$
1340 *----- Opakovani vytvoreni prikazu
1350 GOTO REPEAT

1360 ’----- Konec
1370 CLOSE #1
1380 END
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B Priklady pouziti

® Nastavte Cislo jednotky na ,,00“

* V nasledujicich pfikladech jsou data zobrazena jako samostatné bloky pro
snazsi porozuméni pfikladim. PFi tvorbé program(l v§ak nenechavejte
mezery mezi poloZzkami. Také odezvy jsou zobrazeny bez mezer mezi
polozkami ramce.

® Nastavte nastavenou hodnotu na ,300,0“

e Vstup dat
@ 00 2 01 3000
300,0
nastavena hodnota
zapis parametru

* QOdezva
@ 00 2 01 00 3000 (FCS) *
L—————  normalni konec

® Zacatek chodu

e Vstup dat

@ 00 3 00 0000
chod
chod/zastaveni
specialni povel

* Odezva
@ 00 3 00 00 0000 (FCS) *
L normalni konec

® Monitorovani regulované hodnoty

e Vstup dat
@ 00 1 00 0000
fiktivni data
monitorovani regulované hodnoty
Cteni parametru

* Odezva
@ 00 1 00 00 2000 (FCS) *
regulovand hodnota = 2000
normalni konec

6-16
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Kapitola 7 Kalibrace

Tato kapitola popisuje postupy pro kazdou kalibra¢ni ¢innost. Tuto kapitolu
prostudujte pouze, kdyz regulator musi byt kalibrovan.

7.1 Struktura parametrl...........ccoceeeviiie e, 7-2
7.2 Kalibrovani termoClanku ............cccccvevvveeiiennnnn.. 7-4
7.3 Kalibrovani platinového odporového

1€ 0] (0] 191= 1 U P 7-7
7.4 Kalibrovani proudového vstupu.............ceeeee...e. 7-9
7.5 Kalibrovani napétového vstupu..........ccccceeee 7-10
7.6 Kontrola pfesnosti indikace...........ccccccvvvvveeeeen. 7-12
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7.1 Struktura parametru

«  Pro kalibrovani regulatoru E5AK vyberte [ LLb] v zobrazeni nabidky pro
vybér kalibradniho modu. Zobrazi se [ AdJ].

«  Vsimnéte si vdak, ze [ CLb] nemiize byt zobrazeno v zobrazeni nabidky,
kdyz, napfiklad uzivatel poprvé kalibruje regulator ESAK. Stane-li se to, pak

[ ELb] se zobrazi po zmé&né parametru ,zabezpeceni“ na ,,0“ (ochranny
mad).
« Parametry v kalibraénim modu jsou usporadany nasledujicim zplsobem.

—’{ AdJ I s Platinovy odporovy Proudovy vstup
Termoélanek teplomar Nap&tovy vstup

Termodlanek 1 Termodlanek 2 0az5V |1az5V 0Oaz10V

Iu_-lsal Iatleoj lpalan] mlea] l:ulsl Ieu]:sl
[n_-[ 0| [eaI g [P 1 g R o8 [lu 8 [2u O]
[.UBI@ [PBI 10 rpbl i8]
= | ol ¥ | gl [Pb_ 0|
[bCRS] Eins]

4

Prenosovy
vystup

Pouze kdyZ je podporovana
pfenosova vystupni
funkce

Termoglanek 1 - KIJ1L/E/NW/PLIT
Termoclanek 2 - K2/J2/L2/R/SIBTIU

Plati y od Y
toplomer T JPHOO/P00

Ulozeni dat

e Pro vybér poZzadovaného parametru stisknéte tlacitko [COl. zobrazi se

parametry v nasledujicim poradi:

Kalibrace vstupt - Kalibrace prenosového vystupu —

UloZeni kalibraénich udaja
Jestlize regulator ESAK nepodporuje funkci pfenosového vystupu, pak
kalibrace pfenosového vystupu je automaticky vymazana z postupu
kalibrace nasledujicim zpisobem:

Kalibrace vstupl — UloZeni kalibraénich tdaju

» Mohou byt kalibrovany pouze vstupy, které byly nastaveny v parametru , Typ
vstupu“ (nastavovaci mod). Pro do¢asné uloZeni dat pro kazdy kalibrovany
parametr stisknéte tlaCitko po dobu 1 sekundy.

« Prenosovy vystup muze byt kalibrovan pouze kdyz komunikaéni jednotka
(E53-AKF) je umisténa v regulatoru. Pro nastaveni datovych polozek,
stisknéte tlacCitka nebo.

» Nabidka uloZeni dat je zobrazena pouze kdyZ v8echny kalibrované polozky
byly do¢asné uloZeny.

« Po kalibraci vstupu musite vzdy zkontrolovat pfesnost indikace. Podrobnosti
- viz strana 7-12.
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® Nabidka
kalibrac¢ni
polozky

7/, Parametr polozky
77 kalibrace

oo Regulovana
hodnota

® Znacka ulozeni
kalibrace

znacka uloZeni kalibrace

Parametry jsou zobrazeny na displeji €.1 a regulovana hodnota je zobrazena
na displeji €.2.

Normalné regulovana hodnota se méni o nékolik &islic. Regulovana hodnota
blika, napriklad kdyz chyba ¢idla zpUsobuje, Ze regulovana hodnota se
odchyluje od cilového rozsahu kalibrace.

Kdyz regulovana hodnota blika, pak regulovana hodnota neni ulozena jako
data, dokonce i kdyZ je tlaCitko stisknuto.

Jakmile byl regulator ESAK uzivatelem jednou zkalibrovan, v pfipadég, Ze je
vyvolan kalibra&ni méd, napis [ Fld.:] pfedchazi znacka ,,.“.
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7.2 Kalibrovani termoc¢lanku

® Pripravy

 Kalibrujte podle typu termoélanku - 1. skupina termoclank( (K1, J1, L1, E, N,
W, PLII) a 2. skupina termo¢lanka (K2, J2, L2, R, S, B, T, U).

« Pfi kalibrovani nezakryvejte horni plochu regulatoru. Také se nedotykejte ani
vstupnich svorek (Cisla 11 a 12), ani kompenzacniho vodi¢e u regulatoru
E5AK.

100-240 Vst¥
10 30| 31|32 20
9 —{ 29 19
8 28 18
7 27 17|
6 26 16
5 25 15
4 24 14
3 23 13 Kompenzator studeného
2 22 1 12 konce termo&lanku
1 21133 11 0°C/32°F
Kompenzaéni
vodi¢

DMM

» Nastavte kompenzator studeného konce na 0°C. Pfesvédcte se vSak, ze
vnitfni termoclanky jsou zablokovany (vyvody jsou rozpojené).

* Na vySe uvedeném obrazku STV pfedstavuje standardni stejnosmérny zdroj
napéti / proudu a SMM znamena pfesny digitalni multimetr.

* VSimnéte si, ze DMM je nicméné& poZzadovan pouze v pfipadé, Ze je
podporovana funkce pfenosového vystupu.

» Pouzijte kompenzaclni vodi¢ vybraného termoc&lanku. VSimnéte si vdak, Ze
pri pouziti termoc¢lankd R, S, E, B, W nebo PLII studeny konec
kompenzatoru a kompenzacni vodi€ mohou byt nahrazeny kompenzéatorem
studeného konce a kompenzacnim vodi¢em pro termoclanek K.

o

Pfipojeni
studeného konce
vodice

7-4

Nelze ziskat prfesnou regulovanou hodnotu, kdyz se dotykate koncl
kompenzacniho vodi¢e b&hem kalibrovani termoc&lanku.

Tudiz, zkratujte (odblokujte) nebo rozpojte (zablokujte) konec kompenzacéniho
vodic¢e uvnitf kompenzatoru studeného konce, jak je zobrazeno na obrazku dole
a tim tak vytvorte vodivy nebo nevodivy stav kompenzatoru studeného konce.

Kompenzator studeného Kompenzator studeného

konce konce

) Zkratovano ( )\

——O— -0 <It—-—o-———o -+
regulator 0°C/32°F regulator 0°C/32°F Rozpojeno
E5AK
E5AK N O ?L—o-———o D S
Kompenzaéni vodié Kompenzaéni vodi¢
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® Kalibrovani:
termoclanek 1

Tento priklad popisuje zplsob kalibrovani termoclanku v pripadé, ze je
podporovana funkce pfenosového vystupu. Kdyz funkce pfenosového vystupu
neni podporovana, pifeskocte kroky (7) az (10).

(1) Je-li zobrazeno [ Ad ], pak na displeji 8.2 jsou zobrazeny hodiny s tdajem
30 minut, které odpogitavaji k nule. Tyto hodiny slouzi jako priivodce po
dobu starnuti v pfipadé&, Ze je starnuti pozadovano.

(2) Nejdfive zkalibrujte hlavni vstup. Stisknéte tlacitko pro zobrazeni
[ #£50] (zobrazeni kalibrovani 50 mV). Nastavte vystup z STV na 50 mV.
Kdyz je hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmény maximalné nékolika
Cislic), stisknéte tlaCitko pro do€asné uloZeni kalibrovanych dat.

(3) Stisknéte tlacitko pro zobrazeni [ £ ] (zobrazeni kalibrovani Omv).
Nastavte vystup z STV na 0 mV. Kdyz je hodnota na displeji .2
stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlaCitko pro
docasné uloZeni kalibrovanych dat.

(4) Déle zkalibrujte kompenzator studeného konce. Stisknéte tlacitko pro
zobrazeni ["’3 "3] (zobrazeni kalibrovani 310mV). Nastavte vystup z STV
na 310 mV. Kdyz je hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmény maximalné
nékolika Cislic), stisknéte tlacitko pro do€asné uloZeni kalibrovanych
dat.

(5) Stisknéte tlacitko pro zobrazeni [F ] (zobrazeni kalibrovani Omv).
Nastavte vystup z STV na 0 mV. Kdyz je hodnota na displeji .2
stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlaCitko pro
docasné uloZeni kalibrovanych dat.

(6) Konecné zkalibrujte hodnotu predpéti kompenzace. Odpojte zdroj STV a
odblokujte termoc&lanek kompenzéatoru studeného konce. Pfi provadéni
tohoto se pfesvédéte, zda-li vyvody u STV jsou odpojeny.

Presvédcte se, zda kompenzéator studeného konce je nastaven na 0°C a
stisknéte tlagitko (SO Zobrazeni na displeji se zméni na [bCAS (kalibragni
zobrazeni pro hodnotu pifedpé&ti kompenzace). Kdyz je hodnota na displeji
¢€.2 stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlacitko
pro do¢asné uloZeni kalibrovanych dat.

(7) Dale zkalibrujte funkci pfenosového vystupu. Neni-li funkce pfenosového
vystupu podporovana, pokracujte krokem (11). Stisknéte tlacitko ()]
Zobrazeni se zméni na [Er 20 (zobrazeni kalibrovani 20mA).

(8) Nastavte vystup na 20 mA tlagitky nebo a pfitom sledujte napéti
na digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi neZ pred kalibraci ,20 mA".

(9) Stisknéte tlacitko [CO| Zobrazeni se zméni na [Er Y] (zobrazeni
kalibrovani 4mvV).

(10) Nastavte vystup na 4 mA tlaCitky nebo a pfitom sledujte napéti na
digitdlnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi neZ pfed kalibraci ,4 mA".

(11) Stisknéte tlacitko do té doby, dokud se zobrazeni na displeji nezméni
na zobrazeni ulozeni dat. Stisknéte tlagitko (2, Displej €.2 se zméni na
[ '-'fES] a po dvou sekundach jsou kalibra¢ni data uloZzena do interni
paméti. Jestlize stisknete tlagitko , kdyZ je na displeji €.2 zobrazeno
[ n5], pak kalibraéni data jsou neplatna.

(12) Timto je kalibrovani termoclanki skupiny 1 kompletni. Stisknéte tlacitko

pro navraceni zobrazeni na [ F’dj].
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® Kalibrovani:
termoclanek 2

7-6

Tento priklad popisuje zplsob jakym se kalibruje termoclanek v pripadé, ze je
podporovana funkce pfenosového vystupu. Kdyz funkce pfenosového vystupu
neni podporovana, pifeskocte kroky (7) az (10).

(1) Je-li zobrazeno [ Ad ], pak na displeji 8.2 jsou zobrazeny hodiny s tdajem
30 minut, které odpogitavaji k nule. Tyto hodiny slouzi jako priivodce po
dobu starnuti v pfipadé&, Ze je starnuti pozadovano.

(2) Nejdfive zkalibrujte hlavni vstup. Stisknéte tlacitko pro zobrazeni
[2E20] (zobrazeni kalibrovani 50 mV). Nastavte vystup z STV na 50 mV.
Kdyz je hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmény maximalné nékolika
Cislic), stisknéte tlaCitko pro do€asné uloZeni kalibrovanych dat.

(3) Stisknéte tlacitko pro zobrazeni [2E ] (zobrazeni kalibrovani OmV).
Nastavte vystup z STV na 0 mV. Kdyz je hodnota na displeji .2
stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlaCitko pro
docasné uloZeni kalibrovanych dat.

(4) Déle zkalibrujte kompenzator studeného konce. Stisknéte tlacitko pro
zobrazeni ["’3 "3] (zobrazeni kalibrovani 310mV). Nastavte vystup z STV
na 310 mV. Kdyz je hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmény maximalné
nékolika Cislic), stisknéte tlacitko pro do€asné uloZeni kalibrovanych
dat.

(5) Stisknéte tlacitko pro zobrazeni [F ] (zobrazeni kalibrovani Omv).
Nastavte vystup z STV na 0 mV. Kdyz je hodnota na displeji .2
stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlaCitko pro
docasné uloZeni kalibrovanych dat.

(6) Konecné zkalibrujte hodnotu predpéti kompenzace. Odpojte zdroj STV a
odblokujte termoc&lanek kompenzéatoru studeného konce. Pfi provadéni
tohoto se pfesvédéte, zda-li vyvody u STV jsou odpojeny.

Presvédcte se, zda kompenzéator studeného konce je nastaven na 0°C a
stisknéte tlagitko (SO Zobrazeni na displeji se zméni na [bCAS (kalibragni
zobrazeni pro hodnotu pifedpé&ti kompenzace). Kdyz je hodnota na displeji
¢€.2 stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlacitko
pro do¢asné uloZeni kalibrovanych dat.

(7) Dale zkalibrujte funkci pfenosového vystupu. Neni-li funkce pfenosového
vystupu podporovana, pokracujte krokem (11). Stisknéte tlacitko ()]
Zobrazeni se zméni na [Er 20 (zobrazeni kalibrovani 20mA).

(8) Nastavte vystup na 20 mA tlagitky nebo a pfitom sledujte napéti
na digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi neZ pred kalibraci ,20 mA".

(9) Stisknéte tlacitko [CO| Zobrazeni se zméni na [Er Y] (zobrazeni
kalibrovani 4mvV).

(10) Nastavte vystup na 4 mA tlaCitky nebo a pfitom sledujte napéti na
digitdlnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi neZ pfed kalibraci ,4 mA".

(11) Stisknéte tlacitko do té doby, dokud se zobrazeni na displeji nezméni
na zobrazeni ulozeni dat. Stisknéte tlagitko (2, Displej €.2 se zméni na
[ '-'fES] a po dvou sekundach jsou kalibra¢ni data uloZzena do interni
paméti. Jestlize stisknete tlagitko , kdyZ je na displeji €.2 zobrazeno
[ n5], pak kalibraéni data jsou neplatna.

(12) Timto je kalibrovani termoclanki skupiny 2 kompletni. Stisknéte tlacitko

pro navraceni zobrazeni na [ F’dj].
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7.3 Kalibrovani platinového odporového teploméru

® Priprava

® Kalibrovani

Zkratujte svorky
gislo11a 13

o)

Zkratujte svorky
gislo11a13

Pokra¢ovani na dalsi strance

100-240 Vsti
10 301 31|32} 20
5 9 — 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14
3 23 13
2 20 12 6-mist
1 2133 11 )

DMM

» Pouzijte vyvody se stejnym prafezem jako pro pfipojeni platinového
odporového teploméru.

« Na obrazku vySe, 6-mist pfedstavuje pfesnou odporovou dekddu a DMM
pfedstavuje digitalni multimetr. VSimnéte si vSak, Ze DMM je vyZadovan
pouze v pfipadé&, Ze je podporovana funkce pfenosového vystupu.

» Propojte (zkratujte) vyvody ze svorek 11 a 12.

Tento priklad popisuje zplsob jakym se kalibruje platinovy odporovy teplomér v
pfipadé, Ze je podporovana funkce pfenosového vystupu. Kdyz funkce
pfenosového vystupu neni podporovana, preskocte kroky (7) az (10).

(1) Je-li zobrazeno [ Ffd_';], pak na displeji .2 jsou zobrazeny hodiny s udajem
30 minut, které odpogitavaji k nule. Tyto hodiny slouzi jako priivodce po
dobu starnuti v pfipadé&, Ze je starnuti pozadovano.

(2) Nejdfive zkalibrujte hlavni vstup. Stisknéte tlacitko pro zobrazeni
[P3007] (zobrazeni kalibrovani 300 Q). Nastavte odporovou dekadu na
300 Q. Kdyz je hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmé&ny maximalné
nékolika cislic), stisknéte tlaCitko pro do€asné ulozeni kalibrovanych
dat.

(3) Stisknéte tlacitko pro pfepnuti zobrazeni [P 3] (zobrazeni
kalibrovani 0 Q). Zkratujte vyvody 11 a 13. Kdyz je hodnota na displeji €.2
stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlaCitko pro
docasné uloZeni kalibrovanych dat.

(4) Dale zkalibrujte vstup B-B’. zméiite kabelaz nasledujicim zptisobem.

15

14

13
12 I 6-mist

11

Propojte svorky 11 a 12 s odporovou dekadou vyvody co nejkratSimi.
Zkratujte svorky 11 a 13.

(5) Stisknéte tladitko pro zobrazeni [Pb {0] (zobrazeni kalibrovani 10 Q).
Nastavte odporovou dekadu na 10 Q. Kdyz je hodnota na displeji €.2

stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic), stisknéte tlacitko pro
docCasné ulozeni kalibrovanych dat.
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Z predchozi stranky

(6) Stisknéte tladitko pro zobrazeni [Pb ] (zobrazeni kalibrovani 0 Q).
Zkratujte svorky 11 a 13. KdyZ je hodnota na displeji €.2 stabilizovana
(zmény maximalné nékolika &islic), stisknéte tlagitko X*] pro dogasné
ulozeni kalibrovanych dat.

(7) Dale zkalibrujte funkci pfenosového vystupu. Neni-li funkce pfenosového
vystupu podporovana, pokracujte krokem (11). Stisknéte tlaitko (<))
Zobrazeni se zméni na [Er 20 (zobrazeni kalibrovani 20mA).

(8) Nastavte vystup na 20 mA tlagitky nebo a pfitom sledujte napéti
na digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi nez pred kalibraci ,20 mA*.

(9) Stisknéte tlagitko (SO, Zobrazeni se zméni na [Er Y] (zobrazeni
kalibrovani 4mvV).

(10) Nastavte vystup na 4 mA tlacitky nebo a pfitom sledujte napéti na
digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, ze hodnota je o
dvé ¢islice mensi nez pred kalibraci ,4 mA*“.

(11) Stisknéte tlacitko do té doby, dokud se zobrazeni na displeji nezméni
na zobrazeni uloZeni dat. Stisknéte tlagitko (2], Displej €.2 se zméni na
[ YE5] a po dvou sekundach jsou kalibraéni data ulozena do interni

paméti. Jestlize stisknete tlaCitko , kdyZ je na displeji €.2 zobrazeno
[ ﬂ5], pak kalibracni data jsou neplatna.

(12) Timto je kalibrovani platinového odporového teploméru 2 kompletni.
Stisknéte tladitko pro navraceni zobrazeni na| AdJ].
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7.4 Kalibrovani proudového vstupu

® Priprava

® Kalibrovani

100-240 Vstr 0 30 31 32 20
9 — 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14
3 23 13
2 22 12|
1 21133 11

+
[ omm | [ stv |

Na obrazku vySe STV predstavuje standardni zdroj napéti / proud a DMM
predstavuje piesny digitalni multimetr. VSimnéte si vSak, ze DMM je pozadovan
pouze v pfipadé, kdy je podporovana funkce pfenosového vystupu.

Tento pfiklad popisuje zplsob, jakym kalibrovat proudovy vstup, kdyz je
podporovana funkce pfenosového vystupu. Neni-li tato funkce podporovana,
pfeskoCte kroky (4) az (7).

(1) Je-li zobrazeno [ F"dJ], pak na displeji €.2 jsou zobrazeny hodiny s udajem
30 minut, které odpocitavaji k nule. Tyto hodiny slouzi jako priivodce po
dobu starnuti v pfipadé, Ze je starnuti pozadovano.

(2) Stisknéte tlacitko [CO| Zobrazeni na displeji se zméni na [Fl' 33]
(zobrazeni kalibrovani 20 mA). Nastavte vystup z STV na 20 mA. Kdyz je
hodnota na displegZ stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic),
stisknéte tlacitko pro do¢asné ulozeni kalibrovanych dat.

(3) Stisknéte tlagitko (S| Zobrazeni na displeji se zménina [A T]
(zobrazeni kalibrovani 0 mA). Nastavte vystup z STV na 0 mA. Kdyz je
hodnota na displeﬁZ stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic),
stisknéte tlacitko pro do€asné ulozZeni kalibrovanych dat.

(4) Dale zkalibrujte funkci pfenosového vystupu. Neni-li tato funkce
podporovana, pokracujte krokem (8). Stisknéte tlacitko [COl. Zobrazeni se
zméni na [Er 201 (zobrazeni kalibrovani 20mA).

(5) Nastavte vystup na 20 mA tlagitky nebo a pfitom sledujte napéti
na digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi nez pied kalibraci ,20 mA*.

(6) Stisknéte tlagitko (SOl Zobrazeni se zméni na [Er Y] (zobrazeni
kalibrovani 4mvV).

(7) Nastavte vystup na 4 mA tlacitky nebo a pfitom sledujte napéti na
digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi nez pred kalibraci ,4 mA".

(8) Stisknéte tlacitko do té doby, dokud se zobrazeni na displeji nezméni
na zobrazeni uloZeni dat. Stisknéte tlagitko (2], Displej €.2 se zméni na
[ YE5] a po dvou sekundach jsou kalibraéni data ulozena do interni
paméti. Jestlize stisknete tlaCitko , kdyz je na displeji €.2 zobrazeno
[ n5], pak kalibraéni data jsou neplatna.

(9) Timto je kalibrovani proudoveého vstupu kompletni. Stisknéte tlacitko
pro navraceni zobrazeni na[ Ad].
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7.5 Kalibrovani napétového vstupu

® Priprava

® Kalibrovani:
Oaz5V,1az5V

Pokragovani na dal$f strance

7-10

100-240 Vstr

é 10 30 |31{32 20
9 — 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14 | *
3 23 13
2 22 12
1 MR

DMM

» Na obrazku vySe STV pfedstavuje standardni stejnosmérny zdroj napéti /
proud a DMM pfedstavuje pfesny digitalni multimetr. VSimnéte si vSak, ze
DMM je pozadovan pouze v pfipadé&, zZe je podporovana funkce
pfenosového vystupu.

Tento pfiklad popisuje zpUsob, jakym kalibrovat napétovy vstup, kdyz je
podporovana funkce pfenosového vystupu. Neni-li tato funkce podporovana,
preskocte kroky (4) az (7).

(1) Je-li zobrazeno [ AdJ], pak na displeji &.2 jsou zobrazeny hodiny s tidajem
30 minut, které odpocditavaji k nule. Tyto hodiny slouzi jako pravodce po
dobu starnuti v pfipadé, Ze je starnuti pozadovano.

(2) Stisknéte tlacitko . Zobrazeni na displeji se zméni na [ fu 5]
(zobrazeni kalibrovani 5 V). Nastavte na zdroji STV napéti 5 V. Kdyz je
hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmény maximalné nékolika ¢islic),
stisknéte tlacitko pro do€asné ulozZeni kalibrovanych dat.

(3) Stisknéte tlacitko [CO| Zobrazeni na displeji se zméni na [ fu 3]
(zobrazeni kalibrovani 0 V). Nastavte na vystupu zdroje STV na 0 V. Kdyz
je hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmény maximalné nékolika ¢islic),
stisknéte tlacitko g pro do€asné uloZeni kalibrovanych dat.

(4) Dale zkalibrujte funkci pfenosového vystupu. Neni-li tato funkce
podporovana, pokracujte krokem (8). Stisknéte tlacitko [COl. zobrazeni se
zméni na [Er 207 (zobrazeni kalibrovani 20mA).

(5) Nastavte vystup na 20 mA tlagitky nebo a pfitom sledujte napéti
na digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi neZ pied kalibraci ,20 mA*.

(6) Stisknéte tlagitko (SO Zobrazeni se zméni na [Er Y] (zobrazeni
kalibrovani 4mv).

(7) Nastavte vystup na 4 mA tlacitky nebo a pfitom sledujte napéti na
digitdlnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi nez pred kalibraci ,4 mA".
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Z pfedchozi stranky

® Kalibrovani:
Oaz10V

(8) Stisknéte tlacitko do té doby, dokud se zobrazeni na displeji nezméni
na zobrazeni ulozeni dat. Stisknéte tlagitko (2. Displej €.2 se zméni na
[ YE5] a po dvou sekundach jsou kalibraéni data ulozena do interni
paméti. Jestlize stisknete tlacitko , kdyz je na displeji €.2 zobrazeno
[ n5], pak kalibracni data jsou neplatna.

(9) Timto je kalibrovani napétového vstupu (0 az 5V, 1 az 5 V) kompletni.
Stisknéte tlacitko pro navraceni zobrazeni na[ RAda].

Tento pfiklad popisuje zpUsob, jakym kalibrovat napétovy vstup, kdyz je
podporovana funkce pfenosového vystupu. Neni-li tato funkce podporovana,
preskocte kroky (4) az (7).

(1) Je-li zobrazeno [ AdJ], pak na displeji &.2 jsou zobrazeny hodiny s tidajem
30 minut, které odpocitavaji k nule. Tyto hodiny slouzi jako privodce po
dobu starnuti v pfipadé, Ze je starnuti pozadovano.

(2) Stisknéte tladitko . Zobrazeni na displeji se zméni na [Cu 0]
(zobrazeni kalibrovani 10 V). Nastavte na zdroji STV napéti 10 V. Kdyz je
hodnota na displeﬁZ stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic),
stisknéte tlacitko pro do€asné uloZeni kalibrovanych dat.

(3) Stisknéte tlagitko (SOl Zobrazeni na displeji se zméni na [y T]
(zobrazeni kalibrovani 0 V). Nastavte na vystupu zdroje STV na 0 V. Kdyz
je hodnota na displeji €.2 stabilizovana (zmény maximalné nékolika Cislic),
stisknéte tlagitko XF| pro do€asné ulozeni kalibrovanych dat.

(4) Dale zkalibrujte funkci pfenosového vystupu. Neni-li tato funkce
podporovana, pokracujte krokem (8). Stisknéte tlacitko [COl. zobrazeni se
zméni na [Er 207 (zobrazeni kalibrovani 20mA).

(5) Nastavte vystup na 20 mA tlacitky nebo a pfitom sledujte napéti
na digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi neZ pied kalibraci ,20 mA®.

(6) Stisknéte tlagitko (S| Zobrazeni se zméni na [Er Y] (zobrazeni
kalibrovani 4mv).

(7) Nastavte vystup na 4 mA tlacitky nebo a pfitom sledujte napéti na
digitalnim multimetru. V pfikladu nalevo, displej ukazuje, Ze hodnota je o
dvé Cislice mensi neZ pred kalibraci ,4 mA".

(8) Stisknéte tlagitko [C] do té doby, dokud se zobrazeni na displeji nezméni
na zobrazeni ulozeni dat. Stisknéte tlagitko (2. Displej €.2 se zméni na
[ '-'”-:5] a po dvou sekundach jsou kalibra¢ni data uloZzena do interni
paméti. Jestlize stisknete tlagitko (CL), kdyz je na displeji &.2 zobrazeno
[ n5], pak kalibracni data jsou neplatna.

(9) Timto je kalibrovani napétového vstupu (0 az 5V, 1 az 5 V) kompletni.
Stisknéte tlacitko pro navraceni zobrazeni na[ Adl].
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7.6 Kontrola presnosti indikace

® Termoclanek

100-240 Vst¥

® Platinovy
odporovy
teplomér

7-12

Po kalibrovani vstupu se pfesvédcte, Ze jste zkontrolovali pfesnost indikace,
abyste méli jistotu, Ze regulator ESAK byl spravné kalibrovan.

Regulator E5AK provozujte v mdédu monitorovani PV / SV (mod urovné 0).
Zkontrolujte pfesnost indikace u horniho a dolniho limitu a mezi nimi.

Priprava

Nasledujici obrazek ukazuje poZzadované zapojeni zafizeni. Pfesvédcte se,
zda regulator E5AK a kompenzator studeného konce jsou propojeny
kompenzacnim vodi¢em pro vstupni typ, ktery ma byt pouzit béhem
skute€né &innosti.

]

Q

30131|32

29

28
27
26
25
24
23

Kompenzator studeného
konce

22 STV

“[vjw|sr|lo|ojv]le|ols

21|33

Kompenzaéni
vodi¢

Cinnost

Presv&dCte se, zda kompenzator studeného konce je na 0°C a nastavte
vystup STV na napéti ekvivalentni po¢atecnimu vykonu kontrolované
hodnoty.

Priprava
Nasledujici obrazek ukazuje poZzadované propojeni zafizeni.

100-240 Vstf

10 30 {31(32] 20

$ 9 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14
3 23 13
2 20 12 6-mist
1 21 |33 1

Cinnost
Nastavte odpor na odporové dekadé na kontrolovanou hodnotu.
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® Proudovy » Prfiprava
vstup Nasledujici obrazek ukazuje pozadované propojeni zafizeni.
100-240 Vstf
10 30 {31|32] 20
$ 9 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14
3 23 130
2 22 12
1 21]33 11
+
STV
« Cinnost
Nastavte na zdroji STV hodnotu proudu, ktera je ekvivalentni kontrolované
hodnoté.
® Napétovy » Priprava
vstup Nasledujici obrazek ukazuje pozadované propojeni zafizeni.
100-240 Vsti
¢ 10 30 131|321 20
9 29 19
8 28 18
7 27 17
6 26 16
5 25 15
4 24 14 (|
3 23 13
2 22 12
1 21433 11| ~

« Cinnost

Nastavte na zdroji STV hodnotu napéti, ktera je ekvivalentni kontrolované

hodnoté.
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KAPITOLA 8 ODSTRANOVANi PORUCH

Kapitola 8 Odstranovani poruch

Tato kapitola popisuje zplsob, jakym nalézt a odstranit priciny toho, kdyz

regulator ESAK nefunguje spravné.

8.1 Pocatecni kontroly

8.2 Jak pouzivat chybové zobrazeni
8.3 Jak pouzivat chybovy vystup
8.4 Omezeni kontrolnich €inosti
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8.1 Pocatecni kontroly

V pfipadé, Ze nastanou potize, zkontrolujte nasleduijici:

1. Napédjeci zdroj
Presv&dCte se, zda je napajeci zdroj zapnut. Dale se pfesvédcte, zda
napajeci napéti je uvnitf rozsahu jmenovitého napéti.

2. Kabelaz
Presvédcte se, zda jsou v8echny vodiCe spravné zapojeny.

3. Podminky komunikace
Pouzivate-li pfi komunikaci komunikaéni rozhrani RS-232C, RS-422 nebo
RS-485, presvédcte se, zda pfenosova rychlost a ostatni podminky
nastaveni u hostitelského pocitace a regulatoru spolu koresponduiji a jsou
uvnitf dovolenych rozsahd.

Kdyz se po kontrole regulatoru ESAK neobjevi Zadna pfi€ina a stejny jev

pokracuje, zkontrolujte regulator podrobné&ji, napfiklad pomoci chybového
zobrazeni.
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8.2 Jak pouzivat chybové zobrazeni

Kdyz nastane chyba, pak displej €.1 zobrazuje stfidavé chybové kody spolu
s platnou polozZkou zobrazeni.

Tato &ast popisuje jak kontrolovat chybové kody na displeji a €innosti, které
musi byt provedeny k odstranéni zavady.

|SErr|

Chyba vstupu

Vyznam
Chyba je na vstupu.

Cinnost

Zkontrolujte kabelaz vstupu, preruseni nebo zkratovani vodi¢ a zkontrolujte
typ vstupu a typ vstupu mUstkového konektoru.

Cinnost pfi chybé

Pro Fizeni vystupnich funkci vydejte na vystupu ak&ni proménnou, ktera
odpovida nastaveni parametru ,MV pfi chybé PV* (uroven 2). Vystupni
alarmové funkce jsou aktivovany, kdyz je pfekro€en horni limit.

Chyba paméti

Vyznam
Chyba €innosti vnitfni paméti.

Cinnost

Nejdfive vypnéte napajeci zdroj a pak opét zapnéte. Jestlize zUstava
zobrazeni stejné, pak musi byt regulator ESCK opraven. Jestlize zobrazeni
pfeslo do normalni ¢innosti, pak pravdépodobna pfi€ina byla externi
porucha, ktera ovlivnila fidici systém. Zkontrolujte vnéjsi rudeni.

Cinnost pfi chybé

Funkce Fidiciho vystupu vypinaji (max. 2mA pfi vystupu 4 az 20mA a vystup
ekvivalentni 0% v pfipadé ostatnich vystupt). Vystupni alarmové funkce
vypinaji.

MM
N
N
Ly

Chyba A/D prevodniku

Vyznam

Chyba vnitfnich okruh

Cinnost

Nejdrive vypnéte napajeci zdroj a pak opét zapnéte. Jestlize z(istava
zobrazeni stejné, pak musi byt regulator ESCK opraven. Jestlize zobrazeni
pfeslo do normalni ¢innosti, pak pravdépodobna pficina byla externi
porucha, ktera ovlivnila fidici systém. Zkontrolujte vné&jsi rueni.

Cinnost pfi chybé

Funkce Fidiciho vystupu vypinaji (max. 2mA pfi vystupu 4 az 20mA a vystup
ekvivalentni 0% v pfipadé ostatnich vystupt). Vystupni alarmové funkce
vypinaji.
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Chyba kalibrace dat

Tato chyba je na vystupu pouze pfi teplotnim vstupu a je zobrazena po dobu dvou sekund, kdyz je

zapnuto napajeni.

Vyznam

Chyba kalibra¢nich dat

Cinnost

Chyba musi byt opravena

Cinnost pfi chybé

Jak funkce fizeni vystupu, tak vystupni alarmové funkce jsou aktivni.
V8imnéte si vSak, Ze pfesnost odecteni neni zarucena.

ECCEI
.'IJJJI

8-4

Prekroceni rozsahu zobrazeni

Vyznam

Ackoliv nejde o chybu, toto se zobrazi, kdyZ regulovana hodnota prekroci
rozsah zobrazeni, kdyZ rozsah fizeni (rozsah nastaveni +10%) je vétSi nez
rozsah zobrazeni (-1999 az 9999).

Kdyz je menSi nez ,-1999“ cccc
Kdyz je vétsi nez ,9999¢ b o o
Cinnost

Rizeni pokraduje a dovoluje normalni &innost.
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8.3 Jak pouzivat chybovy vystup
___________________________________________________________________________________________________________________________________________|
Regulator ESAK Vam dovoluje pfifazovat chyboé vystupy ke svorkam jyko
vystupy.
Podrobnosti o pfifazeni vystupu - viz 3.3 Nastaveni vystupnich specifikaci
(strana 3-6)

® LBA « LBA (Alarm prerusené smyc¢ky) mGze byt pouzit jako prostredek pro detekci
pferusené smycky v pfipadé, Ze ridici smycka nepracuje normalné - viz
strana 4-15.
« LBA Vam dovoluje urcit nasledujici chyby:
1. Spéleni topidla
2. Chyba vystupu (svareni kontaktu, vadny tranzistor, atd.)
3. Porucha ¢idla (konstantniho vstupni hodnoty atd.)

« Pouzivate-li funkci LBA, nastavte dobu detekce prerusené smycky u
parametru ,Detekéni doba LBA® (mdd urovné 2) tak, aby odpovidala fidicim
charakteristikdm.

® Chyby vstupu » Pokud pfifadite chybu 1 jako vystup, chyba m{ze byt vystupem pomocného
vystupu 1 nebo pomocného vystupu 2, je-li na vstupu chyba. Kdyz tato
chyba nastava, opravte podle nasledujiciho popisu pro ,Chyba vstupu*
(strana 8-3).

® Chyba A/D « Pokud priradite chybu 2 jako vystup, chyba mize byt vystupem pomocného

pfevodniku vystupu 1 nebo pomocného vystupu 2, jde-li o chzbu A/D pfevodniku. Kdyz
tato chyba nastava, opravte podle nasledujiciho popisu pro ,,Chyba A/D
pfevodniku® (strana 8-3).

® Chyba vstupu « Pokud pfifadite chybu 3 jako vystup, chyba muze byt vystupem pomocného

dalkového SP vystupu 1 nebo pomocného vystupu 2, je-li chyba na vstupu dalkového SP,
kdyz je umoznéna funkce dalkového SP. Podrobnosti o zobrazenich a
vyznamech chyby - viz 4. kapitola - Aplikovana €innost / 4.4 Jak pouzivat
dalkové SP (strana 4-11)

» Kdyz nastava chyba, zkontrolujte stav pfipojeni dalkového SP. Pokud jsou
pFivody preruSeny nebo rozpojeny, je zobrazen spodni limit mé&fitka
dalkového SP, ktery na displeji PV / SP nebo na monitoru dalkového SP
blika.
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8.4 Omezeni kontrolnich ¢innosti

U regulatoru ESAK, automatické ladéni a samocinné ladé&ni nékdy nepracuje a
zavisi na zplsobu, jakym jsou funkce kombinovany. Tabulka nize shrnuje

hlavni omezeni ¢innosti.
Pokud regulator ESAK nepracuje spravné, nejdfive zkontrolujte, zda podminky
¢innosti neporusuji omezeni v této tabulce.

Omezeni

Nefungujici nebo neplatné funkce

Provadéni ST

Provadéni AT

Omezujici funkce

Ostatni

U analogového vstupu

X

U fizeni ohfevu a x 40% AT
chlazeni
U pozi¢né- x 40% AT Regulovana veli¢ina | Dvoupolohové

proporcionalniho Fizeni

fizeni

U dvoupolohového
fizeni

Regulovana veli€ina
Rychlost zmény MV

ST=ON

Regulovana veli€ina
Rychlost zmény MV

Funkce SP rampy

Pfi provadéni AT

Rychlost zmény MV

Nastaveni
parametru

Pri zastaveni

Regulovand veli€ina
Rychlost zmény MV

PoloZky oznacené ,x*“ znamenaji kombinace podminek, které nejsou pfijatelné
bé&hem provadéni ST nebo AT.
Polozky oznacené ,— znamenaiji nepfipustné kombinace.
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DODATEK

Specifikace

B Jmenovité hodnoty

Napgjeci napéti

110-240 Vsti, 50-60Hz

Rozsah pracovnich napéti

85% az 110% jmenovitého napéti zdroje

Spotfeba

16VA

Hlavni vstup

Termoclanek: K, J, T, E, L, U,N, R, S, B, W, PLII
Platinovy odporovy teplomér: JPt100, Pt100
Proudovy vstup: 4 az 20mA, 0 az 20mA (vstupni impedance 150Q)
Napétovy vstup: 1 az 5V, 0 az 5V, 1 az 10V (vstupni impedance 1MQ)

*1, )

Vedlejsi vstup

CT vstup: E54-CT1, E53-CT3
Potenciometr: 100Q az 2,5kQ

Vstup dalkové SP: 4 az 20 mA (vstupni impedance 150Q)

Ridici vystup

V zévislosti na vystupni jednotce (viz “Jmenovité hodnoty a
charakteristiky vystupni jednotky)

Pomocny vystup

SPST-NO, 3A pfi 250V AC (odporova zatéz)

Ridici metoda

Zdokonalené PID Fizeni nebo dvoupolohové ON/OFF (zap./vyp.)

Metoda nastaveni

Digitalni nastaveni pouZivajici tlacitek na €elnim panelu

Metoda zobrazeni

7-segmentovy Cislicovy displej, sloupcovy diagram a svételné diody

Ostatni funkce

V zavislosti na volitelné jednotce (viz Jmenovité hodnoty a
charakteristiky voliteIné jednotky)

Okolni teplota

Pracovni:
az 50°C

Skladovaci: -25°C az 65°C (bez namrazy)

-10°C az 55°C (bez namrazy) / 3-leta zaru¢ni doba -10°C

VIhkost okoli

35% az 85%

*1 Termoclanek W je W/Re5-26
*2 Nasledujici tabulka ukazuje rozsahy nastaveni a zobrazeni jednotlivych vstupl

Vstup Rozsah nastaveni Rozsah zobrazeni

JPt -199,9 az 650,0 (°C)  /-199,9 az 999,9 (°F) -199,9 az 735,0 (°C) /-199,9 az 999,9 (°F)
Pt -199,9 az 650,0 (°C)  /-199,9 a7 999,9 (°F) -199,9 az 735,0 (°C) /-199,9 az 999,9 (°F)
K1 -200 az 1300 (°C) /-300 az 2300 (°F) -350 az 1450 (°C) / -560 az 2560 (°F)
K2 0,0 az 500,0 (°C) /0,0 a2 900,0 (°F) -50,0 az 5500,0 (°C) /-90,0 az 990,0 (°F)
J1 -100 az 850 (°C) /-100 az 1500 (°F) -195 az 945 (°C) /-260 az 1660 (°F)
J2 0,0 az 400,0 (°C) /0,0 az 750,0 (°F) -40,0 az 440,0 (°C) /-75,0 az 825,0 (°F)
T -199,9 az 400,0 (°C)  /-199,9 az 700,0 (°F) -199,9 az 460,0 (°C) /-199,9 az 790,0 (°F)
E 0 az 600 (°C) /0az 1100 (°F) -60 az 660 (°C) /-110 az 1210 (°F)
L1 -100 az 850 (°C) /-100 az 1500 (°F) -195 az 945 (°C) / -260 az 1660 (°F)
L2 0,0 az 400,0 (°C) /0,0 az 750,0 (°F) -40,0 az 440,0 (°C) /-75,0 az 825,0 (°F)
U -199,9 az 400,0 (°C)  /-199,9 az 700,0 (°F) -199,9 az 460,0 (°C) /-199,9 az 790,0 (°F)

-200 az 1300 (°C)

/-300 az 2300 (°F)

-350 az 1450 (°C)

/-560 az 2560 (°F)

N

R 0az 1700 (°C) /0 az 3000 (°F) -170 az 1870 (°C) /-300 az 3300 (°F)

S 0az 1700 (°C) /0 .az 3000 (°F) -170 az 1870 (°C) /-300 az 3300 (°F)

B 100 az 1800 (°C) /300 az 3200 (°F) -70 az 1970 (°C) /10 az 3490 (°F)

W 0 az 2300 (°C) /0az4100 (°F) -230 az 2530 (°C) /-410 az 4510 (°F)

PLII 0az 1300 (°C) /0 az 2300 (°F) -130 az 1430 (°C) /-230 az 2530 (°F)

4 az 20mA | Jeden z nasledujicich rozsah( v zavislosti na -10 az 110% rozsahu nastaveni. VS§imnéte si vSak, ze
vysledku zmény méfitka maximalni hodnota je -1999 az 9999

0 az 20mA | -1999 az 9999

1az 5V -199,9 az 999,9

0az 5V -19,99 az 99,99

0az 10V [-1,999 az 9,999
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B Charakteristiky

Presnost zobrazeni

Termoclanek:

(vétsi z £0,3% zobrazené hodnoty nebo £1°C) + max. 1 &islice *1
Platinovy odporovy teplomér:

(vétsi z £0,2% zobrazené hodnoty nebo +0,8°C) + max. 1 Cislice

Analogovy vstup: +0,2% pIné vychylky + max. 1 &islice

CT vstup: £5% plIné vychylky + max. 1 &islice

Potenciometr: +5% plné vychylky + max. 1 &islice

Dalkova SP: +0,2% plné vychylky + max. 1 Cislice

Hystereze

0,01% az 99,99% pIné vychylky (v krocich 0,01% pIné vychylky)

Pasmo
proporcionality (P)

0,1% az 999,9% pIné vychylky (v krocich 0,1% pIné vychylky)

Integracni doba (I)

0 az 3999s (v krocich 1s) *2

Deriva¢ni doba (D)

0 az 3999s (v krocich 1s)

Perioda rizeni

1 az 99s (v krocich 1s)

Hodnota ru¢éniho
resetu

0,0% az 100,0% (v krocich 0,1%)

Rozsah nastaveni
alarmu

-1,999 az 9,999 nebo -199,9 az 999,9 (poloha desetinné ¢arky zavisi na typu vstupu)

Vzorkovaci perioda

Teplotni vstup:  250ms
Analogovy vstup: 100ms
VedlejSi vstup:  1s

Izola¢ni odpor

min. 20MQ (pfi 500V ss)

Dielektricka pevnost

2000V stf, 50/60Hz po dobu 1min (mezi svorkami opacnych polarit)

Odolnost Porucha 10 a2 55Hz, 10m/s” (pfiblizné 1G) po dobu 10 min v kazdém ze tfi smérd X, Y, Z
proti cinnosti
vibracim Zniceni 10 az 55Hz, 20m/s’ (pfiblizné 2G) po dobu 2 hodin v kazdém ze tfi smérd X, Y, Z
Odolnost | Porucha | min. 200m/s® (pfiblizné 20G) tfikrat pokazdé v esti smérech (100m/s® (pfiblizné
proti Cinnosti | 10G) u relé)
narazium | Zniceni min. 300m/s” (pfiblizné 30G) tfikrat pokazdé v Sesti smérech
Hmotnost priblizné 450g, adaptér pfiblizné 65g
Dodatec¢né Celni panel: NEMA4 pro vnitfni pouziti (ekvivalent IP66)
jmenovité hodnoty Zadni panel: IEC norma IP20

Vyvody: IEC norma IP00

Ochrana paméti

Pamét uchovavajici data po vypnuti (pocet zapisti: 100000 operaci)

Presnost zobrazeni termoélankd U, L1 a L2 pfi libovolné teploté je £2°C + max. 1 &islice
PFesnost zobrazeni termoélanku B pfi teploté 400°C a niZ8i neni stanovena.

PFesnost zobrazeni termoclanku W je (vétsi z + 0,3% zobrazené hodnoty nebo + 3°C) + max. 1

Cislice.

Pfesnost zobrazeni termoclanku PLII je (vétSi z + 0,3% zobrazené hodnoty nebo £ 2°C) + max. 1

Cislice.

*2 U pozi¢né-proporcionalniho typu, 1 az 3999

® Alarm spéaleného topidla

Maximalni proud topidlem Jednofazovy 50 A Vstf (viz pozn. 1)
PFesnost zobrazeni proudu topidlem +5% plné vychylky + max. 1 Cislice

Rozsah nastaveni alarmu spéleného topidla 0,1 az 49,9 A (v krocich po 0,1 A)  (viz pozn. 2)
Minimalni detekéni doba stavu ON 190 ms (viz pozn. 3)

Poznamky:

1. Pro detekci spaleni tfifazového topidla pouzijte K2CU-FOOA-OGS (s vyvodem vstupni brany).
2. Alarm spaleného topidla je trval OFF, kdyz je alarm nastaven na 0,0 A, a trvale ON, kdyz je alarm

nastaven na 50,0 A.

3. Detekce spaleného topidla nebo méfeni hodnoty proudu topidlem neni mozné, kdyz je fidici vystup
ve stavu ON po dobu krat§i nez 190 ms.
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B Jmenovité hodnoty a charakteristiky vystupni jednotky

Jmenovité hodnoty a charakteristiky odpovidaji vystupni jednotce pfipojené k
regulatoru. Pro podrobnosti o jmenovitych hodnotéach vystupni jednotky, viz
strana 2-9.

Releova vystupni jednotka je jiz pfipojena k ESAK-PRR2. Pfi vyméné vystupni
jednotky pouzijte E53-R.

B Jmenovité hodnoty a charakteristiky volitelné jednotky

Vstupy udalosti Kontaktni vstup ON: max. 1kQ, OFF: min 100kQ
Bezkontaktni vstup ON: zbytkové napéti max. 1,5V, OFF:
svodovy proud max. 0,1mA
Komunikace Rozhrani: RS-232C, RS-422 nebo RS-485
Druh pfenosu: polovi¢ni duplex
Synchronizaéni metoda: start-stop synchronizace
(asynchronni metoda)
Pfenosova rychlost: 1,2/2,4/4,8/9,6/19,2 kb/s
Prenosovy vystup 4 az 20mA
Dovolena impedance zatéze: max. 500Q
RozliSovaci schopnost: pfiblizné 2600
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O proudovém transformatoru (CT)

® Specifikace

® Rozméry

PoloZka Specifikace
Typ E54-CT1 E54-CT3
Max. trvaly proud 50 A 120A *1
Dielektricka pevnost 1000 Vstf (1 minuta)

Odolnost proti vibracim

50Hz, 98m/s® [10G]

Hmotnost priblizné 11,5 g priblizné 50 g
Prislusenstvi - armatura (2)
privod (2)

*1 Maximalni trvaly proud u E5AK je 50 A.

E54-CT1

2.8

7.5

e T

w
! =)
e ; —4—1} ,[
B 20 ]
| 2-¢3.5
of O ——4——FF -
& ]
E54-CT3
g
]
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Schéma fidiciho bloku

B Standardni typ

Teplotni vstup

Analogovy vstup

Digitalnf filtr

Digitalnf filtr

I

I

Posunuti vstupu

Zmeéna meiitka

Omezovac
nastavené
hodnoty

Regulovana
Rampa SP

Metoda fizenf

@ Umoznéni RSP

.- |

Typ vstupu

® @
l Méd fizent Mad fizeni
Rizenf ON / OFF PID fizen Rizeni ON / OFF PID fizeni
3-polohové fizeni
I Strana | Strana l
topeni | chlazeni
[: Cinnost / funkce Omezovaé rychlosti Omezova¢ rychlosti
zmény MV zmény MV
] e | |
Omezovas MV Omezovaé MV
Data
Pasmo necitlivosti
Strana Strana
topeni chlazeni
,4 P
<
Chyba | @—f MVoprichybé — e\ Chya
PV
Zastaveni [ o | My phi zastaven! pe | —— o\ Zastaveni
Manualni M Ini
&—— ManudniMV f— [—————e anuaini
—a  ——P —e

® Zastaveni
Akeni veligina

na strané
topeni

® Zastaveni

Akeni veligina
na strané
chlazeni
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B Poziéné-proporcionalni typ

Omezovad
nastavené
hodnoty
[

H
1

Mod SP

Teplotni vstup

Analogovy vstup

Digitalni filtr

Digitalni filtr

l

l

Posunutf vstupu

Zmeéna méfitka

l

Rampa SP

@ Umoznéni RSP

Cinnost / funkce

I Rizeni
O Data
Chyba
Zastaveni
Manualni

Rozpinaci
vystup

Regulovana
hodnota

. |

Typ vstupu

PID tzenf

zmeény MV

Omezovad rychlosti

I

Poziéné-

necitlivosti

proporcionalni pasmo

Rozpinaci strana

Spinaci strana

®
—--0\ Chyba

o \ Zastaveni

Cinnost
.——
7 pfi chybé PV
. Cinnost
pii zastaveni
7.——' Manualni &innost

-——-OV Manualni

Spinaci
vystup
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Seznam nastaveni

Maéd Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka plici ) Poznamka
hotdnr:ot
a
Ochranny | §E - Zabezpedeni 0az6 zadna 1
HEYP ochrana tlagitka AIM ON/OFF Zadna OFF
Manualni Manuéalni MV -5,0 az 105,0 *1 % 0,0
Uroven 0 Nastavena hodnota Dolni limit SP az horni limit SP EU 0
r -5 Chod/zastaveni Chod / zastaveni zadna Chod
AE Provadani/zruseni AT OFF / AT-1/ AT-2 zadna OFF | zachodu
SP -0 Nastavena hodnota 0 Dolni limit SP az horni limit SP EU 0 multi-SP
SP- { Nastavena hodnota 1 Dolni limit SP az horni limit SP EU 0 multi-SP
EP -2 Nastaven & hodnota 2 Dolni limit SP az horni limit SP EU 0 multi-SP
5P - 3 Nastaven 4 hodnota 3 Dolni limit SP az horni limit SP EU 0 multi-SP
AL - { Hodnota alarmu 1 -1999 az 9999 EU 0
AL -2 Hodnota alarmu 2 -1999 az 9999 EU 0
AL - 3 Hodnota alarmu 3 -1999 az 9999 EU 0
] P pasmo proporcionality 0,1a2999,9 % p. V. 10,0
Uroveri 1 L Integra&ni doba 0 az 3999 sec 233
d Derivaéni doba 0 az 3999 sec 40
-5 Koeficient chlazeni 0,01 az 99,99 zadna 1,00 | pfi fizeni topeni a
chlazeni
L -db pasmo necitlivosti -19,99 az 99,99 % plné 0,00 | pfi fizeni topeni a
vychylky chlazeni
db Poziéné-proporcionalni pasmo 0,1az10,0 % 2,0 | pfi P_C’Zi(f”‘:{Per
necitlivosti porcionalnim fiz.
aF-r Hodnota ru¢niho resetu 0,0 a2 100,0 % 50,0
HYS 1ystereze (topeni) 0,01 a2 99,99 %p.v. | 0,10
THYS Hystereze (chlazeni) 0,01 az 99,99 % p. V. 0,10 | Rez.topeni a chlazeni
LP Interval fizeni (topeni) 1az99 sec 20
L -LP Interval fizeni (chlazeni) 1az99 sec 20 Rez. topeni a chlazeni
Hb spaleni topidia 0,0az50,0 A 0,0 | detekce spal. top.
r-L Dalkovy/lokalni RMT / LCL zadna LCL [ S komunik. jednotkou
5P-nmod sp RSP/LSP Zadna LSP
SPrU Easova jednotka rampy SP M (minuty) / H (hodiny) Zadna
5PrE Nastavena hodnota rampy SP 0az9999 EU 0
L bR Detekéni doba LBA 0 a2 9999 | sec
nu-5 MV pfi zastaveni -5,0a2105,0 *1 % 0,0
Au=-E MV pii chybs PV -5,0 az 105,0 *2 % 0,0
Urover 2 [ gL =H norni limit MV Dolni limit MV+0,122 1050 *3| % 105,0
ol =L Dolni limit MV -5,0 az horni limit MV -0,1 % -5,0
orl Omezeni poméru zmény MV 0,0 az 100,0 % / sec 00
LnF vstupni digitani filtr 0 a2 9999 sec 0
ol -H Hysterze sepnuti / rozepnuti 0,1az20,0 % 08
ALH Hystereze alarmu 1 0,01 az 99,99 % 0,02
ALHZ Hystereze alarmu 2 0,01 a2 99,99 % 0,02
ALH3 hystereze alarmu 3 0,01 a2 99,99 % 0,02
LnSH posun vstupu horniho omezeni -199,9 az 999,9 °CI°F 0,0 | teplotni vstup
-199,9 a7 999,9 °CI°F 0,0 teplotni vstup

- -C . .
LnSl Posun vstupu dolniho omezeni

*1 Béhem fizeni topeni a chlazeni, dolni limit pfechazi na -105,0%.

Beéhem pozi¢né-proporcionalniho fizeni, nastaveni prechazi na drzet / otevfit / zavfit
*2 Béhem fizeni topeni a chlazeni, rozsah nastaveni pfechazi na 0,0 az 105,0%.
*3 Béhem fizeni topeni a chlazeni, rozsah nastaveni pfechazi na -105,0 az 0,0%.

A-8




DODATEK

Mod Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni Poznamka
hodnota
Ln-F Typ vstupu 0az21 Zadna 2
Cn=H Horni limit stupnice Dolni limit mé&fitka +1az 9999 | EU -100 | Analogovy vstup
*4
Lh-L Dolni limit stupnice -1999 az horni limit méfitka - EU 0 Analogovy vstup
1*4
dP Desetinna carka 0az3 zadna 0 Analogovy vstup
a-u Vybér °CI°F °CI°F zadna °C Teplotni vstup
LncE Inicializace parametru Yes/No Zadna No
BUE { prirazeni fidiciho vystupu 1 | ToPeni/chlazeni/alarmi/alarm | zadna | Topeni
2/alarm3/HBA/LBA
gy ¢ 3 ~ ry
ollk?l prip i fidiciho Vv o | Topeni/chlazeni/alarml/alarm |  Z&adna AL-1
fifazeni fidiciho vystupu Dl HBALBA
Nastavovaci | §l{h { Alarm1/alarm2/alarm3/HBA/L | Zzadna AL-2
Pfifazeni pomocného vystupu 1 BA/S.ERR/E333/RSER
SULP Alarm1/alarm2/alarm3/HBA/L | Zadna AL-3
Pfifazeni pomocného vystupu 2 BA/S.ERR/E333/RSER
ALkt Typ alarmu 1 1az 11 zadna 2 Potfebné
pfifazeni
vystupu
AL tn Alarm 1 rozepnuty pfi alarmu N-O/N-C Zadna N-O Potfebné
pfifazeni
vystupu
ALES Typ alarmu 2 1az 11 zadna 2 Potfebné
pfifazeni
vystupu
ALZn Alarm 2 rozepnuty pi alarmu N-O/N-C Zadna N-O | Potfebné
pfifazeni
vystupu
ALET Typ alarmu 3 1az 11 zadna 2 Potfebné
pfifazeni
vystupu
AL 3n Alarm 3 rozepnuty pfi alarmu N-O/N-C Zadna N-O Potfebné
pfifazeni
vystupu
orEu Ginnost primalreverzni OR-R/OR-D Zadna OR-R
5L -H Homi limit nastavené Dolni limit SP+ 1 azhorni | Zzadna 1300
hodnoty limit méfitka *4
*2
SL-L Doini limit nastavené Dolni limit méfitka az horni zadna -200
hodnoty imitSP-1  *2 *4
LnkL PID / ON/OFF (dvoupolohové PID / ON/OFF Zadna PID
fizeni)
[ OFF / ON zadna | OFF
Expansni | §E -k stabiini rozsah ST 0,1az999,9 °CI°F 15,0 ST=ON
ALFA 4 0,00 az 1,00 zadna 0,65
Ht ‘E vypoéteny zisk AT 0,1 az 10,0 zadna 1,0
rESE Zalohova sekvence 071 Zadna 0
nastavovaci metody
rEE Automaticky navrat 0az99 sec 0
zobrazovaciho médu
RE-H nystereze AT 01az909 % pIné 0,2
vychylky
LbAb Detekéni sitka LBA 0,0 az 999,9 % piné 02
vychylky

*4 Kdyz je vybran teplotni vstup, odpovida rozsah €idla vybranému v parametru , Typ vstupu“ (nastavovaci mod) hornimu a
dolnimu limitu méfFitka.
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Mod Nazev parametru Rozsah nastaveni Jednotka Implicitni Poznamka
hodnota
Eu-n Funkce multi-SP 0az2 zadna 0
Eu -E Pfifazeni vstupu udalosti 2 NON/STOP/RMT/MAN/RSP zadna NON
Eu -3 Pfitazeni vstupu udalosti 3 NON/STOP/RMT/MAN/RSP zadna STOP
E -4 pritazeni vstupu udalosti 4 NON/STOP/RMT/MAN/RSP | zadna MAN
SbCE Komunikacni stopbit 1/2 bit 2
LEn Delka komunikacnich dat 718 bit 7
volitelny | PrEY komunikaéni parita None / Even / Odd zadna Even
BPS Prenosova rychlost 1,2/2,4/4,8/9,6/19,2 kb/s 9,6
L-na &islo komunikagni jednotky 0az99 Zadné 0
Er-E Typ pfenosového vystupu SP/SP-M/PV/O/C-O/V-M zadna SP
Er=H Horni limit prenosového *5 *5 *5
vystupu
Er =L Dolni limit prenosového *5 *5 *5
vystupu
HBL Zablokovani HBA ON/OFF Zadna OFF
L AL b Kalibrace motoru ON/OFF zadna OFF
nak Doba postupu 1az 999 sec 1
P -db pasmo necitlivosti PV 0az 9999 EU 0
r 5PL Umoznéni dalkove SP ON/OFF Zadna OFF
rSPH Horni limit dalkové SP Dolni limit SP az horni limit EU 1300
SP
SPL Dolni limit dalkové SP Dolni limit SP az horni limit EU -200
SP
SPEr Sledovani sP ON/OFF Zadna | OFF

*5 Nastavte parametr typ pfenosového vystupu podle nasledujici tabulky

Typ pifenosového vystupu

Dolni limit prenosového vystupu az horni
limit prenosového vystupu

SP Nastavena hodnota Dolni limit SP az horni limit SP
SP-M Nastavena hodnota béhem Dolni limit SP az horni limit SP
rampy SP
PV Regulovana hodnota Dolni limit zmé&ny méfitka az horni limit zmény
méfitka
(®) Akeni veli€ina (topeni) -5,0 az 105,0%
C-0 Akeni veli€ina (chlazeni) 0,0 az 105,0%
V-M Otevreni ventilu -10,0 az 110,0%

e Implicitni hodnota: SP
» Vystupni rozsah nastaveni SP, nastavené hodnoty nebo regulované hodnoty, kdyzZ je zvolen
teplotni vstup, je rozsah podporovany vybranym ¢&idlem.
* Kdyz je vybrana strana topeni akéni veli€iny nebo strana chlazeni ak&ni veli€iny, dolni limit
pfenosového vystupu pfi fizeni topeni a chlazeni je ,0,0
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Seznam modelu

Popis Nazev typu Specifikace
Zé&kladni jednotka ESAK-AA2 Standardni typ
E5AK-AA2-500 Standardni typ s krytem vyvod(
E5AK-PRR2 Pozi€¢né&-proporciondlni typ
E5AK-PRR2-500 Pozi¢né-proporcionalni typ s krytem vyvodu
Volitelna jednotka E53-AKB Vstup udalosti
E53-AK01 Komunikace (RS-232C)
E53-AK02 Komunikace (RS-422)
E53-AK03 Komunikace (RS-485)
E53-AKF Pfenosovy vystup
Vystupni jednotka E53-R Relé
E53-S SSR
E53-Q Pulsni (NPN) 12 Vss
E53-Q3 Pulsni (NPN) 24 Vss
E53-Q4 Pulsni (PNP) 24 Vss
E53-C3 Linearni (4 az 20 mA)
E53-C3D Linearni (0 az 20 mA)
E53-V34 Linearni (0 az 10 V)
E53-V35 Linearni (0 az5V)
Kryt vyvod E53-COV0809 pro E5AK
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Seznam parametrd ¢innosti

» Prfepinani do jinych moédl nez do manalniho nebo ochranného se provadi vybérem médu v

zobrazeni nabidky.

» Obrazek nize ukazuje vSechny parametr v poradi v jakém jsou zobrazovany. Nékteré parametry
nejsou zobrazeny v zavislosti na nastaveni ochranného médu a podminkach pouZiti.

( - )
nEnll L .

4 min. 1 sekunda

Zapnuti napajeni

min. 1 sekunda

0=

) -
Lo

|

!

Méd uroveri O

min. 1 sekunda -

Mad droven 1

Manualni méd

min. 1 sekunda

¥

min. 1 sekunda

==

==

min. 1 sekunda

==

Méd Uroverni 2 ' i

3

min. 1 sekunda_ F:

min. 1 sekunda F:

-+

min. 1 sekunda

v

- )

min. 1 sekunda

e  Ochranny méd I

(2] + [c]

min. 1 sekunda

==

ri Volitelny méd

min. 1 sekunda_}

.:

Kalibragni méd

Uroven 0 I

[ Ipwisp

r 5P Monitorovani dalkového
SP
5P-n Nastavena hodnota
béhem SP rampy

& Monitorovani MV (topeni)

L -8 Monitorovani MV
(chlazeni)

w = Monitorovani otevieni
ventilu

r -5 Chod / zastaveni

Manualni mod I

: Manualni nastaveni
akeéni veli¢iny

Ochranny maod I

5ELr Zabezpeteni
HEYP  Ochrana tlagitka A/M

Parametry v jednom médu mohou
byt pfepinany pomoci tla¢itka (€2

Parametr nasledujici za poslednim
parametrem je vrcholovy parametr.

\i S99

Uroven 1 I

RE Provadéni/zruseni AT
5P-0 Nastavena hodnota 0
5P- [ Nastavena hodnota 1
5P-2 Nastavena hodnota 2
5P-3 Nastavena hodnota 3
AL - | Hodnota alarmu 1
AL -2 Hodnota alarmu 2
AL -3 Hodnota alarmu 3
P pasmo proporcionality
L Integradni doba
d Derivaéni doba

L -5 Koeficient chlazeni

L -db pasmo necitlivosti

db Pozi&n&-proporcionalni
pasmo necitlivosti
of -r Hodnota manuélniho
nastaveni

HY5 Hystereze (topeni)
LHYS Hystereze (chlazeni)

LP Interval Fizeni (topeni)
L-LFP Interval fizeni (chlazeni)

LE Monitorovani proudu
topidlem
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Hb Spaleni topidla

| Uroven 2 I

r-L Dalkovy/lokalni
3P-n M6d SP
5PrU Casova jednotka rampy
SP
5PrE Nastavena hodnota
rampy SP
LbA Detekéni doba LBA
nu-5 MV pfi zastaveni
nu=E MV pfi chybé PV
ol =H Horni limit MV
ol =L Dolnf limit MV
orL Omezeni poméru zmény
MV
LnF Vstupni digitalni filtr
ol -H Hysterze sepnuti /
rozepnuti
ALH ! Hystereze alarmu 1
ALHE Hystereze alarmu 2
ALHI Hystereze alarmu 3
Ln5H Posun vstupu horniho
omezeni
Ln3L Posun vstupu horniho
omezeni
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Nastavovaci méd I

Ln-E Typ vstupu
cn-H Horni limit stupnice
cn-L Dolni limit stupnice
dP Desetinna ¢arka

d-L Vybér °C/°F
Lnck Inicializace parametru
Uk ! Pitazeni fidiciho vystupu
1
oUkC Piifazeni fidiciho vystupu
2
5Ub ! Pfitazeni pomocného
vystupu 1
SUbZ Piitazeni pomocného
vystupu 2
ALE { Typ alarmu 1
AL in Alarm 1 otevieny pi
alarmu
ALEC Typ alarmu 2
ALZn Alarm 2 otevieny pi
alarmu
ALET Typ alarmu 3
AL 3n Alarm 3 otevieny pfi
alarmu
orEu Pfima/zpétna ginnost

| Expansni mod I

5L -H Horni limit nastavené
hodnoty
5L -L Dolni limit nastavené
hodnoty
LnkL PID / ON/OFF
(dvoupolohové fizeni)
5k sT

Sk -b stabilni rozsah ST
ALFA o
RAE-L vypoéteny zisk AT
rESE Zzalohova sekvence
nastavovaci metody

rEE Automaticky navrat
zobrazovaciho médu
AE-H Hystereze AT
LbAb Detekéni itka LBA

| Volitelny méd I

Eu-n Funkce multi-SP
Eu-  Pfitazeni vstupu udalosti 1
Eu-2 Piitazeni vstupu udalosti 2
Eu-3 Piitazeni vstupu udalosti 3
Eu-Y Piifazeni vstupu udalosti 4
SbLt Komunikagéni stopbit

LEn Délka komunikaénich dat
PrtY Komunikaéni parita

bP5 Prenosova rychlost
U-na Cislo komunikaéni
jednotky
Er -t Typ pfenosového vystupu
Er-H Horni limit pfenosového
vystupu
Er-L Dolni limit pfenosového
vystupu

HbL Zablokovani HBA
LALb Kalibrace motoru

nak Doba postupu
P-db pasmo necitlivosti PV
r5PU Umoznéni dalkové SP
~5PH Horni limit dalkové SP
r~5PL Dolni limit dalkové SP
SPEr Sledovani SP

Ad :‘ Termoclanek Z;:mg odporovy Proudovy vstup Napétovy vstup
Termoclanek 1 Termoglanek 2| O0az5vitaz5v 0Oaz10V
[1e58] [2r2d] lpalau L IE’D] I:u] 5| [eu]:aJ
I [
I:tl ol lc"!:I o [P 1 o [A_a [ 8 [2u O
[¥3 0] (yal:ol [PbIIDI
I
»_o] [»__& [ g
bcRS bcAS
Pienosovy ¢
vystup
Pouze kdyZ je podporovana Termodlanek 1 CKJUL/E/NMWPULT
funkce prenosového vystupu Termodlanek 2 K2/ U2 2/RISIBITIU
[ﬂ;ﬂ?ﬁ;’f oopereny . JP1100/P1100 J
Ulozeni dat
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Fuzzy samocinné ladéni

H Vyhody

B Funkce
fuzzy
samocinné
ladéni

® Startovaci
podminky SRT

A-14

Fuzzy samocinné ladéni je funkce, ktera umoznuje, aby regulator ESAK
vypocetl nejvhodnéjsi konstanty P, |, D pro fizeny objekt.

E5AK sam uréuje, kdy provede fuzzy samocinné ladéni.
PFi fuzzy samocinném ladéni z E5AK nevystupuji Zadné signaly, které
ovliviuji teplotu nebo vystupni hodnotu.

Funkce fuzzy samocginné ladéni ma tfi rezimy

V rezimu SRT (ladéni se skokovou odezvou) jsou konstanty P, I, D
naladény pomoci metody odezvy na skokovou funkci v Ease, kdy se
nastavena hodnota méni.

V rezimu DT (poruchové ladéni) jsou konstanty P, |, D pozménény tak,
ze regulovana teplota bude uvnitf cilového rozsahu nastaveného
pfedem, kdyZ je externi porucha.

V rezimu HT (kyvavé ladéni), kdyz nastane kyvani, pak konstanty P, I,
D jsou upraveny tak, aby kyvani teploty bylo potla¢eno.

Poznamka:

Presvédcte se, Ze jste zapnuli zdroj k zatéZi pfed nebo souasné se
zaCatkem Cinnosti regulatoru teploty.

Mrtva doba bude zméfena od doby, kdy regulator za¢ina pracovat.
Jestlize je zatéz, jako je otopné téleso, pripojena az poté, kdy je zapnut
regulator, pak bude naméfena mrtva doba delsi, nez je skute¢na
hodnota a budou ziskany nespravné konstanty P, I, D. Jestlize je
namérena extrémné vysoka hodnota mrtvé doby, fidici hodnota bude
nastavena na 0% po kratkou dobu pfedtim, nez se vrati na 100% a
konstanty budou poté pfeladény. Preladéni je provadéno pouze pro
velké hodnoty mrtvé doby, takze se presvédcte, zda dodrzujete
pfedpisy dané vySe, kdyz zac€inate €innost.

SRT zacne pracovat, kdyZ jsou sou€asné splnény nasledujici podminky, kdyz je
ESAK zapnut nebo je mé&néna nastavena hodnota.

V dobé, kdyz E5AK zacina ¢innost

V dobé, kdy je ménéna nastavena hodnota

1.

Nastavena hodnota v dobé, kdy
ES5AK zacina Cinnost, je odliSna od
nastavené hodnoty pouZité v dobé&,
kdy bylo naposledy provedeno SRT
(viz pozndmka).

Rozdil mezi nastavenou hodnotou a
regulovanou hodnotou v dobé&, kdy
E5AK zacdina ¢innost, je vétsi nez
hodnota sou¢asného pasma
proporcionality (P)*1,27+4
Regulovana hodnota v dobé&, kdy
E5AK zagina ¢innost, je mensi nez
nastavena hodnota v opacné
¢innosti a vétsi nez nastavena
hodnota v normalni €innosti.

1. Novéa nastavena hodnota se liSi od

nastavené hodnoty pouzité v dobé&, kdy
SRT bylo naposledy provadéno (viz
poznamka)

. Ménici se rozsah nastavené hodnoty je

vétsi nez sou€asna hodnota pasma
proporcionality (P)*1,27+4

. Regulovana hodnota je ve stabilnich

podminkach pfedtim, nez je nastavena
hodnota mérena.

.V opacné ¢innosti je nastavena vétsi

hodnota a v normalni &innosti je nastavena
mensi nastavena hodnota.
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® Zadani
dokoncovaci
podminky
hodnoty
krokového fizeni

® Obnovovaci
podminky
konstant PID

® Stav stabilni
teploty

Nastavena
hodnota

Poznamka:

Pred odeslanim od vyrobce a pfi zméné ze zdokonaleného PID Ffizeni na
zdokonalené PID fizeni s fuzzy samocinnym ladénim je posledni nastavena
hodnota SRT nastavena na O.

Pro zabranéni pfekmitu musi byt hodnota fizeného kroku stanovena priibézné,
pouze kdyz sou€asna hodnota je stejna nebo vétsi nez hodnota ziskana z
pasma proporcionality (P)*1,27. Krokové fizeni nebude pouzito, kdyz odchylka
je mensi nez tato hodnota.

Jestlize hodnota krokového fizeni je pouzita pfedtim, nez je ziskana hodnota
sklonu (R), pak metoda SRT neobnovi zadnou konstantu PID. Jestlize pasmo
proporcionality, které je ziskano z hodnot R a L, které byly zmé&feny pied tim,
nez bylo dokonceno zadani, je vétSi nez sou€asné pasmo proporcionality,
konstanty PID budou obnoveny, protoze namé&fena hodnota je ve sméru k
vhodné hodnoté pasma proporcionality a nastavena hodnota v této dobé bude
nastavena hodnota provedena SRT.

Sklon (R)
Teplota

Stabilni rozsah

SPittttT \

Dokonceni SRT

Cas

JestliZe je teplota uvnitf stabilniho rozsahu po urcitou dobu, je tato teplota
povazovana za stabilni. Tato doba se nazyva odhadnuta stabilni doba. Jako
konstanty PID, tak i odhadnuta stabilni doba je nastavena funkci fuzzy
samocinného ladéni podle charakteristik zafizeni, které ma byt regulovano.
Metoda fuzzy samocCinného ladéni nebude aktivovana, jestlize je teplota
stabilni, protoze regulator teploty povazuje fizeni za hladké bez vykyvu.

Krat$i nez odhadnuta stabilni doba

I Stabilni pasmo

I Stabilni pasmo

(Nastaveno na 15°C
pfed odeslanim)

™ Odhadnuté stabiini doba

'

Stabilni Stabilni
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® Vyvazeny stav  Jestlize regulovana hodnota je po dobu 60 sekund ve stabilnim pasmu kdyz
neni vystup, pak se pfedpoklada, Ze teplota je vyvazena.

® Pocatecni 1. DT zacne, jestlize teplota, ktera byla stabilni, se méni nasledkem vnéjsi
podminky poruchy a vychyleni teploty pfekracuje stabilni rozsah, pak se teplota stava
poruchového stabilni za pfedpokladu, Ze pocet maximalnich hodnot teploty je mensi nez
ladéni DT Ctyfi.

2. DT zacne, jestlize nastavena hodnota je zménéna za podminky, ze SRT
nezacina a teplota se stava stabilni za pfedpokladu, Ze po&et maximalnich
hodnot teploty je mensi nez &tyfi.

JestliZze nastanou ¢&tyfi nebo vice maximalnich hodnot teploty, pak HT
odstartuje.

Zména nastavené hodnoty

Krajni hodnota 2

Teplota

sP

Krajni hodnota 1

® Pocatecni HT bude ve stavu ON, kdyz nastane kyvani (nestabilita) se ¢tyfmi nebo vice
podminky HT maximalnimi hodnotami teploty (krajni hodnoty), a pfitom se neprovadi SRT.
Krajni hodnota 2 Krajni hodnota 4
Teplota
SP
Krajni Krajni
hodnota 1 hodnota 3
Cas
Poznamka:

Ve zvlastnich aplikacich, kde se teplota méni periodicky vlivem poruch, vnitfni
parametry nemusi byt nastavovany.
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Format X
Regulator E5AK podporuje komunikaci ve formatu X.
Néktera z dat, jako jsou jednotky, se mohou u sérii ESAX / EX liSit. Podrobnosti
o povelech a rozsahu nastaveni - viz Kapitola 5 Parametry a Kapitola 6
Pouzivani komunikaéni funkce
B Forméat Povely jsou usporadany nasledujicim zplsobem a jsou parovany s odezvou
® Povel 2B 2B 2B 423 8B 2B 2B
v
ove Cislo Kod Kod Data FCS
jednotky zahlavi dat
@ L | [ -]cn
2B 2B 2B 4 az 8B 2B 2B
® Odezva Sislo Kod Koncovy Data FCS
jednotky | zahlavi kod
@ L1 | | -]en
° ”@l(

Pocatecni znak. Tento znak musi byt vloZzen pied poCatecni byte.

+ Cislo jednotky
Specifikuje Cislo jednotky regulatoru ES5AK. Jestlize jsou dva nebo vice cilll
vysilani, pak specifikujte poZzadovany cil uréeni pouzitim ,Cisla jednotky*.

» Kod zahlavi / kod dat
Specifikuje typ povelu. Podrobnosti o typu povelu - viz strana A-18.

e« Data
Specifikuje nastavenou hodnotu nebo obsah nastaveni.
Délka dat se méni z zavislosti na povelu.

« Koncovy kéd
Nastavuje vysledky komunikace. Podrobnosti o typech a vyznamu
koncovych koédu - viz 6.5 Jak €ist informace o chybach komunikace (strana
6-12).

» FCS (zabezpecovaci posloupnost ramce)
Nastavte zabezpecovaci posloupnosti ramce od pocate¢niho znaku po
datovou sekci. Podrobnosti o kontrole ramce - viz 6.6 Pfiklad programu
(strana 6-14)

o ¥ kéd CR (navrat voziku)*
Indikuje konec (ukongeni) povelu nebo bloku odezvy.
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B Seznam zahlavi formatu X

Kaod Kad dat Obsah povelu ¢éteni/ | Data Poznamka
zahlavi zapis
AP 01 ZruSeni AT zapis | zadna
AS 01 Zahajeni AT zapis | zadna
IC Nedefinovana chyba - Za4dna | Odezva na chybu
MB 01 Dalkovy / lokalni zapis 4B
MA 01 Mod zapisu RAM
ME 01 Zalozni méd zapis | zadna
MW 01 Ulozeni RAM dat
R% 01 Cteni hodnoty alarmu 1
02 Cteni hodnoty alarmu 2
03 Cteni hodnoty alarmu 3
RB 01 Cteni pasma
proporcionality Cteni 4B
RN 01 Cteni integraéni doby
RV 01 Cteni derivaéni doby
RC 01 Cteni koeficientu Pfi Fizeni topeni a
chlazeni cteni 4B chlazeni
RD 01 Cteni pasma necitlivosti
RI 01 Cteni posunuti horniho
limitu vstupu Cteni 4B
02 Cteni posunuti dolniho
limitu vstupu
RL 01 Cteni limitu nastaveni SP | &teni 8B Davka &teni horniho a
dolniho limitu
RO 01 Cteni akéni veliginy &teni 4B
RS 01 Cteni nastavené hodnoty
RX 01 Cteni regulované Cteni 8B se statusem
hodnoty
RW 01 Cteni nastavené hodnoty | &teni 4B
spaleni topidla
RZ 01 Cteni proudu topidla Cteni 8B se statusem
Rb 01 Cteni otevieni ventilu
W% 01 Zapis hodnoty alarmu 1
02 Zapis hodnoty alarmu 2
03 Zé&pis hodnoty alarmu 3
wB 01 Zapis pasma zapis 8B
proporcionality
WN 01 Zapis integracni doby
WV 01 Zapis derivacni doby
wC 01 Z4pis koeficientu
chlazeni zapis 4B Pfi Fizeni topeni a
chlazeni
WD 01 Zapis pasma necitlivosti
wiI 01 Zé&pis posunuti horniho
limitu vstupu
02 Zéapis posunuti doIniho
limitu vstupu zapis 4B
WS 01 Zapis nastavené hodnoty
wWw 01 Z4pis nastavené hodnoty

spaleni topidla
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® Status povelu RX (éteni regulované hodnoty)

Povel

QOdezva

[t

2B 2B 2B
¢islo FCS
jednotky R X o 1 I . j CR
2B 2B 4B 4B 2B 2B
Cislo Koncovy Regulovana hodnota Stav FCS
jednot 5
Rl x L[ || -lcn
Bit Obsah Ny 0"
0 Chod / zastaveni Stop Chod
1 Nastavovaci uroven 1 0
2 Chyba vstupu ON OFF
3 Chyba A/D pfevodniku | ON OFF
4 LBA ON OFF
5 HBA ON OFF
6
7 EEPROM RAMZEEPROM |RAM=EEPROM
8 Alarm 1 ON OFF
9 Alarm 2 ON OFF
10 |Alarm 3 ON OFF
11 |AT Provadéni AT OFF
12 | Mod RAM RAM méd Zalozni méd
13 | Automaticky / manudlni | Manualni Automaticky
14 | Mdd SP Dalkovy SP Lokélni SP
15 | Dalkovy / lokalni Dalkovy Lokalni
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Seznam znaku ASCII kédu

Hex

Bin

0000

0001

0010

=

o

=

0110

[N

0000

0001

0010

0011

0100

0101

0110

0111

1000

1001

|o|o|~|o|o|swinvk|o|Rw

1010

1011

1100

1101

1110

>—|——[N|<|X|Z|<|c|H|n|BlO|T|5 |0

Iw—o—.-hN‘<><§<CH-U)ﬂQ'O|':\I

TMO(O|m|>|o|o|(N|o|u|d|lw[N|—|o

1111

N|VIH|A|-

o|IZzIZ|r|R|e|—|Z|O|Mm|O|O|=|(> 0|5~

oS3 |—|xM|—|Tka|—+|o|a|o|Tc|o

)
M
il
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REJSTRIK

Rejstrik
LO0YAT oot 3-16
AOYOAT e 3-16
A
Akeni veli¢ina pfi zastaveni ............ 3-13, 4-2
Akeni veli¢ina

pfi zastaveni/chybé PV ....................... 4-3
Alarm 1 rozepnuty pfi alarmu ................ 5-31
Alarm 2 rozepnuty pfi alarmu ................ 5-31
Alarm 3 rozepnuty pfi alarmu ................ 5-31
Alarm spéleného topidla ......................... A-3
Al i 5-34
Automatické ladéni (AT) ..cccceovveiiinenne 3-16
Automaticky navrat

displejového médu ...........ccccvvveeenene, 5-36
Automaticky/Manualni .............ccccoeeeene 4-10
C
Casova jednotka rampy SP .................. 5-20
Celni panel ...........ccccoeeeeveeeeeeeeeeeenan, 1-2
Cinnost balance-less, bump-less .......... 3-14
Cinnost pfi rozb&hu a zastaveni ........... 3-13
Cinnost Pri Startu ..........cccceveveeieveeeenn. 4-7
Cislo komunikaéni jednotky .................. 5-40
Cteni parametr(l .........cccovevevveeeerennn, 6-6
Cteni/zapis parametrli .............c.cccoveeee... 6-6
D
Dalkovy/lokalni ...........ccccvvevveennee. 4-10, 5-19
Délka komunikaénich dat ...................... 5-40
Derivaéni doba .........cccccviiiiiiiiiiiiine, 5-13
Desetinnd €arka .........cccccceeiiiiiiiiinnnee. 5-27
Detekéni doba LBA ...................... 4-15, 5-21
Displej €.1 oo, 1-2,1-3
Displej €.2 .., 1-2,1-3
Doba postupu .......ccccvveveeiiiiiiieeeee 4-3,5-43
Dolni limit dalkoveé SP .......cccccceeeviiinnees 5-44
Dolni limit MV ... 5-22
Dolni limit nastavené hodnoty ............... 5-33
Dolni limit pfenosového vystupu ........... 5-41
Dolni limit zmény méfitka ...................... 5-27
Dvoupolohoveé Fizeni .........ccccoecvvvvvnnnenn. 4-4
E
Expansni mod ........cccocceeeeeeeenn. 1-7,1-9,5-32
F
FOMMAL ...eeieiiiiie e A-17
FOrMAL X ..o A-17
Funkce LBA .....ccccocoveiiieeee e, 4-15, 8-5
Funkce vicenasobné SP ..........cccccee. 5-38
Fuzzy samocinné ladéni ....................... A-14
H
HBA blokovat/uvolnit ..................eceeees 4-13

Hlavni €asti ... 1-2
Hodnota alarmu ........ccccccvevveeeniiiiiiineee, 3-9
Hodnota alarmu 1 .......cccceveeeeeiiiiiiiiinne, 5-12
Hodnota alarmu 2 ..........ccoceeeevviiieeennen 5-12
Hodnota alarmu 3 ..........ccoceeeiiiieeeenen, 5-12
Horni limit dalkové SP ...........ccccceeeeee 5-44
Horni imit MV ... 5-22
Horni limit nastavené hodnoty ............... 5-33
Horni limit pfenosového vystupu ........... 5-41
Horni limit zmény méfitka .................... 5-27
HYyStereze ... 4-4
Hystereze (chlazeni) ......cccccccoccvveeennne, 5-15
Hystereze (topeni) .......ccocveevviieveeeennne, 5-15
Hystereze alarmu ..........cccceeevviiieeennnnn. 3-10
Hystereze alarmu 1 ........c.ccccovvivveennnnnn. 5-24
Hystereze alarmu 2 ........cccccovvvieeeinnnn 5-24
Hystereze alarmu 3 ........cccccooviiieeeinne, 5-24
Hystereze AT ..o 5-36
Hystereze pfi sepnuti/rozepnuti ............ 5-23
CH
Characteristiky .......ccccccvvvvieeeeeiiiiiciiinn, A-3
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Uvod:

Reguléator teploty ESAK-T (ES5EK-T, E5CK-T) je univerzalni digitalni regulator pro
pouziti vSude tam, kde je vyzadovana spojita¢men pozadované hodnoty regulované siely
v zavislosti nacase. Svoji konstrukci a provedenim navazuje na regulatory ES5AK (E5EK,
E5CK), které jsou bez programovatelnyg&dsovych zavislosti. Pouziti dagdovych modutb je u
obou typi shodné, rovéz tak jsou shodné ve apobu sériové komunikace. &ité odliSnosti jsou
pouze v gkterych parametrech a ovladacich drovnich.

Ovladani regulatoru:

Ovladani regulatoru se provadiditky na prednim panelu. Zjsob
pouziti jednotlivych tl&itek je popsan v uzivatelském manualu regulatoru E5AK. Odlisnost typu
E5AK-T je pouze ve zfisobu gepnuti mezi manualnim a regatdm rezimem, které se provadi
sowasnym stisknutim tkitek (<@l a na dobu delSi nez 1s. Dale se oba typy regutaliSi
ve funkci tlasitka , které je u typu ESAK ozr@nol*M a slouZi pro pepnuti mezi automatickym
a manualnim rezimem, u typu E5AK-T je totoditko ozn&eno RUN/RST.

Pohyb po jednotlivych Grovnich menu je stejny jako u regulatoru E5AK, viz uzivatelsky
manudl str. 1-8. Menu regulatoru E5AK-T vSak navic obsahuje tirdedin (programovaci
urovai), ve ktere je provatho programovantasovych sekvenci.

SEL~ - ochrannd Uroven:

Ochranna Urove regulatoru slouzi k zablokovani fiptupu do
jednotlivych trovni menu regulatoruriBtup k ochranné arovni regulatoru se provadicssnym
stisknutim tl&itkalc@l a RUN/RST na dobu del$i neZ jedna s. Na hlavnim displeji se objevi
SEL~ a ochrannou Urovelze nastavit v sedmi stupnich dle nasledujici tabulky:



Nastavena hodnota
Urovei

0 1 2 3 4 5 6
kalibragni ano - - - - - -
volitelna ano ano - - - - -
expansni ano ano - - - - -
nastavovaci ano ano - - - - -
Groven 2 ano ano ano - - - -
Groven 1 ano ano ano ano - - -
programovaci ano ano ano ano ano - -
Groven O ano ano ano ano ano ano 1*

1*  Zde muze byt zobrazena pouze poZzadovana a skutecna hodnota SP/PV .

£4P - blokovani klaves:
Blokovani klaves reguldoru proti nezadouci manipulaci se provadi
vrezimu PEYF do kterého prepneme regulédtor stisknutim tlagitka <@l v rezimu SEL~. Névrat

zpét provedeme stejnym tlacitkem. zablokovani |ze provést ve ¢tyrech Urovnich podle nasledujici
tabulky:

Nastavena hodnota Popis
0 Blokovani vypnuto
1 Blokovani funkce A/M
2 Blokovani funkce RUN/RST
3 Blokovéani funkce A/IM a RUN/RST
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- uroven O:
- Vyber predvolené kiivky, nastavuje se v rozsahu 0 —7.
- Monitorovani aktudniho Useku probihgjici ¢asoveé kiivky. Nenastavuje se.

- Monitoruje RUN nebo pozastaveni programu provedené na vstupu udalosti. Pokud neni
funkce HOL D prifazenanavstup uddosti, |ze ovlédat i zde tlagitky.

- Monitoruje signd vstupu udaosti v reZimu ADVANCE. Pxi aktivaci vstupu udé osti
signalizuje symbolem o~ posunuti o jeden krok v programu. Neni-li funkce Aidw
prifazena na vstup udalosti, 1ze program posunout o jeden krok i zde piepnutim
z polohy afF do an.

- Monitoruje zbyvajici ¢as do spusténi programu, je li pouZitafunkce 5k & v Grovni 2.
Rozsah zobrazeni je 0.00 aZz 99.59 hodin nebo minut podle nastavené ¢asové jednotky.
Zde se nenastavuje.

- Monitoruje ¢as od spusteni kiivky. Je-li prabéh kiivky opakovan, nebo jsou postupné
spoustény vsechny kiivky, je tento ¢asovy cita¢ na zacétku kazde kiivky restartovén.
Rozsah zobrazeni je 0.00 az 99.59 hodin / minut. Nenastavuje se.

- Monitoruje pocet vykonavani kiivek. Je-li regulator v rezimu RST nebo STANDBY je
monitorovana 0. Nenastavuje se.

- Monitoruje vystupni hodnotu regul&toru topeni. Rozsah zobrazeni je -5% az 105%.
Nenastavuje se.

- Monitoruje vystupni hodnotu regul&toru chlazeni. Rozsah zobrazeni je —5% az 105%.
Nenastavuje se.

- Monitoruje polohu otevieni ventilu u regulétora s pozi¢né proporciona nim tizenim.
Rozsah zobrazeni je —10% az 110%. Neni-li pouzit zpétnovazebni potenciometr, zobrazi
se,----,. Nenastavuje se.



PrLn - programovaci Urover:

PErn - Vyber programované kiivky. Nastavuje se v rozsahu 0 — 7.
5-nao - Specifikuje pocet krokii zadané kiivky. Nastavuje se v rozsahu 1 — 16.

SPL - Pozadovana hodnotav bodg O (pri ¢asoveé krokovém zadavani), nebo cilovy bod SPO (pri
zadavani pomoci strmosti nartstu, nebo poklesu).

5P - PoZadovanahodnotav bodg 7 (pri ¢asové krokovém zadavani), nebo cilovy bod SP7 (pii
zadavani pomoci strmosti nartistu, nebo poklesu).
SPE - Pozadovana hodnotav bodé 8 (pri ¢asove krokovém zadavani).

D

5P {5 - PoZadovanahodnotav bodé 15 (pri ¢asové krokovém zadavani).
PoZadovana hodnota se zadava ve fyzikdnich jednotkach a je omezena hornim a dolnim

’

limitem pozadované hodnoty 5% -H a 5L -L v Grovni expanzniho nastaveni.

P-I1 - Strmost narastu 0.

Pr"l - Strmost narastu 7.
Strmost nérastu se nastavuje ve fyzikal nich jednotkéch vztazenych k ¢asu ramp,
nastavovanych v parametru #~ L v Grovni expanzniho nastaveni. Rozsah nastaveni

je 0—9999. Pri nastaveni hodnoty 0O je krok rampy vynechan.

L0 - Casbodu O (pii ¢asové krokovém zadavani), nebo as vydrze O (pii zadavani pomoci
strmosti narastu, nebo poklesu).
L7 - Casbodu 7 (pri ¢asové krokovém zadavani), nebo ¢as vydrze 7 (pii zadavani pomoci

strmosti narastu, nebo poklesu).

LB - Casbodu 8 (pti ¢asové krokovém zadavani).

D

£L 15 - Casbodu 15 (pii ¢asové krokovém zadavani).
Cas se zadava v jednotkéach nastavenych v parametru & -4 (hod./min.) v Grovni
expanzniho nastaveni, v rozsahu 0.00 — 99.59.



~PE - Opakované vykondvani ¢asové kiivky. Nastavuje se v rozsahu 0 — 9999. Je-li nastavena
0, piislusna kiivka neni spusténavibec. V prabéhu vykonavani kiivky 1ze pocet
spusteni monitorovat v parametru ~ P~ v Grovni O.

AL-2 -

AL -3 - Tyto parametry se pouZivaji pro nastaveni hodnot alarmi 1 — 3. Nastaveni |ze provadst
v rozsahu —1999 — 9999 v prislusnych fyzikdnich jednotkach, dale souvisi s nastavenim
typu fidiciho vystupu 2, pomocného vystupu 1 a pomocného vystupu 2, typu alarmu
1-3ahysterezealarmu 1 - 3.

[
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5% - Nastaveni ¢asového signalu 1.

£525 - Nastaveni ¢asového signélu 2.
Nastavuje se krok, ve kterém je ¢asovy signa pouZit (0 —15).
an { - Zapnuti ¢asového signdlu 1.

and - Zapnuti ¢asového signdlu 2.
Nastavuje se zde ¢as ve kterém dochazi k zapnuti pomocného vystupu v prislusSném
kroku. Nastaveni se provédi v piisusnych ¢asovych jednotkéch (hodiny / minuty)
v rozsahu 0.00 — 99.59.

af | - Vypnuti ¢asového signdlu 1.

aFd - Vypnuti ¢asového signdlu 2.
Nastavuje se zde ¢as ve kterém dochazi k vypnuti pomocného vystupu v prislusném
kroku. Nastaveni se provédi v piislusnych ¢asovych jednotkéch v rozsahu 0.00 — 99.59.



Priklad nastaveni kfivky pomoci ¢asovych krokd:

5P3 5Py
SR P2
5P5 SPE
SPO :
L ELe £ £ LS ELE
4+—r< >« >« >« >« >
L
Priklad nastaveni kfivky pomoci strmosti nardastu.
£ £l el
<+—> +—> <
SR
SPO
SR /
Krok 0 1 2 3 4 5
Cilovy SPO Cilovy SP1 Cilovy SP2
Parametr Strmost narastu 0 Strmost narastu 1 Strmost narastu 2
Casvydrze 0 Casvydrze 1 Casvydrze 2




PFiklad nastaveni ¢asového signalu:

—Je-li doba zapnuti = dob¢ vypnuti,
piislusny vystup (SUB1/SUB2) se
nesepne

—Je-li doba zapnuti > doba vypnuti,
vystup sepne po uplynuti doby
zapnuti a vypne nakonci aktudlniho
kroku

Doba zapnuti an

¢

Vystupni signé

Dobavypnuti aF

{ —uroven 1;

At - Slouzi k zapnuti nebo vypnuti procesu optimalizace PID konstant, tzv. autotuining.
Nastaveni se provadi Ak - {, se 40% zménou vystupni hodnoty regul&oru v pribehu
optimalizace, nebo Ak -2, se 100% zmenou vystupni hodnoty regul&toru v pribehu
optimalizace. V polozeaF F je proces optimalizace vypnut. V pribghu optimalizace
blika na panelu reguldtoru LED AT. Po skonéeni optimalizace piejde tento parametr
automaticky do polohy oF 7. U regulagnich obvodti pro topeni a chlazeni a u pozi¢né

proporciondnich regul atorti |ze provadst pouze Ak -2\

F - Proporciondni konstanta. Pasmo proporcionality reguldtoru, nastavuje se v % celého
rozsahu od 0.1 do 999.9%.
C - Integracni konstanta. Integra¢ni doba regulétoru, nastavuje se v sec. v rozsahu 0 — 3999s.

U pozi¢né proporciondni regulace je tento rozsah omezen na 1 — 3999s.

DO

- Deriva¢ni konstanta. Derivacni doba regulétoru, nastavuje se v sec. v rozsahu 0 — 3999s.

£ -5L - Koeficient chlazeni. Je to multiplikagni konstanta, kterd uréuje pomér mezi
proporciona ni konstantou topeni a proporcionalni konstantou chlazeni. Nastavuje se
v rozsahu 0.01 — 99.99. Regulator musi byt pouZit v rezimu topeni/chlazeni.

£ -dh - Pasmo necitlivosti mezi topenim a chlazenim. Nastavuje se v rozsahu —19.99 — 99.99%
z celého rozsahu. Z&pornd hodnota znamené vzajemné prekryti.
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- Pasmo necitlivosti u regulétora s poziéné/proporciondnim fizenim. Nastaveni se provadi
v rozsahu 0.1 — 10.0% z celého rozsahu a uréuje potiebnou velikost regulacni odchylky
pro provedeni zmény na vystupech pridej / uber.

af -~ - Manudng nastavena hodnota. Nastavuje pozadovanou akeni velicinu tak, aby odstranil

offset béhem stabilizace P nebo PD fizeni. Podminkou pouZiti je standardni fizeni, nebo

advace PID tizeni aintegracni konstanta musi byt nastavena na 0. Rozsah nastaveni je

0 — 100%.

H4Y5% - Hystereze topeni. Regul&or musi byt v reZzimu regulace ON/OFF. Nastavuje se
v rozsahu 0.01 — 99.99% z celého rozsahu.

LHYS - Hystereze chlazeni. Regulédtor musi byt v rezimu topeni/chlazeni a ON/OFF ftizeni.
Hystereze pro topeni a chlazeni se nastavuji nezavisle. Nastavuje se v rozsahu 0.01 —
99.99% z celého rozsahu.

LF - Ridici perioda topeni. PouZiva se u PID regulace se itkovou pulzni modulaci vystupni
(akeni) veliciny regulétoru. Nastavuje se v rozsahu 1 — 99sec.

"
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- Ridici perioda chlazeni. PouZiva se v rezimu topeni/chlazeni a PID tizeni. Nastavuje se
v rozsahu 1 — 99sec.

£t - Monitorovani topného proudu. Zobrazuje mérenou velikost topného proudu, je-li pouzit
metici transformator proudu a mérena hodnota je piivedenanavstup CT. Tento parametr
neni zobrazen pii pouziti analogovych vystupnich modulti. Rozsah meéteni je 0.0 — 55.0A,
je-li prekrogena hodnota 55A, na displeji se zobrazi pretizeni jako FFFF.

Hh - Alarm preruseni topného télesa. Nastaveni se provadi v rozsahu 0.0 — 50.0A. Je-li
nastavena hodnota 0.0, je alarm pieruSeni topného télesa vypnut, je-li nastavena hodnota
55.0, je alarm trvale zapnut.

Lu-2 - Udroven 2

~-L - Ovladani mistni nebo dakoveé. Pti mistnim ovladani |ze parametry regul&oru menit
tlagitky z ¢elniho panelu, pii ddlkovém ovladani pouZijte komunikacni funkce.
Mistni ovlddani —L L&, dalkové ovlddani — k.

Skh - Standby ¢as. Nastavuje se zde ¢asové zpozdeni mezi signdem RUN a spusténim
programu. Nastaveni se provadi v hodinach nebo v minutach v rozsahu 0.00 — 99.59.
Monitorovani tohoto ¢asu se provadi v Urovni O v parametru S&bn.

LA - Detekeni dobaLBA (Loop Brake Alarm — preruseni regulagni smycky). Tento parametr
je automaticky nastaven pii provadeéni AT. Vystup funkce LBA je aktivovan, jestlize
zmena Sitky regulované hodnoty klesa pod 0,2% celého rozsahu v prednastaveném case.



L "l

:‘bu"t

rAF

[ e

=

Nastaveni se provadi v rozsahu 0 — 9999 sec. Je-li nastavena hodnota O, je tato funkce
zablokovana.

- MV pri zastaveni.

- MV pii chybg. Tyto dva parametry urcuji hodnotu vystupu regul&oru pri zastaveni

(v rezimu STOP) apii chybé¢ (ERROR). Nastaveni se provadi v rozsahu
-5.0 aZ 105.0% u standardni regulace a v rozsahu —105.0 aZ 105.0% u regulace
topeni / chlazeni.
U pozi¢né proporcionaniho typu reguldtoru se nastavuji tid zpasoby ovladani
regula¢niho prvku ato:

.podrzet* - Hald

Loteviit® - aPE

" [x]
Lzaviit® - LLa%

- Horni limit MV.
- Dolni limit MV.

- Omezeni zmeény pomeru MV.

Parametry horni adolni limit MV urcuji omezeni rozsahu vystupni veli¢iny regulétorul.
Nastaveni se provédi u horniho limitu v rozsahu od dolniho limitu+0,1 do 105.0% a u
dolniho limitu v rozsahu —5.0 do horniho limitu —0.1% u standardni regulace a v rozsahu
0.0 az 105.0% u horniho limitu a—105.0 aZ 0.0% u dolniho limitu v ptipadé regulace
topeni / chlazeni. Pri pozi¢né proporcionanim fizeni jsou tyto parametry zablokovany.
Parametr ,, Omezeni zmény poméru MV* uréuje maximani dovolenou rychlost zmény
vystupni hodnoty za sekundu. Nastaveni se provédi v rozsahu 0,0 az 100,0%. Je-li
nastavena hodnota 0.0, je tato funkce zablokovana.

- Vstupni digitdni filtr. Nastavuje ¢asovou konstantu, se kterou je filtrovana vstupni

meétena hodnota. Nastavuje se v rozsahu 0 az 9999 sec.

al -H - Hystereze pii sepnuti / rozepnuti. Uréuje hysterezi pii spinani arozpinani u pozi¢ng

proporciona niho rizeni. Nastavuje se v rozsahu 0.1 az 20.0%.

ALH | - Hysterezedarmu 1.

ALHC

ALHS

- Hystereze dlarmu 2.

- Hystereze alarmu 3.
Tyto parametry slouZi pro nastaveni hystereze alarmi 1 aZ 3. Nastaveni se provadi
v rozsahu 0.01 az 99.99% celé stupnice.

- Posun horniho limitu vstupu.

- Posun dolniho limitu vstupu.
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Nastavuje zménu limitnich hodnot pro jednotlive typy teplotnich senzora (termoclanky
aplatinové odporové teploméry). Nastaveni se provadi v rozsahu —199,9 aZz 999,9
ve stupnich C nebo F.

SEE - nastavovaci Uroven

n-£ - Typ vstupniho signdlu. Nastavuje se zde ¢iselnym kédem typ vstupniho signdlu ato pro
platinove odporové teplomery, termoclanky, standardni proudové nebo napét'ové analo-
gové signdly. Tabulka ¢iselnych kédui je uvedena na str. 5-26.

£n-H - Horni limit stupnice.

£m-L - Dolni limit stupnice.
Tyto parametry mohou byt pouzity pouze pii souc¢asném pouziti analogovych
Proudovych nebo napét’ovych signdl, pro cejchovani stupnice reguléoru
Pro prislusné fyzikani veli¢iny. Nastaveni se provadi v rozsahu dolni limit +1 az
9999 pro horni limit a—1999 aZ horni limit —1 pro dolni limit.

df - Desetinna cérka. Specifikuje polohu desetinné carky v merené hodnote (PV)
av pozadované hodnoté (SP). Nastaveni je nasledujici:

nastavena hastaveni zobrazeni
hodnota
0 0 desetinnych mist 1234
1 1 desetinné misto 123.4
2 2 desetinna mista 12.34
3 3 desetinna mista 1.234
d-4 - Nastaveni stuprii C, nebo stupiit F. Tento parametr se nastavuje pouze v piipadg, je-li

typ vstupu nastaven na platinovy odporovy teplomér, nebo termocl anek.
Nastavenije. £ —stupné C
F - stupné F

Lnalt - Inicializace parametri. Pomoci tohoto parametru je moZné proveést inicializaci
regul&toru zpét do nastaveni z vyroby. Toto se ovSem netyka nésledujicich
parametra: typ vstupniho signau, horni limit stupnice, dolni limit stupnice,
desetinna ¢arka a nastaveni stupnt C/F.

Je-li tento parametr navolen, nejprve se zobrazi na, pro inicializaci regulétoru
stisknéte [A], zobrazi se HE 5.

allt | - Prirazeni fidiciho vystupu 1.
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altd - Prirazeni ridiciho vystupu 2.
Tyto parametry piirazuji funkce pro fidici vystupy 1 a 2. Jsou mozné nasledujici

funkce:

HERLE - ¥idici vystup topeni

Laal - Fidici vystup chlazeni
AL-{-AL-J-damlaz3

H&R - HBA

LER - LBA

£5- 1-£5-2 - ¢asovysignd 1-2

PEnd - konec programu (impuls 1 s)

SEL - zacdtek programového kroku (impuls 1 s)

S4b | - Pritazeni pomocného vystupu 1.

Sukd - Pritazeni pomocného vystupu 2.
Tyto parametry prifazuji funkce pro pomocné vystupy 1 a 2. Jsou mozné nasledujici

funkce:

AL I-RLE - damilaz3

HER - HBA

LER - LBA

£5-1 —£5-2 - Casovysignd 1-2

FPEnd - konec programu

SEL - zacdtek programového kroku
SErr - poruchal

£333 - porucha 2

12



ALE | -Typaamul

ALEd -Typadarmu2

ALed -Typadarmu3
Tyto parametry uréuji funkce alarmi 1 — 3. Nastaveni se provadi ¢iselnym kédem podle
nasledujici tabulky:
nastavena funkce alarmu
hodnota
1 horni adolni limit alarmu (odchylka)
2 horni limit alarmu (odchylka)
3 dolni limit alarmu (odchylka)
4 horni a dolni limit rozsahu alarmu (odchylka)
5 horni adolni limit alarmu se zalohovou sekvenci (odchylka)
6 horni limit alarmu se zal ohovou sekvenci (odchylka)
7 dolni limit alarmu se zalohovou sekvenci (odchylka)
8 absolutni hodnota horniho limitu alarmu
9 absolutni hodnota dolniho limitu alarmu
10 absolutni hodnota horniho limitu alarmu se zalohovou sekvenci
11 absolutni hodnota dolniho limitu alarmu se zalohovou sekvenci
(]

AL i - Alarm 1 rozepnuty pii alarmu
AL dn - Alarm 2 rozepnuty pri darmu

AL 3 - Alarm 3 rozepnuty pri darmu
Tyto parametry uréuji typ alarmového vystupu, NO nebo NC. Nastaveni jen-a - NO
An~-L -NC.

- Primalreverzni ¢innost. Tento parametr uréuje chovani vystupu regulatoru v zavisl osti
na zmeng vstupni veliciny. Pri ptime ¢innosti vystupni velic¢ina roste se stoupajici
vstupni hodnotou, pii reverzni ¢innosti vystupni velic¢ina klesa se stoupgjici vstupni
hodnotou. Nastaveni:

[}
=
(a'n]
g

ar -~ - reverzni ¢innost
ar-d - piimacginnost
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Eut - expanzni méd

P-an - Cinnost po zapnuti. Nastavuje se zde ¢innost regul&oru, kterd nastane po jeho zapnuti:

=
20 (

- ,Continue", regulétor pokracuje v ¢innosti ve které byl pii vypnuti
- ,Reset", regulator piejde do stavu RESET

- ,Run®, regulator spusti nastaveny program

- ,Manual®, regulator piejde do rezimu ru¢niho fizeni MV

¢
Beu I gl X
2 22

~roy

E£5EL - Koncovapodminka. Urguje dalSi ¢innost regulétoru po skonéeni programu. Jsou mozna
nasledujici nastaveni:

r5E - Reset
5P - Kontinudni ¢innost s posledni hodnotou SP.
k-4 - Casovéjednotky programu. Nastavuje se zde, zda ¢asové nastaveni programu bude
v hodinach, nebo minutéach:
Lz =

HHrn - Hodiny, minuty
An55 - Minuty, sekundy

k-Pr - Casové krokové nastaveni/strmost nériistu. Je mozné prepnout mezi dvémi
alternativami programovani ¢asoveé krivky:

EZAE - Casové krokové nastaveni
P - Nastaveni pomoci strmosti nartistu

P-4 - Casovéjednotky pii nastavovani pomoci strmosti naristu. Nastaveni:
A - Minuty
H - Hodiny

Pubt - PV pii startu. Jsou mozZné dvé hodnoty PV pri spusténi programu regul ace:

Pu - Program zagtinav bodg, ve kterém se prévé nachazi PV
5P - SPzatinaod kroku O (normalni program)

-5 - Sitkacekani. Ureuje Sirku, po kterou program ceka s dal$i sekvenci pti rozdilu mezi
SP aPV. Zadava se v pridusnych jednotkéch od 0 do 9999. Pri zadani hodnoty O je
Tento parametr vypnut.

~PRL - Alarmv prab&hu rampy umoznén. Nastavuje se zde umoznéni, nebo znemoznéni

alarmu v prab&hu vykonavani vzestupné a sestupné rampy programul.

on - Alarm umoznén
oFF - Alarm znemoznén

14



- Praibeh vech kiivek umoznén. Je-li tento parametr nastaven naan, jSou po spusteni
programu postupné vykonavany vechny kiivky. Ktivky, které maji v parametru ~ Pk
v programovaci Urovni 0, budou vynechany.

- Nastaveni parametru alfa, pro zesileni nebo ztlumeni odezvy regulétoru pii zapnuti.
Nastavuje se v rozsahu 0.00 az 1.00. Neutralni nastaveni je O.65.

- Vypocteny zisk AT. Obvykle se pouzivaimplicitni hodnotatj. 1,0. Pro zrychleni
odezvy tuto hodnotu snizte, pro zvySeni stability tuto hodnotu zvyste. Zménu
proved'te pied spusténim AT.

- Automaticky navrat médu displeje. Jestlize nepouzivate Zadné tlagitko po dobu del i,
neZ je nastavena v tomto parametru v Urovni 0 — 2, nebo v programovacim modu,
regulator se automaticky vrati do rezimu PV / SP displej. Rozsah nastaveni je
0—99 sec. Je-li nastavena 0, je tato funkce zrusena.

- Hystereze AT. Urovné limitovanych cyklickych ¢innosti béhem provadéni AT jsou
jsou dany hysterezi pii spindni ON/OFF. Tento parametr nastavuje Sirku této
hystereze. Nastaveni je v rozsahu 0.1 aZ 9.9% z celé stupnice.

- Tento parametr miaZe byt pouZit pouze tehdy, je-li funkce LBA prifazena na vystup.
Je-li Sirka zmeény vystupni hodnoty regulaoru (MV) niZSi nez hodnota nastavena
v tomto parametru, regulétor toto vyhodnoti jako detekci LBA. Rozsah nastaveni
je 0,0 az 999,9% celé stupnice.
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- Volitelny méd

- Funkce vicenasobného setpointu (Z&dané hodnoty), udava pocet vstupa udé osti
pouZity pro piepinani Z&danych hodnot, maximané dva vstupy mohou byt pouZity pro
vybér mezi maximalné ctyimi setpointy.

- Prirazeni funkce vstupam udé osti, pokud nejsou pouZzity pro vicendsobny setpoint. Je
mozné volit mezi funkcemi chod/zastaveni, dakové/lokane, manud né/automaticky,
Hal d ON/OFF, Adwu ON, volba ¢isla programu (nutno pouzit 3 vstupy, prirazeni funkce

témto vstuptim udalosti je Penll, PEn {, PEAL)

pocet stopbitti komunikace (1 nebo 2)

délkaslova pii komunikaci (7 nebo 8 bitt)

typ parity (suda, lichg, z&dnd)

pirenosova rychlost v kbaudech/s (1,2; 2,4; 4,8; 9,6 a19,2)
adresa jednotky na komunikaci (0-99)

pritazeni veliciny na prenosovy vystup 4-20 mA (mozné hodnoty jsou 5F — aktudni
Z&ana hodnota, P —regulovana velicing, a — vystup , topeni“, £ -a — vystup chlazeni,
w-a — stupei otevieni ventilu u pozieng/proporciondnino modelu)

horni limit prenosového vystupu

dolni limit prenosového vystupu

povoleni alarmu piepa eni topidla

spusteni kalibrace (méieni) doby piebéhu motoru ventilu piipojeného na vystup
pozi¢né/proporciond niho modelu

zadani doby prebehu ventilu v modelech s pozi¢né/proporciondnim trizenim

pasmo necitlivosti vystupu pozi¢né/proporcionaniho modelu
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