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3 HGPOXYD

' NXMHPH�YiP��åH�MVWH�VL�]DNRXSLOL�LQWHOLJHQWQt�þtVOLFRYê�UHJXOiWRU�(�$.��NWHUê�9iP
XPRåQt�SURYiG W�QiVOHGXMtFt�þLQQRVWL�

• 9\EtUDW�]�PQRKD�GUXK �WHSORWQtFK�QHER�DQDORJRYêFK�YVWXS ��YtFHQiVREQê�YVWXS��
• 3RGSRURYDW�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt��SRX]H�W\S\�UHJXOiWRUX�SR]LþQ

proporcionální).
• 9\EtUDW�YêVWXSQt�IXQNFH�MDNR�MVRX� tGtFt�YêVWXS�QHER�DODUP��S L D]HQt�YêVWXSX��
• 3RXåtYDW�IXQNFL�+%$���DODUP�S L�VSiOHQt�WRSLGOD��SRX]H�VWDQGDUWQt�W\S\�UHJXOiWRU �
• 3RXåtYDW�þW\ L�QDVWDYRYDQp�KRGQRW\���63���VHWSRLQW��YtFHQiVREQi�IXQNFH�63��
• 3RXåtYDW�GiONRY � t]HQê�YVWXS�63�
• 0RQLWRURYDW�VP\þNX� t]HQt�SRPRFt�/%$��DODUP�S HUXãHQp�VP\þN\��
• 3RXåtYDW�NRPXQLNDþQt�IXQNFL�
• .DOLEURYDW�YVWXS�QHER�S HQRVRYê�YêVWXS�
• 'DOãt�S HGQRVWt�MH�YRGRW VQp�SURYHGHQt��1(0$����HNYLYDOHQW�,3����

7HQWR�PDQXiO�SRSLVXMH�SRXåLWt�NRPSDNWQtKR�þtVOLFRYpKR�UHJXOiWRUX�V�PQRKD
funkcemi.
3 HG�SRXåtYiQt�9DãHKR�UHJXOiWRUX�VL�SHþOLY �S HþW WH�D�SURVWXGXMWH�WHQWR�PDQXiO�
DE\VWH�]DMLVWLOL�VSUiYQp�SRXåtYiQt�UHJXOiWRUX�
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.RQYHQFH�SRXåLWp�Y�WRPWR�PDQXiOX

n Významy zkratek
9H�MPpQHFK�SDUDPHWU ��Y�þtVOHFK�D�YH�Y\VY WOLYNiFK�WH[WX�MVRX�Q NG\�SRXåLW\�QiVOHGXMtFt�]NUDWN\�
9ê]QDP�W FKWR�]NUDWHN�MH�QiVOHGXMtFt�

Zkratka Význam
PV (Process value) Regulovaná hodnota
MV (Manipulated value) $NþQt�YHOLþLQD
SP (Set point) Hodnota nastavení
RSP (Remote set point) Dálková hodnota nastavení
LSP (Local set point) Lokální hodnota nastavení
LBA (Loop break alarm) $ODUP�S HUXãHQp�VP\þN\
HB (Heater burnout) Spálení topidla
AT (Auto-tuning) $XWRPDWLFNp�ODG Qt
ST (Self-tuning) 6DPRþLQQp�ODG Qt

n -DN�þtVW�KRGQRW\�QD�GLVSOHML
Následující tabulky zobrazují vztah mezi symboly zobrazenými na displeji a písmeny abecedy.

n Ä5HIHUHQþQt³�]QDþND
7DWR�]QDþND�LQIRUPXMH�R�WRP��åH�QiVOHGXMt�]YOiã �XåLWHþQp�LQIRUPDFH�MDNR�MVRX�GRGDWHþQi�Y\VY WOHQt�D
MDNêP�]S VREHP�SRXåtYDW�IXQNFH�
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n 8SR]RUQ Qt
9êUREN\�20521�MVRX�Y\UREHQ\�SUR�SRXåLWt�SRGOH�QiOHåLWêFK�SRVWXS �NYDOLILNRYDQêP�SUDFRYQtNHP�D
SRX]H�SUR�~þHO\�SRSVDQp�Y�WpWR�S tUXþFH�
9�WpWR�S tUXþFH�MVRX�SRXåLW\�QiVOHGXMtFt�NRQYHQFH�SUR�]REUD]HQt�D�RGVWXS RYiQt�XSR]RUQ Qt��9åG\
GEHMWH�QD�LQIRUPDFH��X�NWHUêFK�VH�Y\VN\WXMt��1HGRGUåHQt�W FKWR�XSR]RUQ Qt�P åH�YpVW�NH�]UDQ Qt�OLGt
QHER�]QLþHQt�YêURENX�

 ��±�]REUD]XMH�LQIRUPDFL��NWHUi��SRNXG�QHEXGH�GRGUåHQD�
SUDYG SRGREQ �SRYHGH�NH�VPUWHOQpPX�~UD]X�QHER�W åNpPX�]UDQ Qt

 Výstraha ��±�]REUD]XMH�LQIRUPDFL��NWHUi��SRNXG�QHEXGH�GRGUåHQD��P åH�PtW�]D�QiVOHGHN
VPUWHOQê�~UD]�QHER�W åNp�]UDQ Qt

 Varování �±�]REUD]XMH�LQIRUPDFL��NWHUi��SRNXG�QHEXGH�GRGUåHQD��P åH�YpVW�N� UHODWLYQ
YiåQpPX�QHER�OHKNpPX�]UDQ Qt��]QLþHQt�YêURENX�QHER�MHKR�FK\EQp�þLQQRVWL�
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n Jak je organizován tento manuál

ÒþHO Název Popis

l Seznámení se základními
charakteristikami regulátoru
E5AK

Kapitola 1 - Úvod Tato kapitola popisuje
chrakteristiky regulátoru
(�$.��Qi]Y\�þiVWt�D�W\SLFNp
funkce

l Nastavení E5AK .DSLWROD�����3 tSUDYD Tato kapitola popisuje
þLQQRVWL��NWHUp�PXVt�EêW
SURYHGHQ\��QDS ��LQVWDODFH�
propojení a nastavení
S HStQDþ ��S HGWtP��QHå
P åHWH�SRXåtYDW�UHJXOiWRU
E5AK

l =iNODGQt�þLQQRVWL�(�$. Kapitola 3 - Základní
þLQQRVWL
Kapitola 5 - Parametry

Tyto kapitoly popisují jak
SRXåtYDW�WODþtWND�QD�þHOQtP
panelu a jak sledovat displej
S L�QDVWDYRYiQt�SDUDPHWU
hlavních funkcí pro E5AK

l $SOLNRYDQp�þLQQRVWL�(�$. Kapitola 4 - Aplikovaná
þLQQRVW
Kapitola 5 - Parametry

7\WR�NDSLWRO\�SRSLVXMt�G OHåLWp
funkce regulátoru E5AK a jak
SRXåtYDW�SDUDPHWU\�SUR�SOQp
SRXåtYiQt�(�$.�

l 8åLWt�SR]LþQ �
proporcionálního typu
regulátoru

Kapitola 4 - Aplikovaná
þLQQRVW�������9êE U� tGtFtFK
metod

Tato kapitola popisuje funkce
Y\VORYHQ �Y]WDåHQp�N
SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtP
W\S P�UHJXOiWRU

l Komunikace s hostitelským
SRþtWDþHP

.DSLWROD�����8åLWt
NRPXQLNDþQtFK�IXQNFt

Tato kapitola popisuje
]HMPpQD�NRPXQLNDþQt�SRYHO\
D�SRVN\WXMH�XNi]N\�SURJUDP

l Kalibrace Kapitola 7 - Kalibrace Tato kapitola popisuje
]S VRE�NDOLEURYiQt�(�$.
XåLYDWHOHP

l 2GVWUD RYiQt�]iYDG .DSLWROD�����2GVWUD RYiQt
závad

Tato kapitola popisuje co
G ODW��MHVWOLåH�QDVWDQRX
problémy
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3 L�LQVWDORYiQt�WRKRWR�UHJXOiWRUX�Y QXMWH�SR]RUQRVW
následujícímu

• 3 L�Y\MtPiQt�UHJXOiWRUX�]H�VN t N\�VH�QHGRWêNHMWH�YQLW QtFK�HOHNWURQLFNêFK�þiVWt�D�]DEUD WH�SiGX
QHER�SUXGNêP�QiUD] P�

• 8GUåXMWH�SURVWRU�RNROR�UHJXOiWRUX�YROQê�SUR�GRVWDWHþQê�RGYRG�WHSOD�

• 3RXåtYHMWH�QDS Wt�RG�����GR����9����Då����+]��3 L�]DSQXWt�PXVt�EêW�S HGHSVDQi�KRGQRWD�QDS Wt
S LYHGHQD�GR�GYRX�VHNXQG�

• 3 L�S LSRMRYiQt�NDEHO �N�YVWXSQtP�QHER�YêVWXSQtP�S tYRG P�UHJXOiWRUX�SUR�VQtåHQt�YOLYX�UXãHQt
YH]P WH�Y�~YDKX�QiVOHGXMtFt�ERG\�
• 1HFKWH�GRVWDWHþQRX�Y]GiOHQRVW�PH]L�YêNRQRYêPL�S tYRG\��QDSiMHQt��D�YVWXSQtPL�QHER
výstupními vývody.
• 9\KQ WH�VH�SDUDOHOQtPX�QHER�VSROHþQpPX�YHGHQt�Y\VRNRQDS RYêFK�]GURM �D�YêNRQRYêFK
vedení s velkým proudem.
• 3RXåtYiQt�RGG OHQêFK�YHGHQt��NDQiO �D�VWtQ QêFK�YRGLþ �MH�WDNp�XåLWHþQp�SUR�RFKUDQX
UHJXOiWRUX�D�MHKR�S tYRG �S HG�UXãHQtP�

• =DMLVW WH�FR�QHMY Wãt�Y]GiOHQRVW�PH]L�UHJXOiWRUHP�D�]D t]HQtPL��NWHUi�PDMt�YêNRQRYp�
Y\VRNRIUHNYHQþQt�QHER�YêERMRYê�YêVWXS��Y\VRNRIUHNYHQþQt�VYi HþN\��Y\VRNRIUHNYHQþQt�ãLFt�VWURMH
DSRG����7DWR�]D t]HQt�PRKRX�]S VRELW�SRUXFK\�Y�þLQQRVWL�UHJXOiWRUX�

• 3RXåtYiWH�OL�YHONi�SRPRFQi�]D t]HQt�QHER�MDNpNROLY�S tYRG\�N�QLP��SDN�S LSRMWH�S HS RYê�FKUiQLþ
QHER�SURWLSRUXFKRYê�ILOWU�N�]D t]HQt�SUR�RGVWUDQ Qt�UXãHQt��NWHUp�E\�PRKOR�RYOLYQLW�V\VWpP
UHJXOiWRUX��=HMPpQD�PRWRU\��WUDQVIRUPiWRU\��VROHQRLG\�D�FtYNRYp�PDJQHW\�PDMt�]QDþQRX�LQGXNWLYQt
VORåNX��NWHUi�P åH�JHQHURYDW�YHOPL�VLOQi�UXãHQt�

• 3 L�PRQWiåL�ILOWUX�UXãHQt�VH�QHMG tYH�S HVY GþWH��]GD�RGSRYtGi�QDS Wt�ILOWUX�D�MHKR�SURXGRYp�]DWtåHQt
D�SRWRP�S LSRMWH�ILOWU�FR�QHMEOtåH�N�UHJXOiWRUX�

• 1HSRXåtYHMWH�UHJXOiWRU�Y�PtVWHFK��NGH�P åH�VH�P åH�Y\VN\WQRXW�QiPUD]D��NRQGHQ]DFH�YRGQtFK
SDU��SUDFK�D�NRUR]LYQt�SO\Q\��]HMPpQD�SO\Q\�REVDKXMtFt�VtUX�QHER�þSDYHN���D�GiOH�Y�PtVWHFK�V
PHFKDQLFNêPL�QiUD]\�D�YLEUDFHPL��VH�VW tNDMtFtPL�WHNXWLQDPL�QHER�V�ROHMRYêPL�SDUDPL��7DNp�VH
Y\YDUXMWH�PtVW P��NGH�P åH�EêW�UHJXOiWRU�RYOLYQ Q�]QDþQRX�WHSORWQt�UDGLDFt��QDS ��SHF��QHER
SUXGNêPL�]P QDPL�WHSORW�

• 2NROQt�WHSORWD�PXVt�EêW�XGUåRYiQD�PH]L����°&�Då���°&��2NROQt�YOKNRVW�PXVt�EêW�GUåHQD�PH]L���%
Då���%�UHODWLYQt�YOKNRVWL��EH]�RMtQ Qt�QHER�NRQGHQ]DFH���-HVWOLåH�MH�UHJXOiWRU�XPtVW Q�XYQLW
tGtFtKR�SDQHOX��SDN�RNROQt�WHSORWD�PXVt�EêW�XGUåRYiQD�SRG���°&�YþHWQ �WHSORW\�RNROR�UHJXOiWRUX�
-H�OL�UHJXOiWRU�Y\VWDYHQ�WHSORWQtPX�]i HQt��SDN�SRXåLMWH�YHQWLOiWRU�SUR�RFKOD]HQt�SRYUFKX�UHJXOiWRUX
pod 55°C.

• 6NODGXMWH�UHJXOiWRU�S L�RNROQt�WHSORW �PH]L����°&�Då���°C. Okolní vlhkost musí být mezi 35%�Då
85%�UHODWLYQt�YOKNRVWL��EH]�RMtQ Qt�QHER�NRQGHQ]DFH��

• 1LNG\�QHSRNOiGHMWH�W åNp�S HGP W\�QD�UHJXOiWRU�QHER�QHY\VWDYXMWH�UHJXOiWRU�WODNX��NWHUê�E\�PRKO
]S VRELW�GHIRUPDFH�D�SRãNR]HQt�E KHP�SURYR]X�QHER�VNODGRYiQt�

• 9\KQ WH�VH�SRXåtYiQt�UHJXOiWRUX�Y�PtVWHFK�EOt]NR�UDGLRYêFK�QHER�WHOHYL]QtFK�S LMtPDþ �QHER
EH]GUiWRYêFK�]D t]HQt��7DWR�]D t]HQt�PRKRX�]S VRELW�Y\VRNRIUHNYHQþQt�UXãHQt��NWHUp�QHS t]QtY
RYOLY XMH�þLQQRVW�UHJXOiWRUX�
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Kapitola 1   Úvod

7DWR�NDSLWROD�S HGVWDYXMH�UHJXOiWRU�(�$.��7XWR�NDSLWROX�E\�VL�P OL�XUþLW �S HþtVW
WL�XåLYDWHOp��NWH t�VH�VHWNiYDMt�V�UHJXOiWRUHP�SRSUYp�
3UR�SRGUREQ Mãt�VH]QiPHQt�V�SRXåLWtP�UHJXOiWRUX�D�V�QDVWDYHQtP�SDUDPHWU
S HVP UXMWH�VH�QD�NDSLWROX���

�����������������������������������������������������1i]Y\�þiVWt........................................................ 1-2
�������������������������������������������������������+ODYQt�þiVWL........................................................ 1-2
�������������������������������������������������������ýHOQt�SDQHO ........................................................ 1-2
                                                       O displejích........................................................ 1-3
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1.1 1i]Y\�þiVWt

n +ODYQt�þiVWL

n ýHOQt�SDQHO
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n O displejích

l 'LVSOHM�þ�� =REUD]XMH�UHJXORYDQRX�KRGQRWX�QHER�V\PERO\�SDUDPHWU �

l 'LVSOHM�þ�� =REUD]XMH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX��DNþQt�YHOLþLQX�QHER�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �

l Indikátory
þLQQRVWL

• OUT1         : 6YtWt��NG\å�SXOVQt�YêVWXSQt�IXQNFH�S L D]HQi�³ tGtFtPX�
výstupu 1” je ve stavu ON (zapnuto).

• OUT2         : 6YtWt��NG\å�SXOVQt�YêVWXSQt�IXQNFH�S L D]HQi�³ tGtFtPX�
výstupu 2” je ve stavu ON (zapnuto).

• SUB1         : 6YtWt��NG\å�YêVWXSQt�IXQNFH�S L D]HQi�³SRPRFQpPX�YêVWXSX��´�
je ve stavu ON (zapnuto).

• SUB2         : 6YtWt��NG\å�YêVWXSQt�IXQNFH�S L D]HQi�³SRPRFQpPX�YêVWXSX��´�
je ve stavu ON (zapnuto).

• MANU        : 6YtWt�Y�PyGX�PDQXiOQt�þLQQRVWL�
• STOP         : 6YtWt��NG\å�þLQQRVW�E\OD�]DVWDYHQD�
• RMT           : 6YtWt�E KHP�GiONRYpKR� t]HQt�
• RST            : 6YtWt�E KHP�GiONRYp�þLQQRVWL�63�
• AT            : 5R]VY FXMH�VH�S L�DXWRPDWLFNpP�ODG Qt�

l Sloupcový
diagram

U standardního typu regulátoru (E5AK-AA2) tento sloupcový diagram
]REUD]XMH�DNþQt�YHOLþLQX��WHSOR��Y���%�QtFK�S tU VWFtFK�QD�MHGHQ�VHJPHQW�
U�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX��(�$.�355���WHQWR�VORXSFRYê
GLDJUDP�]REUD]XMH�RWHY HQt�YHQWLOX�Y���%�QtFK�S tU VWFtFK�QD�MHGHQ�VHJPHQW�

n Jak
SRXåtYDW
WODþtWND

1iVOHGXMtFt�þiVW�SRSLVXMH�]iNODGQt�SRXåLWt�WODþtWHN

l 7ODþtWNR� .DåGp�VWLVNQXWt�WRKRWR�WODþtWND�S HStQi�PH]L�DXWRPDWLFNRX�D�PDQXiOQt�þLQQRVWt�

l 7ODþtWNR� )XQNFH�WRKRWR�WODþtWND�VH�P Qt�SRGOH�WRKR��MDN�GORXKR�MH�VWLVNQXWR��-H�OL�WODþtWNR
VWLVNQXWR�SR�GREX�NUDWãt�QHå�MHGQD�VHNXQGD��MVRX�S HStQiQ\�SDUDPHWU\��-H�OL
stisknuto po dobu 1 sekunda nebo déle, pak se objeví na displeji nabídka. Od
WRKRWR�ERGX��S L�SRSLVX�þLQQRVWL�WODþtWHN���YêUD]�³VWLVNQ WH�WODþtWNR´�]QDPHQi
VWLVNQXWt�WODþtWND�SR�GREX�NUDWãt�QHå���VHNXQGD�
3RGUREQRVWL�R�S HStQiQt�SDUDPHWU �D�SRORåN\�QDEtGN\�QD�GLVSOHML���YL]�VWUDQD��±
8.

l 7ODþtWND� .DåGp�VWLVNQXWt�WODþtWND� �]Y\ãXMH�QHER�SRVXQXMH�GRS HGX�KRGQRW\�QHER
QDVWDYHQt�QD�GLVSOHML�þ����]DWtPFR�NDåGp�VWLVNQXWt�WODþtWND� �VQLåXMH�QHER
YUDFt�KRGQRW\�QHER�QDVWDYHQt�QD�GLVSOHML�þ���

)XQNFH�VH�P Qt��QDS tNODG��NG\å�MH�WODþtWNR� �VWLVNQXWR�VRXþDVQ �V�WODþtWNHP
]REUD]HQt�QHER�NG\å�MH�WODþtWNR�VWODþHQR�WUYDOH��3RGUREQRVWL���YL]�VWUDQD
�����7DNp�NDSLWRO\���D���SRSLVXMt�S tNODG\�SRXåLWt�U ]QêFK�NRPELQDFt�WODþtWHN�
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1.2 Vstup a výstup

9VWXS�XGiORVWL

9VWXS�GiONRYp
63

&7�YVWXS
3RWHQFLRPHWU

7HSORWQt�YVWXS
1DS RYê�YVWXS
3URXGRYê�YVWXS

5HJXOiWRU

3RPRFQê�YêVWXS��

3RPRFQê�YêVWXS���

3 HQRVRYê�YêVWXS

tGtFt�YêVWXS��

tGtFt�YêVWXS��

&K\ED��

&K\ED��

&K\ED��

/%$

+%$

$ODUP��

$ODUP��

$ODUP��

tGtFt�YêVWXS
�FKOD]HQt�

tGtFt�YêVWXS
�WRSHQt�

n Vstup Regulátor E5AK podporuje následující vstupy: teplotní vstup, proudový vstup,
QDS RYê�YVWXS��YVWXS�&7��SURXGRYê�WUDQVIRUPiWRU����SRWHQFLRPHWU��GiONRYê
vstup SP a vstup události.

l Teplotní vstup,
proudový vstup,
QDS RYê�YVWXS

• 9\EUiQ�D�S LSRMHQ�N�UHJXOiWRUX�P åH�EêW�SRX]H�MHGHQ�]H�YVWXS ���WHSORWQt�
SURXGRYê�QHER�QDS RYê��9êãH�XYHGHQê�REUi]HN�XND]XMH�WHSORWQt�YVWXS
S LSRMHQê�N�UHJXOiWRUX�

• 1D�WHSORWQt�YVWXS�PRKRX�EêW�S LSRMHQD�QiVOHGXMtFt�WHSORWQt�þLGOD�
7HUPRþOiQN\��.��-��7��(��/��8��1��5��6��%��:��3/,,
3ODWLQRYê�RGSRURYê�WHSORP U��-3W�����3W���

• 1D�SURXGRYê�YVWXS�PRKRX�EêW�S LYHGHQ\�QiVOHGXMtFt�SURXG\�
��Då���P$����Då���P$

• 1D�QDS RYê�YVWXS�PRKRX�EêW�S LSRMHQD�QiVOHGXMtFt�QDS Wt�
��Då��9VV����Då��9VV����Då���9VV

l Vstup CT /
potenciometr

• 8�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX��(�$.�$$���S LSRMWH�YVWXS�&7��SRXåtYiWH�OL
funkci HBA (alarm spáleného topidla).

• 8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX��(�$.�355���S LSRMWH
SRWHQFLRPHWU��SRXåtYiWH�OL�PRQLWRURYiQt�RWHY HQt�YHQWLOX�

l Dálkový vstup
SP

-H�OL�XPRåQ QD�IXQNFH�GiONRYp�63��MVRX�MDNR�GiONRYp�63�SRXåLW\�YVWXS\�Y
UR]VDKX���Då���P$�
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l Vstup události 3RXåtYiWH�OL�YVWXS�XGiORVWL��S LSRMWH�MHM�QD�YVWXSQt�MHGQRWNX��(���&.%���0 åHWH
Y\EUDW�]�QiVOHGXMtFtFK�S WL�YVWXS �XGiORVWt�

Vícenásobný SP
Chod/zastavení
Dálkový/místní
Automatický/manuální
Mód SP

n Výstup 5HJXOiWRU�(�$.�SRGSRUXMH�QiVOHGXMtFtFK�S W�YêVWXS �
tGtFt�YêVWXS��
tGtFt�YêVWXS��

Pomocný výstup 1
Pomocný výstup 2
3 HQRVRYê�YêVWXS

.G\å�SRXåtYiWH� tGtFt�YêVWXS\���D����S LSRMWH�YêVWXSQt�MHGQRWNX��SURGiYiQD
RGG OHQ ���-H�N�GLVSR]LFL�GHY W�YêVWXSQtFK�MHGQRWHN�SUR�Y\WYR HQt�YêVWXSQt
NRQILJXUDFH�REYRG ��3 L�SRXåtYiQt�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��S LSRMWH�MHM�QD
NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX��(���$.)��

Poznámka: �9êVWXSQt�IXQNFH�UHJXOiWRUX�(�$.�QHSUDFXMt�SR�GREX�S WL�VHNXQG
od zapnutí regulátoru.

l 3 L D]HQt
YêVWXS

Regulátor E5AK podporuje následujících 10 výstupních funkcí:
tGtFt�YêVWXS��WRSHQt�
tGtFt�YêVWXS��Fhlazení)

$ODUP\���Då��
HBA
LBA
Chyba 1 (chyba vstupu)
&K\ED����FK\ED�S HYRGQtNX�$�'�
Chyba 3 (chyba vstupu RSP)

7\WR�YêVWXSQt�IXQNFH�S L D WH�N� tGtFtPX�YêVWXSX���� tGtFtPX�YêVWXSX���
pomocnému výstupu 1 a pomocnému výstupu 2.
9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�X�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX��(�$.�355��
MH�MDNR� tGtFt�YêVWXS�YêVWXS���SRXåLW�UR]StQDFt�YêVWXS�D�MDNR� tGtFt�YêVWXS���MH
SRXåLW�VStQDFt�YêVWXS�� tGtFt�YêVWXS\���D���QHPRKRX�EêW�SRXåLW\�MDNR�S L D]HQp
PtVWR�XUþHQt��7DNp�]�YêVWXSQtFK�IXQNFt�MVRX�]DEORNRYiQ\� tGtFt�YêVWXS��WRSHQt��
tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt���+%$�D�/%$�
8�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�H[LVWXMt�RPH]HQt��MDNp�S L D]HQt�PtVWD�XUþHQt
P åH�EêW�SRXåLWR�� tGtFt�YêVWXS���� tGtFt�YêVWXS����SRPRFQê�YêVWXS���D�SRPRFQê
výstup 2). Podrobnosti - viz 3.3 Nastavení výstupních specifikací.
9�S tNODGX�QD�S HGFKR]t�VWUiQFH�MH�³ tGtFt�YêVWXS��WRSHQt�´�S L D]HQ�N�³ tGtFtPX
YêVWXSX��´��³DODUP��´�MH�S L D]HQ�N�³ tGtFtPX�YêVWXSX��´�D�³DODUP��´�MH�S LSRMHQ�N
³SRPRFQpPX�YêVWXSX��´��3RGOH�WRKR�MH�XVSR iGiQt�WDNRYp��åH� tGtFt�YêVWXS
WRSHQt�MH�S LSRMHQ�N� tGtFtPX�YêVWXSX����YêVWXS�DODUPX�MH�S LSRMHQ�N� tGtFtPX
výstupu 2 a pomocnému výstupu 1.
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tGtFt�YêVWXS\���D���MVRX�SRXåLW\�Y�]iYLVORVWL�QD�UR]GtOHFK�YH�]S VREHFK� t]HQt
podle následujícího.

=S VRE� t]HQt Model tGtFt�YêVWXS����� tGtFt výstup 2
6WDQGDUGQt� t]HQt E5AK-AA2 tGtFt�YêVWXS��WRSHQt����$ODUP��DWG�
t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt E5AK-AA2 tGtFt�YêVWXS��WRSHQt���� tGtFt�YêVWXS

(chlazení)
3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt E5AK-PRR2 Sepnuto / rozepnuto

l 3 HQRVRYê
výstup

• 5HJXOiWRU�(�$.�SRGSRUXMH�QiVOHGXMtFtFK�ãHVW�S HQRVRYêFK�YêVWXS �
Nastavená hodnota
1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63
Regulovaná hodnota
7RSQi�VWUDQD�DNþQt�YHOLþLQ\
&KODGtFt�VWUDQD�DNþQt�YHOLþLQ\
2WHY HQt�YHQWLOX

9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�WRSQi�FKODGtFt�VWUDQD�DNþQt�YHOLþLQ\�P åH�EêW�YêVWXSHP
pouze u�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�D�RWHY HQt�YHQWLOX�P åH�EêW�YêVWXSHP�X
SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�
7\WR�S HQRVRYp�YêVWXS\�PRKRX�EêW�YêVWXS\�SRWp��FR�E\O\�S L]S VREHQ\�D
QDVWDYHQ\��1DVWDYHQt�KRUQtKR�OLPLWX�KRGQRW\�QLåãtKR�QHå�GROQt�OLPLW�KRGQRW\�MH
GRYROHQR��WXGtå�RSDþQp�QDVWDYHQt�P åH�EêW�WDNp�SURYHGHQR�
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1.3 Parametry a nabídky

n Typy
SDUDPHWU

3DUDPHWU\�UHJXOiWRUX�(�$.�MVRX�UR]ORåHQ\�PH]L�QiVOHGXMtFtFK�GHY W�PyG �
Ochranný mód
Manuální mód
0yG�~URYH ��
0yG�~URYH ��
0yG�~URYH ��
Nastavovací mód
Expansní mód
Volitelný mód
.DOLEUDþQt�PyG

1DVWDYHQt�SDUDPHWU �Y�NDåGpP�]H�VHGPL�PyG ��Y\MPD�RFKUDQQpKR�D
PDQXiOQtKR�PyGX��P åH�EêW�NRQWURORYiQR�D�XSUDYRYiQR�YêE UHP�S L
zobrazení nabídky.

l Ochranný mód 7HQWR�PyG�VH�SRXåtYi�SUR�RPH]HQt�SRXåtYiQt�QDEtGN\�D�WODþtWND� .
2FKUDQQi�IXQNFH�]DEUD XMH�QHFKW Qp�PRGLILNDFL�SDUDPHWU �D�S HStQiQt�PH]L
DXWRPDWLFNêP�D�UXþQtP� t]HQtP�

l Manuální mód 9�WRPWR�PyGX�P åH�EêW�UHJXOiWRU�]DSQXW�UXþQt�þLQQRVWt��$NþQt�YHOLþLQD�P åH
EêW�UXþQ �RYOiGiQD�SRX]H�Y�WRPWR�PyGX�

l 0yG�~URYH �� 5HJXOiWRU�QDVWDYWH�QD�WHQWR�PyG�E KHP�QRUPiOQt�þLQQRVWL��9�WRPWR�PyGX
P åHWH�P QLW�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�E KHP�þLQQRVWL�D�S L�VSXãW Qt�D�]DVWDYHQt�
0 åHWH�WDNp�PRQLWRURYDW��QH�P QLW��UHJXORYDQRX�KRGQRWX��UDPSX�63�D�DNþQt
YHOLþLQX�

l 0yG�~URYH �� 7RWR�MH�KODYQt�PyG�SUR�QDVWDYRYiQt� t]HQt��9�WRPWR�PyGX�P åHWH�SURYiG W
DXWRPDWLFNp�ODG Qt��$7���QDVWDYRYDW�KRGQRW\�DODUPX�� tGtFt�SHULRGX�D
parametry PID.

l 0yG�~URYH �� 7RWR�MH�SRPRFQê�PyG�SUR�QDVWDYHQt� t]HQt��9�WRPWR�PyGX�P åHWH�QDVWDYLW
SDUDPHWU\�SUR�RPH]HQt�DNþQt�YHOLþLQ\��S HStQDW�PH]L�PyG\�GiONRYê�D�ORNiOQt�
S HStQDW�PH]L�PyG\�63�D�QDVWDYRYDW�DODUP�S HUXãHQp�VP\þN\��/%$���K\VWHUH]L
DODUPX�D�KRGQRWX�GLJLWiOQtKR�ILOWUX�YVWXS �

l Nastavovací
mód

7RWR�MH�PyG�SUR�QDVWDYHQt�]iNODGQtFK�VSHFLILNDFt��9�WRPWR�PyGX�P åHWH
QDVWDYLW�SDUDPHWU\��NWHUp�PXVt�EêW�]NRQWURORYiQ\�QHER�QDVWDYHQ\�S HG�þLQQRVWt
MDNR�MVRX�W\S�YVWXSX��KRGQRWD�P tWND��XUþHQt�YVWXS �D�S tPi�UHYHU]Qt�þLQQRVW�

l Expansní mód 7RWR�MH�PyG�SUR�QDVWDYHQt�UR]ãt HQêFK�IXQNFt��9�WRPWR�PyGX�P åHWH
QDVWDYRYDW�67��VDPRþLQQp�QDODG Qt���RPH]RYDþ�QDVWDYHQt�63��QDVWDYHQp
KRGQRW\���YROLW�]GRNRQDOHQp�3,'�QHER�GYRXVWDYRYp��21�2))�� t]HQt�
specifikaci metody znovunastavení zálohové sekvence a dobu pro automatický
návrat k monitorovacímu displeji.

l Volitelný mód 7RWR�MH�PyG�SUR�QDVWDYRYiQt�YROLWHOQêFK�IXQNFt��7HQWR�PyG�VL�P åHWH�Y\EUDW�MHQ
NG\å�MH�YROLWHOQi�MHGQRWND�XPtVW QD�Y�UHJXOiWRUX��9�WRPWR�PyGX�VL�P åHWH
QDVWDYLW�NRPXQLNDþQt�SRGPtQN\��S HQRVRYê�YêVWXS�D�SDUDPHWU\�YVWXSX�XGiORVWL
WDN��DE\�RGSRYtGDO\�W\SX�YROLWHOQp�MHGQRWN\�SRXåLWp�Y�UHJXOiWRUX��9�WRPWR�PyGX
MVRX�WDNp�XPtVW Q\�EORNRYDFt�IXQNFH�S L�VSiOHQt�WRSLGOD��GRED�S HVXQX�SR]LþQ �
SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt�D�SDUDPHWU\�GiONRYp�]P Q\�P tWND�63�



KAPITOLA 1   ÚVOD

1-8

l .DOLEUDþQt�PyG 7HQWR�PyG�SRVN\WXMH�XåLYDWHOL�PRåQRVW�NDOLEURYDW�YVWXS\�D�S HQRVRYê�YêVWXS�
3 L�NDOLEUDFL�YVWXSX�MH�NDOLEURYiQ�Y\EUDQê�W\S�YVWXSX��NGHåWR�S HQRVRYê�YêVWXS
P åH�EêW�NDOLEURYiQ�SRX]H��NG\å�MH�NRPXQLNDþQt�MHGQRWND��(���$.)��SRXåLWD�Y
regulátoru.

n 9êE U�PyG 1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�SR DGt�YH�NWHUpP�MVRX�PyG\�Y\EtUiQ\�

l Zobrazení
nabídky

• 3UR�YêE U�]REUD]HQt�QDEtGN\�Y�NWHUpPNROLY�]�YêãH�XYHGHQêFK�PyG ��Y\MPD
RFKUDQQpKR�D�PDQXiOQtKR�PyGX��VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ
��VHNXQG\��-HVWOLåH�Y\EHUHWH�SRåDGRYDQê�PyG�SRXåLWtP�WODþtWHN�  a 
D�VWLVNQHWH�WODþtWNR� , pak se zobrazí nejvyšší parametr daného módu.

• .G\å�MVWH�VL�Y\EUDOL�]REUD]HQt�QDEtGN\��SDN�MH�Y\EUiQ�S HGFKR]t�PyG�
1DS tNODG��MHVWOLåH�MVWH�VL�Y\EUDOL�]REUD]HQt�QDEtGN\�S L�PyGX�~URYH ����SDN
GLVSOHM�þ���VH�]P Qt�QD�[ ], jak je zobrazeno vlevo.

• &KUiQ Qp�PyG\�QHPRKRX�EêW�Y\EUiQ\��=REUD]HQt�QDEtGN\�VH�WDNp�QHREMHYt�
SRNXG�MVRX�PyG\�FKUiQ Q\�Då�GR�PyGX�~URYH ���

l 0yG\�~URYH
0�Då��

• -HVWOLåH�VL�]YROtWH�[ ][ ][ ] v zobrazení nabídky, pak jsou
Y\EtUiQ\�PyG\�~URYH ����~URYH ���D�~URYH ���Y�WRPWR�SR DGt�

• 7\WR�PyG\�MVRX�Y\EtUiQ\�S L�QHS HWUåLWpP� t]HQt�
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l Nastavovací mód
l Expansní mód
l Volitelný mód
l .DOLEUDþQt�PyG

• -HVWOLåH�VL�]YROtWH�[ ][ ][ ] nebo [ ] v zobrazení
nabídky, pak jsou vybírány módy nastavovací, expansní, volitelný a
NDOLEUDþQt�Y�WRPWR�SR DGt�

• .G\å�MVRX�W\WR�PyG\�Y\EUiQ\��SDN� t]HQt�MH�Y\QXORYiQR��UHVHW���7XGtå� tGtFt
Y\VWXS\�D�SRPRFQê�YêVWXS�MVRX�Y\SQXW\��2))���.G\å�MH�Y\EUiQ�GDOãt�PyG�
GRNXG�MH�Y�W FKWR�PyGHFK��Y\QXORYiQt�MH�]UXãHQR�

l Ochranný mód • Pro nastavení regulátoru do ochranného módu nebo pro návrat do módu
~URYH ���]�RFKUDQQpKR�PyGX�VWLVNQ WH�VRXþDVQ �WODþtWND�  a  po
GREX�PLQLPiOQ ���VHNXQGD�

l Manuální mód • 3UR�QDVWDYHQt�UHJXOiWRUX�GR�PDQXiOQtKR�PyGX�VWLVNQ WH�WODþtWNR�  po
GREX�PLQLPiOQ ���VHNXQGD�Y�PyGX�~URYH ���Då����3UR�QiYUDW�GR�PyGX
~URYH ���Då���]�PDQXiOQtKR�PyGX�VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ
1 sekunda.

n 9êE U
SDUDPHWU

• .G\å�QHMVWH�Y�PDQXiOQtP�PyGX��NDåGp�VWLVNQXWt�WODþtWND� �S HStQi
parametr.

• -HVWOLåH�VWLVNQHWH�WODþtWNR�  u posledního parametru, zobrazení se vrací k
prvnímu parametru.

3DUDPHWU
Q

3DUDPHWU
�

3DUDPHWU
�

3DUDPHWU
�

n Trvalé
XORåHQt
nastavení

• .G\å�MVWH�]P QLOL�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX��Y\EHUWH�SDUDPHWU�SRXåLWtP�WODþtWHN
 a �D�EX �SRQHFKWH�QDVWDYHQt�SR�GREX�QHMPpQ ���VHNXQG\�QHER

VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��7R�WUYDOH�XORåt�QDVWDYHQt�
• .G\å�MH�Y\EUiQ�GDOãt�SDUDPHWU��SDN�REVDK�SDUDPHWU �S HGWtP��QHå�E\O�PyG

]YROHQ��MH�WUYDOH�XORåHQ�
• .G\å�Y\StQiWH�QDSiMHQt��PXVtWH�QHMG tYH�XORåLW�QDVWDYHQt�D�REVDK�SDUDPHWU

�VWOLVNQXWtP�WODþtWND�  nebo zvolením jiného módu). Nastavení a obsah
SDUDPHWU �VH�Q NG\�SRXKêP�VWLVNQXWtP�WODþtWHN�  nebo �QH]P Qt�
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1.4 2�NRPXQLNDþQt�IXQNFL

5HJXOiWRU�(�$.�P åH�EêW�Y\EDYHQ�NRPXQLNDþQt�IXQNFt��NWHUi�GRYROXMH
NRQWURORYDW�D�QDVWDYRYDW�SDUDPHWU\�]�KRVWLWHOVNpKR�SRþtWDþH��-HVWOLåH
SRåDGXMHWH�NRPXQLNDþQt�IXQNFL��SDN�S LSRMWH�NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX��3UR
SRGUREQRVWL�R�NRPXQLNDþQt�IXQNFL�9iV�RGND]XMHPH�QD�NDSLWROX���

l RS-232C .G\å�SRXåtYiWH�NRPXQLNDþQt�IXQNFL�QD�UR]KUDQt�56����&��SDN�S LSRMWH
NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX�(���$.���

l RS-422 .G\å�SRXåtYiWH�NRPXQLNDþQt�IXQNFL�QD�UR]KUDQt�56������SDN�S LSRMWH
NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX�(���$.���

l RS-485 .G\å�SRXåtYiWH�NRPXQLNDþQt�IXQNFL�QD�UR]KUDQt�56������SDN�S LSRMWH
NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX�(���$.���
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1.5 O kalibraci

5HJXOiWRU�(�$.�MH�NDOLEURYiQ�S HG�RGHVOiQtP�RG�YêUREFH��8åLYDWHO�QHPXVt
SURWR�NDOLEURYDW�UHJXOiWRU�E KHP�REY\NOpKR�SRXåtYiQt�
-HVWOLåH�UHJXOiWRU�(�$.�PXVt�EêW�NDOLEURYiQ�XåLYDWHOHP��SDN�SRXåLMWH�SDUDPHWU\
XUþHQp�SUR�XåLYDWHOH�SUR�NDOLEURYiQt�WHSORWQtKR�YVWXSX��DQDORJRYpKR�YVWXSX
�QDS RYê��SURXGRYê��D�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��9ãLPQ WH�VL�WDNp��åH�NDOLEUDþQt
GDWD�MVRX�DNWXDOL]RYiQD�QD�SRVOHGQt�KRGQRWX�SRNDåGp��NG\å�MH�UHJXOiWRU
NDOLEURYiQ��.DOLEUDþQt�KRGQRW\�QDVWDYHQp�S HG�RGHVOiQtP�RG�YêUREFH�QHPRKRX
EêW�YUiFHQ\�SR�NDOLEUDFL�XåLYDWHOHP�

l Kalibrování
YVWXS

7\S�YVWXSX�Y\EUDQê�Y�SDUDPHWUX�MH�SRORåND��NWHUi�Pi�EêW�NDOLEURYiQD�
5HJXOiWRU�(�$.�MH�S LSUDYHQ�SUR�NDOLEURYiQt�QiVOHGXMtFtFK�þW\ �SDUDPHWU �
• 7HUPRþOiQHN
• 3ODWLQRYê�RGSRURYê�WHSORP U
• Proudový vstup
• 1DS RYê�YVWXS
'YD�SDUDPHWU\�MVRX�S LSUDYHQ\�SUR�WHUPRþOiQHN�D�QDS RYê�YVWXS�

l Kalibrování
S HQRVRYpKR
výstupu

3 HQRVRYê�YêVWXS�P åH�EêW�NDOLEURYiQ��NG\å�MH�S LSRMHQD�NRPXQLNDþQt�MHGQRWND
E53-AKF.

l Registrace
NDOLEUDþQtFK
~GDM

3 L�NDOLEURYiQt�NDåGp�SRORåN\�MVRX�NDOLEUDþQt�~GDMH�S HFKRGQ �UHJLVWURYiQ\�
7\WR�~GDMH�PRKRX�EêW�UHJLVWURYiQ\�MDNR�ILQiOQt�NDOLEUDþQt�~GDMH�SRX]H�NG\å�E\O\
YãHFKQ\�SRORåN\�QRY �NDOLEURYiQ\��9ãHFKQ\�SRORåN\�PXVt�EêW�S HFKRGQ
UHJLVWURYiQ\�S L�NDOLEUDFL�UHJXOiWRUX�(�$.�
3 L�UHJLVWURYiQt�~GDM �MH�WDNp�UHJLVWURYiQD�LQIRUPDFH��]GD�E\OD�þL�QHE\OD
kalibrace provedena.

3 L�NDOLEURYiQt�W FKWR�SRORåHN�PXVt�XåLYDWHO�S LSUDYLW�VDPRVWDWQi�P tFt
]D t]HQt�D�Y\EDYHQt��3UR�SRGUREQp�]DFKi]HQt�V�W PLWR�]D t]HQtPL�D�Y\EDYHQtP
Vás odkazujeme na odpovídající manuály.

Podrobnosti - viz Kapitola 7   Kalibrování
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.DSLWROD�����3 tSUDYD

7DWR�NDSLWROD�SRSLVXMH�þLQQRVWL��NWHUp�E\VWH�P OL�SURYpVW�S HG�]DSQXWtP
regulátoru E5AK.

                                                 2.1 Nastavení .......................................................... 2-2
                                                       Vyjmutí .............................................................. 2-2
                                                       Nastavení výstupní jednotky ............................. 2-3
                                                       Nastavení volitelné jednotky.............................. 2-4
                                                 2.2 Instalování ......................................................... 2-5
�������������������������������������������������������5R]P U\ ............................................................ 2-5
�������������������������������������������������������9ê H]�Y�SDQHOX................................................... 2-5
�������������������������������������������������������0RQWiå............................................................... 2-6
�����������������������������������������������������.DEHOiå�YêYRG ................................................. 2-8
�������������������������������������������������������8VSR iGiQt�YêYRG ........................................... 2-8
�������������������������������������������������������2SDW HQt�S L�NDEHOiåL ......................................... 2-8
�������������������������������������������������������.DEHOiå ............................................................. 2-8
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2.1 Nastavení

• 8�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�S HG�PRQWiåt�UHJXOiWRUX�QDVWDYWH�YêVWXSQt
MHGQRWN\�SUR� tGtFt�YêVWXS\���D���

• 8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�MH�YêVWXSQt�UHOHRYi�MHGQRWND�MLå
QDVWDYHQD��WDNåH�WRWR�QDVWDYHQt�QHQt�QXWQp���1HQDKUD]XMWH�MLQêPL
výstupními jednotkami.)

• 3 L�QDVWDYRYiQt�YêVWXSQtFK�MHGQRWHN�Y\MP WH�YQLW Qt�PHFKDQLVPXV�]
SRX]GUD�D�]DVX WH�YêVWXSQt�MHGQRWN\�GR�NRQHNWRU �SUR� tGtFt�YêVWXS\���D���

n Vyjmutí 3 HG�Y\MPXWtP�YQLW QtKR�PHFKDQLVPX�]H�VN t N\�VL�S LSUDYWH�N tåRYê�ãURXERYiN
YKRGQp�YHOLNRVWL�SUR�ãURXE�YH�VSRGQt�þiVWL�þHOQtKR�SDQHOX�
1. =DWODþWH�QD�KiþHN�QD�KRUQt�KUDQ �þHOQtKR�SDQHOX�D�RWRþWH�N tåRYê�ãURXERYiN

GROHYD��DE\VWH�XYROQLOL�ãURXE�QD�VSRGQt�þiVWL�þHOQtKR�SDQHOX�

2. 9\VX WH�YQLW Qt�PHFKDQLVPXV�N�VRE �D�S LWRP�S LGUåXMWH�RE �VWUDQ\�þHOQtKR
panelu.

âURXE�þHOQtKR�SDQHOX
'RWiKQ WH�WHQWR�ãURXE�PRPHQWHP�����Då�����1·P�QHER�S LEOLåQ ���Då���NJI·cm.
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n Nastavení výstupní jedotky

l 3 HG
nastavením

• Zkontrolujte typ výstupní jednotky, kterou hodláte nastavit.
• Podrobnosti o typu výstupní jednotky a hlavní parametry - viz strana 2-9.

l Postup 1. =NRQWUROXMWH�SRORK\�NRQHNWRU �GR�NWHUêFK�KRGOiWH�YORåLW�YêVWXSQt�MHGQRWN\
tak, jak je zobrazeno na následujícím obrázku.

2. 'R�NRQHNWRUX�³287�´�YORåWH�YêVWXSQt�MHGQRWNX�SUR� tGtFt�YêVWXS���D�GR
NRQHNWRUX�³287�´�YORåWH�YêVWXSQt�MHGQRWNX�SUR� tGtFt�YêVWXS���

3. 8SHYQ WH�YêVWXSQt�MHGQRWN\�SRPRFt�S tFK\WHN��S tVOXãHQVWYt��
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n Nastavení volitelné jednotky

l 3 HG
nastavením

• Zkontrolujte typ volitelné jednotky, kterou hodláte nastavovat.
• Podrobnosti o typech volitelné jednotky a hlavní parametry - viz Dodatek,

6H]QDP�PRGHO ��VWUDQD�$�����D�'RGDWHN��-PHQRYLWp�KRGQRW\�D
charakteristiky volitelné jednotky (strana A-4)

• Podrobnosti o vztahu mezi jednotkami a vývody - viz strana 2-8.

l Postup 1. 9\MP WH�QDSiMHFt�D�YROLWHOQRX�GHVWLþNX�YH�VOHGX�XYHGHQpP�QD�QiVOHGXMtFtP
obrázku.

2. 9ORåWH�YROLWHOQp�MHGQRWN\�GR�NRQHNWRU �SUR�YROE\���Då����1iVOHGXMtFt�REUi]HN
]REUD]XMH�Y]WDK�PH]L�YROLWHOQêPL�MHGQRWNDPL�D�SRORKDPL�PRQWiåH�

3. 8SHYQ WH�YROLWHOQp�MHGQRWN\�D�QDSiMHFt�GHVWLþNX�Y�XYHGHQpP�VOHGX�
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2.2 Instalování

n 5R]P U\

n 9ê H]�Y�SDQHOX

• 'RSRUXþHQi�WORXã ND�SDQHOX�MH���Då���PP�
• 'RGUåXMWH�XGiYDQp�YHUWLNiOQt�D�KRUL]RQWiOQt�PRQWiåQt�Y]GiOHQRVWL�PH]L

jednotlivými regulátory.
• 5HJXOiWRU\�QHVPt�EêW�YH�YHUWLNiOQtP�QHER�Y�KRUL]RQWiOQtP�VP UX

QDPRQWRYiQ\�EOtåH�
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n 0RQWiå 1. 9ORåWH�UHJXOiWRU�(�$.�GR�PRQWiåQtKR�RWYRUX�Y�SDQHOX�
2. 8SHYQ WH�PRQWiåQt�S tFK\WN\��S tVOXãHQVWYt��GR�XSHY RYDFtFK�ãWHUELQ

QDKR H�D�GROH�X�]DGQtKR�SDQHOX�

3. 6W tGDY �OHKFH�GRWDKXMWH�ãURXE\�PRQWiåQtFK�S tFK\WHN��GRNXG�]iSDGND
QH]DþQH�SURNOX]RYDW�
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l 0RQWiå�NU\WX
YêYRG

• 3UR�RFKUDQX�YêYRG �S LSHYQ WH�NU\W�YêYRG ��(���&29������
• Regulátor E5AK-oo������MH�Y\EDYHQ�NU\W\�S tYRG �
• 3UR�YêYRG\���Då����SRXåLMWH�(���&29���D�SUR�YêYRG\����Då����(���

COV08.
• .U\W\�YêYRG �XSHYQ WH�SRPRFt�SUXåQêFK�QDYiG FtFK�NROtN ��MDN�MH�XYHGHQR

QtåH�

• 3UR�RGHMPXWt�NU\W �S tYRG �]DWiKQ WH�]D�RNUDMH�NROtN �
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2.3 .DEHOiå�YêYRG

n 8VSR iGiQt�YêYRG

�
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(9����
56���&
56���
56���

&7
3705

7&
3W
,
9

563

756)

(9����

68%�

68%�

287�

287�

��������9VW
������+]

756)���������3 HQRVRYê�YêVWXS
(9���Då�����9VWXS�XGiORVWL
3705��������3RWHQFLRPHWU

n 2SDW HQt�S L
NDEHOiåL

• 3UR�RFKUDQX�UHJXOiWRUX�S HG�YQ MãtP�UXãHQtP�SRXåLMWH�NDQiO\�SUR�RGG OHQt
YVWXSQtFK�S tYRG �D�QDSiMHFtKR�YHGHQt�

• 3 L�NDEHOiåL�GRSRUXþXMHPH�SRXåtYDW�QHSiMLYp�NRQFRYN\��PDþNDQp��
• âURXE\�X�S tYRG �E\�QHP O\�EêW�S LWDKRYiQ\�Y WãtP�PRPHQWHP�QHå�����

N�m nebo 8 kgf�FP��'EHMWH��DE\�ãURXE\�X�S tYRG �QHE\O\�S LWDKRYiQ\�S tOLã
velkou silou.

• 3RXåLMWH�QiVOHGXMtFt�W\S\�QHSiMLYêFK�NRQFRYHN�SUR�ãURXE\�0����

n .DEHOiå 9�QiVOHGXMtFtP�NDEHOiåQtP�VFKpPDWX�OHYi�VWUDQD�þtVHO�YêYRG �S HGVWDYXMH
YQLW HN�UHJXOiWRUX�

l Napájecí zdroj

• 3 LSRMWH�]GURM�NH�VYRUNiP�þ���D�����3DUDPHWU\�]GURMH�MVRX
následující:

����Då����9VW ��������+]��S LEOLåQ ���9$
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l 9VWXS�SUR�þLGOR

• 9VWXS�SUR�þLGOR�S LSRMWH�NH�VYRUNiP�þ����Då����D�þ����Y
závislosti na typu vstupu:

l tGtFt�YêVWXS

• 6YRUN\�þ���D���MVRX�SUR� tGtFt�YêVWXS����287���D�VYRUN\�þ���D��
MVRX�SUR� tGtFt�YêVWXS����287����1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH
GRVWXSQp�YêVWXSQt�MHGQRWN\�D�MHMLFK�QiKUDGQt�YQLW Qt�]DSRMHQt�

 
• U výstupních jednotek E53-Voo�VH�REMHYt�QD�YêVWXSX�QDS Wt

okolo 2V po dobu 1 sekundy poté, kdy je vypnuto napájení.
• 1iVOHGXMtFt�WDEXOND�XYiGt�VSHFLILNDFL�NDåGp�YêVWXSQt�MHGQRWN\�

Model Typ výstupu Specifikace
E53-R Reléový ����9VW ����$
E53-S SSR ���Då�����9VW ����$
E53-Q
E53-Q3
E53-Q4

1DS RYê��131�
1DS RYê��131�
1DS RYê��313�

NPN: 15 Vss, 40 mA (s ochranou proti zkratu)
NPN: 24 Vss, 20 mA (s ochranou proti zkratu)
PNP: 24 Vss, 20 mA (s ochranou proti zkratu)

E53-C3
E53-C3D

��Då����P$
��Då����P$

��Då����P$��GRYROHQi�LPSHGDQFH�]iW åH�PD[������Ω��UR]OLãHQt��S LEO������
��Då����P$��GRYROHQi�LPSHGDQFH�]iW åH�PD[������Ω��UR]OLãHQt��S LEO������

E53-V34
E53-V35

��Då����9
��Då���9

��Då����9��GRYROHQi�LPSHGDQFH�]iW åH�PLQ����NΩ��UR]OLãHQt��S LEO������
��Då���9��GRYROHQi�LPSHGDQFH�]iW åH�PLQ����NΩ��UR]OLãHQt��S LEO������

8�UHJXOiWRU �(�$.�355��MH�QDVWDYHQ�UHOHRYê�YêVWXS����9VW ����$�
3 L�QiKUDG �YêVWXSQt�MHGQRWN\�SRXåLMWH�(���5��1iVOHGXMtFt�REUi]HN
ukazuje vztah mezi vývody a nastavení stavu sepnuto/rozepnuto u
relé.
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l Pomocný výstup

• 6YRUN\�þ���D���MVRX�SUR�SRPRFQê�YêVWXS����68%���D�VYRUN\�þ��
a 2 pro pomocný výstup 2 (SUB2).

• 1iKUDGQt�YQLW Qt�]DSRMHQt�SUR�SRPRFQp�YêVWXS\�MVRX
následující.

• Specifikace výstupu je následující:
6367�12�����9VW ����$

l Vstup CT / potenciometr

• 3 L�SRXåLWt�IXQNFH�+%$�X�UHJXOiWRUX�(�$.�$$��S LSRMWH�YVWXS
&7��SURXGRYê�WUDQVIRUPiWRU��NH�VYRUNiP�þ����Då�����3 L
PRQLWRURYiQt�RWHY HQt�YHQWLOX�X�UHJXOiWRUX�(�$.�355��S LSRMWH
SRWHQFLRPHWU��3705��NH�VYRUNiP�þ����Då�����.DåGê�]�W FKWR
YVWXS �S LSRMWH�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

 
• Podrobnosti o CT vstupu - viz Dodatek, O proudovém

transformátoru
• 3RGUREQRVWL�R�SRWHQFLRPHWUX���YL]�,QVWUXNþQt�S tUXþND�SUR�YHQWLO

S LSRMHQê�N�UHJXOiWRUX��5R]VDK�SURP QQpKR�RGSRUX�MH�RG����Ω
do 2,5kΩ.

l Vstup dálkového SP

• 3 LSRMWH�YVWXS��563���NWHUê�Pi�EêW�SRXåLW�MDNR�GiONRYê�63��NH
VYRUNiP�þ����D����

• 0RKRX�EêW�S LSRMHQ\�SRX]H�YVWXS\���Då���P$��9VWXS\�S LSRMWH
QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

O napájecích blocích
5HJXOiWRU�(�$.�Pi�QH]iYLVOp�YêNRQRYp�]GURMH�SUR�NDåGê
terminálový blok zobrazený vpravo.
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l Vstup události

• 9VWXS\�XGiORVWt���D����(9�����S LSRMWH�NH�VYRUNiP�þ����Då����D
YVWXS\�XGiORVWt���D����(9�����NH�VYRUNiP�þ����Då�����9ãLPQ WH
VL�YãDN��åH�VYRUN\����Då����QHPRKRX�EêW�SRXåLW\�X�UHJXOiWRU �
NWHUp�PDMt�NRPXQLNDþQt�IXQNFL�

• 9VWXS\�XGiORVWt�S LSRMWH�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

6YRUN\�þ����D�����&20��MVRX�SURSRMHQ\�YQLW Q �

• 9VWXS\�XGiORVWt�SRXåtYHMWH�]D�QiVOHGXMtFtFK�SRGPtQHN�
Kontaktní vstup ON: max. 1kΩ, OFF:min. 100kΩ
Bezkontaktní vstup 21��]E\WNRYp�QDS Wt�PD[�����9

OFF: svodový proud max. 0,1mA

• Polarity u bezkontaktního vstupu jsou následující:

 

l 3 HQRVRYê
výstup

• 3 HQRVRYê�YêVWXS��756)��S LSRMWH�NH�VYRUNiP�þ����D����
• 1iKUDGQt�YQLW Qt�]DSRMHQt�SUR�S HQRVRYê�YêVWXS�MH�QiVOHGXMtFt

• 6SHFLILNDFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�MH�QiVOHGXMtFt����Då���P$
'RYROHQi�LPSHGDQFH�]iW åH��PD[�����Ω
5R]OLãHQt��S LEOLåQ �����

 

l Komunikace • 6YRUN\�þ����Då�����þ����D�þ����PRKRX�EêW�SRXåLW\�SRX]H�X
UHJXOiWRU �PDMtFtFK�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\��(���$.����������

• 3RGUREQRVWL�R�NDEHOiåL���YL]�.DSLWROD����3RXåLWt�NRPXQLNDþQt
funkce
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Kapitola 3   Základní operace

7DWR�NDSLWROD�SRSLVXMH�VNXWHþQê�S tNODG�SUR�SRFKRSHQt�]iNODGQt�þLQQRVWL
regulátrou E5AK.

�����������������������������������������������������.RQYHQFH�SRXåLWp�Y�WpWR�NDSLWROH....................... 3-2
                                                 3.2 Nastavení vstupních specifikací ........................ 3-4
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3.1 .RQYHQFH�SRXåLWp�Y�WpWR�NDSLWROH

Tato kapitola popisuje základní operace u regulátoru E5AK, jako je nastavení
SDUDPHWU ��þLQQRVWL�S L�UR]E KX�D�]DVWDYHQt�D�QDVWDYHQt� tGtFt�þLQQRVWL��3UR
NRPSOH[Q Mãt�S tNODG\� t]HQt�9iV�RGND]XMHPH�QD�.DSLWROX����$SOLNRYDQi�þLQQRVW
a Kapitolu 5, Parametry.

l =iNODGQt�WRN�þLQQRVWt
1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�]iNODGQt�WRN�þLQQRVWt�

=DSQXWt�QDSiMHQt

9\SQXWt�QDSiMHQt

6WRS

1DVWDYHQt

6WDUW

2FKUDQD�SDUDPHWU

1DVWDYHQt�YêVWXSX�DODUPX

1DVWDYHQt�VSHFLILNDFt�YêVWXS

1DVWDYHQt�VSHFLILNDFt�YVWXS

ýLQQRVW

1DVWDYHQt
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l Nastavení 7HQWR�SRSLV�S HGSRNOiGi��åH�UHJXOiWRU�SUDFXMH�]D�QiVOHGXMtFtFK�SRGPtQHN�
• .�UHJXOiWRUX�MH�S LSRMHQR�þLGOR�YOKNRVWL�V�YêVWXSHP���Då���P$��0 LFt�UR]VDK

þLGOD�MH�QDVWDYHQ�QD����Då���%.
• =YOKþRYDþ�MH� t]HQ�SXOVQtP�YêVWXSHP�WDN��DE\�XGUåRYDW�YOKNRVW�QD�KRGQRW

60%.
• 6LJQiO�DODUPX�MH�QD�YêVWXSX��NG\å�MH�S HNURþHQD�KRGQRWD�KRUQtKR�OLPLWX

(70%) nebo hodnota spodního limitu (50%).
• Výstupní jednotka: reléový typ (E53-R) pro OUT1.
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3.2 Nastavení vstupních specifikací

n Typ vstupu • 1DVWDYWH�þtVOR�W\SX����Då�����X�SDUDPHWUX�³7\S�YVWXSX´��9êUREFH�QDVWDYXMH
³���.���WHUPRþOiQHN�´�

• Podrobnosti o typech vstupu a rozsazích nastavení - viz strana 5-26.

n =P QD�P tWND
• .G\å�MVRX�Y\EUiQ\�QDS RYê�D�SURXGRYê�YVWXS��MH�SRåDGRYiQD�]P QD

P tWND�RGSRYtGDMtFt� t]HQt�
• 3DUDPHWU\�³+RUQt�OLPLW�P tWND´��³'ROQt�OLPLW�P tWND´�D�³'HVHWLQQi�þiUND´�VH

SRXåtYDMt�SUR�]P QX�P tWND�
• 3DUDPHWU�³+RUQt�OLPLW�P tWND´�QDVWDYXMH�I\]LFNRX�KRGQRWX��NWHUi�Pi�EêW

Y\MiG HQD�MDNR�KRGQRWD�KRUQtKR�OLPLWX�YVWXSX�D�SDUDPHWU�³'ROQt�OLPLW
P tWND´�QDVWDYXMH�I\]LFNRX�KRGQRWX��NWHUi�Pi�EêW�Y\MiG HQD�MDNR�KRGQRWD
GROQtKR�OLPLWX�YVWXSX��3DUDPHWU�³'HVHWLQQi�þiUND´�QDVWDYXMH�SRþHW�PtVW�]D
GHVHWLQQRX�þiUNRX�

• 1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�S tNODG�]P Q\�P tWND�X�YVWXSX���Då���P$��3R
]P Q �P tWND�P åH�EêW�YOKNRVW�RGHþtWiQD�S tPR��9�WRPWR�S tSDG
SDUDPHWU�³'HVHWLQQi�þiUND´�MH�QDVWDYHQ�QD�³�´�

 

l Posun vstupu

• .G\å�MH�]YROHQ�WHSORWQt�YVWXS��SDN�VH�]P QD�P tWND�QHSRåDGXMH��-H�WR�WtP�
åH�YVWXS�MH�SRNOiGiQ�]D�³WHSORWX´�RGSRYtGDMtFt�W\SX�YVWXSX��9ãLPQ WH�VL
YãDN��åH�KRGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�þLGOD�PRKRX�EêW�SRVXQXW\�
1DS tNODG��MHVWOLåH�KRGQRW\�RERX�OLPLW ��KRUQtKR�D�GROQtKR��MVRX�SRVXQXW\�R
1,2°&��SDN�UHJXORYDQi�KRGQRWD��S HG�SRVXQXWtP��MH�XYDåRYiQD�MDNR
201,2°&�SR�SRVXQX��NG\å�YVWXS�MH����°&�S HG�SRVXQXWtP�

• 3UR�SRVXQXWt�YVWXSX�QDVWDYWH�KRGQRWX�SRVXQXWt�X�SDUDPHWU �³3RVXQ�KRUQtKR
OLPLWX�YVWXSX´�D�³3RVXQ�GROQtKR�OLPLWX�YVWXSX´��PyG�~URYH ����

O teplotní jednotce
3UR�S HSQXWt�MHGQRWN\�WHSORW\�]�³°C” na “°)´��S HSQ WH�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�³9êE U�°C/°F” z
[ ] na [ ].
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9�WRPWR�S tNODGX�QDVWDYPH�QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�
³W\S�YVWXSX´� �³������Då���P$�´
³KRGQRWD�KRUQtKR�OLPLWX�P tWND´� �³���´
³KRGQRWD�GROQtKR�OLPLWX�P tWND´� �³���´
³GHVHWLQQi�þiUND´� �³�´

1. Zvolte zobrazení nabídky a vyberte [ ] (nastavovací mód)
SRXåLWtP�WODþtWHN�  nebo ��3RGUREQRVWL�R�YêE UX�]REUD]HQt
nabídky - viz strana 1-8.

2. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro vyvolání nastavovacího módu. Zobrazí se
nejvyšší parametr v nastavovacím módu - [ ] “typ vstupu”.
Implicitní hodnota je “2”.

3. 6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�QHå�VH�QD�GLVSOHML�REMHYt�³��´�
4. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zafixování nastavení hodnoty. Na displeji se

objeví [ ]��SDUDPHWU�³+RGQRWD�KRUQtKR�OLPLWX�P tWND´���,PSOLFLWQt
hodnota parametru je “100”.

5. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se na displeji neobjeví “950”.
6. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zafixování nastavení hodnoty. Na displeji se

objeví [ ]��SDUDPHWU�³+RGQRWD�GROQtKR�OLPLWX�P tWND´���,PSOLFLWQt
hodnota parametru je “0”.

7. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se na displeji neobjeví “100”.
8. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zafixování nastavení hodnoty. Na displeji se

objeví [ ]��SDUDPHWU�³'HVHWLQQi�þiUND´���,PSOLFLWQt�KRGQRWD
parametru je “0”.

9. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se na displeji neobjeví “1”.

3 tNODG�QDVWDYHQt
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3.3 Nastavení výstupních specifikací

1 NWHUp�YêVWXSQt�VSHFLILNDFH�MVRX�UR]GtOQp�SRGOH�W\SX�UHJXOiWRUX�VWDQGDUGQtKR
QHER�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR��1iVOHGXMtFt�WDEXOND�VKUQXMH�QDVWDYHQt
SDUDPHWU �Y]WDåHQêFK�N�YêVWXSX��NWHUp�MH�SRGSRURYiQR�

Parametr Standardní
typ

3R]LþQ �
proporcionální

typ
3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� •
3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� •
3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX�� • •
3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX�� • •
3 tPi�UHYHU]Qt�þLQQRVW • •
tGtFt�SHULRGD��WRSHQt� •
tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt� •

(•�]QDPHQi��åH�VSHFLILNDFH�YêVWXSX�MH�SRGSRURYiQD�

n 3 L D]HQt�YêVWXSX
3RGOH�W\SX�UHJXOiWRUX�MVRX�SRSViQD�S L D]HQt�YêVWXSX�

l Standardní typ

• -H�SRGSRURYiQR�GHVHW�YêVWXS �
tGtFt�YêVWXS��WRSHQt�
tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt�
YêVWXS�DODUPX���Då��
HBA
LBA
chyba 1 (chyba vstupu)
FK\ED����FK\ED�$�'�S HYRGQtNX�
chyba 3 (chyba vstupu RSP)

7\WR�IXQNFH�MVRX�QDYUåHQ\�SUR� tGtFt�YêVWXS\���D���D�SRPRFQp�YêVWXS\���D���
• 1D�Q NWHUp�]�YêVWXS �MVRX�SURYHGHQD�RPH]HQt�SUR�S L D]HQt�PtVWD�XUþHQt�

1iVOHGXMtFt�WDEXOND�XND]XMH��N�þHPX�PRKRX�EêW�YêVWXS\�S L D]HQ\�
3 L D]HQt�PtVWD�XUþHQt tGtFt�YêVWXS Pomocný výstup

Výstupní funkce 1 2 1 2
tGtFt�YêVWXS��WRSHQt� • •
tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt� • •

Alarm 1 • • • •
Alarm 2 • • • •
Alarm 3 • • • •
HBA • • • •
LBA • • • •
Chyba 1: chyba vstupu • •
&K\ED����FK\ED�$�'�S HYRGQtNX • •
Chyba 3: chyba vstupu RSP • •

8� tGtFtKR�YêVWXSX��FKOD]HQt��MVRX�SRGPtQN\�SUR�S HSQXWt�]H�VWDQGDUGQtKR
t]HQt�QD� t]HQt�RK HYX�D�FKOD]HQt�GRVDåHQ\��NG\å�YêVWXSQt�IXQNFH�MH
S L D]HQD�QD�FKODGLFt�VWUDQ �E KHP� t]HQt�RK HYX�D�FKOD]HQt�
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-LQêPL�VORY\�� t]HQt�RK HYX�D�FKOD]HQt�MH�SURYiG QR��NG\å�MH�S L D]HQ� tGtFt
YêVWXS��FKOD]HQt��D�VWDQGDUGQt� t]HQt�MH�SURYiG QR��NG\å�YêVWXS�QHQt
S L D]HQ��3RGUREQRVWL�R� t]HQt�RK HYX�D�FKOD]HQt���YL]�����9êE U� tGtFt
metody (strana 4-2).

• 9êUREFH�S HGQDVWDYXMH�QiVOHGXMtFt�
tGtFt�YêVWXS��� � tGtFt�YêVWXS��WRSHQt�
tGtFt�YêVWXS��� �$ODUP��

pomocný výstup 1 = Alarm 2
pomocný výstup 2 = Alarm 3

 
• 3 L D]RYiQt�YêVWXS ��QDVWDYRYDFt�PyG��VH�SURYiGt�X�SDUDPHWU

³3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��´��³3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��´��³3 L D]HQt
SRPRFQpKR�YêVWXSX��´�D�³3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��´�

l 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S

• 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S\�UHJXOiWRU �SRGSRUXMt�ãHVW�YêVWXSQtFK
IXQNFt��7\WR�IXQNFH�MVRX�S L D]HQ\�SRPRFQêP�YêVWXS P���D���

• 2PH]HQt�S L D]HQt�FtO �XUþHQt�MVRX�VWDQRYHQD�X�Q NWHUêFK�]�YêVWXS �
1iVOHGXMtFt�WDEXOND�XND]XMH��N�þHPX�PRKRX�EêW�YêVWXS\�S L D]HQ\�

3 L D]HQt�PtVWD�XUþHQt tGtFt�YêVWXS Pomocný výstup
Výstupní funkce 1 2 1 2
Alarm 1 • •
Alarm 2 • •
Alarm 3 • •
Chyba 1: chyba vstupu • •
&K\ED����FK\ED�$�'�S HYRGQtNX • •
Chyba 3: chyba vstupu RSP • •

n 3 tPi���UHYHU]Qt�þLQQRVW
• ³3 tPi�þLQQRVW´��QHER�QRUPiOQt�þLQQRVW��RGSRYtGi� t]HQt��NGH�DNþQt

YHOLþLQD�Y]U VWi�SRGOH�Y]U VWX�UHJXORYDQp�KRGQRW\��$OWHUQDWLYQ �
³UHYHU]Qt�þLQQRVW´�RGSRYtGi� t]HQt��NGH�DNþQt�YHOLþLQD�NOHVi�SRGOH
Y]U VWX�UHJXORYDQp�KRGQRW\�
1DS tNODG��NG\å�UHJXORYDQi�KRGQRWD��39��MH�QLåãt�QHå�QDVWDYHQi
KRGQRWD��63��X�WRSQpKR� tGtFtKR�V\VWpPX��DNþQt�SURP QQi�Y]U VWi
podle rozdílu mezi hodnotami PV a SP. Podle toho se toto stává
³UHYHU]Qt�þLQQRVWt´�X�WRSQpKR� tGtFtKR�V\VWpPX�QHER�WRWR�VH�VWiYi
³S tPRX�þLQQRVWt´�X�FKODGLFtKR� tGtFtKR�V\VWpPX�

• 3 tPi���UHYHU]Qt�þLQQRVW�MH�QDVWDYRYiQD��Y�QDVWDYRYDFtP�PyGX��X
SDUDPHWUX�³3 tPi�UHYHU]Qt�þLQQRVW´�[ ].

n tGtFt�SHULRGD
• .G\å�Pi�YêVWXSQt�MHGQRWND�SXOVQt�YêVWXS�MDNR�MH�UHOpRYê�YêVWXS��SDN

QDVWDYWH�LPSXOVQt�YêVWXSQt�NPLWRþHW�� tGtFt�SHULRGD���$þNROLY�NUDWãt
SXOVQt�SHULRGD�GiYi�OHSãt� tGtFt�~þLQQRVW��S L�QDVWDYRYiQt� tGtFt�SHULRG\
E\�VH�P OD�Y]tW�Y�~YDKX�åLYRWQRVW�YêVWXSQt�MHGQRWN\��MH�OL�YêVWXSQt
jednotka relé.

• tGtFt�SHULRGD�VH�QDVWDYXMH��PyG�~URYH ����X�SDUDPHWUX�³ tGtFt
SHULRGD��WRSHQt�´��9êUREFH�S HGQDVWDYXMH�³�������VHNXQG´�

• ³ tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt�´�YêVWXSQt�IXQNFH�QHQt�S LG OHQD��7DNåH
SDUDPHWU�³ tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt�´�QHP åH�EêW�QDVWDYHQ�
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9�WRPWR�S tNODGX�QDVWDYPH�QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�
³3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��´� �³ tGtFt�YêVWXS��WRSHQt�´
³3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��´� �³9êVWXS�DODUPX��´
³3 tPi�UHYHU]Qt�þLQQRVW´� �³UHYHU]Qt�þLQQRVW´
³ tGtFt�SHULRGD´� �³���VHNXQG´

9ãHFKQD�]�YêãH�XYHGHQêFK�QDVWDYHQt�Y�WRPWR�S tNODGX�MVRX�QDVWDYHQt�RG
YêUREFH��7DNåH�Y�WRPWR�S tNODGX�SRX]H�EXGHPH�NRQWURORYDW�QDVWDYHQt
SDUDPHWU �

1. Zvolte zobrazení nabídky a vyberte [ ] (nastavovací mód)
SRXåLWtP�WODþtWHN�  nebo ��3RGUREQRVWL�R�YêE UX�]REUD]HQt
nabídky - viz strana 1-8.

2. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro vstup do nastavovacího módu. Zobrazí se
nejvyšší parametr v nastavovacím módu [ ] (typ vstupu). V tomto
S tNODGX�MH�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX��³������Då����P$´�

3. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se nezobrazí [ ] (parametr
³3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��´���,PSOLFLWQt�KRGQRWD�SDUDPHWUX�MH
[ ].

4. 3RNXG�QDVWDYHQt�Y�WRPWR�S tNODGX�Pi�EêW�SRQHFKiQR�MDNR�MH��SDN
VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�[ ] (parametr
³3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��´���,PSOLFLWQt�KRGQRWD�SDUDPHWUX�MH
[ ].

5. 3RNXG�QDVWDYHQt�Y�WRPWR�S tNODGX�Pi�EêW�SRQHFKiQR�MDNR�MH�GRVXG�
SDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se nezobrazí [ ] (parametr
³3 tPi�UHYHU]Qt�þLQQRVW´���,PSOLFLWQt�KRGQRWD�SDUDPHWUX�MH�[ ].

6. 3RNXG�QDVWDYHQt�Y�WRPWR�S tNODGX�Pi�EêW�SRQHFKiQR�MDNR�MH��SDN
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�QiYUDW�GR�]REUD]HQt�QDEtGN\��3RXåLWtP
WODþtWHN�  nebo  vyberte [ ]��PyG�~URYH �����3RGUREQRVWL�R
YêE UX�]H�]REUD]HQt�QDEtGN\���YL]�VWUDQD�����

7. 6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�YVWXS�GR�PyGX�~URYH ����=REUD]t�VH
QHMY\ããt�SDUDPHWU�Y�PyGX�~URYH ���[ ] (“Provedení/zrušení AT”).

8. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se neobjeví [ ]��SDUDPHWU�³ tGtFt
perioda”). Implicitní hodnota parametru je “20”. Pokud nastavování v
WRPWR�S tNODGX�Pi�EêW�SRQHFKiQR�MDNR�MH�GRVXG��SDN�VNRQþHWH�SUiFL
WODþtWN\�

3 tNODG�QDVWDYHQt
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3.4 Nastavení typu alarmu

• -VRX�SRGSRURYiQ\�W L�YêVWXS\�DODUPX��DODUP\���Då����=�W FKWR�P åH
EêW�SRXåLW�SRX]H�DODUP�S L D]HQê�MDNR�YêVWXS�

• 3RGPtQN\�DODUPX�MVRX�XUþHQ\�NRPELQDFt�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �³7\S
alarmu”, “Hodnota alarmu” a “Hystereze alarmu”.

• 6WDY�NRQWDNW ��S L�VWDYX�YêVWXS�DODUPX�MH�21��P åH�EêW�QDVWDYHQ�QD
³VHSQXWR´�QHER�³UR]HSQXWR´�X�SDUDPHWUX�³6HSQXWR�S L�DODUPX��
UR]HSQXWR�S L�DODUPX´�

 

n Typ alarmu

• 1iVOHGXMtFt�WDEXOND�]REUD]XMH�W\S\�DODUP �SRGSRURYDQêFK
UHJXOiWRUHP�(�$.�D�MHMLFK�S tVOXãHMtFt�þLQQRVWL�

Typ alarmu ýLQQRVW�YêVWXSX�DODUPX
Je-li X kladné Je-li X

záporné
1 Horní a dolní limit alarmu

(odchylka)

; ;

63

21
2))

trvale sepnuto
ON

2 Horní limit alarmu (odchylka) ;

63

21
2))

;

63

21
2))

3 Dolní limit alarmu (odchylka) ;

63

21
2))

;

63

21
2))

4 Rozsah horního a dolního limitu
alarmu (odchylka)

; ;

63

21
2))

trvale vypnuto
OFF

5 Horní a dolní limit alarmu se
]iORåQt�VHNYHQFt��RGFK\OND�

; ;

63

21
2))

trvale vypnuto
OFF

6 +RUQt�OLPLW�DODUPX�VH�]iORåQt
sekvencí (odchylka)

;

63

21
2))

;

63

21
2))

7 'ROQt�OLPLW�DODUPX�VH�]iORåQt
sekvencí (odchylka)

;

63

21
2))

;

63

21
2))

8 Absolutní hodnota horního limitu
alarmu

;

�

21
2))

;

�

21
2))

9 Absolutní hodnota dolního limitu
alarmu

;

�

21
2))

;

�

21
2))

10 Absolutní hodnota horního limitu
DODUPX�VH�]iORåQt�VHNYHQFt

;

�

21
2))

;

�

21
2))

11 Absolutní hodnota dolního limitu
DODUPX�VH�]iORåQt�VHNYHQFt

;

�

21
2))

;

�

21
2))

• 7\S�DODUPX�VH�QDVWDYt�QH]iYLVOH�SUR�NDåGê�DODUP�Y�SDUDPHWUHFK
³$ODUP���Då��´��QDVWDYRYDFt�PyG���9êUREFH�S HGQDVWDYXMH�KRGQRWX
“2: Horní limit alarmu (odchylka)”.

n Hodnota
alarmu

• Hodnoty alarmu jsou indikovány pomocí “X” v tabulce uvedené
YêãH��ýLQQRVW�YêVWXSX�DODUPX�VH�OLãt�SRGOH�WRKR��]GD�KRGQRWD
alarmu je kladná nebo záporná.

• +RGQRW\�DODUPX�VH�QDVWDYXMt�QH]iYLVOH�SUR�NDåGê�DODUP�X�SDUDPHWU
³+RGQRWD�DODUPX���Då��´��PyG�~URYH �����9êUREFH�S HGQDVWDYXMH
hodnotu “0”.
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n Hystereze
alarmu

• +\VWHUH]H�YêVWXS �DODUPX��NG\å�DODUP\�MVRX�VHSQXW\�QHER
UR]HSQXW\��21�2))��P åH�EêW�QDVWDYHQD�QiVOHGRYQ �

 
• +\VWHUH]H�DODUPX�VH�QDVWDYXMH�QH]iYLVOH�SUR�NDåGê�DODUP

u�SDUDPHWUX�³+\VWHUH]H�DODUPX���Då��´��PyG�~URYH �����9êUREFH
S HGQDVWDYXMH�KRGQRWX�³����������%FS (plné výchylky)”.

l =iORåQt
sekvence

 
• ³=iORåQt�VHNYHQFH´�MH�IXQNFH�SUR�EH]SRGPtQHþQp�S HSQXWt�YêVWXSX

DODUPX�GR�VWDYX�2))��NG\å�UHJXORYDQi�KRGQRWD�MHGQRX�RSXVWLOD
UR]VDK�DODUPX�D�RS W�S LFKi]t�GR�UR]VDKX�DODUPX�

• 1DS tNODG��NG\å�W\S�DODUPX�MH�QDVWDYHQ�QD�³RGFK\OND�GROQtKR�OLPLWX´�
YãHREHFQ �MH�UHJXORYDQi�KRGQRWD�XYQLW �UR]VDKX�DODUPX�D�YêVWXS
DODUPX�S HFKi]t�GR�VWDYX�21��MDN�MH�WR��NG\å�UHJXORYDQi�KRGQRWD�MH
S L�]DSQXWt�QDSiMHQt�QLåãt��QHå�QDVWDYHQi�KRGQRWD��-HVWOLåH�MH�YãDN
W\S�DODUPX�QDVWDYHQ�QD�³RGFK\OND�GROQtKR�OLPLWX�DODUPX�VH�]iORåQt
VHNYHQFt´��SDN�YêVWXS�DODUPX�QHMG tYH�S LFKi]t�GR�VWDYX�21��NG\å
UHJXORYDQi�KRGQRWD�S HNURþt�KRGQRWX�QDVWDYHQt�DODUPX��DE\
RSXVWLOD�UR]VDK�DODUPX�D�MHãW �MHGQRX�VSDGOD�SRG�KRGQRWX�DODUPX�

n 6HSQXWR�S L
alarmu /
UR]HSQXWR�S L
alarmu

.G\å�MH�UHJXOiWRU�QDVWDYHQ�QD�³VHSQXWR�S L�DODUPX´��VWDY�IXQNFH
YêVWXSX�DODUPX�MH�YêVWXS�MDNR�MH�GRVXG��.G\å�MH�QDVWDYHQ�QD
³UR]HSQXWR�S L�DODUPX´�IXQNFH�YêVWXSX�DODUPX�MH�LQYHUWRYDQê�YêVWXS�

Alarm Výstup Výstupní LED
6HSQXWR�S L ON ON svítí
alarmu OFF OFF nesvítí
5R]HSQXWR�S L ON OFF svítí
alarmu OFF ON nesvítí

• 7\S�DODUPX�D�VHSQXWR�S L�DODUPX��Y�QRUPiOQtP�VWDYX�UR]HSQXWR���
UR]HSQXWR�S L�DODUPX��Y�QRUPiOQtP�VWDYX�VHSQXWR��PRKRX�EêW
QDVWDYRYiQ\�QH]iYLVOH�SUR�NDåGê�DODUP�

• 6HSQXWR�S L�DODUPX���UR]HSQXWR�S L�DODUPX�MH�QDVWDYHQR�X�SDUDPHWUX
³$ODUP���Då���UR]HSQXWR�S L�DODUPX´��QDVWDYRYDFt�PyG���9êUREFH
S HGQDVWDYXMH�KRGQRWX�[ ]�³6HSQXWR�S L�DODUPX´�

l 3 HKOHG
þLQQRVWt�S L
alarmu

2EUi]HN�XYHGHQê�QtåH�VKUQXMH�YêãH�XYHGHQê�SRSLV�þLQQRVWt�S L�DODUPX
�NG\å�MH�W\S�DODUPX�QDVWDYHQ�QD�³GROQt�OLPLW�DODUPX��RGFK\OND��VH
]iORåQt�VHNYHQFt´�

3 tNODG
nastavení
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.G\å�QDVWDYHQi�KRGQRWD�SUR�WHSORWX�S HNURþt�±10%, pak na výstupu
EXGH�DODUP����9�WRPWR�S tNODG �QDVWDYPH�QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�

“Typ alarmu 1” = “1: (odchylka horního a spodního limitu)”
“Hodnota alarmu 1” = “10”
“Hystereze alarmu 1” = “0,02”
³6HSQXWR���UR]HSQXWR�S L�DODUPX´� �³> @��UR]HSQXWR�S L�

alarmu”

9ê]QDP�SDUDPHWU �³+\VWHUH]H�DODUPX´�D�³5R]HSQXWR�S L�DODUPX��
VHSQXWR�S L�DODUPX´�MH�VWHMQê�MDNR�S L�RGHVtOiQt�RG�YêUREFH��WDNåH
QDVWDYHQt�SUR�SUDFRYQt�þLQQRVW�MH�Y\QHFKiQR�

1. Zvolte zobrazení nabídky a vyberte [ ] (nastavovací mód)
SRXåLWtP�WODþtWHN�  a ��3RGUREQRVWL�R�YêE UX�]REUD]HQt
nabídky - viz strana 1-8.

2. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro vstup do nastavovacího módu. Zobrazí
se nejvyšší parametr v nastavovacím módu [ ] “typ vstupu”. V 
WRPWR�S tNODGX�MH�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX��³������Då����P$´�

3. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se nezobrazí [ ] (parametr “Typ
alarmu 1”). Implicitní hodnota je “2: odchylka horního limitu”.

4. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro návrat do “1: odchylka horního a dolního
limitu”.

5. Zvolte zobrazení nabídky a vyberte [ ]��PyG�~URYH ���
SRXåLWtP�WODþtWHN�  a ��3RGUREQRVWL�R�YêE UX�]REUD]HQt
nabídky - viz strana 1-8.

6. 6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�YVWXS�GR�PyGX�~URYH ����=REUD]t�VH
QHMY\ããt�SDUDPHWU�Y�PyGX�~URYH ���[ ]�³SURYiG Qt�]UXãHQt�$7´�

7. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se neobjeví [ ] (parametr
“Hodnota alarmu 1”).

8. 9�WRPWR�S tNODGX�MH�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�³��´��WDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR
 dokud se neobjeví “10,0”.

2�GHVHWLQQp�þiUFH�X�KRGQRW\�DODUPX
'HVHWLQQi�þiUND�KRGQRW\�DODUPX�RGSRYtGi�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�³'HVHWLQQi�þiUND´
�QDVWDYRYDFt�PyG���9�WRPWR�S tNODGX�SDUDPHWU�³'HVHWLQQi�þiUND´�MH�QDVWDYHQ�QD�³�´���8

WHSORWQtKR�YVWXSX�GHVHWLQQi�þiUND�KRGQRW\�DODUPX�RGSRYtGi�]YROHQpPX�þLGOX��
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3.5 Ochranný mód

n =DEH]SHþHQt • 7HQWR�SDUDPHWU�GRYROXMH��GRNXG�QH]DþQH�þLQQRVW��FKUiQLW
SDUDPHWU\��NWHUp�VH�QHP Qt�E KHP�þLQQRVWL��S HG�QHFKW QRX
]P QRX�

• 1DVWDYHQi�KRGQRWD�SDUDPHWUX�³=DEH]SHþHQt´�XGiYi�UR]VDK
FKUiQ QêFK�SDUDPHWU �

• Je-li tento parametr nastaven na “0”, pak parametry nejsou
FKUiQ Q\�

• -H�OL�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�³�´�Då�³�´��SRþHW�PyG ��NWHUp
PRKRX�EêW�]REUD]HQ\�S L�]REUD]HQt�QDEtGN\��MH�RPH]HQ�
-HOL�QDVWDYHQ�QD�³�´��SDN�PRKRX�EêW�Y\EUiQ\�PyG\�~URYQ ���Då���
nastavovací, expansní a volitelný mód. Je-li nastaven na “2”, pak
PRKRX�EêW�Y\EUiQ\�SRX]H�PyG\�~URYQ ���Då����-H�OL�QDVWDYHQ�QD
³�´��SDN�PRKRX�EêW�Y\EUiQ\�SRX]H�PyG\�~URYQ ���D���

• -H�OL�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�³�´�Då�³�´��SDN�PRKRX�EêW�Y\EUiQ\
SRX]H�þLQQRVWL�Y�PyGX���D�PyG�QHQt�]REUD]HQ�S L�]REUD]HQt
nabídky.

• -H�OL�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�³�´��SDN�P åH�EêW�SRXåLW�SRX]H
parametr “PV/SP”.

• -H�OL�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�³�´��SDN�P åH�EêW�SRXåLW�SRX]H
SDUDPHWU�³39�63´���1DVWDYHQi�KRGQRWD�VH�QHP åH�P QLW��

• Implicitní hodnota je “1”.

n Ochrana
WODþtWND�

 
• 7HQWR�SDUDPHWU�]QHPRå XMH�SRXåLWt�WODþtWND� �E KHP�þLQQRVWL�

1DS tNODG��MHVWOLåH�]DEUD XMHWH�SRXåLWt�WODþtWND�  pomocí
SDUDPHWUX�³2FKUDQD�WODþtWND�$�0´��RFKUDQQê�PyG��E KHP
DXWRPDWLFNp�þLQQRVWL��UHJXOiWRU�QHP åH�EêW�QDVWDYHQ�GR
PDQXiOQtKR�PyGX�]DEUD XMtFtPX�PDQXiOQt�þLQQRVWL�UHJXOiWRUX
E KHP�þLQQRVWL�

• Zvolme ochranu nastavovacího, expansního, volitelného a
NDOLEUDþQtKR�PyGX��1DVWDYPH�SDUDPHWU\�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

����������³=DEH]SHþHQt´� �³���3RXåLWHOQê�SRX]H�Y�PyGHFK�~URYQ ���Då��´

1. 6WLVNQ WH�QD�GREX�PLQLPiOQ ���VHNXQGD�VRXþDVQ �WODþtWND�  a
�D�UHJXOiWRU�S HMGH�GR�RFKUDQQpKR�PyGX�

2. V ochranném módu se zobrazí nejvyšší parametr ochranného
PyGX���³=DEH]SHþHQt´��,PSOLFLWQt�KRGQRWD�SDUDPHWUX�MH�³�´�
6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro nastavení parametru na hodnotu “2”.

3. 6WLVNQ WH�QD�GREX�PLQLPiOQ ���VHNXQGD�VRXþDVQ �WODþtWND�  a
�D�]REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�SDUDPHWU�³0RQLWRURYiQt�39�63´��PyG

~URYH ����

3 tNODG
nastavení
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3.6 ýLQQRVW�S L�UR]E KX�D�]DVWDYHQt

• 0 åHWH�]DþtW�QHER�]DVWDYLW�þLQQRVW�]P QRX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX
³&KRG���]DVWDYHQt´��PyG�~URYH ����

• 0 åHWH�S HSQRXW�IXQNFL�³&KRG���]DVWDYHQt´�Då��������NUiW�
• 3UR�]DVWDYHQt�þLQQRVWL�QDVWDYWH�SDUDPHWU�³&KRG���]DVWDYHQt´�QD

[STOP]��]DVWDYHQt���9H�VWDYX�³]DVWDYHQt´�VYtWt�VY WHOQi�GLRGD
STOP.

• ýLQQRVW�QHP åH�EêW�]DVWDYHQD�E KHP�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�

l $NþQt�YHOLþLQD
S L�]DVWDYHQt

• 8�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�VSHFLILNXMWH�DNþQt�YHOLþLQX�������Då
105,0%��X�SDUDPHWUX�³$NþQt�YHOLþLQD��09��S L�]DVWDYHQt´��PyG
~URYH ����SUR�YêVWXS�DNþQt�YHOLþLQ\�E KHP�]DVWDYHQt�
9êUREFH�S HGQDVWDYXMH�³��������%”.

• 8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�P åHWH�Y\EUDW�EX �VWDY
UR]HSQXWR��VHSQXWR�QHER�GUåHW��KROG���9H�VWDYX�UR]HSQXWR�MH�SRX]H
tGtFt�YêVWXS���YH�VWDYX�21��9H�VWDYX�VHSQXWR�MH�SRX]H� tGtFt�YêVWXS
��YH�VWDYX�21��9H�VWDYX�GUåHW��KROG��MVRX�RED�GYD� tGtFt�YêVWXS\�YH
VWDYX�2))��9êUREFH�S HGQDVWDYXMH�VWDY�³GUåHW´�

1iVOHGXMtFt�S tNODG�SRSLVXMH�SRVWXS��NWHUê�GRYROXMH�]DVWDYLW� t]HQt
E KHP�þLQQRVWL�UHJXOiWRUX�

1. Zvolte zobrazení nabídky a vyberte [ ]��PyG�~URYH ���
SRXåLWtP�WODþtWHN�  a ��3RGUREQRVWL�R�YêE UX�]REUD]HQt
nabídky - viz strana 1-8.

2. 6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�YVWXS�GR�PyGX�~URYH ����=REUD]t�VH
hodnoty PV a SP.

3. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  dokud se nezobrazí [ ] (parametr “Chod
/ zastavení”).

4. 6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�YêE U�[ ]��]DVWDYHQt���6Y WHOQi
GLRGD�6723�VYtWt�D�þLQQRVW�VH�]DVWDYt�

3UR�REQRYHQt�þLQRVWL�SURYH WH�YêãH�XYHGHQê�SRVWXS�SUR�YêE U�[ ]
(chod).
6Y WHOQi�GLRGD�Ä6723³�]KDVQH�D�UHJXOiWRU�]DþtQi�SUDFRYDW�

3RXåLWt�YVWXSX�XGiORVWL
3 L�SRXåLWt�UHJXOiWRUX�(���$.%�P åH�EêW�SRPRFt�YVWXSX�XGiORVWL�Y\EUiQR�³&KRG��
]DVWDYHQt´��3RGUREQRVWL�R�WRP��MDN�SRXåtYDW�YVWXS�XGiORVWL���YL]�����-DN�SRXåtYDW�YVWXS

události (strana 4-8).

3 tNODG
nastavení
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3.7 1DVWDYHQt� tGtFt�þLQQRVWL

n =P QD
nastavené
hodnoty

• 1DVWDYHQRX�KRGQRWX�P åHWH�P QLW�X�SDUDPHWUX�³1DVWDYHQi
KRGQRWD´��PyG�~URYH ����

• 9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�QHP åHWH�]P QLW�QDVWDYHQRX�KRGQRWX��NG\å�MH
SDUDPHWU�³=DEH]SHþHQt´��RFKUDQQê�PyG��QDVWDYHQ�QD�³�´�

• 3UR�]P QX�QDVWDYHQp�KRGQRW\�VWLVNQ WH�WODþtWND�  nebo  pro
YêE U�SRåDGRYDQp�KRGQRW\��3RNXG�SRQHFKiWH�QDVWDYHQt�SR�GREX
GY �VHNXQG\��SDN�EXGH�QDVWDYHQi�KRGQRWD�DNWXDOL]RYiQD�QD�QRYRX
hodnotu.

9�QiVOHGXMtFtP�S tNODGX�]P PH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�WHSORW\�]�³���&´
na “50°C”.

1. Vyberte zobrazení monitorování PV/SP.
2. 6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�]P QX�QDVWDYHQt�QD�³�����������&´�

n Manuální
þLQQRVW

 
• 8�VWDQGDUGQtKR�UHJXOiWRUX�MH� t]HQD�DNþQt�YHOLþLQD�D�X�SR]LþQ �

SURSRUFLRQiOQtKR�UHJXOiWRUX�MH� t]HQR�RWHY HQt�YHQWLOX�
• 3UR�QDVWDYHQt�PDQXiOQt�þLQQRVWL�D�UXþQt�QDVWDYHQt�DNþQt�YHOLþLQ\

QHER�RWHY HQt�YHQWLOX�VWLVNQ WH�SR�GREX�PLQLPiOQ ���VHNXQG\
WODþtWNR� ��5HJXOiWRU�S HMGH�GR�PDQXiOQtKR�PyGX�

l Standardní typ • 5HJXORYDQi�KRGQRWD�MH�]REUD]HQD�GLVSOHML�þ���D�DNþQt�YHOLþLQD�MH
]REUD]HQD�QD�GLVSOHML�þ����$NþQt�YHOLþLQD��WRSHQt��MH�WDNp�]REUD]HQD
QD�VORXSFRYpP�GLDJUDPX�Y�S tU VWFtFK�SR�����

• 3UR�]P QX�DNþQt�YHOLþLQ\�VWLVNQ WH�WODþtWND�  nebo . Po dvou
VHNXQGiFK�EXGH�DNþQt�YHOLþLQD�DNWXDOL]RYiQD�QD�QRYp�QDVWDYHQt�

• 9�PDQXiOQtP�PyGX�QHPRKRX�EêW�RVWDWQt�PyG\�Y\EtUiQ\��3UR�YêE U
RVWDWQtFK�PyG �VWLVNQ WH�SR�GREX�PLQLPiOQ ���VHNXQGD�WODþtWNR

��0DQXiOQt�PyG�MH�RSXãW Q�
• Automatický návrat funkce zobrazení nepracuje, pokud je regulátor

v manuálním módu.
• 3 L�S HStQiQt�PH]L�PDQXiOQt�D�DXWRPDWLFNRX�þLQQRVWt�MH�DNþQt

YHOLþLQD�Y\VWDYHQD�SUDFRYQtPX�SRVWXSX�³PHQãt�UR]YiåHQt���PHQãt
výkyvy” (balance less, bump less).

• -H�OL�S HUXãHQR�QDSiMHQt�S L�PDQXiOQt�þLQQRVWL��SDN�VH�PDQXiOQt
þLQQRVW�REQRYt�X�DNþQt�YHOLþLQ\�S L�S HUXãHQt�QDSiMHQt�LKQHG�SRWp�
NG\å�MH�QDSiMHQt�REQRYHQR�

• )XQNFL�$872���0$18$/�O]H�S HSQRXW�Då��������NUiW�

ýLQQRVW�³PHQãt�UR]YiåHQt���PHQãt�YêN\Y\´
3UR�]DEUiQ Qt�QiKOêP�]P QiP�DNþQt�YHOLþLQ\�S L�S HStQiQt�PH]L�PDQXiOQt�D
DXWRPDWLFNRX�þLQQRVWt��]DþtQi�þLQQRVW�]QRYX�V�SRXåLWtP�WDNRYp�KRGQRW\��NWHUi�E\OD

DNWLYQt�EH]SURVW HGQ �S HGWtP��QHå�E\OD�þLQQRVW�S HSQXWD�D�KRGQRWD�MH�SRVWXSQ �S LEOLåRYiQD�N
KRGQRW �EH]SURVW HGQ �SR�S HSQXWt�þLQQRVWL�

3 tNODG
nastavení
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1iVOHGXMtFt�REUi]HN�VKUQXMH�PDQXiOQt�þLQQRVW

l 3R]LþQ �
proporcionální
typ

• .G\å�MH�N�UHJXOiWRUX�S LSRMHQ�SRWHQFLRPHWU��MH�UHJLORYDQi�KRGQRWD
]REUD]HQD�QD�GLVSOHML�þ���D�RWHY HQt�YHQWLOX�MH�]REUD]HQR�QD�GLVSOHML
þ����2WHY HQt�YHQWLOX�MH�WDNp�]REUD]HQR�QD�VORXSFRYpP�GLDJUDPX
s�S tU VWN\�����
.G\å�SRWHQFLRPHWU�QHQt�S LSRMHQ�N�UHJXOiWRUX��QD�GLVSOHML�þ���VH
zobrazí [----] a na sloupcovém diagramu se nic nezobrazuje.

• .G\å�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��ÄRWHY HQi³�VWUDQD�S HMGH�GR�VWDYX�21�
.G\å�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��Ä]DY HQi³�VWUDQD�S HMGH�GR�VWDYX�21�

• 9�PDQXiOQtP�PyGX�QHPRKRX�EêW�Y\EUiQ\�RVWDWQt�PyG\��3UR�YêE U
RVWDWQtFK�PyG �VWLVNQ WH�SR�GREX�PLQLPiOQ ���VHNXQGD�WODþtWNR

��0DQXiOQt�PyG�MH�RSXãW Q�
• Automatický návrat funkce zobrazení nepracuje, pokud je regulátor

v manuálním módu.
• )XQNFL�$872���0$18$/�O]H�S HSQRXW�Då��������NUiW�
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n Automatické
ODG Qt��$7�

• $7��DXWRPDWLFNp�ODG Qt��QHP åH�EêW�SURYiG QR��MH�OL�þLQQRVW
]UXãHQD�QHER�E KHP�GYRXSRORKRYpKR� t]HQt�

• .G\å�SURYiGtWH�DXWRPDWLFNp�ODG Qt��QDVWDYXMt�VH�RSWLPiOQt�KRGQRW\
SDUDPHWU �3,'�Y\QXFHQRX�]P QRX�DNþQt�YHOLþLQ\�SUR�YêSRþHW
FKDUDNWHULVWLN��QD]êYiQR�³PHWRGD�RPH]HQpKR�F\NOX´�� t]HQpKR�FtOH�
% KHP�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�EOLNi�VY WHOQi�GLRGD�$7�

• ����$7�QHER�����$7�P åH�EêW�Y\EUiQR�]P QRX�ãt N\
omezeného cyklu MV. Specifikujte [ ] respektive [ ] v
SDUDPHWUX�³3URYiG Qt���]UXãHQt�$7´��PyG�~URYH ����

• % KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�D�X�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX
P åH�EêW�SURYiG QR�SRX]H������$7���7DNåH�[ ] (40% AT) se
nezobrazí.)

• 3UR�]UXãHQt�SURYiG Qt�$7�VSHFLILNXMWH�[ ] („AT zrušeno“).

l 40% AT 3UR�QDVWDYHQt�RPH]HQpKR�F\NOX�09�]P Q\�ãt N\�QD������]YROWH����
$7�SUR�SURYiG Qt�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�V�NROtViQtP�UHJXORYDQp
KRGQRW\�FR�PRåQi�QHMPHQãtP��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�DXWRPDWLFNp
ODG Qt�WUYi�GpOH�YH�VURYQiQt�VH������$7�
ýDVRYiQt��NWHUêP�MVRX�RPH]HQp�F\NO\�Y\WYi HQ\��VH�P Qt�SRGOH�WRKR�
]GD�RGFK\OND��'9��S L�SRþiWNX�SURYiG Qt�$7�MH�þL�QHQt�����SOQp
výchylky.

l 100% AT 3UR�QDVWDYHQt�RPH]HQpKR�F\NOX�09�]P Q\�ãt N\�QD������]YROWH
�����$7�SUR�]NUiFHQt�GRE\�SURYiG Qt�$7�EH]�REDY\�R�NROtViQt
regulované hodnoty.
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9�WRPWR�S tNODGX�SURYH PH�����$7�

1. Vyberte [ ]��PyG�~URYH ����SRXåLWtP�WODþtWHN�  nebo .
3RGUREQRVWL�R�YêE UX�]REUD]HQt�QDEtGN\���YL]�VWUDQD�����

2. 6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�YVWXS�GR�PyGX�~URYH ����-H�]REUD]HQ
QHMY\ããt�SDUDPHWU�Y�PyGX�~URYH ���[ ]�³3URYiG Qt���]UXãHQt
$7´��9�WRPWR�S tNODGX�MH�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�[ ] “AT zrušeno”.

3. 6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro specifikaci [ ].
4. 6Y WHOQi�GLRGD�$7�EOLNi�D�]DþtQi�SURYiG Qt�$7��.G\å�GLRGD�$7

]KDVQH��NRQHF�SURYiG Qt�$7���SDN�VH�SDUDPHWU�DXWRPDWLFN\�YUDFt
na [ ] “AT zrušeno”.

O parametrech PID
.G\å�MVRX� tGtFt�FKDUDNWHULVWLN\�]QiP\��SDN�SDUDPHWU\�3,'�PRKRX�EêW�QDVWDYHQ\�S tPR�SUR
t]HQt�

3DUDPHWU\�3,'�MVRX�QDVWDYRYiQ\�X�SDUDPHWU �³3iVPR�SURSRUFLRQDOLW\´��3���³,QWHJUDþQt�GRED´��,��D
³'HULYDþQt�GRED´��'���PyG�~URYH ����
3RGUREQRVWL�R�UR]VDKX�QDVWDYHQt�W FKWR�SDUDPHWU ���YL]�.DSLWROD���0yG�~URYH ����VWUDQD�������

3 tNODG
nastavení

Navíc mimo AT je regulátor E5AK také vybaven fuzzy self-tuning (ST) -
VDPRþLQQêP�ODG QtP��NWHUp�GRYROXMH�DXWRPDWLFNê�YêSRþHW�SDUDPHWU
3,'�YKRGQêFK�SUR� t]HQê�REMHNW��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�IXQNFH�67
SUDFXMH�SRX]H�E KHP�VWDQGDUGQtKR� t]HQt�WHSORWQtP�YVWXSHP��'DOãt
informace týkající se ST - viz strana 5-34 a A-14.
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.DSLWROD�����$SOLNRYDQi�þLQQRVW

7DWR�NDSLWROD�SRSLVXMH�NDåGê�]�SDUDPHWU �SRåDGRYDQêFK�SUR�SOQp�Y\XåLWt
S HGQRVWt�UHJXOiWRUX�(�$.��3 L�þWHQt�WpWR�NDSLWRO\�9iV�EXGHPH�RGND]RYDW�QD
SRSLV\�SDUDPHWU �Y�SiWp�NDSLWROH�
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4.1 9êE U� tGtFt�PHWRG\

3 L�YêE UX� tGtFt�PHWRG\�QDVWDYWH�SDUDPHWU\�SRGOH�QiVOHGXMtFt�WDEXON\���9êUREFH�S HGQDVWDYXMH
SDUDPHWU\�SUR� t]HQt�WRSHQt��

Parametr
tGtFt�PHWRGD

3 L D]HQt� tGtFtKR
výstupu 1

3 L D]HQt� tGtFtKR
výstupu 1

3 tPi���UHYHU]Qt
þLQQRVW

t]HQt�WRSHQt
(standardní)

tGtFt�YêVWXS��WRSHQt� – 5HYHU]Qt�þLQQRVW

t]HQt�FKOD]HQt
(standardní)

tGtFt�YêVWXS��WRSHQt� – 3 tPi�þLQQRVW

t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt tGtFt�YêVWXS��WRSHQt� tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt� 5HYHU]Qt�þLQQRVW
3RGUREQRVWL�R�S L D]HQt�YêVWXS ���YL]�����1DVWDYHQt�YêVWXSQtFK�VSHFLILNDFt��VWUDQD�����

n t]HQt
topení a
chlazení

• -H�OL�]YROHQR� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt��SDN�PRKRX�EêW�SRXåLW\�SDUDPHWU\
„Pásmo necitlivosti“ a „Koeficient chlazení“.

l Pásmo
necitlivosti

3iVPR�QHFLWOLYRVWL�VH�QDVWDYXMH�SRPRFt�VW HGX�QDVWDYHQp�KRGQRW\��ât ND�SiVPD
QHFLWOLYRVWL�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD�SDUDPHWUX�Ä3iVPR�QHFLWOLYRVWL³��PyG�~URYH
1). Nastavení kladné hodnoty má za následek pásmo necitlivosti, zatímco
QDVWDYHQt�]iSRUQp�KRGQRW\�Pi�]D�QiVOHGHN�S HNU\Wt�SiVPD�

l Koeficient
chlazení

-HVWOLåH�WRSQp�D�FKODGLFt�FKDUDNWHULVWLN\� t]HQpKR�REMHNWX�VH�SRGVWDWQ �OLãt�D
QHGRYROXMt�]tVNDW�XVSRNRMLYp� tGtFt�FKDUDNWHULVWLN\�]H�VWHMQêFK�SDUDPHWU �3��,��'�
SDN�QDVWDYWH�SURSRUFLRQiOQt�SiVPR��3�QD�FKODGLFt�VWUDQ ��SRPRFt�NRHILFLHQWX
FKOD]HQt�SUR�Y\URYQiQt� t]HQt�PH]L�WRSQRX�D�FKODGLFt�VWUDQRX��3 L� t]HQt�WRSHQt�D
FKOD]HQt��3�QD�WRSQp�QHER�FKODGLFt�VWUDQ �VH�Y\SRþtWi�SRGOH�QiVOHGXMtFtKR
vzorce:

Topná strana P = P; Chladicí strana P = koeficient chlazení × P

l $NþQt�YHOLþLQD
S L�]DVWDYHQt

• 3 L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt��MH�YêVWXS�DNþQt�YHOLþLQ\��NWHUê�MH�YêVWXSHP��NG\å
þLQQRVW�UHJXOiWRUX�MH�]DVWDYHQD��]iYLVOê�QD�QDVWDYHQp�KRGQRW �SDUDPHWUX
Ä09�S L�]DVWDYHQt³��PyG�~URYH ����VWHMQêP�]S VREHP�MDNR�SUR�VWDQGDUGQt
t]HQt�

• 9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�S L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�DNþQt�YHOLþLQD�QD�FKODGLFt
VWUDQ �MH�XYDåRYiQD�NY OL�YêKRGQRVWL�MDNR�]iSRUQi�KRGQRWD��0i�OL�DNþQt
YHOLþLQD�S L�6723�]iSRUQRX�KRGQRWX��DNþQt�YHOLþLQD�MH�YêVWXSHP�SRX]H�QD
FKODGLFt�VWUDQ ��D�NG\å�Pi�NODGQRX�KRGQRWX��DNþQt�YHOLþLQD�MH�YêVWXSHP
SRX]H�QD�WRSQp�VWUDQ ��9êUREFH�S HGQDVWDYXMH�KRGQRWX�Ä�³��-HVWOLåH
UHJXOiWRU�SUDFXMH�V�QDVWDYHQtP�RG�YêUREFH��SDN�DNþQt�YHOLþLQD�QHQt
YêVWXSHP�DQL�QD�WRSQp�D�DQL�QD�FKODGLFt�VWUDQ �

6StQiQt�X�PDQXiOQt�þLQQRVWL
.G\å�MH�QDVWDYHQ�S HVDK�SiVPD��SDN�IXQNFH�ÄEH]�YêN\Y ³��NWHUi�MH�Y�þLQQRVWL�S L
S HStQiQt�PH]L�PDQXiOQt�D�DXWRPDWLFNRX�þLQQRVWt��QHPXVt�SUDFRYDW�
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n 3R]LþQ �
proporcionální
t]HQt

• 3UR�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt�SRXåLMWH�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S
regulátoru.

• 8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�MH� tGtFt�YêVWXS���SRXåLW�SUR
UR]HSQXWê��RSHQ��YêVWXS�D� tGtFt�YêVWXS���SRXåLW�SUR�VHSQXWê��FORVH��YêVWXS�
3RGOH�WRKR� tGtFt�YêVWXS\���D���QHPRKRX�EêW�SRXåLW\�MDNR�S L D]HQt�YêVWXSX�
6SHFLiOQt�YêVWXSQt�MHGQRWN\�MVRX�MLå�QDVWDYHQ\�X�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtFK
W\S �UHJXOiWRU �

• 8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�MVRX�]DEORNRYiQ\�QiVOHGXMtFt
funkce:

ST
2PH]RYDþ�09
t]HQt�3�D�3'

40% AT
LBA
HBA
'YRXSRORKRYp� t]HQt��21�� OFF)

l Doba chodu
pohonu ventilu

• 9êUREFH�S HGQDVWDYXMH�GREX�FKRGX�QD�KRGQRWX�Ä���VHNXQG³�
• 3UR�]P QX�GRE\�FKRGX�EX �QDVWDYWH�SDUDPHWU�Ä'RED�FKRGX³��YROLWHOQê�PyG�

QHER�SURYH WH�NDOLEUDFL�PRWRUX�X�SDUDPHWUX�Ä.DOLEUDFH�PRWRUX³��YROLWHOQê
mód).

l Monitorování
RWHY HQt�YHQWLOX

• 2WHY HQt�YHQWLOX�P åH�EêW�PRQLWRURYiQR��MH�OL�SRWHQFLRPHWU�S LSRMHQ
k�UHJXOiWRUX��3R�S LSRMHQt�SRWHQFLRPHWUX�YãDN�XUþLW �SURYH WH�NDOLEUDFL
motoru.

• 2WHY HQt�YHQWLOX�MH�PRQLWRURYiQR�VYêP�]REUD]HQtP�QD�VORXSFRYpP�GLDJUDPX
V�����S tU VWN\�

l $NþQt�YHOLþLQD
S L�]DVWDYHQt��
FK\E �39

• 2WHY HQê��VHSQXWê�QHER�QH]P Q Qê�VWDY�P åH�EêW�Y\EUiQ�MDNR�YêVWXS�S L
]DVWDYHQt�QHER�S L�FK\E �39��7\WR�YêVWXS\�QDVWDYWH�X�SDUDPHWU �Ä$NþQt
YHOLþLQD�S L�]DVWDYHQt³�QHER�Ä$NþQt�YHOLþLQD�S L�FK\E �39³��PyG�~URYH ����

l Ostatní funkce • 1DVWDYWH�SiVPR�QHFLWOLYRVWL�X�SDUDPHWUX�Ä3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�SiVPR
QHFLWOLYRVWL³��PyG�~URYH ����

• 1DVWDYWH�K\VWHUH]L�S L�UR]HSQXWt���VHSQXWt�X�SDUDPHWUX�Ä+\VWHU]H�S L
UR]HSQXWt���VHSQXWt³��PyG�~URYH ����
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n Dvoupolo-
KRYp� t]HQt
(ON / OFF)

• 3 HStQiQt�PH]L�]GRNRQDOHQêP� t]HQtP�3��,��'�D�GYRXSRORKRYêP� t]HQtP�VH
provádí pomocí parametru „PID / ON/OFF“ (expansní mód). Je-li tento
parametr nastaven na [ @��SDN�MH�Y\EUiQR�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�D�MH�OL
nastaven na [ @��MH�Y\EUiQR�GYRXSRORKRYp� t]HQt��,PSOLFLWQt�KRGQRWD�MH
[ ].

• % KHP�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt�QHP åH�EêW�Y\EUiQR�GYRXSRORKRYp
t]HQt�

l Hystereze • 3 L�GYRXSRORKRYpP� t]HQt�MH�K\VWHUH]H�]DGiQD�Y�SURJUDPX�S L�VStQiQt�PH]L
VWDY\�21�D�2))�SUR�VWDELOL]DFL�þLQQRVWL��ât ND�K\VWHUH]H��NWHUi�VH�Y\VN\WXMH
E KHP�GYRXSRORKRYpKR� t]HQt�MH�MHGQRWQ �XYiG QD�MDNR�ÄK\VWHUH]H³��)XQNFH
tGtFt�YêVWXS��WRSHQt��D� tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt��MVRX�QDVWDYRYiQ\�X�SDUDPHWU

„Hystereze (topení)“ a „Hystereze (chlazení)“.
• 8�VWDQGDUGQtKR� t]HQt�� t]HQt�WRSHQt�QHER�FKOD]HQt��K\VWHUH]H�P åH�EêW

nastavena pouze u topné strany.

• 3 L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�P åH�EêW�QDVWDYHQR�SiVPR�QHFLWOLYRVWL��7DN�VH
Gi�Y\WYR LW�W tSRORKRYp� t]HQt�

Symbol Název parametru : Mód Popis
3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� : nastavovací 3UR�VSHFLILNRYiQt� tGtFt�PHWRG\
3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� : nastavovací 3UR�VSHFLILNRYiQt� tGtFt�PHWRG\
3 tPi���UHYHU]Qt�þLQQRVW : nastavovací 3UR�VSHFLILNRYiQt� tGtFt�PHWRG\
Pásmo necitlivosti ��~URYH �� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt
Koeficient chlazení ��~URYH �� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt
09�S L�]DVWDYHQt ��~URYH �� $NþQt�YHOLþLQD�S L�]DVWDYHQt� tGtFt

þLQQRVWL
09�S L�FK\E �39 ��~URYH �� $NþQt�YHOLþLQD�S L� tGtFt�þLQQRVWL�Y

S tSDG �FK\E\�39
Doba postupu : volitelný 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt
Kalibrace motoru : volitelný 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt
Pásmo necitlivosti ��~URYH �� 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt
+\VWHUH]H�S L�VHSQXWR�UR]HSQXWR ��~URYH �� 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt
Hystereze (topení) ��~URYH �� 'YRXSRORKRYp� t]HQt��21���2))�

Hystereze (chlazení) ��~URYH �� 'YRXSRORKRYp� t]HQt��21���2))�
PID / ON/OFF : expansní 'YRXSRORKRYp� t]HQt��21���2))�

Parametry
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4.2 2PH]HQt�SRGPtQHN�þLQQRVWL

n Omezení
DNþQt�YHOLþLQ\

+RGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�DNþQt�YHOLþLQ\�PRKRX�EêW�RPH]HQ\
RPH]RYDþHP�09�D�VWUPRVW�SU E KX�DNþQt�YHOLþLQ\�P åH�EêW�RPH]HQD
RPH]RYDþHP�]P Q\�09�

l 2PH]RYDþ�09 +RGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�DNþQt�YHOLþLQ\�MVRX�QDVWDYRYiQ\�Y�SDUDPHWUX
Ä+RUQt�OLPLW�09³�D�Ä'ROQt�OLPLW�09³��PyG�~URYH �����-H�OL�KRGQRWD�DNþQt�YHOLþLQ\
Y\SRþWHQi�UHJXOiWRUHP�(�$.�PLPR�UR]VDK�RPH]RYDþH��SDN�VNXWHþQp�YêVWXS\
MVRX�]iYLVOp�QD�QDVWDYHQp�KRGQRW �W FKWR�SDUDPHWU �

3 L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�DNþQt�YHOLþLQD�QD�FKODGLFt�VWUDQ �XYDåRYiQD�MDNR
]iSRUQi�KRGQRWD�]�G YRGX�YêKRGQRVWL��+RUQt�OLPLW�MH�QDVWDYHQ�QD�WRSQp�VWUDQ
�NODGQi�KRGQRWD��D�GROQt�OLPLW�MH�QDVWDYHQ�QD�FKODGLFt�VWUDQ ��]iSRUQi�KRGQRWD��
jak je zobrazeno na následujícím obrázku.

        

l 2PH]RYDþ
]P Q\�09

3DUDPHWU�Ä2PH]HQt�]P Q\�09³��PyG�~URYH ����QDVWDYXMH�PD[LPiOQt
GRYROHQRX�VWUPRVW�DNþQt�YHOLþLQ\�]D�VHNXQGX��-H�OL�]P QD�DNþQt�YHOLþLQ\�Y Wãt
QHå�QDVWDYHQt�WRKRWR�SDUDPHWUX�D�KRGQRWD�Y\SRþtWDQi�UHJXOiWRUHP�(�$.�MH
GRVDåHQD��SDN�VH�KRGQRWD�P Qt�QD�KRGQRWX�QDVWDYHQRX�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�
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l Podmínky
þLQQRVWL
RPH]RYDþH

2PH]RYDþH�MVRX�QHIXQNþQt�QHER�QHPRKRX�EêW�QDVWDYHQ\��NG\å�QDVWiYi
kterákoliv z následujících podmínek:
• E KHP�GYRXSRORKRYpKR� t]HQt
• E KHP�SURYiG Qt�67
• E KHP�SURYiG Qt�$7��SRX]H�X�RPH]RYDþH�VWUPRVWL�09�
• E KHP�PDQXiOQt�þLQQRVWL
• NG\å�MH�þLQQRVW�]DVWDYHQD
• NG\å�QDVWDQH�FK\ED
• E KHP�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt��SRX]H�RPH]RYDþ�DNþQt�YHOLþLQ\�

n 2PH]RYDþ
nastavené
hodnoty

5R]VDK�QDVWDYHQt�QDVWDYHQp�KRGQRW\�MH�RPH]HQ�RPH]RYDþHP�QDVWDYHQp
KRGQRW\��+RGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�WRKRWR�RPH]RYDþH�QDVWDYHQp
KRGQRW\�MVRX�QDVWDYRYiQ\�X�SDUDPHWU �Ä+RUQt�OLPLW�QDVWDYHQp�KRGQRW\³�D�Ä'ROQt
OLPLW�QDVWDYHQp�KRGQRW\³��H[SDQVQt�PyG���9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�MH�OL�RPH]RYDþ
QDVWDYHQp�KRGQRW\�UHVHWRYiQ��QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�QXFHQ �]P Q QD�QD
KRGQRWX�KRUQtKR�QHER�GROQtKR�RPH]HQt�RPH]RYDþH�QDVWDYHQp�KRGQRW\��MHVWOLåH
MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD�YQ �UR]VDKX�RPH]RYDþH��7DNp�S L�]P Q �W\SX�YVWXSX�
WHSORWQt�MHGQRWN\�D�]P Q �P tWND�MH�RPH]RYDþ�QDVWDYHQp�KRGQRW\�QXFHQ
UHVHWRYiQ�QD�UR]VDK�P tWND�þLGOD�

n Rampa SP U funkce rampa SP, regulátor pracuje podle hodnoty (nastavená hodnota
E KHP�UDPS\�63��RPH]HQp�]P QRX�SRP UX��PtVWR�]P Q Qp�QDVWDYHQp
KRGQRW\��NG\å�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD�P Q QD��,QWHUYDO��YH�NWHUpP�MH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63�RPH]HQD��MH�EUiQD�MDNR�Ä5DPSD�63³�
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=P QD�SRP UX�E KHP�UDPS\�63�MH�SURYiG QD�X�SDUDPHWU �Ä1DVWDYHQi
KRGQRWD�UDPS\�63³�D�ÄýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63³��3 L�LPSOLFLWQt�KRGQRW �Ä�³�X
„Nastavená hodnota rampy SP“ je funkce rampa SP zablokována.
=P QD�QDVWDYHQp�KRGQRW\�X�UDPS\�63�P åH�EêW�PRQLWRURYiQD�SDUDPHWUHP
Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63³��PyG�~URYH ����

l ýLQQRVW�S L
startu

2PH]RYDþH�MVRX�QHSODWQp�QHER�QHPRKRX�EêW�QDVWDYHQ\��NG\å�QDVWDQH
kterákoliv z následujících podmínek:
-HVWOLåH�MH�IXQNFH�UDPS\�63�SRYROHQD��SDN�S L�]DSQXWt�QDSiMHQt�D�NG\å�MH�QD
ÄFKRG³�S HSQXWR�]H�VWDYX�ÄVWRS³��WDN�UHJXORYDQi�KRGQRWD�P åH�GRViKQRXW
QDVWDYHQp�KRGQRW\�SR�UDPS �63�VWHMQêP�]S VREHP��MDNR�NG\å�MH�]P Q QD
QDVWDYHQi�KRGQRWD��9�WRPWR�S tSDG �MH�þLQQRVW�SURYiG QD�V�UHJXORYDQRX
KRGQRWRX�SRYDåRYDQRX�]D�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�S HG�WtP��QHå�E\OD�]P QD
provedena.
6P U�UDPS\�63�VH�P Qt�SRGOH�Y]WDKX�PH]L�UHJXORYDQRX�D�QDVWDYHQRX
hodnotou.

l Omezení
E KHP�UDPS\�63

• 3URYHGHQt�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�]DþtQi�SR�VNRQþHQt�UDPS\�63�
• -H�OL�UHJXOiWRUX�S HSQXW�GR�PDXiOQtKR�PyGX��QDVWDYHQi�KRGQRWD�VH�P Qt

VSRMLW �GRNXG�UDPSD�63�QHVNRQþt�
• Je-li regulátor ve „stop“ stavu nebo nastane-li chyba, pak funkce rampa SP

se stává neplatnou.

Symbol Název parametru : Mód Popis
Horní limit MV ��~URYH �� 2PH]HQt�DNþQt�YHOLþLQ\
Dolní limit MV ��~URYH �� 2PH]HQt�DNþQt�YHOLþLQ\

Omezení strmosti MV ��~URYH �� 2PH]HQt�DNþQt�YHOLþLQ\

Horní limit nastavení SP : expansní Omezení nastavení SP
Dolní limit nastavení SP : expansní Omezení nastavení SP

Nastavená hodnota rampy SP ��~URYH �� 2PH]HQt�]P Q\�63

ýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63 ��~URYH �� 2PH]HQt�]P Q\�63

Parametry
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4.3 -DN�SRXåtYDW�YVWXS�XGiORVWL

• 3RXåtYiWH�OL�YVWXS�XGiORVWL��QDPRQWXMWH�YROLWHOQRX�MHGQRWNX��(���$.%���'R
UHJXOiWRUX�(�$.�PRKRX�EêW�QDPRQWRYiQ\�Då�GY �MHGQRWN\�(���$.%�D�SUR
NDåGRX�MHGQRWNX�(���$.%�PRKRX�EêW�SRXåLW\�GYD�YVWXS\�XGiORVWL�

E53-AKB × 1 jednotka : 2 vstupy události
E53-AKB × 2 jednotky : 4 vstupy události

• 9VWXS\�XGiORVWL�PRKRX�EêW�]DSQXW\�Då��������NUiW�

n 3 L D]HQt
vstupu

• 0 åHWH�Y\EtUDW�]�QiVOHGXMtFtFK�S WL�IXQNFt�YVWXSX�XGiORVWL�
Vícenásobný SP
Chod / zastavení
Dálkový / lokální
Automatický / manuální
Mód SP

• 9�S tSDG �IXQNFH�YtFHQiVREQê�63�VH�SRXåtYi�SRþHW�YVWXS �XGiORVWL��YVWXS
události 1 nebo 2) nastavený u parametru „Funkce vícenásobný SP“
�YROLWHOQê�PyG���-VRX�OL�SRXåLW\�þW\ L�YVWXS\�XGiORVWL��SDN�IXQNFH�YtFHQiVREQê
63�MH�DXWRPDWLFN\�S L D]HQi�YVWXSX�XGiORVWL���D���SUR�VWDQRYHQê�SRþHW�
-VRX�OL�SRXåLW\�GYD�YVWXS\�XGiORVWL��SDN�IXQNFH�YtFHQiVREQê�63�MH
DXWRPDWLFN\�S L D]HQi�YVWXSX�XGiORVWL���D���SUR�VWDQRYHQê�SRþHW�

• 2VWDWQt�IXQNFH��QHSRXåLWp�SUR�IXQNFL�YtFHQiVREQê�63��MVRX�S L D]HQ\�YVWXSX
XGiORVWL���Då���SRGOH�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL���Då��³
�YROLWHOQê�PyG���9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�SDUDPHWU\�Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��
Då��³�QHPRKRX�EêW�SRXåLW\�Y�S tSDG ��åH�MH�LQVWDORYiQD�SRX]H�MHGQD�MHGQRWND
E53-AKB.

 
• 1iVOHGXMtFt�WDEXOND�XND]XMH�Y]WDK�PH]L�QDVWDYHQtPL�D�IXQNFHPL�SDUDPHWU

Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL���Då��³�

Nastavení Funkce
Vstup události zablokován

ON :  Zastavení / OFF :  Chod

ON :  Dálkový / OFF :  Lokální

ON :  Manuální / OFF :  Automatický

ON :  RSP / OFF :  LSP
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l 3 tNODG
S L D]HQt

• 9�WRPWR�S tNODGX�MVRX�SRXåLW\�þW\ L�QDVWDYHQp�YVWXS\�XGiORVWL���IXQNFH
vícenásobný SP na „2“, vstup události 3 na „Chod / zastavení“ a vstup
XGiORVWL���QD�Ä$XWRPDWLFNê���PDQXiOQt³��1DVWDYWH�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

 (1)  Nastavte parametr „Funkce vícenásobný SP“ na „2“.
 (2)  1DVWDYWH�SDUDPHWU�Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³�QD�Ä “.
 (3)  1DVWDYWH�SDUDPHWU�Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³�QD�Ä “.

n Vícenásobná
SP

• 1DVWDYHQp�KRGQRW\���Då���MVRX�QDVWDYHQ\�MDNR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�SRGOH
YVWXSX�XGiORVWL��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�W\WR�SDUDPHWU\�QHPRKRX�EêW
QDVWDYHQ\��NG\å�IXQNFH�YtFHQiVREQi�63�QHQt�Y\EUiQD��1iVOHGXMtFt�WDEXOND
XND]XMH�Y]WDK�PH]L�YVWXSHP�XGiORVWL�D�QDVWDYHQRX�KRGQRWRX���Då���

Funkce vícenásobná SP 1 2
Vstup události 1 1 2

Nastavená hodnota 0 OFF OFF OFF
Nastavená hodnota 1 ON ON OFF
Nastavená hodnota 2 – OFF ON
Nastavená hodnota 3 – ON ON

• .G\å�MVWH�]P QLOL�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�QD�GLVSOHML�39���63��SDN�QDVWDYHQi
KRGQRWD��NWHUi�MH�SU E åQ �]YROHQD��MH�WDNp�VRXþDVQ �]P Q QD�

• .G\å�MVWH�S HSQXOL�PH]L�QDVWDYHQRX�KRGQRWRX���Då����SDN�IXQNFH�UDPSD�63
SUDFXMH��MH�OL�IXQNFH�UDPSD�63�RGEORNRYiQD��1iVOHGXMtFt�S tNODG�]REUD]XMH
]P QX�QDVWDYHQp�KRGQRW\��NG\å�S HStQiWH�]�QDVWDYHQp�KRGQRW\���QD
nastavenou hodnotu 1.
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n Ostatní
funkce vstupu
události

• 3 HSQ WH�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�SUR�NDåGê�]�Ä&KRG���]DVWDYHQt³��Ä'iONRYê��
lokální“ a módy SP.

• 6StQDFt�þLQQRVW�DXWRPDWLFNê���PDQXiOQt�MH�VWHMQi�MDNR�X�WODþtWND�$�0�
• 8�YVWXSX�XGiORVWL�D�þLQQRVWL�WODþtWHN�QHSODWt�SUDYLGOR�S HGQRVWL��1LFPpQ �

vstupy událostí chod / zastavení nebo automatický / manuální musí být
QDVWDYHQ\�EX �QD�21�QHER�2))��7DNåH�SDUDPHWU\�EXGRX�YåG\�VOHGRYDW
YVWXS�XGiORVWL��GRNRQFH�L�NG\å�EXGHWH�]NRXãHW�S HStQDW�QDVWDYHQt�SRPRFt
WODþtWHN�

l Chod /
zastavení

• -H�OL�YVWXS�XGiORVWL�QDVWDYHQ�QD�Ä21³��SDN�þLQQRVW�UHJXOiWRUX�MH�]DVWDYHQD�D
VYtWt�VYtWtFt�GLRGD�Ä6723³��2EVDK�YVWXSX�XGiORVWL�VH�RGUiåt�Y�SDUDPHWUX
Ä&KRG���]DVWDYHQt³��PyG�~URYH ����

l Dálkový /
lokální

• 7DWR�IXQNFH�MH�SRGSRURYiQD�SRX]H�NG\å�MH�QDLQVWDORYiQD�YROLWHOQi�MHGQRWND
pro sériovou komunikaci E53-AK01 / 02 / 03.

• Je-li vstup události nastaven na „ON“, parametry mohou být zapsány pouze
S L�SRXåLWt�NRPXQLNDþQt�IXQNFH�D�S LWRP�VY WHOQi�GLRGD�Ä507³�VYtWt��2EVDK
YVWXSX�XGiORVWL�VH�RGUiåt�Y�SDUDPHWUX�Ä'iONRYê���ORNiOQt³��PyG�~URYH ����

l Automatický /
manuální

• -H�OL�YVWXS�XGiORVWL�QDVWDYHQ�QD�Ä21³��SDN�UHJXOiWRU�MH�S HSQXW�QD�PDQXiOQt
þLQQRVW�D�VYtWt�VY WHOQi�GLRGD�Ä0$18³�

• 3 HStQHMWH�YVWXS�XGiORVWL�21���2))��NG\å�MH�UHJXOiWRU�]DSQXWê�

l Mód SP • 7DWR�IXQNFH�MH�RGEORNRYiQD��SRX]H�NG\å�SDUDPHWU�Ä2GEORNRYiQt�PyGX�63³
je nastaven na „ON“.

• Je-li vstup události nastaven na „ON“, pak dálkový SP (RSP) je brán jako
QDVWDYHQi�KRGQRWD�D�VY WHOQi�GLRGD�Ä563³�VYtWt��-H�OL�YVWXS�XGiORVWL
nastaven na „OFF“, pak lokální SP (LSP) je brán jako nastavená hodnota.
2EVDK�YVWXSX�XGiORVWL�VH�RGUiåt�Y�SDUDPHWUX�Ä0yG�63³��PyG�~URYH ����
3RGUREQRVWL�R�563���/63���YL]�����-DN�SRXåtYDW�GiONRYê�YVWXS��VWUDQD�������

Symbol Název parametru : mód Popis
Funkce vícenásobný SP : volitelný Funkce vstupu události
3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL���Då�� : volitelný Funkce vstupu události
1DVWDYHQi�KRGQRWD���Då�� ��~URYH �� Vícenásobný SP

* : �Då� ** : �Då

Parametry



.$3,72/$�����$3/,.29$1È�ý,11267

4-11

4.4 -DN�SRXåtYDW�GiONRYRX�63

• 8YDåRYiQt�YVWXSX�GiONRYp�63����Då����P$��MDNR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH
SRYDåRYiQR�MDNR�IXQNFH�ÄGiONRYi�63³��)XQNFH�Ä'iONRYi�63³�MH�XPRåQ QD
SRX]H�Y�S tSDG ��åH�SDUDPHWU�Ä2GEORNRYiQt�GiONRYp�63��563�³�MH�QDVWDYHQ
na „ON“ (volitelný mód).

n =P QD
P tWND

• Hodnoty horního a dolního limitu dálkové SP mohou být nastaveny pomocí
]P Q\�P tWND�

• 8�YVWXSX�GiONRYp�63�MVRX�GRYROHQ\�YVWXS\�Y�UR]VDKX���Då����P$������Då
�������9VWXS\��NWHUp�QHMVRX�Y�WRPWR�UR]VDKX�MVRX�SRYDåRYiQ\�MDNR
PLPRUR]VDKRYp��RXW�RI�UDQJH��YVWXSQt�KRGQRW\��9�WRPWR�S tSDG �MH�YVWXSX
YQXFHQD�KRGQRWD�OLPLWX�KRUQtKR�QHER�GROQtKR�63�D�VY WHOQi�GLRGD�Ä563³
bliká.

• -H�OL�YêVWXSQt�IXQNFH�ÄFK\ED�YVWXSX�563³�S L D]HQD��SDN�NG\å�MH�YVWXS
GiONRYp�63�PLPR�UR]VDK��YêVWXS�ÄFK\ED�YVWXSX�563³�S HMGH�GR�VWDYX�21�
tGtFt�YêVWXS�WDNp�S HStQi�QD�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�Ä09�S L�FK\E �39³�

• U parametru „Horní limit dálkového SP“ nastavte hodnotu horního limitu a u
parametru „Dolní limit dálkového SP“ nastavte hodnotu dolního limitu
(volitelný mód).

l Vztah k
RPH]RYDþL
nastavené
hodnoty

• Jsou-li parametry „Horní limit nastavené hodnoty“ nebo „Dolní limit
QDVWDYHQp�KRGQRW\³�P Q Q\��SDN�KRGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�GiONRYp
63�MVRX�QXFHQ �]P Q Q\�QD�KRGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�QDVWDYHQp
KRGQRW\��1iVOHGXMtFt�S tNODG�XND]XMH��MDN�KRGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX
GiONRYp�63�VH�P Qt��NG\å�KRGQRWD�KRUQtKR�OLPLWX�QDVWDYHQp�KRGQRW\�MH
]P Q QD�]�$�QD�%�

n Mód SP • 1DVWDYHQi�KRGQRWD��XORåHQi�YQLW Q �Y�UHJXOiWRUX�(�$.��VH�SRYDåXMH�]D
„lokální SP (LSP)“.

• -H�OL�XPRåQ QD�IXQNFH�YtFHQiVREQê�63��SDN�QDVWDYHQp�KRGQRW\���Då���MVRX
XYROQ Q\�SUR�SRXåLWt�MDNR�ORNiOQt�63�

• 3RXåLMWH�SDUDPHWU�Ä0yG�63³�SUR�S HStQiQt�PH]L�GiONRYRX�63�D�ORNiOQt�63�
Je-li parametr „Mód SP“ nastaven na „ “ (dálkový SP), pak svítí
VY WHOQi�GLRGD�Ä563³��-H�OL�SDUDPHWU�Ä0yG�63³�QDVWDYHQ�QD�Ä “,
regulátor je v lokálním SP módu.
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n Monitoro-
vání dálkové
SP

• 9�PyGX�GiONRYp�63��QD�GLVSOHML�þ���SUR�39���63�P åH�EêW�PRQLWRURYiQD
GiONRYi�63��9�ORNiOQtP�PyGX�63�P åH�EêW�GiONRYi�63�PRQLWRURYiQD
u parametru „Monitorování dálkové SP“.

n Sledování
SP

• -H�OL�ORNiOQt�63�S HSQXWR�]�GiONRYp�63��NG\å�MH�RGEORNRYiQD�IQNFH�VOHGRYiQt
63��SDN�ORNiOQt�63�VH�]P Qt�WDN��åH�KRGQRWD�GiONRYp�63�MH�GUåHQD��QD
KRGQRW �63�SRXåLWp�EH]SURVW HGQ �S HG�VHSQXWtP�
3UR�SRXåLWt�IXQNFH�VOHGRYiQt�63�QDVWDYWH�SDUDPHWU�Ä6OHGRYiQt�63³�GR�VWDYX
„ON“.

• 1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH��MDN�VOHGRYiQt�63�SUDFXMH��NG\å�MH�PyG�63
S HSQXW�

 (1)    9�S tSDG ��åH�MH�GiONRYê�63�S HSQXW�Y�RNDPåLNX��NG\�QDVWDYHQi�
KRGQRWD�MH�Ä/63��³��SDN�63�MH�S HSQXW�GR�Ä563��³�

 (2)  SP se posouvá podle vstupu dálkové SP.
 (3)    9�S tSDG ��åH�MH�S HSQXWR�QD�ORNiOQt�63��QDVWDYHQi�KRGQRWD�VH�VWiYi�

„LSP 2“, je-OL�XPRåQ QD�IXQNFH�VOHGRYiQt�63��9�S tSDG ��åH�WDWR�IXQNFH�
MH�]DEORNRYiQD��63�EXGH�S HSQXW�GR�Ä/63��³�

• 9�S tSDG ��åH�MH�ORNiOQt�63�S HSQXWD�QD�GiONRYRX�63��SDN�UDPSD�63�EXGH�Y
þLQQRVWL��MHVWOLåH�MH�RGEORNRYiQD�IXQNFH�UDPSD�63�

n Podmínky
þLQQRVWL

• 9�S tSDG ��åH�IXQNFH�63�MH�QDVWDYHQD�QD�21��SDN�SDUDPHWU�Ä0yG�63³�MH
QXFHQ �]P Q Q�QD�>/63@�D�ORNiOQt�63�MH�SRYDåRYiQD�]D�QDVWDYHQRX
hodnotu.

• % KHP�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt��YVWXS�GiONRYp�63�QHQt�DNFHSWRYiQ�
$XWRPDWLFNp�ODG Qt�VH�SURYiGt�X�QDVWDYHQp�KRGQRW\�S L�]DþiWNX
DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�

• 'iONRYi�63�QHQt�S HGP WHP�QDVWDYRYDFtFK�SRGPtQHN�]iORKRYp�VHNYHQFH�

Symbol Název parametru : mód Popis
Odblokování dálkového SP : volitelný Funkce dálkového SP
Horní limit dálkového SP : volitelný =P QD�P tWND�563
Dolní limit dálkového SP : volitelný =P QD�P tWND�563
Mód SP ��~URYH �� 3 HStQiQt�/63���563
Sledování SP : volitelný 3 HStQiQt�/63���563

Parametry
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4.5 -DN�SRXåtYDW�+%$��DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD�

• 8�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�P åH�EêW�IXQNFH�+%$��DODUP�VSiOHQpKR
WRSLGOD��SRXåLWD�SRX]H�NG\å�PtVWR�S L D]HQt�YêVWXSQt�IXQNFH�Ä tGtFt�YêVWXS
(topení)“ je nastaveno na pulsní výstup.

• 3 L�SRXåLWt�IXQNFH�+%$�S L D WH�YêVWXSQt�IXQNFL�ÄDODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD
(HB)“ pomocnému výstupu 1 nebo 2.

n =MLãW Qt
spáleného
topidla

• =MLãW Qt�VSiOHQpKR�WRSLGOD�SUDFXMH�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

 (1)  3 LSRMWH�SURXGRYê�WUDQVIRUPiWRU�&7�NH�VYRUNiP�þ����D����D�
SURYOpNQ WH�S tYRG�N�WRSLGOX�RWYRUHP�Y�WUDQVIRUPiWRUX�&7�

 (2)  .G\å�SURWpNi�SURXG�WtPWR�YRGLþHP��SURXGRYê�WUDQVIRUPiWRU�JHQHUXMH�
VW tGDYê�SURXG�~P UQê�KRGQRW �SURXGX��5HJXOiWRU�(�$.�P t�WHQWR
VW tGDYê�SURXG��SUR�YêSRþHW�SURXGX�WHNRXFtKR�GR�WRSLGOD�

 (3)  Je-li topidlo spáleno, pak proud tekoucí v proudovém transformátoru 
poklesne. Tato hodnota je srovnávána s hodnotou nastavenou jako 
nastavená hodnota spáleného topidla a na výstupu je pak alarm 
spáleného topidla.

• Nastavená hodnota spáleného topidla se nastavuje u parametru „Alarm
spáleného topidla“. Pro kontrolu hodnoty proudu proudového transformátoru
SRXåtYHMWH�SDUDPHWU�Ä0RQLWRURYiQt�SURXGX�WRSLGOD³�

• 1HSRXåtYiWH�OL�IXQNFL�+%$��SDN�QDVWDYWH�SDUDPHWU�Ä$ODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD³
na hodnotu „0,0“ (zablokováno).

l HBA blokovat /
uvolnit

• Je-li funkce blokování HBA nastavená na „ON“, pak je alarm spáleného
WRSLGOD�GUåHQ�GRNXG�QHQt�S LMDWR�MHGQR�]�QiVOHGXMtFtFK�RSDW HQt�

a   Nastavenou hodnotu spáleného topidla nastavte na „0,0“.
b   Resetujte regulátor.
������9\SQ WH�QDSiMHQt�UHJXOiWRUX�D�SDN�RS W�]DSQ WH��

• 3UR�XPRåQ Qt�IXQNFH�EORNRYiQt�+%$�QDVWDYWH�SDUDPHWU�Ä%ORNRYiQt�+%$³�QD
„ON“.

n Podmínky
þLQQRVWL

• =DSQ WH�QDSiMHQt�WRSLGOD�VRXþDVQ �QHER�G tYH�QHå�VH�]DSQXWtP�QDSiMHQt
UHJXOiWRUX�(�$.��-H�OL�]DSQXWR�QDSiMHQt�WRSLGOD�Då�SR�]DSQXWt�QDSiMHQt
regulátoru E5AK, je na výstupu regulátoru alarm spáleného topidla.

• t]HQt�SRNUDþXMH�L�NG\å�MH�QD�YêVWXSX�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD���7R�MHVW�
UHJXOiWRU�VH�SRNRXãt� tGLW�WRSLGOR��MDNR�NG\E\�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD
QHQDVWDO���7DNåH�QDSUDYWH�WXWR�SRGPtQNX�RSUDYRX�WRKR��FR�]S VREXMH�DODUP
spáleného topidla.

• $ODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD�MH�GHWHNRYiQ�SRX]H�NG\å� tGtFt�YêVWXS�MH�WUYDOH�YH
VWDYX�21�SR�GREX�PLQLPiOQ �����PV�D�YtFH�

• -PHQRYLWi�KRGQRWD�SURXGX�VH�P åH�Q NG\�OHKFH�OLãLW�RG�VNXWHþQp�KRGQRW\
SURXGX�WHNRXFtKR�GR�WRSLGOD��+RGQRWX�SURXGX�YH�VNXWHþQpP�SUDFRYQtP
stavu zkontrolujte u parametru „Monitorování proudu topidla“.

• Je-li malý rozdíl mezi proudem v normálním stavu a proudem ve spáleném
VWDYX��SDN�VH�GHWHNFH�P åH�VWiW�QHVWDELOQt��8�SURXGX�WRSLGOHP�GR����$
XGUåXMWH�UR]GtO���$�QHER�YtFH��8�SURXGX�WRSLGOHP����$�D�Y WãtP�XGUåXMWH
rozdíl 2,5 A a více.

• )XQNFH�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD�QHP åH�EêW�SRXåLWD�X� t]HQt�WRSLGOD�Ii]RYRX
PHWRGRX�QHER�PHWRGRX� tGtFtKR�F\NOX��7DNp�QHP åH�EêW�SRXåLWR�W tIi]RYp
topidlo.

3UR�GHWHNFL�VSiOHQpKR�WRSLGOD�X�W tIi]RYpKR�WRSLGOD�SRXåLMWH�.�&8�)ooA-oGS (se
YVWXSQtP�YêYRGHP�EUiQ\����3RGUREQRVWL���YL]�RGSRYtGDMtFt�VH]QDP�SDUDPHWU ��
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n Jak
Y\SRþtWDW
nastavenou
hodnotu
spáleného
topidla

• 9\SRþW WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�SRGOH�QiVOHGXMtFtKR�Y]RUFH�

1DVWDYHQi �KRGQRWD�  �
�KRGQRWD�SURXGX�Y�QRUPi OQtP�VWDYX� � �KRGQRWD�SURXGX�S L�VSi OHQt�

�

• 1DVWDYWH�KRGQRWX�SURXGX�S L�VSiOHQt��SUR�GY �QHER�YtFH�WRSLGHO�S LSRMHQêFK�N
&7��QD�KRGQRWX�Y�GRE ��NG\�MH�VSiOHQR�WRSLGOR�PDMtFt�QHMPHQãt�SURXG
�KRGQRWD��NG\�MHGQR�]�WRSLGHO�VH�VSiOt�VH�YãHPL�WRSLGO\�S L�VWHMQpP�SURXGX��

 
• 3 HVY GþWH�VH��]GD�MVRX�VSOQ Q\�QiVOHGXMtFt�SRGPtQN\�

7RSLGOR�V�SURXGHP����$�D�QLåãtP
KRGQRWD�SURXGX�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL���KRGQRWD�SURXGX�S L�

spálení topidla ≥ 1 A
.G\å�YêVOHGQê�SURXG�MH�PHQãt�QHå���$��GHWHNFH�MH�QHVWDELOQt�

Topidlo s proudem 10 A a vyšším
KRGQRWD�SURXGX�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL���KRGQRWD�SURXGX�S L�

spálení topidla ≥ 2,5 A
.G\å�YêVOHGQê�SURXG�MH�PHQãt�QHå�����$��GHWHNFH�MH�QHVWDELOQt�

 
• 5R]VDK�QDVWDYHQt�MH�����Då������$��6SiOHQt�WRSLGOD�QHQt�GHWHNRYiQR��MH�OL

nastaveno „0,0“ nebo „50,0“. Je-li nastaveno „0,0“, alarm spáleného topidla
je nastaven na „OFF“ a je-li nastaveno „0,0“, alarm spáleného topidla je
nastaven na „ON“.

• 1DVWDYWH�VRXKUQRX�KRGQRWX�SURXGX�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL�QD����$�QHER
PpQ ��-H�OL�QDVWDYHQR������$�QHER�YtFH��]REUD]t�VH�>))))@�X�SDUDPHWUX
„Monitorování proudu topidla“.

l 3 tNODG\�SRXåLWt

3 tNODG�����SRXåtYi�VH�MHGQR�WRSLGOR���N:�������9VW
3URXG�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL� ������������ ���$�������$�
Proud spáleným topidlem = 0 A
Nastavená hodnota = 0,5 * (5 + 0) = 2,5 A

3 tNODG�����SRXåtYDMt�VH�W L�WRSLGOD���N:�������9VW
3URXG�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL� ������������������ ����$��≥ 10 A)
3URXG�S L�VSiOHQt�MHGQRKR�WRSLGOD� ����������������� ����$
Nastavená hodnota = 0,5 * (15 + 10) = 12,5 A

�SURXG�S L�QRUPiOQt�þLQQRVWL���SURXG�S L�VSiOHQpP�WRSLGOH� 
= 15 - 10 = 5 A (≥ 2,5 A)

Symbol Název parametru : Mód Popis
Monitorování proudu topidla ��~URYH �� Monitorování proudu topidla
Spálení topidla ��~URYH �� Detekce spálení topidla
Zablokování spálení topidla : volitelný Zablokování detekce alarmu spálení topidla

Parametry
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4.6 )XQNFH�/%$��DODUP�VSiOHQp�VP\þN\�

• )XQNFH�/%$��DODUP�S HUXãHQp�VP\þN\��P åH�EêW�SRXåLWD�SRX]H�X
standardního typu regulátoru.

• )XQNFH�/%$�P åH�EêW�SRXåLWD�SRX]H�NG\å�MH�QDYUåHQD�MDNR�YêVWXS��)XQNFH
/%$�WDNp�QHSUDFXMH��NG\å�MH�YêVOHGNHP�FK\ED�SDP WL�QHER�SRUXFKD�$�'
S HYRGQtNX�

• /%$��DODUP�S HUXãHQp�VP\þN\��MH�IXQNFH�SUR�UR]KRGRYiQt�]GD�FK\ED�QDVWDOD
Q NGH�QD� tGtFt�VP\þFH�D�Pi�]D�QiVOHGHN�DODUP�QD�YêVWXSX��NG\å
UHJXORYDQi�KRGQRWD�VH�QHP Qt�SRGOH�DNþQt�YHOLþLQ\�S L�PD[LPiOQtP�QHER
PLQLPiOQtP�VWDYX��3RGOH�WRKR�WHG\�P åH�EêW�IXQNFH�/%$�SRXåLWD�MDNR
SURVW HGHN�SUR�GHWHNFL�QHVSUiYQp�IXQNFH� tGtFt�VP\þN\�

l 'HWHNþQt�GRED
LBA

• Je-li výstup nastaven na maximum nebo minimum, regulovaná hodnota
QRUPiOQ �Y]U VWi�QHER�NOHVi�SR�XSO\QXWt�GRE\�SURGOHY\��/%$�MH�QD�YêVWXSX�
NG\å�UHJXORYDQi�KRGQRWD�VH�QHP Qt�Y�S HGSRNOiGDQpP�VP UX�SRWp��NG\å
XSO\QXOD�SHYQ �VWDQRYHQi�GRED��7HQWR�SHYQ �VWDQRYHQê�þDVRYê�~VHN�MH
ÄGHWHNþQt�GRED�/%$³�

l ât ND�GHWHNFH
LBA

• ýLQQRVW�/%$�VH�Q NG\�VWiYi�QHVWDELOQt��NG\å�UHJXORYDQi�KRGQRWD�]QDþQ
NROtVi�Y�]iYLVORVWHFK�QD� tGtFtFK�FKDUDNWHULVWLNiFK��ât ND�GHWHNFH�/%$�VH
VWDQRYXMH�WDN��DE\�PRKO\�EêW�GHWHNRYiQ\�]P Q\�V�RKOHGHP�QD�YêVWXS�
=P Q\�PHQãt�QHå�ãt ND�GHWHNFH�Y]KOHGHP�N�GHWHNþQt�GRE �/%$�QHMVRX
SRYDåRYiQ\�]D�]P Q\�

l 3 tNODG�GHWHNFH
LBA

• 1iVOHGXMtFt�S tNODG�SRSLVXMH��FR�VH�G MH��NG\å�QDVWDQH�VSiOHQt�WRSLGOD�S L
maximálním výstupu.

• 5R]KRGRYiQt�R�/%$�VH�SURYiGt�S L�NDåGp�GHWHNþQt�GRE �]�KOHGLVND
PD[LPiOQtKR�YêVWXSX��1D�REUi]NX�YêãH�VH�UHJXORYDQi�KRGQRWD��39��]QDþQ
P Qt�S L�UR]KRGRYiQt�X�SUYQtKR�þDVRYiQt��WDNåH�/%$�] VWiYi�YH�VWDYX�2))�

• 3 L�UR]KRGRYiQt�YH�GUXKpP�þDVRYpP�LQWHUYDOX�UHJXORYDQi�KRGQRWD�Y]U VWi�
MDN�MH�QD]QDþHQR�S HUXãRYDQRX�þDURX��FKRYiQt�UHJXORYDQp�KRGQRW\�MH
QRUPiOQt��7R�]QDPHQi��åH�ãt ND�]P Q\�S HNUDþXMH�GHWHNþQt�ãt NX�/%$�D
YêVWXS�/%$�] VWiYi�YH�VWDYX�2))�

• -H�OL�WRSLGOR�S HSiOHQR�Y�RNDPåLNX�]REUD]HQpP�QD�REUi]NX�YêãH��UHJXORYDQi
KRGQRWD�NOHVi��3RGOH�WRKR�VH�XVX]XMH��åH�UHJXORYDQi�KRGQRWD�VH�QHP Qt�YH
VP UX�Y]U VWX�X�UR]KRGQXWt�YH�GUXKpP�þDVRYpP�LQWHUYDOX�D�YêVWXS�/%$
S HFKi]t�GR�VWDYX�21�
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l Nastavení
GHWHNþQt�GRE\
LBA

• 'HWHNþQt�GRED�/%$�MH�DXWRPDWLFN\�QDVWDYHQD�X�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt
�NURP � t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt��

• 1HQt�OL�PRåQp�]tVNDW�GHWHNþQt�GREX�/%$�SRPRFt�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�
QDVWDYWH�WXWR�GREX�X�SDUDPHWUX�Ä'HWHNþQt�GRED�/%$³��PyG�~URYH ����

l Stanovení
GHWHNþQt�GRE\
LBA

• 'HWHNþQt�GRED�/%$�VH�Y\SRþWH�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

 (1)  Nastavte výstup na maximum.
 (2)  =P WH�GREX��NWHUi�MH�SRW HEQi��DE\�YVWXSQt�]P QD�ãt N\�GRViKOD�

GHWHNþQt�ãt N\�/%$��LPSOLFLWQt�KRGQRWD��������SOQp�YêFK\ON\��
 (3)  -DNR�GHWHNþQt�GREX�/%$�YH]P WH�GYRMQiVREHN�KRGQRW\�QDP HQpKR�

þDVu.

 (4)  9�S tSDG �GYRXSRORKRYp�UHJXODFH��21���2))��QDVWDYWH�GHWHNþQt�GREX�
/%$�QD�KRGQRWX�Y Wãt��QHå�MH� tGtFt�SHULRGD�

Symbol Název parametru : Mód Popis
3URYiG Qt���]UXãHQt�$7 ��~URYH �� $XWRPDWLFNp�QDVWDYHQt�GHWHNþQt�GRE\�/%$
'HWHNþQt�GRED�/%$ ��~URYH �� 1DVWDYHQt�GHWHNþQt�GRE\�/%$
ât ND�GHWHNFH�/%$ : expansní =P QD�ãt N\�GHWHNFH�/%$

Parametry
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4.7 -DN�SRXåtYDW�S HQRVRYê�YêVWXS

3RXåtYiWH�OL�S HQRVRYê�YêVWXS��S LSRMWH�NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX��(���$.)��

l Typ
S HQRVRYpKR
výstupu

• -DNR�S HQRVRYê�YêVWXS�P åHWH�Y\EUDW�QiVOHGXMtFt�SRORåN\�GDW�X�SDUDPHWUX
Ä7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX³��YROLWHOQê�PyG���

Nastavená hodnota (setpoint)
1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63
Regulovaná hodnota (PV)
$NþQt�YHOLþLQD��WRSHQt���09�
$NþQt�YHOLþLQD��FKOD]HQt���09�
2WHY HQt�YHQWLOX

9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�WRSQi���FKODGLFt�VWUDQD�DNþQt�YHOLþLQ\�P åH�EêW�SRX]H�X
VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRU �D�RWHY HQt�YHQWLOX�P åH�EêW�YêVWXSHP�X
SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRU �

• -H�OL�]P Q QR�S L D]HQt�YêVWXSX��NG\å�MH�Y\EUiQ�EX �SDUDPHWU�Ä$NþQt
YHOLþLQD��WRSHQt�³�QHER�Ä$NþQt�YHOLþLQD��FKOD]HQt�³��SDN�QDVWDYHQi�KRGQRWD�VH
vrací na implicitní hodnotu.

l 0 tWNR
S HQRVRYpKR
výstupu

• 0 tWND�W FKWR�S HQRVRYêFK�YêVWXS �PRKRX�EêW�XSUDYHQD�S HG�YêVWXSHP
SRGOH�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �Ä+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX³�D�Ä'ROQt�OLPLW
S HQRVRYpKR�YêVWXSX³��-H�GRYROHQR�QDVWDYHQt�KRGQRW\�KRUQtKR�OLPLWX�QLåãt
QHå�KRGQRW\�GROQtKR�OLPLWX��WDNåH�P åH�EêW�WDNp�SURYiG Q�RSDþQê�S HYRG�
'iOH�WDNp�P åH�EêW�P tWNR�]Y WãHQR�KRUQtP�D�GROQtP�RPH]HQtP�ãt N\
VSHFLILNRYDQêP�SUR�NDåGRX�SRORåNX��1iVOHGXMtFt�S tNODG�XND]XMH�]P QX
P tWND�QD�þWHQp�VWUDQ �DNþQt�YHOLþLQ\�
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• -VRX�OL�SDUDPHWU\�Ä7\S�YVWXSX³��Ä0 tWNR�KRUQtKR���GROQtKR�OLPLWX³��Ä+RUQt��
GROQt�OLPLW�RPH]RYDþH�QDVWDYHQp�KRGQRW\��63�³�]P Q Q\��NG\å�MH�Y\EUiQ
SDUDPHWU�Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD³��Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63³�QHER
Ä5HJXORYDQi�KRGQRWD³��SDN�NDåGê�]�SDUDPHWU �Ä+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR
YêVWXSX³�D�Ä'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX³�MVRX�QiVLOQ �]P Q Q\�QD�VYp
hodnoty horního resp. dolního limitu.

Symbol Název parametru : Mód Popis
7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX : volitelný 8UþHQt�S HQRVRYpKR�YêVWXSX
+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX : volitelný 0 tWNR�S HQRVRYpKR�YêVWXSX
'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX : volitelný 0 tWNR�S HQRVRYpKR�YêVWXSX

Parametry
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.RQYHQFH�SRXåLWp�Y�WpWR�þiVWL

n 9ê]QDP�JUDILFNêFK�]REUD]HQt��LNRQ��SRXåLWêFK�Y�WpWR�þiVWL

Funkce

Popisuje funkci parametru

.RPHQWi

3RSLVXMH�UR]VDK�D�LPSOLFLWQt�KRGQRW\�QDVWDYHQt�SDUDPHWU

Monitor

3RXåLWR�SUR�SDUDPHWU\�Y\KUD]HQp�VOHGRYiQt
Popisuje rozsah sledovaných hodnot

3 tNODG�SRXåLWt

3RSLVXMH�SRVWXS�SRXåtYDMtFt�SDUDPHWU\�SUDFRYQtFK�LQVWUXNFtFK

Viz

3RSLVXMH�VRXYLVHMtFt��S tEX]Qp��SDUDPHWU\�D�SRORåN\

Model

Popisuje modely E5AK nebo volitelné jednotky podporující parametr, který je
popisován

n O zobrazení parametru
1D�UHJXOiWRUX�(�$.�MVRX�]REUD]HQ\�SRX]H�SDUDPHWU\��NWHUp�PRKRX�EêW�SRXåLW\��7\WR�SDUDPHWU\�MVRX
]REUD]HQ\�SRX]H�Y�S tSDG ��NG\�MVRX�VSOQ Q\�SRGPtQN\�SRXåLWt�QD�SUDYp�VWUDQ �]iKODYt�SDUDPHWUX�
1LFPpQ ��YãLPQ WH�VL�YãDN��åH�QDVWDYHQt�FKUiQ QêFK�SDUDPHWU �MVRX�VWiOH�SODWQi�D�QHMVRX�]REUD]HQD
EH]�RKOHGX�QD�SRGPtQN\�SRXåLWt�
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Ochranný mód

• 2FKUDQQê�PyG�MH�XUþHQ�SUR�]DEORNRYiQt��RFKUDQX��IXQNFt�WODþtWND�PHQX�QHER�WODþtWND� ��3 HG
]P QRX�SDUDPHWU �Y�WRPWR�PyGX�VH�QHMG tYH�S HVY GþWH��]GD�WODþtWNR�PHQX�QHER�WODþtWNR�
QH]S VREt�MDNpNROLY�SUREOpP\�Y�þLQQRVWL�

• 3UR�YROEX�WRKRWR�PyGX�VWLVNQ WH�VRXþDVQ �WODþtWNR� �D�WODþtWNR� �QD�GREX�PLQLPiOQ ��V��3UR
RSXãW Qt�WRKRWR�PyGX�VWLVNQ WH�RS W�VRXþDVQ �WODþtWND� �D�WODþtWNR� �QD�GREX�PLQLPiOQ ��V�

• Následující tabulka zobrazuje parametry, které jsou v tomto módu podporovány a stránku, kde je
parametr popsán.

Symbol Název parametru Strana
=DEH]SHþHQt 5-3

2FKUDQD�WODþtWND�$�0 5-4

=DEH]SHþHQt

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�VSHFLILNXMH��NWHUp�SDUDPHWU\�MVRX�FKUiQ Q\��YãLPQ WH�VL
DYãDN��åH�RFKUDQQê�PyG�D�PDQXiOQt�PyG�QHPRKRX�EêW�FKUiQ Q\�

.RPHQWi

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³�Då�Ä�³��SDN�QD�GLVSOHML�PHQX�PRKRX
EêW�Y\EUiQ\�MHQ�PyG\�R]QDþHQp�]QDþNRX�Ä�³��1DS tNODG��NG\å�MH�WHQWR
SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³��SDN�PRKRX�EêW�Y\EUiQ\�SRX]H�PyG\�~URYQ
0�Då 2.

Mód Nastavená hodnota
0 1 2 3

Kalibrace �
Volba � �
Expanze � �
Nastavení � �
ÒURYH �� � � �
ÒURYH �� � � � �
ÒURYH �� � � � �

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³�Då�Ä�³��PRKRX�EêW�]YROHQ\�SRX]H
þLQQRVWL�Y�PyGX�~URYH ���D�PyG�QHQt�]REUD]HQ�QD�GLVSOHML�PHQX�

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³��SDN�P åH�EêW�SRXåtYiQ�MHQ�SDUDPHWU
Ä39�63³�Y�PyGX�~URYH ���

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³��SDN�P åH�EêW�SRXåtYiQ�MHQ�SDUDPHWU
Ä39�63³�Y�PyGX�~URYH �����1DVWDYHQi�KRGQRWD�VH�QHP åH�P QLW��

• ,PSOLFLWQt�KRGQRWD�MH�Ä�³���3RX]H�NDOLEUDþQt�PyG�MH�FKUiQ Q��

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

3.5 Ochranný mód (strana 3-12)
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Ochranný mód

2FKUDQD�WODþtWND�$�0

Funkce

• ýLQt�QHSODWQRX�IXQNFL�WODþtWND ��-LQêPL�VORY\��QHO]H�S HStQDW�PH]L
DXWRPDWLFNêPL�D�PDQXiOQtPL�þLQQRVWPL�SRPRFt�WODþtWHN�

.RPHQWi

• [ ] 2FKUDQD�WODþtWND�  zapnuta (stav ON)

• [ ] 2FKUDQD�WODþtWND�  zrušena (stav OFF)

• Implicitní nastavení = [ ]

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

3.5 Ochranný mód (strana 3-12)



5-5

Manuální mód
• 9�WRPWR�PyGX�MH�PRåQi�PDQXiOQt�þLQQRVW�D�VYtWt�VY WHOQi�GLRGD�R]QDþHQi�Ä0$18³�
• -H�OL�MH�]YROHQ�WHQWR�PyG��DNþQt�YHOLþLQD��NWHUi�E\OD�DNWLYQt��S HGWtP�QHå�E\OR�QD�WHQWR�PyG

S HSQXWR��MH�QD�YêVWXSX��.G\å�DNþQt�YHOLþLQX�FKFHWH�]P QLW��]P WH�ML�SRPRFt�WODþtWHN�  nebo
��-H�OL�WHQWR�PyG�]YROHQ�E KHP�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt��DXWRPDWLFNp�ODG Qt�MH�]UXãHQR�

• 3UR�YROEX�WRKRWR�PyGX�Y�~URYQtFK���Då���VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��3UR
RSXãW Qt�WRKRWR�PyGX�VWLVNQ WH�RS W�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��0yG�VH�]P Qt�QD�PyG
s úrovní 0.

• Ä0DQXDO�09³��PDQXiOQt�QDVWDYHQt�DNþQt�YHOLþLQ\��MH�MHGLQê�SDUDPHWU�GRVWXSQê�Y�WRPWR�PyGX�

0DQXiOQt�QDVWDYHQt�DNþQt�YHOLþLQ\

Funkce

• 1DVWDYXMH�DNþQt�YHOLþLQX�SUR�UXþQt�þLQQRVW�QHER�RWHY HQt�YHQWLOX��8
VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�S L�VWLVNQXWt�WODþtWHN�  nebo �VH�DNþQt
YHOLþLQD�P Qt��8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�S L�VWLVNQXWt
WODþtWND� �ÄRWHY HQi³�VWUDQD�S HFKi]t�GR�VWDYX�21��S L�VWLVNQXWt�WODþtWND

�Ä]DY HQi³�VWUDQD�S HFKi]t�GR�VWDYX�21�
• U standardního typu regulátoru, regulovaná hodnota je zobrazována na

GLVSOHML�þ���D�DNþQt�YHOLþLQD�MH�]REUD]RYiQD�QD�GLVSOHML�þ����$NþQt�YHOLþLQD�QD
WRSQp�VWUDQ �MH�WDNp�]REUD]RYiQD�QD�VORXSFRYpP�GLDJUDPX�Y�S tU VWFtFK�SR
10%.

• -H�OL�X�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�S LSRMHQ�SRWHQFLRPHWU�
UHJXORYDQi�KRGQRWD�MH�]REUD]RYiQD�QD�GLVSOHML�þ���D�RWHY HQt�YHQWLOX�QD
GLVSOHML�þ����2WHY HQt�YHQWLOX�MH�WDNp�]REUD]HQR�QD�VORXSFRYpP�GLDJUDPX
s S tU VWN\�SR������9�S tSDG ��åH�SRWHQFLRPHWU�QHQt�S LSRMHQ��QD�GLVSOHML�þ��
se zobrazí [----] a na sloupcovém diagramu se nic nezobrazí.

 
• 8�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRU ��PDQXiOQt�09�MH�SRGUåHQ��NG\å�MH�S HUXãHQR

napájení.

.RPHQWi

• Standardní typ
tGtFt�PHWRGD Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota

Standardní �����Då������ % 0
Topení a chlazení �������Då������ % 0

• 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S
tGtFt�PHWRGD Rozsah monitorování Jednotka

3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt ������Då������ %

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����1DVWDYRYiQt� tGtFt�þLQQRVWL��VWUDQD������
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0yG�~URYH ��

• 9�WRPWR�PyGX�PRKRX�EêW�SRXåLW\�SDUDPHWU\�SRX]H�NG\å�ÄEH]SHþQRVWQt³�SDUDPHWU��RFKUDQQê�PyG�
MH�QDVWDYHQ�QD�Ä�³�Då�Ä�³�

• 3DUDPHWU�Ä39�63³�P åH�EêW�WDNp�SRXåLW��NG\å�MH�ÄEH]SHþQRVWQt³�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³�QHER�Ä�³�
1LFPpQ ��YãLPQ WH�VL��åH�SDUDPHWU�63�QHP åH�EêW�P Q Q�Y�S tSDG �QDVWDYHQt�QD�Ä�³�

• 7HQWR�PyG�MH�XUþHQ�SUR�PRQLWRURYiQt�UHJXORYDQp�KRGQRW\��QDVWDYHQp�KRGQRW\�D�DNþQt�YHOLþLQ\
E KHP�þLQQRVWL�D�SUR�NRQWUROX�D�QDVWDYRYiQt�KRGQRW\�63��-H�WDNp�XUþHQ�SUR�UR]E K�D�GRE K
þLQQRVWL�UHJXOiWRUX�

• 3UR�YROEX�WRKRWR�PyGX�S L�~URYQtFK���D����QDVWDYRYDFtP��H[SDQ]QtP��YROLWHOQpP�D�NDOLEUDþQtP
PyGX��VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��7tP�VH�]P Qt�GLVSOHM�QD�GLVSOHM�PHQX��-HVWOLåH

si vyberete [ @��SDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V�D�UHJXOiWRU�S HMGH�GR�PyGX
~URYH ���

• 3UR�YROEX�SDUDPHWU �Y�WRPWR�PyGX�VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �SRXåLMWH
WODþtWND�  nebo .

• Následující tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovány v tomto módu a stranu, na které
je parametr popsán.

Symbol Název parametru Strana
PV/SP 5-6

Monitorování dálkového SP 5-7

1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63 5-8

Monitorování MV (topení) 5-8

Monitorování MV (chlazení) 5-8

0RQLWRURYiQt�RWHY HQt�YHQWLOX 5-9

Chod / zastavení 5-9

PV/SP

Funkce

• 5HJXORYDQi�KRGQRWD�MH�]REUD]RYiQD�QD�GLVSOHML�þ���D�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH
]REUD]RYiQD�QD�GLVSOHML�þ����1DVWDYHQi�KRGQRWD�P åH�EêW�QDVWDYHQD�

• Lokální nebo dálkový SP je zobrazen v závislosti na módu SP. V módu
dálkového SP je nastavená hodnota pouze monitorována.

 
• 9\EUDQi�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�SURSRMHQD��NG\å�MH�SRXåLWD�IXQNFH�PXOWL�63�Y

PyGX�ORNiOQt�63��1DS tNODG��NG\å�MH�Y\EUiQD�QDVWDYHQi�KRGQRWD����QD
GLVSOHML�þ���MH�]REUD]HQD�QDVWDYHQi�KRGQRWD���D�QDVWDYHQt
„nastavené�KRGQRW\��³��PyG�~URYH ����VH�]P Qt��NG\å�MH�]P Q QD
nastavená hodnota 1.

• 'HVHWLQQi�þiUND�]iYLVt�QD�]YROHQpP�þLGOX�WHSORWQtKR�YVWXSX�D�QD�YêVOHGFtFK
]P Q\�P tWND�DQDORJRYpKR�YVWXSX
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0yG�~URYH ��

.RPHQWi

• Regulovaná hodnota
Rozsah monitorování Jednotka

'ROQt�PH]�VWXSQLFH������UR]VDKX�Då�KRUQt�PH]
stupnice +10% rozsahu

EU

3 L�WHSORWQtP�YVWXSX��MH�UR]VDK�VRXþDVQpKR�]YROHQpKR�þLGOD�EUiQ�MDNR�UR]VDK
monitorování.

• Nastavená hodnota
Rozsah nastavení / rozsah

monitorování
Jednotka Implicitní hodnota

/RNiOQt�63��'ROQt�OLPLW�ORNiOQtKR�36�Då
horní limit lokálního SP

EU 0

'iONRYi�63��'ROQt�OLPLW�GiONRYpKR�63�Då
horní limit dálkového SP

EU –

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����1DVWDYRYiQt� tGtFt�þLQQRVWL��VWUDQD������

l Související parametry

„Typ vstupu“ „Horní limit stupnice“ „Dolní limit stupnice“ „Desetinný bod“ (mód
nastavení)
„Horní limit nastavení SP“ „ Dolní limit nastavení SP“ (expansní mód)
Ä0yG�63³��PyG�~URYH ���
Ä�8PRåQ Qt�GiONRYp�63³��Ä+RUQt�OLPLW�GiONRYp�63³��Ä'ROQt�OLPLW�GiONRYp�63³
(volitelný mód)

Monitorování dálkové
SP

3RGPtQN\�SRXåLWt
Regulátor musí být v módu lokální SP s
XPRåQ QtP�IXQNFH�GiONRYp�63�

Funkce

• Monitoruje dálkovou SP v módu lokální SP.

Monitor

Rozsah monitorování Jednotka
'ROQt�OLPLW�GiONRYp�63�Då�KRUQt�OLPLW�GiONRYp�63 EU

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����2PH]HQt�SRGPtQHN�þLQQRVWL���5DPSD�63��VWUDQD�����

l Související parametry

Ä0yG�63³��PyG�~URYH ���
Ä8PRåQ Qt�GiONRYp�63³��Ä+RUQt�OLPLW�GiONRYp�63³��Ä'ROQt�OLPLW�GiONRYp�63³
(volitelný mód)
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0yG�~URYH ��

1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP
rampy SP 3RGPtQN\�SRXåLWt

)XQNFH�GiONRYp�63�PXVt�EêW�SRYROHQD��.G\å
MH�IXQNFH�GiONRYp�63�]DNi]iQD��P åH�EêW
WDWR�IXQNFH�SRXåLWD�SRX]H��NG\å�MH�IXQNFH
rampy SP povolena.

Funkce

• 0RQLWRUXMH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�E KHP�UDPS\�63�
• 2GSRYtGi�QDVWDYHQp�KRGQRW �SDUDPHWUX�Ä39�63³��NG\å�QDVWDYHQi�KRGQRWD

QHQt�E KHP�UDPS\�63�

Monitor

Rozsah monitorování Jednotka
/RNiOQt�63��'ROQt�OLPLW�ORNiOQt�63�Då�KRUQt�OLPLW�ORNiOQt�63 EU
'iONRYp�63��'ROQt�OLPLW�GiONRYp��63�Då�KRUQt�OLPLW�GiONRYp�63 EU

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����2PH]HQt�SRGPtQHN�þLQQRVWL���5DPSD�63��VWUDQD�����

l Související parametry

Ä39���63³��PyG�~URYH ���
ÄýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63³��Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD�UDPS\�63³��PyG�~URYH ���
 „Horní limit SP“ „Dolní limit SP“ (expansní mód)
Ä0yG�63³��PyG�~URYH ���
Ä8PRåQ Qt�GiONRYp�63³��Ä+RUQt�OLPLW�GiONRYp�63³��Ä'ROQt�OLPLW�GiONRYp�63³
(volitelný mód)

Monitor regulované
hodnoty MV  (topení)

Monitor regulované
hodnoty MV (chlazení)

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�VWDQGDUGQt� t]HQt�QHER
t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�QHP åH�EêW�QDVWDYHQ�
• 0RQLWRUXMH�UHJXORYDQRX�SURP QQRX�QD�VWUDQ �WRSHQt�QHER�FKOD]HQt�
• 5HJXORYDQi�SURP QQi�YH�VWDQGDUGQtP� tGtFtP�V\VWpPX�MH�NRQWURORYiQD�Y

parametru „Monitorování MV (topení)“
• 3DUDPHWU�Ä0RQLWRURYiQt�09��FKOD]HQt�³�P åH�EêW�SRXåLW�SRX]H�E KHP� t]HQt

topení nebo chlazení.

Monitor

• Monitorování MV (topení)
t]HQt Rozsah monitorování Jednotka

Standardní �����Då������ %
Topení a chlazení ����Då������ %

• Monitorování MV (chlazení)
t]HQt Rozsah monitorování Jednotka

Topení a chlazení ����Då������ %

Model

E5AK-AA2
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0yG�~URYH ��

0RQLWRURYiQt�RWHY HQt
ventilu

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�

Funkce

• 0RQLWRUXMH�RWHY HQt�YHQWLOX�E KHP�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt�

Monitor

Rozsah monitorování Jednotka
����Då���� EU

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����9êE W� tGtFt�PHWRG\���SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt��VWUDQD�����

Model

E5AK-PRR2

Chod / zastavení

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåtYiQ�SUR�NRQWUROX�VWDYX�þLQQRVWL�UHJXOiWRUX�D�SUR
VSHFLILNDFL�þLQQRVWt�FKRG�D�]DVWDYHQt�

• .G\å�MH�IXQNFH�ÄFKRG�]DVWDYHQt³�S L D]HQD�NH�YVWXSX�XGiORVWL��SDN
Ä]DVWDYHQt³�MH�]DGiQR��NG\å�MH�YVWXS�XGiORVWL�YH�VWDYX�21��D�ÄFKRG³�MH�]DGiQ�
NG\å�YVWXS�XGiORVWL�MH�YH�VWDYX�2))��9�þLQQRVWL�WODþtWHN�QHQt�åiGQi�SULRULWD�

3 tNODG�SRXåLWt

• 3UR�]DþiWHN�þLQQRVWL�QDVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�> @�VWLVNQXWtP�WODþtWHN

 nebo ��3UR�]DVWDYHQt�þLQQRVWL�QDVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�> ].
.G\å�VH�þLQQRVW�]DVWDYt��UR]VYtWt�VH�VY WHOQi�GLRGD�Ä6723³�

• ,PSOLFLWQ �MH�QDVWDYHQR�> ].

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

3.6 Startování a zastavování (strana 3-13)
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• 3DUDPHWU\�Y�WRPWR�PyGX�PRKRX�EêW�SRXåtYiQ\�SRX]H�NG\å�MH�ÄEH]SHþQRVWQt³�SDUDPHWU��RFKUDQQê
PyG³�QDVWDYHQ�QD�Ä�³�Då�Ä�³�

• 7HQWR�PyG�REVDKXMH�KODYQt�SDUDPHWU\�SUR�QDVWDYHQt� t]HQt��7\WR�SDUDPHWU\�]DKUQXMt�SDUDPHWU\�SUR
SURYiG Qt�VDPRþLQQpKR�ODG Qt��$7�DXWR�WXQLQJ���QDVWDYHQt�KRGQRW�DODUPX��QDVWDYHQt� tGtFtFK
LQWHUYDO ��SHULRG��D�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �3,'�

• 3UR�YêE U�WRKRWR�PyGX��NG\å�MH�~URYH ���D����PyG\�QDVWDYHQt��H[SDQ]H��YROE\�D�NDOLEUDþQt�PyG�
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��'LVSOHM�VH�]P Qt�QD�GLVSOHM�PHQX��-HVWOLåH�Y\EHUHWH
[ @��SDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V�D�UHJXOiWRU�S HMGH�GR�PyGX�~URYH ���

• 3UR�YROEX�SDUDPHWU �Y�WRPWR�PyGX�VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�SRXåLMWH
WODþtWND�  nebo .

• Následující tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovány v tomto módu a dále stránky, kde
jsou parametry popsány.

Symbol Název parametru Strana
3URYiG Qt�]UXãHQt�DXWRPDWLFNp�ODG Qt 5-11

Nastavená hodnota 0 5-11

Nastavená hodnota 1 5-11

Nastavená hodnota 2 5-11

Nastavená hodnota 3 5-11

Hodnota alarmu 1 5-12

Hodnota alarmu 2 5-12

Hodnota alarmu 3 5-12

Pásmo proporcionality 5-12

,QWHJUDþQt�GRED 5-12

'HULYDþQt�GRED 5-12

Koeficient chlazení 5-13

Pásmo necitlivosti 5-14

3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�SiVPR�QHFLWOLYRVWL 5-14

Hodnota manuálního nastavení 5-15

Hystereze (topení) 5-15

Hystereze (chlazení) 5-15

,QWHUYDO� t]HQt��WRSHQt� 5-16

,QWHUYDO� t]HQt��FKOD]HQt� 5-16

Monitorování proudu topidlem 5-17

Spálení topidla 5-17
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3URYiG Qt�]UXãHQt�$7 3RGPtQN\�SRXåLWt
5HJXOiWRU�PXVt�EêW�Y�þLQQRVWL�� t]HQt�PXVt
EêW�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�D�67�PXVt�EêW
nastaveno do stavu OFF

Funkce

• 9\EtUi�RPH]HQê�F\NOXV�SUR�SURYiG Qt�]P Q\�ãt N\�UHJXORYDQp�KRGQRW\�09
(40% nebo 100%). Po provedení AT jsou automaticky nastaveny parametry
3,'�D�GHWHNþQt�GRED�/%$��/%$� �SRSODFK�S HUXãHQp�VP\þN\�

• % KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�D�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt�P åH�EêW
SURYiG Q�SRX]H������$7�

3 tNODG�SRXåLWt

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�Y\EUiQ��QDVWDYHQt�GRVWDQH�SRGREX�> ].
• 3UR�SURYiG Qt�����$7�]YROWH�> @��D�SUR�SURYiG Qt������$7�]YROWH

[ @��% KHP�SURYiG Qt�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�EOLNi�VY WHOQi�GLRGD�$7�
9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�E KHP� t]HQt�WRSHQt�QHER�FKOD]HQt�QHER�SR]LþQ �
SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt�QHQt�]REUD]HQR�> ].

• .G\å�SURYiG Qt�$7�VNRQþt��QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�VH�DXWRPDWLFN\�YUDFt�QD
[ ].

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����1DVWDYRYiQt� tGtFtFK�SDUDPHWU ��VWUDQD������

l Související parametry
Ä&KRG�]DVWDYHQt³��~URYH ���
Ä3iVPR�SURSRUFLRQDOLW\³��Ä,QWHJUDþQt�GRED³��Ä'HULYDþQt�GRED³��~URYH ���
Ä'HWHNþQt�GRED�/%$³��~URYH ���

  Nastavená hodnota 0

  Nastavená hodnota 1

  Nastavená hodnota 2

  Nastavená hodnota 3
3RGPtQN\�SRXåLWt
Regulátor musí být v módu lokálního SP a
funkce multi-SP musí být povolena.

Funkce

• 3 HStQi�QDVWDYHQRX�KRGQRWX���Då���SRGOH�YVWXSX�XGiORVWL�SUR�SRXåLWt�MDNR
nastavenou hodnotu (lokální SP).

• 8�QDVWDYHQêFK�KRGQRW���Då���MH�þtVOR�SODWQp�QDVWDYHQp�KRGQRW\�XUþHQR
parametrem „Vícenásobná SP“.

• Následující tabulka ukazuje vztah mezi vstupem události a vybraným
parametrem.

Funkce vícenásobná SP 1 2
Vstup události 1 1 2

Nastavená hodnota 0 OFF OFF OFF
Nastavená hodnota 1 ON ON OFF
Nastavená hodnota 2 – OFF ON
Nastavená hodnota 3 – ON ON

• .G\å�E\OD�QDVWDYHQi�KRGQRWD�]P Q QD��SDN�D �MH�QD�YVWXSX�XGiORVWL
Y\EUiQR�MDNpNROLY�QDVWDYHQt��MH�ÄQDVWDYHQi�KRGQRWD��³�Då�ÄQDVWDYHQi
KRGQRWD��³�VSRMHQD�D�]P Q QD�

• 3RORKD�GHVHWLQQp�þiUN\�MH�]iYLVOi�QD�]YROHQpP�þLGOX�WHSORWQtKR�YVWXSX�D�QD
YêVOHGFtFK�]P Q\�P tWND�DQDORJRYpKR�YVWXSX�
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.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
'ROQt�OLPLW�QDVWDYHQp�KRGQRW\�Då
horní limit nastavené hodnoty

EU 0

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����-DN�SRXåtYDW�YVWXS�XGiORVWL��VWUDQD�����

l Související parametry
Ä)XQNFH�PXOWL�63³��Ä8PRåQ Qt�GiONRYpKR�63³��YROLWHOQê�PyG�
Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD³��PyG�~URYH ����Ä0yG�63³��PyG�~URYH ���
Ä7\S�YVWXSX³��Ä+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³�
Ä'HVHWLQQi�þiUND³���QDVWDYRYDFt�PyG�

Model

Volitelná jednotka E53-AKB

Hodnota alarmu 1

Hodnota alarmu 2

Hodnota alarmu 3

3RGPtQN\�SRXåLWt
$ODUP\�PXVt�EêW�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\�
1DS tNODG��MHVWOLåH�YêVWXS\�DODUPX���D���MVRX
SRX]H�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\��SDUDPHWU
ÄKRGQRWD�DODUPX��³�QHP åH�EêW�SRXåLW

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåtYiQ�SUR�PRQLWRURYiQt�QHER�]P QX�KRGQRW�DODUPX
DODUPRYêFK�YêVWXS ���Då��

• 3 L�WHSORWQtP�YVWXSX��SRORKD�GHVHWLQQp�þiUN\�]iYLVt�QD�VWiYDMtFtP�Y\EUDQpP
þLGOH�D�S L�DQDORJRYpP�YVWXSX�QD�YêVOHGFtFK�]P Q\�P tWND�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
������Då����� EU 0

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.4 Nastavování typu alarmu (strana 3-9)

l Související parametry
Ä7\S�YVWXSX³��Ä+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³�
Ä'HVHWLQQi�þiUND³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³�
Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³��Ä7\S
DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³�
Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��QDVWDYRYDFt
mód)
Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��~URYH ���

„Metoda zálohové nastavovací sekvence“ (expansní mód)
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Pásmo proporcionality

,QWHJUDþQt�GRED

'HULYDþQt�GRED

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�D

ST musí být nastaveno do stavu OFF

Funkce

• 1DVWDYXMH�3,'�SDUDPHWU\��9ãLPQ WH�VL��åH�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �3,'�VH
]P Qt�QD�RSWLPiOQt�KRGQRW\��NG\å�MH�SURYiG QR�DXWRPDWLFNp�ODG Qt�D�MH
]YROHQR�VDPRþLQQp�ODG Qt��VHOI�WXQLQJ��

.RPHQWi

Parametr Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
Pásmo
proporcionality

����Då������ % celé stupnice 10,0

,QWHJUDþQt�GRED ���������Då���������� sekunda 233
'HULYDþQt�GRED ��Då����� sekunda 40
��3 L�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtP� t]HQt�MH�UR]VDK�QDVWDYHQt���Då�����V�

Viz
l Související parametry
Ä3URYiG Qt���]UXãHQt�$7³��PyG�~URYH ���

Koeficient chlazení 3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�EX � t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt

QHER�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt

Funkce

• 3 L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�QD�FKOD]HQp�VWUDQ �SDUDPHWU�3�Y\SRþtWiYiQ
podle následujícího vzorce:

Chlazená strana P = koeficient chlazení × P

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
�����Då������ åiGQi 1,00

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����9êE U� tGtFt�PHWRG\��VWUDQD�����

l Související parametry
Ä3iVPR�SURSRUFLRQDOLW\³��PyG�~URYH ���

Model

E5AK-AA2
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Pásmo necitlivosti 3RGPtQN\�SRXåLWt
tGtFt�V\VWpP�PXVt�EêW� t]HQt�WRSHQt�D

chlazení.

Funkce

• 1DVWDYXMH�ãt NX�YêVWXSX�SiVPD�QHFLWOLYRVWL�Y� tGtFtP�V\VWpPX�WRSHQt�D
FKOD]HQt��=iSRUQp�QDVWDYHQt�QDVWDYXMH�SiVPR�S HVDKX�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
�������Då������ % celého rozsahu 0,00

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����9êE U� tGtFt�PHWRG\��VWUDQD�����

Model

E5AK-AA2

3R]LþQ �Sroporcionální
pásmo necitlivosti

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�

Funkce

• 1DVWDYXMH�SRGUåHQt�YêVWXSQt�ãt N\�E KHP�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt
�S HStQDFt�ERG�21�2))�SUR�VHSQXWt�D�UR]HSQXWt�YêVWXSX��

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
����Då����� % 2,0

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����9êE U� tGtFt�PHWRG\���3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt��VWUDQD�����

l Související parametr

Ä+\VWHUH]H�VHSQXWt���UR]HSQXWt³��PyG�~URYH ���

Model

E5AK-PRR2
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0DQXiOQ �QDVWDYHQi
hodnota

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�VWDQGDUGQt� t]HQt�

]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt��67�PXVt�EêW
nastaveno do stavu OFF a parametr
ÄLQWHJUDþQt�GRED³�PXVt�EêW�QDVWDYHQ�QD�Ä�³

Funkce

• 1DVWDYXMH�SRåDGRYDQRX�DNþQt�YHOLþLQX�WDN��DE\�VH�RGVWUDQLO�RIIVHW�E KHP
VWDELOL]DFH�3� t]HQt�QHER�3'� t]HQt

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
����Då������ % 50,0

Model

E5AK-AA2

Hystereze (topení)

Hystereze (chlazení)

3RGPtQN\�SRXåLWt
tGtFt�V\VWpP�PXVt�EêW�21�2))� t]HQt

Funkce

• 1DVWDYXMH�K\VWHUH]L�SUR�]DMLãW Qt�VWDELOQt�þLQQRVWL�S L�21�2))�VStQiQt�
• 3 L�VWDQGDUGQtP� t]HQt�SRXåtYHMWH�SDUDPHWU�ÄK\VWHUH]H��WRSHQt�³��3DUDPHWU

ÄK\VWHUH]H��FKOD]HQt�³�QHP åH�EêW�SRXåLW�
• 3 L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�K\VWHUH]H�P åH�EêW�QDVWDYHQi�QH]iYLVOH�SUR

WRSHQt�D�FKOD]HQt��3UR�QDVWDYHQt�K\VWHUH]H�VWUDQ\�WRSHQt�SRXåLMWH�SDUDPHWU
ÄK\VWHUH]H��WRSHQt�³�D�SUR�QDVWDYHQt�K\VWHUH]H�VWUDQ\�FKOD]HQt�SRXåLMWH
parametr „hystereze (chlazení)“.

.RPHQWi

Parametr Rozsah
nastavení

Jednotka Implicitní
hodnota

Hystereze (topení) �����Då������ % plné stupnice 0,10
Hystereze (chlazení) �����Då������ % plné stupnice 0,10

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����9êE U� tGtFt�PHWRG\���21�2))� t]HQt��VWUDQD�����

l Související parametry
Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��QDVWDYRYDFt�PyG�
„PID / ON/OFF“ (expansní mód)

Model

E5AK-AA2
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tGtFt�SHULRGD��WRSení)

tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt�

3RGPtQN\�SRXåLWt
5HOpRYê�QHER�QDS RYê�YêVWXS�PXVt�EêW
QDVWDYHQ�MDNR�YêVWXS�D� t]HQt�PXVt�EêW
QDVWDYHQR�QD�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�
VWDQGDUGQt� t]HQt�QHER� t]HQt�WRSHQt�D
chlazení.

Funkce

• 1DVWDYXMH�SXO]Qt�YêVWXSQt�SHULRGX��3 L�QDVWDYRYiQt� tGtFt�SHULRG\�EHUWH�Y
~YDKX� tGtFt�FKDUDNWHULVWLN\�D�GREX�åLYRWQRVWL�UHJXOiWRUX�

• 3 L�VWDQGDUGQtP� t]HQt�SRXåtYHMWH�SDUDPHWU�Ä tGtFt�SHULRGD��WRSHQt�³�
3DUDPHWU�Ä tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt�³�QHP åH�EêW�SRXåLW�

• 3 L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�P åH�EêW� tGtFt�SHULRGD�QDVWDYHQD�QH]iYLVOH�SUR
WRSHQt�D�FKOD]HQt��3UR�QDVWDYHQt� tGtFt�SHULRG\�QD�VWUDQ �WRSHQt�SRXåLMWH
SDUDPHWU�Ä tGtFt�SHULRGD��WRSHQt�³�D�SUR�QDVWDYHQt� tGtFt�SHULRG\�QD�VWUDQ
FKOD]HQt�SRXåLMWH�SDUDPHWU�Ä tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt�³�

.RPHQWi

Parametr Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
tGtFt�SHULRGD��WRSHQt� ��Då��� sekunda 20
tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt� ��Då��� sekunda 20

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.3 Nastavení výstupní specifikací (strana 3-6)

l Související parametry
Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��QDVWDYRYDFt�PyG�

Model

E5AK-AA2
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Monitorování proudu topidla
3RGPtQN\�SRXåLWt
0XVt�EêW�S L D]HQD�YêVWXSQt�IXQNFH�+%$�

Funkce

• 0 t�KRGQRWX�SURXGX�WRSLGOD�]H�YVWXSX�&7��SURXGRYpKR�WUDQVIRUPiWRUX��

Monitor
Rozsah monitorování Jednotka

����Då����� A
• 3 L�S HNURþHQt�KRGQRW\������$�VH�]REUD]t�>))))@�

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����-DN�SRXåtYDW�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD��VWUDQD������

l Související parametry

Ä6SiOHQt�WRSLGOD³��PyG�~URYH ���
„Zablokování HBA“ (volitelný mód)

Model

E5AK-AA2

Spálení topidla
3RGPtQN\�SRXåLWt
0XVt�EêW�S L D]HQD�YêVWXSQt�IXQNFH�+%$

Funkce

• 'iYi�QD�YêVWXSX�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD��NG\å�KRGQRWD�SURXGX�WRSLGOD
poklesne pod nastavenou hodnotu parametru.

• 3 L�KRGQRWp�QDVWDYHQp�QD�Ä���³�MH�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD�YH�VWDYX�Ä2))³�
3 L�KRGQRW �QDVWDYHQp�QD�Ä����³�MH�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD�YH�VWDYX�Ä21³�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
����Då����� A 0,0

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����-DN�SRXåtYDW�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD��VWUDQD������

l Související parametry

Ä6SiOHQt�WRSLGOD³��PyG�~URYH ���
„Zablokování HBA“ (volitelný mód)

Model

E5AK-AA2
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• 3DUDPHWU\�Y�WRPWR�PyGX�PRKRX�EêW�SRXåLW\�SRX]H�Y�S tSDG ��åH�MH�ÄEH]SHþQRVWQt³�SDUDPHWU
�RFKUDQQê�PyG��QDVWDYHQ�QD�Ä�³�Då�Ä�³�

• 7HQWR�PyG�REVDKXMH�SRPRFQp�SDUDPHWU\�SUR�QDVWDYHQt� t]HQt��7\WR�SDUDPHWU\�]DKUQXMt�SDUDPHWU\
SUR�RPH]HQt�RYOiGDQp�D�QDVWDYHQp�KRGQRW\��SDUDPHWU\�SUR�S HStQiQt�PH]L�ORNiOQt�D�GiONRYRX
þLQQRVWt�D�SDUDPHWU\�SUR�QDVWDYHQt�/%$��DODUP�S HUXãHQp�VP\þN\���K\VWHUH]H�DODUPX�D�KRGQRW\
vstupního digitálního filtru.

• 3UR�YêE U�WRKRWR�PyGX��NG\å�VH�QDFKi]tWH�Y�~URYQL���D����PyGX�QDVWDYHQt��H[SDQ]H��YROE\�D

NDOLEUDþQtP�PyGX��VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��'LVSOHM�VH�]P Qt�QD�]REUD]HQt

QDEtGN\��-HVWOLåH�Y\EHUHWH�[ ]��SDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V�D�UHJXOiWRU
S HMGH�GR�PyGX�~URYH ���

• 3UR�YROEX�SDUDPHWU �Y�WRPWR�PyGX�VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX

SRXåLMWH�WODþtWND�  nebo .
• Následující tabulka zobrazuje parametry, které jsou podporovány v tomto módu a dále stránky, kde

jsou parametry popsány.

Symbol Název parametru Strana
Dálkový/lokální 5-19

Mód SP 5-19

ýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63 5-20

Nastavená hodnota rampy SP 5-20

'HWHNþQt�GRED�/%$ 5-21

09�S L�]DVWDYHQt 5-21

09�S L�FK\E �39 5-21

Horní limit MV 5-22

Dolní limit MV 5-22

2PH]HQt�SRP UX�]P Q\�09 5-22

Vstupní digitální filtr 5-23

Hysterze sepnutí / rozepnutí 5-23

Hystereze alarmu 1 5-24

Hystereze alarmu 2 5-24

Hystereze alarmu 3 5-24

Posun horního omezení vstupu(teplota) 5-24

Posun dolního omezení vstupu(teplota) 5-24



5-19

0yG�~URYH ��

Dálkový / lokální
3RGPtQN\�SRXåLWt
0XVt�EêW�SRXåtYiQD�NRPXQLNDþQt�IXQNFH�

Funkce

• 3 HStQi�PH]L�GiONRYêP�D�ORNiOQtP�RYOiGiQtP�þLQQRVWL�
• 3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�E KHP�GiONRYpKR�RYOiGiQt�SRXåLMWH

NRPXQLNDþQt�IXQNFL��3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�E KHP�ORNiOQtKR� t]HQt
]P WH�QDVWDYHQt�QD�UHJXOiWRUX�(�&.�

• 0 åHWH�NRQWURORYDW�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�MDN�SRPRFt�NRPXQLNDþQt�IXQNFH��WDN
QD�UHJXOiWRUX�(�&.�EH]�RKOHGX��]GD�MH�UHJXOiWRU�S HSQXWê�GR�ORNiOQt�QHER
GiONRYp�þLQQRVWL

• -H�OL�YVWXS�XGiORVWL��NH�NWHUpPX�MH�ÄGiONRYê���ORNiOQt³�S L D]HQ��YH�VWDYX�21�
MH�UHJXOiWRU�S HSQXW�GR�GiONRYpKR�PyGX��.G\å�MH�YVWXS�XGiORVWL�YH�VWDYX
2))��MH�UHJXOiWRU�S HSQXW�GR�ORNiOQtKR�PyGX�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota

[ ]:dálkový / [ ]:lokální [ ]

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

.DSLWROD����3RXåLWt�NRPXQLNDþQt�IXQNFH

l Související parametry

Ä.RPXQLNDþQt�VWRSELW³��Ä'pOND�NRPXQLNDþQtFK�GDW³��Ä.RPXQLNDþQt�SDULWD³�
Ä3 HQRVRYi�U\FKORVW³��ýtVOR�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\³��Ä3 L D]HQt�YVWXSX
události��³��Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³��Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³�
Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³��YROLWHOQê�PyG�

Model

E5AK-AK01 / 02 / 03

Mód SP
3RGPtQN\�SRXåLWt
Funkce dálkové SP musí být povolena a ST
musí být nastaveno na OFF.

Funkce

3 HStQi�PH]L�GiONRYRX�63�D�ORNiOQt�63�
3 HStQi�63�QD�GiONRYRX�63��NG\å�YVWXS�XGiORVWL��NH�NWHUpPX�E\O�ÄPyG�63³
S L D]HQ��MH�YH�VWDYX�21��3 HStQi�63�QD�ORNiOQt�63��NG\å�YVWXS�XGiORVWL��NH
NWHUpPX�E\O�ÄPyG�63³�S L D]HQ��MH�YH�VWDYX�2))�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota
[ ]: Dálková SP / [ ]: Lokální SP

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����-DN�SRXåtYDW�GiONRYRX�63��VWUDQD������

l Související parametry

Ä8PRåQ Qt�GiONRYp�63³�
Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³��Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³��Ä3 L D]HQt�YVWXSX
XGiORVWL��³��Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³��YROLWHOQê�PyG�
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ýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63

Nastavená hodnota rampy SP

3RGPtQND�SRXåLWt
ST musí být nastaveno do stavu OFF

Funkce

• 6SHFLILNXMH�]P QX�SRP UX�E KHP�þLQQRVWL�UDPS\�63��1DVWDYXMH�PD[LPiOQt
GRYROHQRX�]P QX�ãt N\�E KHP�þDVRYp�MHGQRWN\��PLQXWD�QHER�KRGLQD��MDNR
ÄQDVWDYHQRX�KRGQRWX�UDPS\�63³��1LFPpQ ��YãLPQ WH�VL��åH�NG\å�MH
nastavena na „0“, je funkce rampa SP zablokována.

• ýDVRYi�MHGQRWND�D�QDVWDYHQi�KRGQRWD�UDPS\�63�MVRX�QDY]iMHP�QH]iYLVOp�
1DS tNODG��NG\å�QDVWDYXMHWH�Ä���]D�PLQXWX³��QDVWDYWH�SDUDPHWU�ÄQDVWDYHQi
KRGQRWD�UDPS\�63³�QD�Ä��³�D�SDUDPHWU�ÄþDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63³�QD�Ä0³
�PLQXWD���$YãDN��MHVWOLåH�SRX]H�]P QtWH�þDVRYRX�MHGQRWNX�QD�Ä+³��KRGLQD��
pak je nastaveno „30 za hodinu“.

• 3 L�WHSORWQtP�YVWXSX�MH�SR]LFH�GHVHWLQQp�þiUN\�QDVWDYHQp�KRGQRW\�UDPS\�63
]iYLVOi�QD�DNWXiOQ �]YROHQpP�þLGOX�D�S L�DQDORJRYpP�YVWXSX�QD�YêVOHGFtFK
]P Q\�P tWND�

.RPHQWi

Parametr Rozsah
nastavení

Jednotka Implicitní
hodnota

ýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\
SP

[ ]: minuta /
[ ]: hodina

åiGQi [ ]

Nastavená hodnota
rampy SP

��Då����� EU 0

3 L�WHSORWQtP�YVWXSX��UR]VDK�DNWXiOQ �Y\EUDQpKR�þLGOD�MH�EUiQ�MDNR�QDVWDYRYDFt
rozsah pro parametr „Nastavená hodnota rampy SP“.

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
4.2 Omezení pracovních podmínek / Rampa SP (strana 4-6)

l Související parametry
Ä7\S�YVWXSX³��Ä+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³�
Ä'HVHWLQQi�þiUND³��QDVWDYRYDFt�PyG�
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'HWHNþQt�GRED�/%$
3RGPtQN\�SRXåLWt
)XQNFH�/%$��DODUP�S HUXãHQp�VP\þN\��PXVt
EêW�S L D]HQD�MDNR�YêVWXS�

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�S L�SURYiG Qt�$7�DXWRPDWLFN\�QDVWDYHQ��Y\MPD�SURYiG Qt
$7�S L�GYRXSRORKRYpP� t]HQt��

• )XQNFH�/%$�MH�QD�YêVWXSX��MHVWOLåH�]P QD�ãt N\�UHJXORYDQp�KRGQRW\�NOHVi
SRG������FHOp�VWXSQLFH�þDVX�S HGQDVWDYHQpKR�SUR�WHQWR�SDUDPHWU��NG\å
UHJXORYDQi�SURP QQi�09�MH�QDVWDYHQD�Y�SDUDPHWUHFK�ÄKRUQt�OLPLW�09³�QHER
„dolní limit MV“.

• )XQNFH�/%$�MH�]DEORNRYiQD��NG\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
��Då����� sekunda 0

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

4.4 LBA (strana 4-9)
����-DN�SRXåtYDW�FK\ERYê�YêVWXS��VWUDQD�����

l Související parametry

Ä3URYiG Qt���]UXãHQt�$7³��PyG�~URYH ���
Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt
SRPRFQpKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³��QDVWDYRYDFt�PyG�

09�S L�]DVWDYHQt

09�S L�FK\E �39

3RGPtQN\�SRXåLWt
=GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt

Funkce

• 3DUDPHWU�Ä09�S L�]DVWDYHQt³�QDVWDYXMH�UHJXORYDQRX�SURP QQRX��NG\å�VH
þLQQRVW�]DVWDYt�X�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX��8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR
W\SX�UHJXOiWRUX�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYXMH�þLQQRVW��UR]HSQRXW���GUåHW��
VHSQRXW��S L�]DVWDYHQt�

• 3DUDPHWU�Ä09�S L�FK\E �39³�QDVWDYXMH�UHJXORYDQRX�SURP QQRX��NG\å
nastane vstupní chyba. U�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX�WHQWR
SDUDPHWU�QDVWDYXMH�þLQQRVW��UR]HSQRXW���GUåHW���VHSQRXW���NG\å�QDVWDQH
chyba vstupu.

.RPHQWi

• Standardní typ
tGtFt�PHWRGD Rozsah

nastavení
Jednotka Implicitní hodnota

Standardní �����Då������ % 0
Topení a chlazení �������Då������ % 0
5HJXORYDQi�SURP QQi�QD�FKODGLFt�VWUDQ �E KHP� t]HQt�RK HYX�D�FKOD]HQt�MH
Y\MiG HQD�MDNR�QHJDWLYQt�KRGQRWD�

• 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S
Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota

[ @��GUåHW���> ]: rozepnout /
[ ]: sepnout

åiGQi

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQN\
09�S L�]DVWDYHQt�� ����5R]E K�D�]DVWDYHQt��VWUDQD������
09�S L�FK\E � ����-DN�SRXåtYDW�FK\ERYp�]REUD]HQt��VWUDQD�����
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Horní limit MV

Dolní limit MV

2PH]HQt�]P Q\�SRP UX�09

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�D

ST musí být ve stavu OFF

Funkce

• Parametry „Horní limit MV“ a „Dolní limit MV“ nastavují horní a dolní omezení
UHJXORYDQp�YHOLþLQ\��.G\å�UHJXOiWRUHP�Y\SRþWHQi�KRGQRWD�UHJXORYDQp
YHOLþLQ\�MH�PLPR�KRUQt�D�GROQt�OLPLW\�UR]VDKX��SDN�VDPRWQê�YêVWXS�MH
QDVWDYHQ�QD�KRUQt�OLPLW�UHVS��GROQt�OLPLW�W FKWR�SDUDPHWU �
9ãLPQ WH�VL��åH�W\WR�SDUDPHWU\�MVRX�]DEORNRYiQ\�E KHP�SR]LþQ �
SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt�

• 3DUDPHWU�Ä2PH]HQt�]P Q\�SRP UX�09³�QDVWDYXMH�X�UHJXORYDQp�YHOLþLQ\
PD[LPiOQt�GRYROHQRX�]P QX�ãt N\�]D�VHNXQGX��X�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR
t]HQt��RWHY HQt�YHQWLOX���-HVWOLåH�]P QD�UHJXORYDQp�YHOLþLQ\��X�SR]LþQ �
SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt��RWHY HQt�YHQWLOX��]S VREXMH�S HNURþHQt�QDVWDYHQt
WRKRWR�SDUDPHWUX��SDN�Y\SRþWHQi�KRGQRWD�MH�GRVDåHQD�S L�SRXåLWt�KRGQRW\
]P Q\�QDVWDYHQt�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�
7DWR�IXQNFH�MH�]DEORNRYiQD��NG\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä���³�

.RPHQWi

• Horní limit MV
1DVWDYHQp�UR]VDK\�E KHP�VWDQGDUGQtKR� t]HQt�D� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt
MVRX�UR]GtOQp��7DNp�UHJXORYDQi�YHOLþLQD�QD�VWUDQ �FKOD]HQt�E KHP� t]HQt
WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�Y\MiG HQD�MDNR�]iSRUQi�KRGQRWD�

tGtFt�PHWRGD Rozsah nastavení Jednotka Implicitní
hodnota

Standardní 'ROQt�OLPLW�09�������Då������ % 105,0
Topení a chlazení ����Då������ % 105,0

• Dolní limit MV
1DVWDYHQp�UR]VDK\�E KHP�VWDQGDUGQtKR� t]HQt�D� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt
MVRX�UR]GtOQp��7DNp��UHJXORYDQi�YHOLþLQD�QD�VWUDQ �FKOD]HQt�E KHP� t]HQt
WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�Y\MiG HQD�MDNR�]iSRUQi�KRGQRWD�

tGtFt�PHWRGD Rozsah nastavení Jednotka Implicitní
hodnota

Standardní �����Då�KRUQt�OLPLW�09������ % -5,0
Topení a chlazení �������Då���� % -105,0

• 2PH]HQt�]P Q\�SRP UX�09

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
����Då������ % 0,0

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����2PH]HQt�SRGPtQHN�þLQQRVWL���2PH]HQt�DNþQt�YHOLþLQ\��VWUDQD�����
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Vstupní digitální filtr

Funkce

• 1DVWDYXMH�þDVRYRX�NRQVWDQWX�YVWXSQtKR�GLJLWiOQtKR�ILOWUX��1iVOHGXMtFt�REUi]HN
XND]XMH�YOLY�QD�GDWD�SR�SU FKRGX�GLJLWiOQtP�ILOWUHP�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
��Då����� sekunda 0

+\VWHUH]H�S L�VHSQXWt��
rozepnutí

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt
t]HQt�

Funkce

• =DMLã XMH�K\VWHUH]L�S L�VStQiQt�D�UR]HStQiQt�VStQDQpKR�QHER�UR]StQDQpKR
YêVWXSX�X�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt�

.RPHQWi
Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota

����Då����� % 0,8

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����9êE U� tGtFt�PHWRG\���3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt��VWUDQD�����

Model

E5AK-PRR2
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Hystereze alarmu 1

Hystereze alarmu 2

Hystereze alarmu 3

3RGPtQN\�SRXåLWt
$ODUP\�PXVt�EêW�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\�
1DS tNODG��MHVWOLåH�SRX]H�YêVWXS\�DODUPX���D
DODUPX���MVRX�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\��SDN
SDUDPHWU�ÄK\VWHUH]H�DODUPX��³�QHP åH�EêW
SRXåLW�

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�SUR�NRQWUROX�K\VWHUH]H�YêVWXS �DODUP ���Då��

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
�����Då������ % celého rozsahu 0,02

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.4 Nastavení typu alarmu (strana 3-9)

l Související parametry
Ä7\S�DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��Ä$ODUP���UR]SRMHQR�S L�DODUPX³�
Ä$ODUP���UR]SRMHQR�S L�DODUPX³��Ä$ODUP���UR]SRMHQR�S L�DODUPX³��QDVWDYRYDFt
mód)
Ä+RGQRWD�DODUPX��³��Ä+RGQRWD�DODUPX��³��Ä+RGQRWD�DODUPX��³��PyG�~URYH ���

Posun horního limitu vstupu

Posun dolního limitu vstupu

3RGPtQN\�SRXåLWt
Typ vstupu musí být nastaven na teplotní
YVWXS��WHUPRþOiQHN�QHER�SODWLQRYê�RGSRURYê
WHSORP U�

Funkce

• 1DVWDYXMH�NDåGRX�KRGQRWX�SRVXQX�SUR�KRGQRW\�SRVXQX�KRUQtKR�D�GROQtKR
limitu vstupu.

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
�������Då������ °C nebo °F 0,0

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.2 Nastavení vstupních specifikací (strana 3-4)

l Související parametry
„Typ vstupu“ (nastavovací mód)
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Nastavovací mód
• 3DUDPHWU\�Y�WRPWR�PyGX�PRKRX�EêW�SRXåLW\�SRX]H�NG\å�MH�ÄEH]SHþQRVWQt³�SDUDPHWU��RFKUDQQê

mód) nastaven na „0“ nebo „1“.
• Tento mód obsahuje parametry pro nastavení základních specifikací regulátoru E5AK. Tyto

SDUDPHWU\�]DKUQXMt�SDUDPHWU\�SUR�VSHFLILNDFL�W\SX�YVWXSX��VWXSQLFH��S L D]HQt�YêVWXS �D�þLQQRVW
S tPi�]S WQi�

• 3UR�YêE U�WRKRWR�PyGX��]�~URYQ ���Då����H[SDQ]QtKR��YROLWHOQpKR�QHER�NDOLEUDþQtKR�PyGX�
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��'LVSOHM�VH�]P Qt�QD�]REUD]HQt�QDEtGN\��-HVWOLåH

zvolíte [ @�SRXåLWtP�WODþtWHN�  nebo ��SDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V
D�UHJXOiWRU�S HMGH�GR�QDVWDYRYDFtKR�PyGX�

• 3UR�YêE U�SDUDPHWU �Y�WRPWR�PyGX��VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWU
SRXåLMWH�WODþtWND�  nebo .

• Následující tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto módu a stranu, kde jsou tyto
parametry popsány.

Symbol Název parametru Strana
Typ vstupu 5-26

Horní limit stupnice 5-27

Dolní limit stupnice 5-27

'HVHWLQQi�þiUND 5-27

9êE U�°C/°F 5-28

Inicializace parametru 5-27

3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� 5-28

3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� 5-28

3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX�� 5-29

3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX�� 5-29

Typ alarmu 1 5-30

$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX 5-31

Typ alarmu 2 5-30

$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX 5-31

Typ alarmu 3 5-30

$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX 5-31

3 tPi�UHYHU]Qt�þLQQRVW 5-31
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Nastavovací mód

Typ vstupu

Funkce

• 1DVWDYXMH�W\S�þLGOD�SRGOH�NyGX�

.RPHQWi

• 1DVWDYWH�NyG�SRGOH�QiVOHGXMtFt�WDEXON\��,PSOLFLWQt�KRGQRWD�MH�Ä���WHUPRþOiQHN
K1“.

Hodnota Typ vstupu
0 JPt �������Då��������°C) ���������Då��������°F) Platinový odpo-
1 Pt �������Då��������°C) ���������Då��������°F) URYê�WHSORP U
2 K1 �����Då�������°C) �������Då�������°F)
3 K2 ����Då��������°C) ������Då��������°F)
4 J1 �����Då������°C) �������Då�������°F)
5 J2 ����Då��������°C) ������Då��������°F)
6 T �������Då��������°C) ���������Då��������°F)
7 E ��Då������°C) ����Då�������°F)
8 L1 �����Då������°C) �������Då�������°F) 7HUPRþOiQHN
9 L2 ����Då��������°C) ������Då��������°F)
10 U �������Då��������°C) ���������Då��������°F)
11 N �����Då�������°C) �������Då�������°F)
12 R ��Då�������°C) ����Då�������°F)
13 S ��Då�������°C) ����Då�������°F)
14 B ����Då�������°C) ������Då�������°F)
15 W ��Då�������°C) ����Då�������°F)
16 PLII ��Då�������°C) ����Då�������°F)
17 ��Då���P$ Proudový vstup
18 ��Då���P$
19 ��Då��9
20 ��Då��9 1DS RYê�YVWXS
21 ��Då���9

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.2 Nastavení vstupních specifikací (strana 3-4)

l Související parametry
.G\å�MH�W\S�YVWXSX�QDVWDYHQ�QD�WHSORWQt�YVWXS�
„Volba °C/°F“ (nastavovací mód)
.G\å�MH�W\S�YVWXSX�QDVWDYHQ�QD�QDS RYê�QHER�SURXGRYê�YVWXS�
Ä+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'HVHWLQQi�þiUND³
(nastavovací mód)
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Nastavovací mód

+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND

'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND

'HVHWLQQi�þiUND

3RGPtQN\�SRXåLWt
Typ vstupu musí být nastaven na analogový
YVWXS��QDS RYê�QHER�SURXGRYê�YVWXS��

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�P åH�EêW�SRXåLW�SRX]H�NG\å�MH�MDNR�W\S�YVWXSX�Y\EUiQ
QDS RYê�QHER�SURXGRYê�YVWXS�

• -H�OL�QDS RYê�QHER�SURXGRYê�YVWXS�Y\EUiQ�MDNR�W\S�YVWXSX��SDN�MH
SURYHGHQD�]P QD�P tWND��1DVWDYWH�KRUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND�SDUDPHWUHP
ÄKRUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³�D�GROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND�SDUDPHWUHP�ÄGROQt
OLPLW�]P Q\�P tWND³�

• 3DUDPHWU�ÄGHVHWLQQi�þiUND³�VSHFLILNXMH�SRORKX�GHVHWLQQp�þiUN\�X�SDUDPHWU
�QDVWDYHQi�KRGQRWD��DWG����MHKRå�MHGQRWND�MH�QDVWDYHQD�QD�(8�

.RPHQWi

• +RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND��GROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND

Parametr Rozsah nastavení Jednotka Implicitní
hodnota

+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND 'ROQt�OLPLW�]P Q\��
��Då�����

EU 100

'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND ������Då�KRUQt�OLPLW
]P Q\����

EU 0

• 'HVHWLQQi�þiUND��LPSOLFLWQt�KRGQRWD���

Nastavená hodnota Nastavení 3 tNODG
0 ��PtVW�]D�GHVHWLQQRX�þiUNRX 1234
1 ��PtVWR�]D�GHVHWLQQRX�þiUNRX 123,4
2 ��PtVWD�]D�GHVHWLQQRX�þiUNRX 12,34
3 ��PtVWD�]D�GHVHWLQQRX�þiUNRX 1,234

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.2 Nastavení vstupních specifikací (strana 3-4)

l Související parametry
„Typ vstupu“ (nastavovací mód)

,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU

Funkce

• 9UDFt�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �QD�MHMLFK�LPSOLFLWQt�KRGQRW\��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH
QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�QHMVRX�RYOLYQ Q\�SURYiG QtP�WRKRWR�SDUDPHWUX�
Ä7\S�YVWXSX³��Ä+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³�
Ä'HVHWLQQi�þiUND³�D�Ä9ROED�°C/°F“.

3 tNODG�SRXåLWt

• -H�OL�WHQWR�SDUDPHWU�]YROHQ��SDN�VH�QHMG tYH�]REUD]t�> ] (ne). Pro

LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU �VWLVNQ WH�WODþtWNR�  pro specifikování [ ] (ano).
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Nastavovací mód

Volba °C/°F 3RGPtQN\�SRXåLWt
Typ vstupu musí být nastaven na teplotní
YVWXS��WHUPRþOiQHN�QHER�SODWLQRYê�RGSRURYê
WHSORP U��

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�P åH�EêW�SRXåLW��NG\å�MH�]YROHQ�MDNR�W\S�YVWXSX�WHUPRþOiQHN
QHER�SODWLQRYê�RGSRURYê�WHSORP U

• 1DVWDYWH�MHGQRWNX�YVWXSQt�WHSORW\�EX �QD�Ä°C“ nebo „°F“.

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota

[ ]: °C   /  [ ]: °F

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.2 Nastavení vstupních specifikací (strana 3-4)

l Související parametr
„Typ vstupu“ (nastavovací mód)

3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��

3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�VWDQGDUGQt� t]HQt�QHER
t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�

Funkce

• 3 L D]XMH�YêVWXSQt�IXQNFH�EX �QD� tGtFt�YêVWXS���QHER���
• 1iVOHGXMtFtFK�VHGP�YêVWXSQtFK�IXQNFt�P åH�EêW�S L D]HQR�MDNR�YêVWXS\�

tGtFt�YêVWXS��WRSHQt��� tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt���DODUP\���Då����+%$�D�
LBA

• &K\E\������D���QHPRKRX�EêW�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\
• -H�OL�YêVWXSQt�IXQNFH��S L D]HQi�N� tGtFtPX�YêVWXSX����YH�VWDYX�21��VY WHOQi

GLRGD�287��VYtWt��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�VY WHOQi�GLRGD�287��QHVYtWt��NG\å
tGtFt�YêVWXS��WRSHQt��QHER� tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt��MVRX�S L D]HQ\�QD�OLQHiUQt
YêVWXS\��MDNR�MVRX�SURXGRYp�D�QDS RYp�

• -H�OL�YêVWXSQt�IXQNFH��S L D]HQi�N� tGtFtPX�YêVWXSX����YH�VWDYX�21��VY WHOQi
dioda OUT2 svítí.

.RPHQWi

Symbol
Funkce tGtFt�YêVWXS

(topení)
tGtFt�YêVWXS

(chlazení)
Alarm 1 Alarm 2 Alarm 3 HBA LBA

Implicitní hodnoty:

Ä tGtFt�YêVWXS��³� �> @��Ä tGtFt�YêVWXS��³� �> ]

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.3 Nastavení výstupních specifikací (strana 3-6)

l Související parametry

• 3DUDPHWU\�Y]WDåHQp�QD�DODUP
• 3DUDPHWU�Y]WDåHQê�QD�WRSHQt�D�FKOD]HQt

Ä'HWHNþQt�GRED�/%$³��~URYH ���

Model

E5AK-AA2
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Nastavovací mód

3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��

3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��

Funkce

• 3 L D]XMH�YêVWXSQt�IXQNFH�SRPRFQpPX�YêVWXSX���D���
• 1iVOHGXMtFtFK�RVP�YêVWXSQtFK�IXQNFt�P åH�EêW�S L D]HQR�MDNR�YêVWXS\�

$ODUP���Då����+%$��/%$��&K\ED����FK\ED�YVWXSX���&K\ED����FK\ED�$�'
S HYRGQtNX��D�&K\ED����FK\ED�YVWXSX�GiONRYpKR�63�

• tGtFt�YêVWXS��WRSHQt��D� tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt��QHPRKRX�EêW�S L D]HQ\�MDNR
výstupy.

• &K\ED���P åH�EêW�S L D]HQD�SRX]H�NG\å�MH�SRYROHQD�IXQNFH�GiONRYi�63�
• -H�OL�YêVWXSQt�IXQNFH��S L D]HQi�N�SRPRFQpPX�YêVWXSX���QHER����YH�VWDYX

21��VY WHOQi�GLRGD�68%��QHER�68%��VYtWt�

.RPHQWi

Symbol
Funkce Alarm 1 Alarm 2 Alarm 3 HBA LBA Chyba 1 Chyba 2 Chyba 3

Implicitní hodnota:

„Pomocný výstup 1“ = [ ], „Pomocný výstup 2“ = [ ]

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.3 Nastavení výstupních specifikací (strana 3-6)

l Související parametry

• 3DUDPHWU�Y]WDåHQê�N�DODUPX
Ä'HWHNþQt�GRED�/%$³��~URYH ���
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Nastavovací mód

Typ alarmu 1

Typ alarmu 2

Typ alarmu 3

3RGPtQN\�SRXåLWt
$ODUP\�PXVt�EêW�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\�
1DS tNODG��MHVWOLåH�SRX]H�YêVWXS\�DODUP ���D
��MVRX�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\��SDN�SDUDPHWU
ÄW\S�DODUPX��³�QHP åH�EêW�SRXåLW�

Funkce

• 3DUDPHWU\�ÄW\S�DODUPX���Då��³�VSHFLILNXMt�IXQNFL�DODUPX�MHGQRX�]
QDVWDYHQêFK�KRGQRW�Y�QiVOHGXMtFt�WDEXOFH��3RGUREQRVWL�N�þLQQRVWL�DODUPX�YL]
strana 3-9.

.RPHQWi

Nastavená
hodnota

Nastavení Nastavená
hodnota

Nastavení

1 Horní a dolní limit
alarmu (odchylka)

7 Dolní limit alarmu se
zálohovanou sekvencí
(odchylka)

2 Horní limit alarmu
(odchylka)

8 Absolutní hodnota horního
limitu alarmu

3 Dolní limit alarmu
(odchylka)

9 Absolutní hodnota dolního
limitu alarmu

4 Horní a dolní limit
rozsahu alarmu
(odchylka)

10 Absolutní hodnota horního
limitu alarmu se
zálohovanou sekvencí

5 Horní a dolní limit
alarmu se zálohovanou
sekvencí (odchylka)

11 Absolutní hodnota dolního
limitu alarmu se
zálohovanou sekvencí

6 Horní limit alarmu se
zálohovanou sekvencí
(odchylka)

Implicitní hodnota: 2 (Odchylka horního limitu)

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.4 Nastavení typu alarmu (strana 3-9)

l Související parametry
Ä7\S�DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��PyG�~URYH ���
Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��PyG�~URYH
2)
Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��Ä$ODUP��
UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³���Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX
�³��Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³���Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³
(nastavovací mód)
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Nastavovací mód

$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX

$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX

$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX

3RGPtQN\�SRXåLWt
$ODUP\�PXVt�EêW�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\�
1DS tNODG��MHVWOLåH�SRX]H�YêVWXS\�DODUP ���D
��MVRX�S L D]HQ\�MDNR�YêVWXS\��SDN�SDUDPHWU
Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³�QHP åH�EêW
SRXåLW�

Funkce

• 9\EtUi�YêVWXSQt�VWDY\�DODUP ���Då��
• .G\å�MH�UHJXOiWRU�QDVWDYHQ�QD�ÄVHSQXWê�S L�DODUPX³��VWDY�YêVWXSQt�DODUPRYp

IXQNFH�MH�YêVWXS��MDNê�MH��.G\å�MH�QDVWDYHQ�QD�ÄUR]HSQXWê�S L�DODUPX³��SDN
stav výstupní alarmové funkce je invertovaný výstup. Následující tabulka
]REUD]XMH�Y]WDK�PH]L�IXQNFHPL�DODUPRYêFK�YêVWXS ��YêVWXSHP�D�YêVWXSQtPL
VY WHOQêPL�GLRGDPL�

Alarm Výstup 9êVWXSQt�VY WHOQi�GLRGD
6HSQXWê�S L�DODUPX ON ON svítí
(close) OFF OFF nesvítí
5R]HSQXWê�S L�DODUPX ON OFF svítí
(open) OFF ON nesvítí

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota

[ @��VHSQXWê�S L�DODUPX��

[ @��UR]HSQXWê�S L�DODUPX

[ ]

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
3.4 Nastavení typu alarmu (strana 3-9)

l Související parametry
Ä7\S�DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��Ä7\S�DODUPX��³��~URYH ���
Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��Ä+\VWHUH]H�DODUPX��³��~URYH ���
Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��Ä$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��Ä$ODUP��
UR]HSQXWê�S L�DODUPX³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX
�³��Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³���Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³
(nastavovací mód)

3 tPi���UHYHU]Qt�þLQQRVW

Funkce

• Ä3 tPi�þLQQRVW³��QHER�QRUPiOQt�þLQQRVW��VH�Y]WDKXMH�QD� t]HQt��NGH
UHJXORYDQi�YHOLþLQD�VH�]Y\ãXMH�SRGOH�Y]U VWX�UHJXORYDQp�KRGQRW\��1DRSDN�
ÄUHYHU]Qt�þLQQRVW³�VH�Y]WDKXMH�QD� t]HQt��NGH�UHJXORYDQi�YHOLþLQD�Y]U VWi
podle poklesu regulované hodnoty.

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota

[ @��UHYHU]Qt�þLQQRVW��> @��S tPi�þLQQRVW [ ]

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����1DVWDYHQt�YêVWXSQtFK�VSHFLILNDFt���3 tPi�UHYHU]Qt�þLQQRVW��VWUDQD�����
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Expansní mód
• 3DUDPHWU\�Y�WRPWR�PyGX�PRKRX�EêW�SRXåLW\�SRX]H�Y�S tSDG ��NG\å�ÄEH]SHþQRVWQt³�SDUDPHWU

(ochranný mód) je nastaven na „0“ nebo „1“.
• 7HQWR�PyG�REVDKXMH�SDUDPHWU\�SUR�QDVWDYHQt�UR]ãt HQêFK�IXQNFt��7\WR�SDUDPHWU\�]DKUQXMt

SDUDPHWU\�SUR�QDVWDYHQt�67��VDPRþLQQp�ODG Qt���QDVWDYHQt�63�X�RPH]RYDþH�QDVWDYHQt��QDVWDYHQt
]GRNRQDOHQpKR�3,'�D�GYRXSRORKRYpKR��21�2))�� t]HQt��VSHFLILNDFL�]iORKRYp�VHNYHQFH�UHVHWRYp
metody, a automatický návrat do displejového módu.

• 3UR�YêE U�WRKRWR�PyGX�Y�~URYQtFK���Då����QDVWDYRYDFtP��YROLWHOQpP�QHER�NDOLEUDþQtP�PyGX�
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��'LVSOHM�VH�]P Qt�QD�GLVSOHM�PHQX��-HVWOLåH�Y\EHUHWH

[ @�SRXåLWtP�WODþtWHN�  nebo ��SDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V�
UHJXOiWRU�S HMGH�GR�H[SDQVQtKR�PyGX�

• 3UR�YêE U�SDUDPHWU �Y�WRPWR�PyGX�VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�SRXåLMWH
WODþtWND�  nebo .

• Následující tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto módu a stranu, kde je parametr
popsán.

Symbol Název parametru Strana
Horní limit nastavené hodnoty 5-33

Dolní limit nastavené hodnoty 5-33

3,'���21�2))��GYRXSRORKRYp� t]HQt� 5-33

ST 5-34

stabilní rozsah ST 5-34

α 5-34

Y\SRþWHQê�]LVN�$7 5-35

Zálohová sekvence nastavovací metody 5-35

Automatický návrat zobrazovacího módu 5-36

Hystereze AT 5-36

'HWHNþQt�ãt ND�/%$ 5-36
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Expansní mód

Horní limit nastavené hodnoty

Dolní limit nastavené hodnoty

Funkce

• 2PH]XMH�KRUQt�D�GROQt�OLPLW\�QDVWDYHQp�KRGQRW\��.G\å�QDVWDYHQi�KRGQRWD
S HNUDþXMH�QDVWDYHQt�SDUDPHWU �Ä+RUQt�OLPLW�QDVWDYHQp�KRGQRW\³�D�Ä'ROQt
OLPLW�QDVWDYHQp�KRGQRW\³��SDN�UHJXOiWRU�(�$.�SRYDåXMH�QDVWDYHQp�SDUDPHWU\
„Horní limit nastavené hodnoty“ a „Dolní limit nastavené hodnoty“ za
nastavené hodnoty.

• .G\å�MH�W\S�YVWXSX�]P Q Q�QD�WHSORWQt�YVWXS��SDN�QDVWDYHQp�KRGQRW\
KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�MVRX�]P Q Q\�QD�KRUQt�D�GROQt�OLPLW\�DNWXiOQtKR
]YROHQpKR�þLGOD��$�NG\å�MH�W\S�YVWXSX�]P Q Q�QD�DQDORJRYê�YVWXS�
QDVWDYHQp�KRGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�MVRX�]P Q Q\�QD�P tWNR
horního a dolního limitu.

• 8�WHSORWQtKR�YVWXSX�]iYLVt�SRORKD�GHVHWLQQp�þiUN\�QD�DNWXiOQ �]YROHQpP
þLGOH�D�X�DQDORJRYpKR�YVWXSX�QD�YêVOHGFtFK�]P Q\�P tWND�

.RPHQWi

Parametr Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
Horní limit
nastavené
hodnoty

Dolní limit nastavené hodnoty +1
Då�VWXSQLFH�KRUQtKR�OLPLWX

EU 1300

Dolní limit
nastavené
hodnoty

6WXSQLFH�GROQtKR�OLPLWX�Då
horní limit nastavené hodnoty -1

EU -200

8�WHSORWQtKR�YVWXSX�VH�UR]VDKHP�VWiYi�UR]VDK�Y\EUDQpKR�WHSORWQtKR�þLGOD�PtVWR
KRGQRW�P tWND�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����2PH]HQt�SRGPtQHN�þLQQRVWL��VWUDQD�����

l Související parametry
Ä7\S�YVWXSX³��Ä+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³�
Ä'HVHWLQQi�þiUND³��QDVWDYRYDFt�PyG�

PID / ON/OFF
3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�VWDQGDUGQt� t]HQt�QHER
t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt

Funkce

• 9\EtUi�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�QHER�GYRXSRORKRYp��21�2))�� t]HQt�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota

[ ]: zdokonalené PID / [ ]: ON/OFF

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����9êE U� tGtFt�PHWRG\���21�2))� t]HQt��VWUDQD�����

l Související parametry
Ä+\VWHUH]H��WRSHQt�³��Ä+\VWHUH]H��FKOD]HQt�³��PyG�~URYH ���

Model

E5AK-AA2
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Expansní mód

6DPRþLQQp�ODG Qt��67�

Stabilní rozsah ST

3RGPtQN\�SRXåLWt
Typ vstupu musí být nastaven na teplotní
YVWXS�D� t]HQt�PXVt�EêW�EX �VWDQGDUGQt
t]HQt�QHER�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�

Funkce

• .G\å�MH�SDUDPHWU�Ä67³�QDVWDYHQ�QD�Ä21³��SDN�IXQNFH�VDPRþLQQp�ODG Qt�67
�VHOI�WXQLQJ��MH�DNWLYQt��% KHP�þLQQRVWL�IXQNFH�67��QDSiMHFt�]GURM�QD�VWUDQ
]iW åH�S LSRMHQê�QD� tGtFt�YêVWXS�PXVt�EêW�]DSQXW�VRXþDVQ �QHER�G tYH�QHå
UHJXOiWRU�(�$.�]DþQH�SUDFRYDW�

• 3DUDPHWU�Ä6WDELOQt�UR]VDK�67³�QDVWDYXMH�ãt NX�VWDELOQtKR�UR]VDKX�E KHP
VDPRþLQQpKR�ODG Qt��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�WHQWR�SDUDPHWU�QHP åH�EêW
SRXåLW��NG\å�SDUDPHWU�Ä67³�MH�QDVWDYHQ�QD�Ä2))³�

.RPHQWi

Parametr Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
ST [ ]: funkce ST vypnuta

[ ]: funkce ST zapnuta

åiGQi [ ]

Stabilní rozsah
ST

����Då������ °C nebo °F 15,0

Viz

l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
)X]]\�DXWR�ODG Qt��VWUDQD�$����

l Související parametry
„Typ vstupu“ (nastavovací mód)
„PID / ON/OFF“ (expansní mód)

a

3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�D

ST musí být nastaveno na OFF.

Funkce

• 2EY\NOH�VH�SRXåtYi�LPSOLFLWQt�KRGQRWD�
• Nastavuje parametr α�X�]GRNRQDOHQpKR� t]HQt�3,'�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
�����Då����� åiGQi 0,65

Viz

l Související parametry
„PID / ON/OFF“ (expansní mód)
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Expansní mód

9\SRþWHQê�]LVN�$7 3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�D

ST musí být nastaveno na OFF.

Funkce

• 2EY\NOH�VH�SRXåtYi�LPSOLFLWQt�KRGQRWD�
• 1DVWDYXMH�]LVN�S L�QDVWDYRYiQt�SDUDPHWU �3,'�S L�VDPRþLQQpP�ODG Qt
• 3UR�XS HGQRVWQ Qt�RGH]Y\�VQLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�WRKRWR�SDUDPHWUX��3UR

XS HGQRVWQ Qt�VWDELOLW\�]Y\ãWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�WRKRWR�SDUDPHWUX�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
����Då����� åiGQi 1,0

Viz

l Související parametry
Ä3URYiG Qt���]UXãHQt�$7³��PyG�~URYH ���
„PID / ON/OFF“ (expansní mód)

Metoda zálohové nastavovací sekvence

Funkce

• 9\EtUi�SRGPtQN\�SUR�XPRåQ Qt�QDVWDYHQt�SRWp��FR�E\OD�]iORKRYi�VHNYHQFH
alarmu zrušena

• Podmínka A:
t]HQt�]DþDOR��YþHWQ �]DSQXWt�]GURMH��D�KRGQRWD�DODUPX��KRGQRWD�SRVXQX

YVWXSX�QHER�QDVWDYHQi�KRGQRWD��Y\MPD�]P Q\�PyGX�63�QHER�E KHP
GiONRYp�63��VH�]P QLOD�

• Podmínka B:
Zdroj zapnutý

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota
0: podmínka A / 1: podmínka B 0

Viz

l Související parametry
„Typ alarmu 1“, „Typ alarmu 2“, „Typ alarmu 3“ (nastavovací mód)
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Expansní mód

Automatický návrat displejového módu

Funkce

• -HVWOLåH�QHSUDFXMH�åiGQp�]�WODþtWHN�UHJXOiWRUX�SR�GREX�QDVWDYHQRX�Y�WRPWR
SDUDPHWUX�Y�PyGHFK�~URYQ ���Då����SDN�VH�GLVSOHM�DXWRPDWLFN\�YUDFt�QD
PV/SP displej.

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä�³��SDN�MH�WDWR�IXQNFH�]DEORNRYiQD�
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�QHSODWQê��NG\å�MH�]REUD]HQD�QDEtGND�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
��Då��� sekunda 0

Hystereze AT
3RGPtQND�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�D

ST musí být nastaveno na OFF.

Funkce

• 2EY\NOH�VH�SRXåtYi�LPSOLFLWQt�KRGQRWD�
• ÒURYQ �OLPLWRYDQêFK�F\NOLFNêFK�þLQQRVWt�E KHP�SURYiG Qt�$7�MVRX�GiQ\

K\VWHUH]t�S L�XGiORVWL�VStQiQt�21�2))��7HQWR�SDUDPHWU�QDVWDYXMH�ãt NX�WpWR
hystereze.

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
����Då���� % celé stupnice 0,2

ât ND�GHWHNFH�/%$
3RGPtQN\�SRXåLWt
)XQNFH�/%$��DODUP�S HUXãHQp�VP\þN\��PXVt
EêW�S L D]HQD�MDNR�YêVWXS�

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�P åH�EêW�SRXåLW��NG\å�/%$�MH�S L D]HQR�MDNR�YêVWXS�
• .G\å�]P QD�ãt N\�UHJXORYDQp�YHOLþLQ\�MH�QLåãt�QHå�ãt ND�QDVWDYHQi�Y�WRPWR

SDUDPHWUX��UHJXOiWRU�WR�SRYDåXMH�]D�GHWHNFL�/%$�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
����Då������ % celé stupnice 0,2
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Volitelný mód
• 3DUDPHWU\�Y�WRPWR�PyGX�PRKRX�EêW�SRXåLW\�SRX]H�Y�S tSDG ��NG\å�ÄEH]SHþQRVWQt³�SDUDPHWU

(ochranný mód) je nastaven na „0“ nebo „1“.
• 7HQWR�PyG�P åHWH�Y\EUDW��SRX]H�NG\å�MH�YROLWHOQi�MHGQRWND�YHVWDY QD�Y�UHJXOiWRUX��9�WRPWR�PyGX

P åHWH�QDVWDYLW�NRPXQLNDþQt�SRGPtQN\��S HQRVRYê�YêVWXS�D�SDUDPHWU\�YVWXSX�XGiORVWt�WDN��DE\
VRXKODVLO\�V�W\SHP�YROLWHOQp�MHGQRWN\�YHVWDY Qp�Y�UHJXOiWRUX�

• 3UR�YêE U�WRKRWR�PyGX�Y�~URYQtFK���Då����QDVWDYRYDFtP��H[SDQVQtP�QHER�NDOLEUDþQtP�PyGX�

VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V��'LVSOHM�VH�]P Qt�QD�GLVSOHM�PHQX��-HVWOLåH�Y\EHUHWH

[ @�SRXåLWtP�WODþtWHN�  nebo ��SDN�VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SR�GREX�PLQLPiOQ ��V�
UHJXOiWRU�S HMGH�GR�YROLWHOQpKR�PyGX�

• 3UR�YêE U�SDUDPHWU �Y�WRPWR�PyGX�VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��3UR�]P QX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX

SRXåLMWH�WODþtWND�  nebo .
• Následující tabulka zobrazuje parametry podporované v tomto módu a stranu, kde je parametr

popsán.

Symbol Název parametru Strana
Funkce multi-SP 5-38
3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� 5-39

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� 5-39
3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� 5-39
3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� 5-39

.RPXQLNDþQt�VWRSELW 5-40

'pOND�NRPXQLNDþQtFK�GDW 5-40

.RPXQLNDþQt�SDULWD 5-40

3 HQRVRYi�U\FKORVW 5-40

ýtVOR�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\ 5-40

7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX 5-41

+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX 5-41

'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX 5-41

Zablokování HBA 5-42

Kalibrace motoru 5-42

Doba postupu 5-43

Pásmo necitlivosti PV 5-43

8PRåQ Qt�GiONRYp�63 5-44

Horní limit dálkové SP 5-44

Dolní limit dálkové SP 5-44

Sledování SP 5-45
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Volitelný mód

Funkce vícenásobné SP
3RGPtQN\�SRXåLWt
0XVt�EêW�SRXåLWD�IXQNFH�YVWXSX�XGiORVWL�

Funkce

• 7HQWR�SDUDPHWU�XGiYi�SRþHW�YVWXS �XGiORVWL�S L�S HStQiQt�QDVWDYHQêFK
KRGQRW��63����Då���

• .G\å�MH�QDVWDYHQ�QD�Ä�³��QDVWDYHQi�KRGQRWD�QHP åH�EêW�S HStQiQD�YVWXSHP
události.

• .G\å�MH�QDVWDYHQ�QD�Ä�³��PRKRX�EêW�SRXåLW\�QDVWDYHQp�KRGQRW\���D����.G\å
MH�QDVWDYHQ�QD�Ä�³��PRKRX�EêW�SRXåLW\�QDVWDYHQp�KRGQRW\���Då���

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
��Då�� åiGQi 2

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����-DN�SRXåtYDW�YVWXS�XGiORVWL��VWUDQD�����

l Související parametry
Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³��YROLWHOQê�PyG�

Model

Volitelná jednotka
E53-AKB
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Volitelný mód

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��

3RGPtQN\�SRXåLWt
.G\å�VH�SRXåtYi�IXQNFH�YVWXSX�XGiORVWL�
PXVt�EêW�VSHFLILNRYiQ�MLQê�YVWXS�XGiORVWL�QHå
funkce vícenásobné SP.

Funkce

• .G\å�MH�S LSRMHQD�MHGQD�MHGQRWND�(���$.%��PRKRX�EêW�SRXåLW\�SRX]H
Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³�D�Ä3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��³�

• 7HQWR�SDUDPHWU�VSHFLILNXMH�YVWXS�XGiORVWL�MLQê�QHå�IXQNFH�YtFHQiVREQi�63�
0RKRX�EêW�VSHFLILNRYiQ\�QiVOHGXMtFt�þW\ L�IXQNFH�

Chod / zastavení, Dálkový / lokální,  Automatický / manuální, Mód SP
)XQNFH�'iONRYê���ORNiOQt�P åH�EêW�SRXåLWD�X�YROLWHOQêFK�MHGQRWHN�(���$.����
���������)XQNFH�0yG�63�P åH�EêW�SRXåLWD�SRX]H�NG\å�MH�SDUDPHWU
Ä8PRåQ Qt�GiONRYp�63³�QDVWDYHQ�QD�21�

• 9VWXS�XGiORVWL�MH�]DEORNRYiQ��NG\å�MH�]REUD]HQR�PHQX�
-H�WDNp�]DEORNRYiQ�S L�QDVWDYRYDFtP��H[SDQVQtP��YROLWHOQpP�D�NDOLEUDþQtP
módu.

.RPHQWi

Symbol Funkce ýLQQRVW�YVWXSX�XGiORVWL
Nespecifikováno vstup události zablokován

Chod / zastavení ON: Zastavení / OFF: Chod
Dálkový / lokální ON: Dálkový / OFF: Lokální
Manuální / automatický ON: Manuální / OFF: Automatický
Mód SP ON: Dálkový SP / OFF: Lokální SP

• Implicitní hodnoty
E53-AKB ´ 1 E53-AKB ´ 2

Vstup události 1 –

Vstup události 2 –
Vstup události 3

Vstup události 4

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����-DN�SRXåtYDW�YVWXS�XGiORVWL��VWUDQD�����

l Související parametry
Ä8PRåQ Qt�GiONRYp�63³��Ä)XQNFH�YtFHQiVREQp�63³��YROLWHOQê�PyG�

Model

Volitelná jednotka
 E53-AKB
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Volitelný mód

.RPXQLNDþQt�VWRSELW

'pOND�NRPXQLNDþQtFK�GDW

.RPXQLNDþQt�SDULWD

3 HQRVRYi�U\FKORVW

ýtVOR�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\

3RGPtQN\�SRXåLWt
0XVt�EêW�SRXåtYiQD�NRPXQLNDþQt�IXQNFH

Funkce

• 7\WR�SDUDPHWU\�QDVWDYXMt�SRGPtQN\�NRPXQLNDFH��3 HVY GþWH�VH��]GD�SRþHW
VWRS�ELW ��SRþHW�GDWRYêFK�ELW ��SDULWD�D�S HQRVRYi�U\FKORVW�KRVWLWHOVNpKR
SRþtWDþH�D�UHJXOiWRUX�(�$.�VL�Y]iMHPQ �RGSRYtGDMt��7\WR�SDUDPHWU\�MVRX�Y
SODWQRVWL��NG\å�MH�QDSiMHQt�RS W�]DSQXWR��VWDY�21��QHER�NG\å�MVRX�]DSQXW\
PyG\�~URYH ���Då���

• 3 L�S LSRMHQt�GYRX�D�YtFH�UHJXOiWRU �(�$.�N�KRVWLWHOVNpPX�SRþtWDþL�QDVWDYWH
þtVOD�MHGQRWHN�WDN��DE\�QH]S VRERYDOD�NRQIOLNW\�V�þtVO\�MHGQRWHN�RVWDWQtFK
UHJXOiWRU �

.RPHQWi

• 3DUDPHWU�Ä.RPXQLNDþQt�VWRSELW³
Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota

1 nebo 2 bit 2

• 3DUDPHWU�Ä'pOND�NRPXQLNDþQtFK�GDW³
Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota

7 nebo 8 bit 7

• 3DUDPHWU�Ä.RPXQLNDþQt�SDULWD³
Nastavení Implicitní hodnota

��åiGQi� : sudá, : lichá

• 3DUDPHWU�Ä3 HQRVRYi�U\FKORVW³
Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota

1,2   2,4   4,8   9,6   19,2 kb/s 9,6

• 3DUDPHWU�ÄýtVOR�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\³
Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota

��Då��� åiGQi 0

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
.DSLWROD����3RXåLWt�NRPXQLNDþQtFK�IXQNFt

l Související parametry
Ä'iONRYê���ORNiOQt³��PyG�~URYH ���

Model

Volitelná jednotka
E53-AK01 / 02 / 03
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Volitelný mód

7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX

+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX

'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX

3RGPtQN\�SRXåLWt
0XVt�EêW�SRXåtYiQD�IXQNFH
S HQRVRYpKR�YêVWXSX

Funkce

• 7\WR�SDUDPHWU\�QDVWDYXMt�SRGPtQN\�S HQRVRYpKR�YêVWXSX
• 3DUDPHWU�Ä7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX³�Y\EtUi�MHGHQ�]�QiVOHGXMtFtFK�W\S

S HQRVRYpKR�YêVWXSX�D�S L D]XMH�QiVOHGXMtFt�QD�S HQRVRYê�YêVWXS�
1DVWDYHQi�KRGQRWD��1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�63�UDPS\��
5HJXORYDQi�KRGQRWD��5HJXORYDQi�YHOLþLQD��WRSHQt���5HJXORYDQi�
YHOLþLQD��FKOD]HQt���7D�P åH�EêW�Y\EUiQD�SRX]H�S L� t]HQt�WRSHQt�D�
FKOD]HQt�X�VWDQGDUGQtKR�W\SX�UHJXOiWRUX����2WHY HQt�YHQWLOX��SR]LþQ �
SURSRUFLRQiOQt� t]HQt�

• 3DUDPHWU\�Ä+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX³�D�Ä'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR
YêVWXSX³�MVRX�SRXåLW\�SUR�]P QX�P tWND�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��5R]VDK
QDVWDYHQt�VH�P Qt�SRGOH�GDW�WRKRWR�YêVWXSX��7DNp�P åH�EêW�QDVWDYHQD
KRGQRWD�GROQtKR�OLPLWX�Y\ããt�QHå�KRGQRWD�KRUQtKR�OLPLWX�

• 8�WHSORWQtKR�YVWXSX��SRORKD�GHVHWLQQp�þiUN\�QDVWDYHQp�KRGQRW\��QDVWDYHQp
KRGQRW\�E KHP�63�UDPS\�QHER�UHJXORYDQp�KRGQRW\�]iYLVt�QD�DNWXiOQ
]YROHQpP�þLGOH��X�DQDORJRYpKR�YVWXSX�QD�YêVOHGFtFK�]P Q\�P tWND�

.RPHQWi

7\S�S HQRVX 'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�Då�KRUQt
OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX

[ ] nastavená hodnota +RGQRWD�GROQtKR�OLPLWX�QDVWDYHQp�KRGQRW\�Då
hodnota horního limitu nastavené hodnoty

[ ] nastavená hodnota
E KHP�63�UDPS\

+RGQRWD�GROQtKR�OLPLWX�QDVWDYHQp�KRGQRW\�Då
hodnota horního limitu nastavené hodnoty

[ ] regulovaná hodnota 0 tWNR�GROQtKR�OLPLWX�Då�P tWNR�KRUQtKR�OLPLWX

[ ] UHJXORYDQi�YHOLþLQD
(topení)

������Då���������VWDQGDUGQt� t]HQt�
����Då��������� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�

[ ] UHJXORYDQi�YHOLþLQD
(chlazení)

�����Då�������

[ ] RWHY HQt�YHQWLOX ������Då�������

• Implicitní hodnota: [ ]
• 9êVWXSQt�UR]VDK\�QDVWDYHQp�KRGQRW\��QDVWDYHQp�KRGQRW\�E KHP�UDPS\�63

QHER�UHJXORYDQp�KRGQRW\��Y�S tSDG ��NG\�MH�Y\EUiQ�WHSORWQt�YVWXS��MVRX
UR]VDK\�SRGSRURYDQp�]YROHQêP�þLGOHP�

• .G\å�MVWH�]YROLOL�SDUDPHWU�ÄUHJXORYDQi�YHOLþLQD��WRSHQt�³��SDN�GROQt�OLPLW
S HQRVRYpKR�YêVWXSX�E KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�EXGH�Ä���³�

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN
����-DN�SRXåtYDW�S HQRVRYê�YêVWXS��VWUDQD������

Model
l Volitelná jednotka
E53-AKF
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Volitelný mód

=DEORNRYiQt�S L�+%$ 3RGPtQN\�SRXåLWt
0XVt�EêW�S L D]HQD�YêVWXSQt�IXQNFH�+%$�

Funkce

• -H�OL�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�21��SDN�DODUP�S L�VSiOHQpP�WRSLGOH�MH
GUåHQ�GR�GRE\��NG\�MH�VSOQ QD�MHGQD�]�SRGPtQHN�

a  Nastavte nastavenou hodnotu spálení topidla na „0,0“.
E��5HVHWXMWH�UHJXOiWRU���9\SQ WH�QDSiMHQt�UHJXOiWRUX�D�RS W�]DSQ WH��

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota

[ @��8PRåQ QR���> ]:
=QHPRåQ QR

[ ]

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����-DN�SRXåtYDW�DODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD��VWUDQD������

l Související parametry

Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt
SRPRFQpKR�YêVWXSX��³��Ä3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��³��QDVWDYRYDFt�PyG�

Model

E5AK-AA2

Kalibrace motoru
3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt
t]HQt�

Funkce

• 3URYiGt�NDOLEUDFL�PRWRUX��3 HVY GþWH�VH��]GD�MVWH�QH]DSRP OL�SURYpVW�WHQWR
SDUDPHWU��NG\å�PRQLWRUXMHWH�RWHY HQt�YHQWLOX���'LVSOHMH�QHPRKRX�EêW
S HStQiQ\��GRNXG�VH�SURYiGt�NDOLEUDFH�PRWRUX��

• 3DUDPHWU�Ä'RED�SRVWXSX³�MH�WDNp�UHVHWRYiQ��NG\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU
SURYiG Q�

3 tNODG�SRXåLWt

• Nastavení implicitní hodnoty je „ “.

• .DOLEUDFH�PRWRUX�MH�SURYiG QD��NG\å�VH�Y\EHUH�Ä “.
• .G\å�MH�NDOLEUDFH�PRWRUX�GRNRQþHQD��QDVWDYHQt�VH�DXWRPDWLFN\�YUDFt�GR

„ “.

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����9êE U� tGtFt�PHWRG\���3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt��VWUDQD�����

l Související parametr

„Doba postupu“ (volitelný mód)

Model

E5AK-PRR2
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Volitelný mód

Doba chodu ventilu 3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt
t]HQt�

Funkce

• 1DVWDYXMH�GREX�RG�SOQpKR�RWHY HQt�GR�SOQpKR�X]DY HQt�YHQWLOX�
• 'RED�SRVWXSX�MH�DXWRPDWLFN\�QDVWDYHQD��NG\å�MH�SURYiG Q�SDUDPHWU

„Kalibrace motoru“.

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
��Då���� sekunda 30

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����9êE U� tGtFt�PHWRG\���3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt� t]HQt��VWUDQD�����

l Související parametr

„Kalibrace motoru“ (volitelný mód)

Model

E5AK-PRR2

Pásmo necitlivosti PV
3RGPtQN\�SRXåLWt
t]HQt�PXVt�EêW�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQt
t]HQt�

Funkce

• 1DVWDYXMH�Y\VW HG QRX�ãt NX�RNROR�QDVWDYHQp�KRGQRW\�MDNR�SiVPR
necitlivosti PV.

• 7DWR�IXQNFH�MH�SUR�RE]YOiãWQt�DSOLNDFH��REY\NOH�VH�QHSRXåtYi�
• -H�OL�UHJXORYDQi�KRGQRWD�XYQLW �SiVPD�QHFLWOLYRVWL�39��MH�UHJXORYDQi�KRGQRWD

SRYDåRYiQD�MDNR�E\�P OD�KRGQRWX�QDVWDYHQp�KRGQRW\��VWDELOQt�VWDY��
• 'HVHWLQQi�þiUND�MH�]iYLVOi�QD�P tWNX�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
��Då����� EU 0

Viz
l Související parametry

Ä7\S�YVWXSX³��Ä+RUQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³��Ä'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND³�
Ä'HVHWLQQi�þiUND³��QDVWDYRYDFt�PyG�

Model

E5AK-PRR2
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Volitelný mód

8PRåQ Qt�GiONRYp�63 3RGPtQN\�SRXåLWt
ST musí být OFF.

Funkce

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä21³��SUR�XåtYiQt�PRKRX�EêW�S HStQiQ\
dálková SP a lokální SP (To znamená, mohou být specifikovány v módu
63����7DNp��SDUDPHWU�Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63³�MH�XPRåQ Q�SR
celou dobu.

• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä2))³��P åH�EêW�SRXåLWD�SRX]H�ORNiOQt
63��1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63�MH�XPRåQ QD�SRX]H�NG\å�MH
XPRåQ QD�IXQNFH�UDPS\�63�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota
[ @��8PRåQ QR���> @��=QHPRåQ QR [ ]

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����-DN�SRXåtYDW�'iONRYê�63��VWUDQD������

l Související parametry

Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63³��PyG�~URYH ���
Ä0yG�63³��PyG�~URYH ���

Horní limit dálkové SP

Dolní limit dálkové SP

3RGPtQN\�SRXåLWt
)XQNFH�GiONRYp�63�PXVt�EêW�XPRåQ QD�

Funkce

• Nastavuje hodnoty horního a dolního limitu dálkové SP. Hodnota horního
limitu má ekvivalent 20 mA a hodnota dolního limitu má ekvivalent 4 mA.
Hodnotu horního limitu nastavte u parametru „Horní limit dálkové SP“ a
hodnotu dolního limitu u parametru „Dolní limit dálkové SP“.

 
• Jsou-li parametry „Horní limit nastavené hodnoty“ nebo „Dolní limit

QDVWDYHQp�KRGQRW\³�]P Q Q\��SDN�KRGQRW\�KRUQtKR�L�GROQtKR�OLPLWX�GiONRYp
63�MVRX�QXFHQ �]P Q Q\�QD�KRGQRW\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�QDVWDYHQp
hodnoty.
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Volitelný mód

.RPHQWi

Parametr Rozsah nastavení Jednotka Implicitní hodnota
Horní limit

dálkové SP
'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt

limit SP
EU 1300

Dolní limit
dálkové SP

'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt
limit SP

EU -200

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����-DN�SRXåtYDW�GiONRYê�63��VWUDQD������

l Související parametry

Ä'HVWLQQi�þiUND³��QDVWDYRYDFt�PyG�
„Horní limit nastavené hodnoty“, „Dolní limit nastavené hodnoty“ (expansní
mód)
Ä8PRåQ Qt�GiONRYp�63³��YROLWHOQê�PyG�

6OHGRYiQt�63�XPRåQ QR
3RGPtQN\�SRXåLWt
)XQNFH�GiONRYp�63�PXVt�EêW�XPRåQ QD�

Funkce

• 8UþXMH�þLQQRVW��NG\�MH�PyG�GiONRYp�63�S HSQXW�GR�PyGX�ORNiOQt�63�
• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä21³��KRGQRWD�ORNiOQt�63�MH�]P Q QD�QD

KRGQRWX�GiONRYp�63�SRXåLWRX�EH]SURVW HGQ �S HG�S HSQXWtP�
• .G\å�MH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�Ä2))³��KRGQRWD�ORNiOQt�63�QHQt

RYOLY RYiQD�KRGQRWRX�GiONRYp�63�

.RPHQWi

Rozsah nastavení Implicitní hodnota
[ @��8PRåQ QR���> @��=QHPRåQ QR [ ]

Viz
l 6RXYLVHMtFt�þOiQHN

����-DN�SRXåtYDW�GiONRYê�63��VWUDQD������

l Související parametry

Ä1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63³��PyG�~URYH ���
Ä0yG�63³��PyG�~URYH ���
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.DSLWROD�����3RXåLWt�NRPXQLNDþQt�IXQNFH

7DWR�NDSLWROD�SRSLVXMH�]HMPpQD�NRPXQLNDFL�V�KRVWLWHOVNêP�SRþtWDþHP�D�XYiGt
NRPXQLNDþQt�SRYHO\�

�����������������������������������������������������3 HKOHG�NRPXQLNDþQtFK�IXQNFt...........................6-2
�������������������������������������������������������3 HKOHG ..............................................................6-2
�������������������������������������������������������3URFHGXUD�S HQRVX ............................................6-2
                                                       Rozhraní ............................................................6-2
�����������������������������������������������������3 tSUDYD�SUR�NRPXQLNDFH...................................6-3
                                                       Propojení kabely ................................................6-3
                                                       Nastavení specifikace komunikace....................6-4
�����������������������������������������������������8VSR iGiQt�SRYHOX.............................................6-5
                                                 6.4 Povely a odezvy.................................................6-6
�������������������������������������������������������ýWHQt���]iSLV�SDUDPHWU .....................................6-6
�������������������������������������������������������9\GiYiQt�VSHFLiOQtFK�SRYHO ...........................6-10
�����������������������������������������������������-DN�þtVW�FK\ERYp�NRPXQLNDþQt�LQIRUPDFH ........6-12
                                                       Koncový kód ....................................................6-12
                                                       Nedefinovaná chyba........................................6-13
�����������������������������������������������������3 tNODG�SURJUDPX .............................................6-13
�������������������������������������������������������-DN�SRXåtYDW�SURJUDP\ ....................................6-14
                                                       Výpis programu (jazyk IBM-PC kompatibilní) ..6-15
�������������������������������������������������������3 tNODG\�SRXåLWt ................................................6-16
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6.1 3 HKOHG�NRPXQLNDþQtFK�IXQNFt

n 3 HKOHG .RPXQLNDþQt�IXQNFH�9iP�GRYROXMH�PRQLWRURYDW�D�QDVWDYRYDW�SDUDPHWU\�(�$.
S LSUDYHQêP�SURJUDPHP�E åtFtP�QD�KRVWLWHOVNpP�SRþtWDþL�S LSRMHQêP�N
UHJXOiWRUX�(�$.��7DWR�NDSLWROD�SRSLVXMH�þLQQRVW�]�SRKOHGX�KRVWLWHOVNpKR
SRþtWDþH�

3 L�SRXåLWt�NRPXQLNDþQt�IXQNFH�PXVt�EêW�S LGiQD�NRPXQLNDþQt�YROLWHOQi�MHGQRWND
56����&��56�����QHER�56������.RPXQLNDþQt�IXQNFH�(�$.�9iP�XPRå XMH
SURYiG W�QiVOHGXMtFt�
• =iSLV�þWHQt�SDUDPHWU
• 2SHUDþQt�LQVWUXNFH
• 1DVWDYHQt�QDVWDYRYDFt�~URYQ

.RPXQLNDþQt�IXQNFH�S HGSRNOiGi�QiVOHGXMtFt�SRGPtQN\�
• =iSLV�SDUDPHWU �MH�PRåQê�E KHP�GiONRYpKR� t]HQt��7DNp��SDUDPHWU\

QHPRKRX�EêW�]DSViQ\�E KHP�SURYiG Qt�VDPRþLQQpKR�ODG Qt�
• =iSLV\�SDUDPHWU �MVRX�SURYiG Q\�V�QDVWDYRYDFt�~URYQt��3RGPtQN\�]iSLVX

]iYLVt�QD�QDVWDYRYDFt�~URYQL��MDN�MH�XYHGHQR�QtåH�
1DVWDYRYDFt�~URYH ���� Bez omezení
1DVWDYRYDFt�~URYH ���� =iSLV�SDUDPHWU �MH�]DNi]iQ�SRX]H�Y�

nastavovacím, expansním a volitelném módu
 
• 3RGUREQRVWL�R�S HStQiQt�PH]L�QDVWDYRYDFtPL�~URYQ PL���YL]�VWUDQD�����
• 3DUDPHWU\�Ä&KRG�]DVWDYHQt³��Ä'iONRYê�ORNiOQt³�D�Ä3URYiG Qt�]UXãHQt�$7³

MVRX�QDVWDYHQ\�RGG OHQ �RG�RVWDWQtFK�SDUDPHWU �MDNR�VSHFLiOQt�SRYHO\�SUR
LQVWUXNþQt�þLQQRVWL�

n Procedura
S HQRVX

+RVWLWHOVNê�SRþtWDþ�SRVtOi�ÄSRYHORYp�UiPFH³�GR�UHJXOiWRUX�D�UHJXOiWRU�YUDFt
„rámce odezvy“ odpovídající obsahu povelu odeslaného hostitelským
SRþtWDþHP��-LQêPL�VORY\��ÄUiPHF�RGH]Y\³�MH�YUiFHQ�QD�NDåGê�RGHVODQê
„povelový rámec“.
1iVOHGXMtFt�GLDJUDP�]Qi]RU XMH�þLQQRVW�UiPFH�SRYHOX�UiPFH�RGH]Y\�

n Rozhraní +RVWLWHOVNê�SRþtWDþ�SURYiGt�NRPXQLNDFL�RGSRYtGDMtFt�VSHFLILNDFL�UR]KUDQt�56�
232C, RS-422 nebo RC-485.
Volitelné jednotky podporující specifikace RS-232C,RS-422 a RS-485 jsou
následující:
• Volitelné jednotky:

E53-AK01 (RS-232C)
E53-AK02 (RS-422)
E53-AK03 (RS-485)
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6.2 3 tSUDYD�SUR�NRPXQLNDFH

3RGUREQRVWL�R�SURSRMHQt�S L�SRXåLWt�NRPXQLNDFH���YL]�.DSLWROD�����3 tSUDY\

n Propojení kabely

l RS-232C • 3RX]H�MHGHQ�UHJXOiWRU�P åH�EêW�S LSRMHQ�N�KODYQtPX�SRþtWDþL
• 'pOND�NDEHOX�E\�QHP OD�S HViKQRXW���P�
• 3UR�NDEHOiå�SRXåLMWH�VWtQ Qp�NURXFHQp�GYRXOLQN\��$:*���QHER�NYDOLWQ Mãt��

l RS-422 • $å����UHJXOiWRU �YþHWQ �SRþtWDþH�P åH�EêW�S LSRMHQR�QD�KRVWLWHOVNê�SRþtWDþ
• &HONRYi�GpOND�NDEHOX�E\�QHP OD�S HNURþLW����P�
• 3UR�NDEHOiå�SRXåLMWH�VWtQ Qp�NURXFHQp�GYRXOLQN\��$:*���QHER�NYDOLWQ Mãt��
• =DNRQþRYDFt�RGSRU\�S LSRMWH�N�UHJXOiWRU P�QD�RERX�NRQFtFK�VpULH�UHJXOiWRU

S LSRMHQêFK�Y�RWHY HQp�VHVWDY ��1DS tNODG��Y�QiVOHGXMtFt�VHVWDY ��S LSRMWH
]DNRQþRYDFt�RGSRU\�N�KODYQt�MHGQRWFH�D�N�MHGQRWFH�þ����D�QHS LSRMXMWH
]DNRQþRYDFt�RGSRU\�N�MHGQRWFH�þ���Då����

• 3RXåLMWH�]DNRQþRYDFt�RGSRU\�V�RGSRUHP����Ω (1/2W). Celkový odpor obou
NRQF �E\�P O�EêW�QHMPpQ ����Ω.
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l RS-485 • $å����UHJXOiWRU �YþHWQ �SRþtWDþH�P åH�EêW�S LSRMHQR�QD�KRVWLWHOVNê�SRþtWDþ�
• &HONRYi�GpOND�NDEHOX�E\�QHP OD�S HNURþLW����P�
• 3UR�NDEHOiå�SRXåLMWH�VWtQ Qp�NURXFHQp�GYRXOLQN\��$:*���QHER�NYDOLWQ Mãt��
• =DNRQþRYDFt�RGSRU\�S LSRMWH�N�UHJXOiWRU P�QD�RERX�NRQFtFK�VpULH�UHJXOiWRU

S LSRMHQêFK�Y�RWHY HQp�VHVWDY ��1DS tNODG��Y�QiVOHGXMtFt�VHVWDY ��S LSRMWH
]DNRQþRYDFt�RGSRU\�N�KODYQt�MHGQRWFH�D�N�MHGQRWFH�þ����D�QHS LSRMXMWH
]DNRQþRYDFt�RGSRU\�N�MHGQRWFH�þ���Då����

• 3RXåLMWH�]DNRQþRYDFt�RGSRU\�V�RGSRUHP����Ω (1/2W). Celkový odpor obou
NRQF �E\�P O�EêW�QHMPpQ ���Ω.

n Nastavení
specifikace
komunikace

1DY]iMHP�S L]S VREWH�NRPXQLNDþQt�VSHFLILNDFH�KRVWLWHOVNpKR�SRþtWDþH�D
UHJXOiWRUX�(�$.��.G\å�MVRX�S LSRMHQ\�GYD�QHER�YtFH�UHJXOiWRU �N�KRVWLWHOVNpPX
SRþtWDþL��S HVY GþWH�VH��]GD�MVRX�NRPXQLNDþQt�VSHFLILNDFH�YãHFK�UHJXOiWRU
shodné.
7DWR�þiVW�SRSLVXMH�QDVWDYHQt�NRPXQLNDþQtFK�UHJXOiWRU �(�$.��3RGUREQRVWL
KRVWLWHOVNpKR�SRþtWDþH���YL]�RGSRYtGDMtFt�S tUXþND�REVDKXMtFt�~GDMH�R
KRVWLWHOVNpP�SRþtWDþL�

l .RPXQLNDþQt
parametry

1DVWDYWH�NRPXQLNDþQt�VSHFLILNDFH�(�$.�Y�NRPXQLNDþQtFK�SDUDPHWUHFK
UHJXOiWRUX��.RPXQLNDþQt�SDUDPHWU\�VH�QDVWDYXMt�QD�þHOQtP�SDQHOX�UHJXOiWRUX
E5AK.
1iVOHGXMtFt�WDEXOND�]REUD]XMH�NRPXQLNDþQt�SDUDPHWU\�GRVWXSQp�QD�UHJXOiWRUX
(�$.�D�MHMLFK�PRåQp�QDVWDYHQt�

Parametr/Symbol Nastavení Nastavená hodnota
ýtVOR�MHGQRWN\ ��Då���
3 HQRVRYi�U\FKORVW 1,2/2,4/4,8/9,6/19,2 kb/s
3RþHW�GDWRYêFK�ELW 7 / 8 b
Parita åiGQi���VXGi���OLFKi / /
3RþHW�VWRS�ELW 1 / 2

,QYHU]Q �MVRX�]REUD]HQ\�KRGQRW\�QDVWDYHQp�X�YêUREFH�
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6.3 8VSR iGiQt�SRYHOX

8VSR iGiQt�SRYHOX�MH�XYHGHQR�QtåH�D�MH�SiURYiQR�V�RGH]YRX�

• „@“
3RþiWHþQt�]QDN��7HQWR�]QDN�PXVt�EêW�YORåHQ�S HG�SRþiWHþQt�E\WH�

• ýtVOR�MHGQRWN\
6SHFLILNXMH�þtVOR�MHGQRWN\�UHJXOiWRUX�(�$.��-HVWOLåH�MVRX�GYD�QHER�YtFH�FtO
Y\VtOiQt��SDN�VSHFLILNXMWH�SRåDGRYDQê�FtO�XUþHQt�SRXåLWtP�ÄþtVOD�MHGQRWN\³�

• Typ povelu
6SHFLILNXMH�W\S�SRYHOX�NyGHP�Ä�³�Då�Ä�³��þWHQt�SDUDPHWUX��]iSLV�SDUDPHWUX�D
speciální povel

 
• Kód povelu

6SHFLILNXMH�SRYHO�SUR�NDåGê�W\S�SRYHOX��6�SDUDPHWUHP�SRYHO\�þWHQt�]iSLV�VH
VWiYi�SDUDPHWUHP�þ�

 
• Data

Specifikuje nastavenou hodnotu nebo nastavený obsah. V parametru povel
þWHQt��QDVWDYWH�ILNWLYQt�GDWD�Ä����³��9�RGH]Y �MH�WRWR�YORåHQR�MHQ�NG\å�MH
koncový kód „00“.

 
• Koncový kód

Nastavuje výsledky komunikace. Podrobnosti tohoto typu a význam
NRQFRYêFK�NyG ���YL]�����-DN�þtVW�NRPXQLNDþQt�FK\ERYp�LQIRUPDFH��VWUDQD���
12).

 
• )&6��]DEH]SHþRYDFt�SRVORXSQRVW�UiPFH�

1DVWDYWH�]DEH]SHþRYDFt�SRVORXSQRVWL�UiPFH�RG�SRþiWHþQtKR�]QDNX�SR
GDWRYRX�VHNFL��3RGUREQRVWL�R�NRQWUROH�UiPFH���YL]�����3 tNODG�SURJUDPX
(strana 6-14)

 
• „*“ „kód CR (návrat vozíku)“

,QGLNXMH�NRQHF��XNRQþHQt��SRYHOX�QHER�EORNX�RGH]Y\�
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6.4 Povely a odezvy

7DWR�þiVW�SRGUREQ �SRSLVXMH�SRYHO\�D�RGH]Y\��9�WpWR�þiVWL�MVRX�SRXåLW\
následující konvence a omezení dat:
• 'DWD�MVRX�Y\MiG HQD�Y���E\WRYêFK�MHGQRWNiFK�D�Y�$6&,,�NyGX�
• .G\å�MH�þWHQD�D�]iSLVRYiQD�þtVHOQi�KRGQRWD��SDN�GDWD��NWHUi�PDMt�EêW

nastavena, musí odpovídat následujícím podmínkám:
1. 'HVHWLQQi�þiUND�Ä���³�VH�QHXGiYi�YH�]ORPFtFK�
2. 1HMY\ããt�SODWQê�ELW�]iSRUQpKR�þtVHOQpKR�~GDMH�PXVt�EêW�Y\MiG HQ

takto:
S tNODG
10,0 = [0100],  -150,0 = [A500],  -15 = [F015]

n ýWHQt�]iSLV�SDUDPHWU

l ýWHQt�SDUDPHWU

l =iSLV�SDUDPHWU

-H�SURYiG QR�þWHQt�QHER�]iSLV�SDUDPHWU �XUþHQpKR�UHJXOiWRUX�
• =iSLV�MH�PRåQê�SRX]H�E KHP�GiONRYpKR� t]HQt�
• ýWHQt�QHO]H�SURYiG W�E KHP�SURYiG Qt�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�
• -DNR�VSHFLiOQt�SRYHO\�MVRX�RGG OHQ �QDVWDYHQ\�QiVOHGXMtFt�SRYHO\�

Podrobnosti viz strana 6-10.
Ä&KRG���]DVWDYHQt³��Ä'iONRYê���ORNiOQt³��Ä3URYiG Qt���]UXãHQt�$7³

• 3RGUREQRVWL�R�SDUDPHWUHFK�Y�NDåGp�QDVWDYRYDFt�~URYQL���YL]�WDEXON\�QD
stranách 6-7 a 6-9.
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ýtVOR
parametru

Parametr Rozsah nastavení a monitorování
dat

Mód

00 Monitorování PV *1 'ROQt�OLPLW�P tWND�������Då�KRUQt�OLPLW
P tWND��������������������������������

86 0RQLWRURYiQt�63�E KHP�63
rampy

*1 'ROQt�OLPLW�QDVWDYHQp�KRGQRW\�Då�KRUQt
limit nastavené hodnoty ÒURYH ��

04 Monitorování MV (topení) *1 ������������������������Då�����������������������
42 Monitorování MV (chlazení) *1 ����Då������
24 Monitorování dálkového SP *1 'ROQt�OLPLW�P tWND�Då�KRUQt�OLPLW

P tWND
14 0RQLWRURYiQt�RWHY HQt

ventilu
*1 ������Då������

01 Bod nastavení 'ROQt�OLPLW�ERGX�QDVWDYHQt�Då�KRUQt
limit bodu nastavení

10 Nastavená hodnota 0 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63
11 Nastavená hodnota 1 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63
12 Nastavená hodnota 2 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63
13 Nastavená hodnota 3 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63
02 Hodnota alarmu 1 ������Då�����
03 Hodnota alarmu 2 ������Då�����
41 Hodnota alarmu 3 ������Då�����
19 Pásmo proporcionality ����Då������
20 ,QWHJUDþQt�GRED ������������������������Då������������������������
21 'HULYDþQt�GRED ��Då�����
22 Koeficient chlazení �����Då������ ÒURYH ��
09 Pásmo necitlivosti �������Då������
87 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�SiVPR

necitlivosti
����Då�����

23 +RGQRWD�UXþQtKR�QDVWDYHQt ����Då������
06 +\VWHUH]H��RK HY� �����Då������
43 Hystereze (chlazení) �����Då������
07 tGtFt�SHULRGD��RK HY� ��Då���
08 tGtFt�SHULRGD��FKOD]HQt� ��Då���
17 Monitorování proudu topidlem *1 ����Då�����
18 Alarm spáleného topidla ����Då�����

����0RåQp�SRX]H�S L�þWHQt�
����3 L�WHSORWQtP�YVWXSX�MH�UR]VDKHP�UR]VDK�]YROHQpKR�þLGOD�
����3 L� t]HQt�RK HYX�D�FKOD]HQt�MH�UR]VDKHP�����Då�������
����3 L�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtP� t]HQt�MH�UR]VDK���Då�����

O neplatných parametrech
-HVWOLåH�MH�SRXåLW�SRYHO�V�QHSODWQêPL�SDUDPHWU\��SDUDPHWU\�QHRGSRYtGDMt�SRGPtQNiP�SRXåLWt�Y
kapitole 5), je na výstupu „nedefinovaná“ chyba (koncový kód: 1C).
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ýtVOR
parametru

Parametr Rozsah nastavení dat Mód

44 ýDVRYi�MHGQRWND�63�UDPS\ 0: minuty, 1: hodiny
45 Nastavená hodnota SP rampy ��Då�����
46 'HWHNþQt�GRED�/%$ ��Då�����
47 09�S L�]DVWDYHQt �����������Då������ *1
48 09�S L�FK\E �39 �����������Då������ *1
50 Horní limit MV �����'ROQt�OLPLW�09�������Då������ *2
49 Dolní limit MV ������������Då�KRUQt�OLPLW�09������ *3 ÒURYH ��
51 2PH]HQt�SRP UX�]P Q\�09 ����Då������
56 Vstupní digitální filtr ��Då�����
88 +\VWHUH]H�S L�VHSQXWt���UR]HSQXWt ����Då�����
25 Hystereze alarmu 1 �����Då������
26 Hystereze alarmu 2 �����Då������
52 Hystereze alarmu 3 �����Då������
53 Vstupní posun horního omezení �������Då������
54 Vstupní posun dolního omezení �������Då������
57 Typ vstupu ��������������������������Då������������������������
59 Horní limit stupnice 'ROQt�OLPLW�VWXSQLFH�����Då�����
58 Dolní limit stupnice ������Då�KRUQt�OLPLW�VWXSQLFH����
60 'HVHWLQQi�þiUND ��Då��
30 9êE U�°C / °F 0: °C, 1: °F
61 3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� ���������Då�� *5
62 3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� ���������Då�� *5
63 3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX�� ���������Då�� *5
64 3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX�� ���������Då�� *5
65 Typ alarmu 1 ����������Då��� *6 Nastavovací
66 $ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX ���VHSQXWê�S L�DODUPX�

���UR]HSQXWê�S L�DODUPX
67 Typ alarmu 2 ����������Då��� *6
68 $ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX ���VHSQXWê�S L�DODUPX�

���UR]HSQXWê�S L�DODUPX
69 Typ alarmu 3 ����������Då��� *6
70 $ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX ���VHSQXWê�S L�DODUPX�

���UR]HSQXWê�S L�DODUPX
71 ýLQQRVW�S tPi���UHYHU]Qt ���UHYHU]Qt�þLQQRVW�

���S tPi�þLQQRVW

���% KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�UR]VDK������Då����°&��% KHP�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt
P åHWH�Y\EtUDW�PH]L�����'UåHW������5R]HSQRXW������6HSQRXW��,PSOLFLWQt�KRGQRWD�MH����'UåHW�
���% KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�UR]VDK���Då����°C.
���% KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�UR]VDK������Då��°C.
*4  Viz strana 5-26
������ tGtFt�YêVWXS��WRSHQt������ tGtFt�YêVWXS��FKOD]HQt�����Då����$ODUP���Då������+%$�����/%$�
�������Då����&K\E\���Då��
*6  Viz strana 5-30
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ýtVOR
parametru

Parametr Rozsah nastavení dat Mód

28 Horní limit nastavené
hodnoty

*1 'ROQt�OLPLW�QDVWDYHQp�KRGQRW\�����Då
KRUQt�OLPLW�P tWND

27 Dolní limit nastavené
hodnoty

*1 'ROQt�OLPLW�P tWND�Då�KRUQt�OLPLW
nastavené hodnoty - 1

72 PID / ON/OFF 0: zdokonalené PID, 1: ON/OFF
73 6DPRþLQQp�ODG Qt 0: OFF, 1: ON
34 6WDELOQt�UR]VDK�VDPRþLQQpKR

ODG Qt
����Då������

35 �����Då�����
85 9\SRþWHQê�]LVN�DXWRPDWLFNpKR

ODG Qt
����Då����� Expansní

37 Zálohová sekvence nastavovací
metody

       0, 1 *2

36 Automatický návrat
zobrazovacího módu

��Då���

93 +\VWHUH]H�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt ����Då����
55 'HWHNþQt�ãt ND�/%$ ����Då������
74 Funkce vícenásobná SP ��Då��
77 3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� ���������Då�� *3
78 3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� ���������Då�� *3
79 7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX ���������Då�� *4
81 +RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX *4
80 'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX *4
82 Zablokování HBA 0: OFF,  1: ON Volitelný
89 Doba posunu ��Då����
38 Pásmo necitlivosti PV ��Då�����
29 8PRåQ Qt�GiONRYpKR�63 ���XPRåQ QR�����]QHPRåQ QR
91 Horní limit dálkového SP 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63
90 Dolní limit dálkového SP 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63
39 Sledování SP 0: OFF,  1: ON

���3 L�WHSORWQtP�YVWXSX�VH�UR]VDKHP�VWiYi�UR]VDK�Y\EUDQpKR�þLGOD�PtVWR�KRGQRW�KRUQtKR���GROQtKR
OLPLWX�P tWND
*2  Viz strana 5-35
*3  -1: Bez specifikace,  0: Chod / zastavení,  1: Dálkový / lokální,  2: Automatický / manuální,
3: Mód SP
���1iVOHGXMtFt�WDEXOND�XND]XMH�YêVWXSQt�UR]VDK\�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�

7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX 'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�Då�KRUQt�OLPLW
S HQRVRYpKR�YêVWXSX

: Nastavená hodnota 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63

��1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP�UDPS\�63 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63

: Regulovaná hodnota 'ROQt�OLPLW�P tWND�Då�KRUQt�OLPLW�P tWND

��$NþQt�YHOLþLQD��WRSHQt� ������Då���������VWDQGDUGQt� t]HQt�������Då
�������� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�

��$NþQt�YHOLþLQD��FKOD]HQt� �����Då�������

��2WHY HQt�YHQWLOX ������Då�������

n 9\GiYiQt�VSHFLiOQtFK�SRYHO
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Následující funkce jsou vydávány jako speciální povely
• &KRG���]DVWDYHQt��SRþHW�]iSLV ����������RSHUDFt�

6SRXãWt�QHER�]DVWDYXMH�SURJUDP\��7HQWR�SRYHO�QHP åH�EêW�Y\GiQ
v nastavovací úrovni 1.

• 'iONRYê���ORNiOQt��SRþHW�]iSLV ����������RSHUDFt�
9ROt�GiONRYp� t]HQt�QHER�ORNiOQt� t]HQt

• 0yG�]iSLVX�5$0��SRþHW�]iSLV ����������RSHUDFt�
9�PyGX�5$0��ORNiOQt�63��QDVWDYHQi�KRGQRWD�D�QDVWDYHQp�KRGQRW\���Då���
MVRX�]DSViQ\�GR�5$0�D�Y�]iORåQtP��EDFNXS��PyGX�MVRX�]DSViQ\�GR
EEPROM.

• Uchování RAM dat
.G\å�MH�]DGiQ�WHQWR�SRYHO��QDVWDYHQp�KRGQRW\�MVRX�]DSViQ\�GR�((3520�

• Provedení / zrušení AT
3URYiGt�QHER�UXãt�DXWRPDWLFNp�ODG Qt��7HQWR�SRYHO�QHP åH�EêW�Y\GiQ�Y
nastavovací úrovni 1.

• 0yG�63��SRþHW�]iSLV ����������RSHUDFt�
3 HStQi�PH]L�ORNiOQtP�63��/63��D�GiONRYêP��563���7HQWR�SRYHO�QHP åH�EêW
vydán v nastavovací úrovni 1.

• 3 HVXQ�GR�QDVWDYRYDFt�~URYQ ��
9\GHMWH�WHQWR�SRYHO�Y�S tSDG ��åH�]DSLVXMHWH�SDUDPHWU\�Y�QDVWDYRYDFtP�
H[SDQVQtP�QHER�YROLWHOQpP�PyGX��8�UHJXOiWRUX�(�$.�SDUDPHWU�S HStQi�QD
QHMY\ããt�SDUDPHWU�Ä7\S�YVWXSX³�QDVWDYRYDFtKR�PyGX�D� t]HQt�MH�]DVWDYHQR�

• Softwarový reset
5HVHWXMH�þLQQRVW�UHJXOiWRUX�(�$.�S L�NRPXQLNDFL��1D�WHQWR�SRYHO�VH�QHYUDFt
åiGQi�RGH]YD��7DNp�SR�GREX�S WL�VHNXQG�SR�UHVHWX�QHP åH�EêW�SURYiG QD
komunikace s E5AK.

• Stav
0RQLWRUXMH�VWDY�UHJXOiWRUX�(�$.��-VRX�N�GLVSR]LFL�GY �SRYHORYp�VNXSLQ\��$�D
B – závisí na kódu povelu. Odezva se vrací v bitových jednotkách do
SRYHORYpKR�NyGX���%��RGSRY GQtKR�UiPFH��3RGUREQRVWL�R�GHWDLOHFK
PRQLWRURYiQt�NDåGp�VNXSLQ\���YL]�VWUDQD������

l Seznam
SRYHO

ýtVOR�SRYHOX Povel ,QVWUXNþQt�NyG
W           00 Chod / zastavení 0000: chod,  0001: zastavení
W           02 Dálkový / lokální 0000: dálkový,  0001: místní
R            05 Mód zápisu do RAM 0000: záloha,  0001: RAM
R            06 Uchování RAM dat 0000:

W           07
3URYiG Qt���]UXãHQt�$7 0000: zrušení, 0001: provedení

40% AT, 0002: provedení 100%
AT

R            08 Mód SP 0000: LSP,  0001: RSP
W           09 3 HVXQ�GR�QDVWDYRYDFt

~URYQ ��
0000:

W           11 Softwarový reset 0000:
R            14 Stav 0000: skupina A,  0001: skupina B
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l Skupina A Bit Popis [1] [0]
0 Výstup topné strany *3 ON OFF *1
1 Výstup chladicí strany *4 ON OFF *1
2 Výstup alarmu 1 ON OFF *2
3 Výstup alarmu 2 ON OFF *2
4 Výstup alarmu 3 ON OFF *2
5 Výstup LBA ON OFF *2
6 Výstup HBA ON OFF *2
7 Chod / zastavení Zastavení Chod
8 Automatický / manuální Manuální Automatický
9 Dálkový / lokální Dálkový Lokální
10 Mód SP RSP LSP
11 $XWRPDWLFNp�ODG Qt 3URYiG Qt�$7 OFF
12
13
14 Vstup události 3 ON OFF
15 Vstup události 4 ON OFF

��9åG\�2))�S L�OLQHiUQtP�YêVWXSX
��9åG\�2))��NG\å�YêVWXS�QHQt�S L D]HQ
��3 L�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtP� t]HQt�MH�YêVWXS�UR]SRMHQê��RSHQ�
��3 L�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtP� t]HQt�MH�YêVWXS�VHSQXWê��FORVH�

l Skupina B Bit Popis [1] [0]
0 1DVWDYRYDFt�~URYH 1 0
1 Mód zápisu do RAM RAM záloha
2 7\S� tGtFtKR�YêVWXSX�� lineární impulsní
3 7\S� tGtFtKR�YêVWXSX�� lineární impulsní
4 EEPROM RAM ≠

EEPROM
RAM =
EEPROM

5 Vstup chyby ON OFF
6 &K\ED�$�'�S HYRGQtNX ON OFF
7 3 HSOQ Qt�&7 ON OFF
8 'UåHQt�&7 ON OFF
9 Chyba potenciometru ON OFF
10 Chyba vstupu RSP ON OFF
11
12
13
14
15

3UR�QiYUDW�GR�QDVWDYRYDFt�~URYQ ���]�QDVWDYRYDFt�~URYQ ���Y\GHMWH�SRYHO
ÄVRIWZDURYê�UHVHW³��-HVWOLåH�MH�Y\GiQ�SRYHO�]iSLVX�SDUDPHWUX�SUR�QDVWDYRYDFt
nebo expansní mód v nastavovací úrovni 0, pak nastává chyba a je vrácen
NRQFRYê�NyG���'� �SRYHO�QHP åH�EêW�SURYHGHQ��

O nastavovacích
úrovních



.$3,72/$�����328ä,7Ë�.2081,.$ý1Ë�)81.&(

6-12

6.5 -DN�þtVW�FK\ERYp�NRPXQLNDþQt�LQIRUPDFH

9êVOHGHN�NRPXQLNDFH�V�(�$.�P åH�EêW�NRQWURORYiQ�NRQFRYêP�NyGHP�Y�UiPFL�RGH]Y\��7HQWR�NRQFRYê
NyG�SRXåLMWH�SUR�RGVWUDQ Qt�FK\E��NWHUp�PRKRX�QDVWDW�

n Koncový
kód

.RPXQLNDFH�MH�QRUPiOQt��NG\å�NRQFRYê�NyG�Y�RGH]Y �MH�Ä��³��-HVWOLåH�NRQFRYê
NyG�QHQt�Ä��³��SDN�WR�]QDPHQi��åH�QDVWDOD�FK\ED�MLQi�QHå�QHGHILQRYDQi��)RUPiW
koncového kódu je následující a neobsahuje oblast dat.

Koncový kód 0D Název kódu 3RYHO�QHP åH�EêW�SURYHGHQ

l Popis • =iSLV�E\O�SURYHGHQ�E KHP�ORNiOQtKR� t]HQt�
• =iSLV�E\O�SURYHGHQ�E KHP�DXWRPDWLFNpKR�ODG Qt�
• %\O�SURYHGHQ�SRNXV�SURYiG W�����$7�E KHP� t]HQt�RK HYX�QHER�FKOD]HQt�
• Byl proveden pokus zapnout chod/zastavení v nastavovací úrovni 1.
• %\O�SURYHGHQ�SRNXV�SURYiG W�$7�Y�QDVWDYRYDFt�~URYQL���

l ýLQQRVW • 9\GHMWH�SRYHO�]iSLV�þWHQt�SDUDPHWUX�Y�MLQêFK�SRGPtQNiFK�QHå�XYHGHQêFK
výše.

Koncový kód 10 Název kódu Chyba parity

l Popis %\OD�]MLãW QD�FK\ED�SDULW\�Y�S LMDWêFK�GDWHFK

l ýLQQRVW =NRQWUROXMWH�SRGPtQN\�NRPXQLNDFt��-HVWOLåH�SRGPtQN\�NRPXQLNDFt�KRVWLWHOVNpKR
SRþtWDþH�D�UHJXOiWRUX�(�$.�VL�QDY]iMHP�RGSRYtGDMt��SDN�SUDYG SRGREQi�S tþLQD
MH�SUREOpP�Y�NRPXQLNDþQtP�REYRGX�EX �KRVWLWHOVNpKR�SRþtWDþH�QHER�UHJXOiWRUX
E5AK nebo obou.

Koncový kód 11 Název kódu Chyba rámce

l Popis 6WRS�ELW�QHP åH�EêW�GHWHNRYiQ

l ýLQQRVW =NRQWUROXMWH�SRGPtQN\�NRPXQLNDFt��-HVWOLåH�SRGPtQN\�NRPXQLNDFt�KRVWLWHOVNpKR
SRþtWDþH�D�UHJXOiWRUX�(�$.�VL�QDY]iMHP�RGSRYtGDMt��SDN�SUDYG SRGREQi�S tþLQD
MH�SUREOpP�Y�NRPXQLNDþQtP�REYRGX�EX �KRVWLWHOVNpKR�SRþtWDþH�QHER�UHJXOiWRUX
E5AK nebo obou.

Koncový kód 13 Název kódu &K\ED�]DEH]SHþRYDFt�SRVORXSQRVWL

l Popis =DEH]SHþRYDFt�SRVORXSQRVW��)&6��QHVRXKODVt�

l ýLQQRVW Zkontrolujte program FCS.

2�þtVOH�MHGQRWN\
2GH]YD�VH�QHYUDFt��GRNXG�FtORYi�MHGQRWND�SUR�NRPXQLNDFL�D�þtVOR�MHGQRWN\�Y povelu si
neodpovídají.
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Koncový kód 14 Název kódu Chyba formátu

l Popis 'pOND�S LMDWpKR�SRYHOX�QHVRXKODVt�V�GpONRX�GHILQRYDQRX�YH�IRUPiWX�UiPFH�

l ýLQQRVW =NRQWUROXMWH�SRGPtQN\�NRPXQLNDFt��-HVWOLåH�SRGPtQN\�NRPXQLNDFt�KRVWLWHOVNpKR
SRþtWDþH�D�UHJXOiWRUX�(�$.�VL�QDY]iMHP�RGSRYtGDMt��SDN�SUDYG SRGREQi�S tþLQD
MH�SUREOpP�Y�NRPXQLNDþQtP�REYRGX�EX �KRVWLWHOVNpKR�SRþtWDþH�QHER�UHJXOiWRUX
E5AK nebo obou.

Koncový kód 15 Název kódu Chyba nastavení rozsahu

l Popis ýtVHOQi�KRGQRWD�QHER�KRGQRWD�NyGX�QHMVRX�Y�QDVWDYHQpP�UR]VDKX�

l ýLQQRVW =NRQWUROXMWH�SDUDPHWU\�]iSLVX�þWHQt�GDW�X�VSHFLiOQtFK�SRYHO �

n Nedefinovaná chyba

l Popis • %\O�S LMDW�QHGHILQRYDQê�NyG�]iKODYt�
• %\O�S LMDW�DNWXiOQ �QHSODWQê�SDUDPHWU��QDS ��P tWNRYê�SRYHO�X�WHSORWQtKR

vstupu)

l ýLQQRVW • =NRQWUROXMWH�þtVOR�SDUDPHWUX�
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6.6 3 tNODG�SURJUDPX

n Jak
SRXåtYDW
programy

3URJUDP�SRSVDQê�QtåH�VORXåt�N�]tVNiQt�RGSRYtGDMtFtKR�UiPFH�V�RGH]YRX��NG\å
MH�]DGiQD�þiVW�UiPFH�SRYHOX�
9VWXSQt�IRUPiW�MH�QiVOHGXMtFt��8NRQþHQt�D�]DEH]SHþRYDFt�SRVORXSQRVW��)&6�
jsou automaticky generovány a nemusí být vkládány.

Výstupní formát je následující. Obsah rámce odezvy je zobrazen tak, jak je.

l Postup (1)   1DþW WH�SURJUDP
(2)   Zadejte „RUN“
(3)   .G\å�VH�]REUD]t�Ä'DWD�N�RGHVODQL�³��]DGHMWH�GDWD�SRYHOX��RG�#�Då�SR

SRYHORYê� HW ]HF��
(4)   Obsah rámce odezvy se zobrazí za: „Prijata data:“.

l Podmínky pro
VSXãW Qt
programu

• .RPXQLNDþQt�SRGPtQN\�QDVWDYWH�WDNWR�
3 HQRVRYi�U\FKORVW : 9600 b/s
3RþHW�ELW ����ELW
Parita : sudá
Stop bit : 2

• 3 HVY GþWH�VH��]GD�MH�NRPXQLNDþQt�NDEHO�VSUiYQ �]DSRMHQ�
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n Výpis programu (jazyk IBM PC kompatibilní)

1000 ’---------------------------------------------------------------------
1010 ’PROGRAM: E5AK Communication Program
1020 ’---------------------------------------------------------------------
1030 ’VERZE : 1.00
1040 ’Copyright (C) 1995 OMRON Corporation All Rights Reserved.
1050 ’---------------------------------------------------------------------
1060 ’----- RS-232C SPEED:9600BPS, PARITY:EVEN, DATA:7, STOP:2-------------
1070 OPEN “COM:9600,E,7,2,CD0,CS0,DS0,RB256,RS“ FOR RANDOM AS #1 LEN=256
1080 REPEAT
1090 ’----- Vytvoreni prikazu ---------------------------------------------
1100 PRINT “Data k odeslani:“;
1110 INPUT SEND$
1120 ’----- Vypocet FCS ---------------------------------------------------
1130 FCS=0
1140 FOR IFCS=1 TO LEN(SEND$)
1150 FCS=FCS XOR ASC(MID$(SEND$,IFCS,1))
1160 NEXT
1170 FCS$=RIGHT$(“0“+HEX$(FCS),2)
1180 ’---- Odeslani dat na komunikacni port -------------------------------
1190 PRINT #1,SEND$+FCS$+“*“
1200 ’---- Prijem dat z komunikacniho portu -------------------------------
1210 RECCNT=0: TMP$=““
1220 DRECLOOP
1230 IF LOC(1)<>0 THEN DREC1
1240 RECCNT=RECCNT+1
1250 IF RECCNT=5000 THEN DRECERR ELSE DRECLOOP
1260 DREC1
1270 TMP$=TMP$+INPUT$(LOC(1),#1)
1280 IF RIGHT$(TMP$,1)=CHR$(13) GOTO DRECEND ELSE RECCNT=0: GOTO DRECLOOP
1290 DRECERR
1300 TMP$=“Zadna odezva“
1310 DRECEND
1320 RECV$=TMP$
1330 PRINT “Prijata data:“;RECV$
1340 ’----- Opakovani vytvoreni prikazu -----------------------------------
1350 GOTO REPEAT
1360 ’----- Konec ---------------------------------------------------------
1370 CLOSE #1
1380 END
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n 3 tNODG\�SRXåLWt

l 1DVWDYWH�þtVOR�MHGQRWN\�QD�Ä��³

• 9�QiVOHGXMtFtFK�S tNODGHFK�MVRX�GDWD�]REUD]HQD�MDNR�VDPRVWDWQp�EORN\�SUR
VQD]ãt�SRUR]XP Qt�S tNODG P��3 L�WYRUE �SURJUDP �YãDN�QHQHFKiYHMWH
PH]HU\�PH]L�SRORåNDPL��7DNp�RGH]Y\�MVRX�]REUD]HQ\�EH]�PH]HU�PH]L
SRORåNDPL�UiPFH�

l Nastavte nastavenou hodnotu na „300,0“

• Vstup dat
@ 00 2 01 3000

300,0
nastavená hodnota
zápis parametru

• Odezva
@ 00 2 01 00 3000 (FCS) *

normální konec

l =DþiWHN�FKRGX

• Vstup dat
@ 00 3 00 0000

chod
chod/zastavení
speciální povel

• Odezva
@ 00 3 00 00 0000 (FCS) *

normální konec

l Monitorování regulované hodnoty

• Vstup dat
@ 00 1 00 0000

fiktivní data
monitorování regulované hodnoty
þWHQt�SDUDPHWUX

• Odezva
@ 00 1 00 00 2000 (FCS) *

regulovaná hodnota = 2000
normální konec
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7.1 6WUXNWXUD�SDUDPHWU

• Pro kalibrování regulátoru E5AK vyberte [ ] v zobrazení nabídky pro
YêE U�NDOLEUDþQtKR�PyGX��=REUD]t�VH�> ].

• 9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�> @�QHP åH�EêW�]REUD]HQR�Y�]REUD]HQt�QDEtGN\�
NG\å��QDS tNODG�XåLYDWHO�SRSUYp�NDOLEUXMH�UHJXOiWRU�(�$.��6WDQH�OL�VH�WR��SDN
[ @�VH�]REUD]t�SR�]P Q �SDUDPHWUX�Ä]DEH]SHþHQt³�QD�Ä�³��RFKUDQQê
mód).

• 3DUDPHWU\�Y�NDOLEUDþQtP�PyGX�MVRX�XVSR iGiQ\�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

 
 
• 3UR�YêE U�SRåDGRYDQpKR�SDUDPHWUX�VWLVNQ WH�WODþtWNR� . Zobrazí se

SDUDPHWU\�Y�QiVOHGXMtFtP�SR DGt�
.DOLEUDFH�YVWXS �→�.DOLEUDFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�→
8ORåHQt�NDOLEUDþQtFK�~GDM

-HVWOLåH�UHJXOiWRU�(�$.�QHSRGSRUXMH�IXQNFL�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��SDN
NDOLEUDFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�MH�DXWRPDWLFN\�Y\PD]iQD�]�SRVWXSX
NDOLEUDFH�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

.DOLEUDFH�YVWXS �→�8ORåHQt�NDOLEUDþQtFK�~GDM
• Mohou být kalibrovány pouze vstupy, které byly nastaveny v parametru „Typ

YVWXSX³��QDVWDYRYDFt�PyG���3UR�GRþDVQp�XORåHQt�GDW�SUR�NDåGê�NDOLEURYDQê
SDUDPHWU�VWLVNQ WH�WODþtWNR�  po dobu 1 sekundy.

• 3 HQRVRYê�YêVWXS�P åH�EêW�NDOLEURYiQ�SRX]H�NG\å�NRPXQLNDþQt�MHGQRWND
�(���$.)��MH�XPtVW QD�Y�UHJXOiWRUX��3UR�QDVWDYHQt�GDWRYêFK�SRORåHN�
VWLVNQ WH�WODþtWND�  nebo .

• 1DEtGND�XORåHQt�GDW�MH�]REUD]HQD�SRX]H�NG\å�YãHFKQ\�NDOLEURYDQp�SRORåN\
E\O\�GRþDVQ �XORåHQ\�

• 3R�NDOLEUDFL�YVWXSX�PXVtWH�YåG\�]NRQWURORYDW�S HVQRVW�LQGLNDFH��3RGUREQRVWL
- viz strana 7-12.
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l Nabídka
NDOLEUDþQt
SRORåN\

 
• 3DUDPHWU\�MVRX�]REUD]HQ\�QD�GLVSOHML�þ���D�UHJXORYDQi�KRGQRWD�MH�]REUD]HQD

QD�GLVSOHML�þ���
• 1RUPiOQ �UHJXORYDQi�KRGQRWD�VH�P Qt�R�Q NROLN�þtVOLF��5HJXORYDQi�KRGQRWD

EOLNi��QDS tNODG�NG\å�FK\ED�þLGOD�]S VREXMH��åH�UHJXORYDQi�KRGQRWD�VH
odchyluje od cílového rozsahu kalibrace.

• .G\å�UHJXORYDQi�KRGQRWD�EOLNi��SDN�UHJXORYDQi�KRGQRWD�QHQt�XORåHQD�MDNR
GDWD��GRNRQFH�L�NG\å�MH�WODþtWNR�  stisknuto.

l =QDþND�XORåHQt
kalibrace

 
• -DNPLOH�E\O�UHJXOiWRU�(�$.�XåLYDWHOHP�MHGQRX�]NDOLEURYiQ��Y�S tSDG ��åH�MH

Y\YROiQ�NDOLEUDþQt�PyG��QiSLV�> @�S HGFKi]t�]QDþND�Ä�³�



KAPITOLA 7   KALIBRACE

7-4

7.2 .DOLEURYiQt�WHUPRþOiQNX

• .DOLEUXMWH�SRGOH�W\SX�WHUPRþOiQNX������VNXSLQD�WHUPRþOiQN ��.���-���/���(��1�
:��3/,,��D����VNXSLQD�WHUPRþOiQN ��.���-���/���5��6��%��7��8��

• 3 L�NDOLEURYiQt�QH]DNUêYHMWH�KRUQt�SORFKX�UHJXOiWRUX��7DNp�VH�QHGRWêNHMWH�DQL
YVWXSQtFK�VYRUHN��þtVOD����D������DQL�NRPSHQ]DþQtKR�YRGLþH�X�UHJXOiWRUX
E5AK.

l 3 tSUDY\
 

 
• Nastavte kompenzátor studeného konce na 0°&��3 HVY GþWH�VH�YãDN��åH

YQLW Qt�WHUPRþOiQN\�MVRX�]DEORNRYiQ\��YêYRG\�MVRX�UR]SRMHQp��
• 1D�YêãH�XYHGHQpP�REUi]NX�679�S HGVWDYXMH�VWDQGDUGQt�VWHMQRVP UQê�]GURM

QDS Wt���SURXGX�D�600�]QDPHQi�S HVQê�GLJLWiOQt�PXOWLPHWU�
• 9ãLPQ WH�VL��åH�'00�MH�QLFPpQ �SRåDGRYiQ�SRX]H�Y�S tSDG ��åH�MH

SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�
• 3RXåLMWH�NRPSHQ]DþQt�YRGLþ�Y\EUDQpKR�WHUPRþOiQNX��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH

S L�SRXåLWt�WHUPRþOiQN �5��6��(��%��:�QHER�3/,,�VWXGHQê�NRQHF
NRPSHQ]iWRUX�D�NRPSHQ]DþQt�YRGLþ�PRKRX�EêW�QDKUD]HQ\�NRPSHQ]iWRUHP
VWXGHQpKR�NRQFH�D�NRPSHQ]DþQtP�YRGLþHP�SUR�WHUPRþOiQHN�.�

3 LSRMHQt
studeného konce
YRGLþH

1HO]H�]tVNDW�S HVQRX�UHJXORYDQRX�KRGQRWX��NG\å�VH�GRWêNiWH�NRQF
NRPSHQ]DþQtKR�YRGLþH�E KHP�NDOLEURYiQt�WHUPRþOiQNX�
7XGtå��]NUDWXMWH��RGEORNXMWH��QHER�UR]SRMWH��]DEORNXMWH��NRQHF�NRPSHQ]DþQtKR
YRGLþH�XYQLW �NRPSHQ]iWRUX�VWXGHQpKR�NRQFH��MDN�MH�]REUD]HQR�QD�REUi]NX�GROH
D�WtP�WDN�Y\WYR WH�YRGLYê�QHER�QHYRGLYê�VWDY�NRPSHQ]iWRUX�VWXGHQpKR�NRQFH�
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l Kalibrování:
WHUPRþOiQHN��

7HQWR�S tNODG�SRSLVXMH�]S VRE�NDOLEURYiQt�WHUPRþOiQNX�Y�S tSDG ��åH�MH
SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��.G\å�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX
QHQt�SRGSRURYiQD��S HVNRþWH�NURN\�����Då������

 (1)  Je-li zobrazeno [ @��SDN�QD�GLVSOHML�þ���MVRX�]REUD]HQ\�KRGLQ\�V�~GDMHP
���PLQXW��NWHUp�RGSRþtWiYDMt�N�QXOH��7\WR�KRGLQ\�VORXåt�MDNR�SU YRGFH�SR
GREX�VWiUQXWt�Y�S tSDG ��åH�MH�VWiUQXWt�SRåDGRYiQR�

 (2)  1HMG tYH�]NDOLEUXMWH�KODYQt�YVWXS��6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení
[ ] (zobrazení kalibrování 50 mV). Nastavte výstup z STV na 50 mV.
.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND
þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (3)  6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 0mV).
1DVWDYWH�YêVWXS�]�679�QD���P9��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ��
VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (4)  'iOH�]NDOLEUXMWH�NRPSHQ]iWRU�VWXGHQpKR�NRQFH��6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 310mV). Nastavte výstup z STV
QD�����P9��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ
Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK
dat.

 (5)  6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 0mV).
1DVWDYWH�YêVWXS�]�679�QD���P9��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ��
VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (6)  .RQHþQ �]NDOLEUXMWH�KRGQRWX�S HGS Wt�NRPSHQ]DFH��2GSRMWH�]GURM�679�D
RGEORNXMWH�WHUPRþOiQHN�NRPSHQ]iWRUX�VWXGHQpKR�NRQFH��3 L�SURYiG Qt
WRKRWR�VH�S HVY GþWH��]GD�OL�YêYRG\�X�679�MVRX�RGSRMHQ\�
3 HVY GþWH�VH��]GD�NRPSHQ]iWRU�VWXGHQpKR�NRQFH�MH�QDVWDYHQ�QD��°C a
VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> @��NDOLEUDþQt
]REUD]HQt�SUR�KRGQRWX�S HGS Wt�NRPSHQ]DFH���.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML
þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�
SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (7)  'iOH�]NDOLEUXMWH�IXQNFL�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�IXQNFH�S HQRVRYpKR
YêVWXSX�SRGSRURYiQD��SRNUDþXMWH�NURNHP�������6WLVNQ WH�WODþtWNR� .
=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení kalibrování 20mA).

 (8)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD����P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt
QD�GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt�Ä�� mA“.

 (9)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení
kalibrování 4mV).

 (10)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD���P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt�QD
GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt��Ä� mA“.

 (11)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� �GR�Wp�GRE\��GRNXG�VH�]REUD]HQt�QD�GLVSOHML�QH]P Qt
QD�]REUD]HQt�XORåHQt�GDW��6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��'LVSOHM�þ���VH�]P Qt�QD
[ @�D�SR�GYRX�VHNXQGiFK�MVRX�NDOLEUDþQt�GDWD�XORåHQD�GR�LQWHUQt
SDP WL��-HVWOLåH�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��NG\å�MH�QD�GLVSOHML�þ���]REUD]HQR
[ @��SDN�NDOLEUDþQt�GDWD�MVRX�QHSODWQi�

 (12)  7tPWR�MH�NDOLEURYiQt�WHUPRþOiQN �VNXSLQ\���NRPSOHWQt��6WLVNQ WH�WODþtWNR
 pro navrácení zobrazení na [ ].
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l Kalibrování:
WHUPRþOiQHN��

7HQWR�S tNODG�SRSLVXMH�]S VRE�MDNêP�VH�NDOLEUXMH�WHUPRþOiQHN�Y�S tSDG ��åH�MH
SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��.G\å�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX
QHQt�SRGSRURYiQD��S HVNRþWH�NURN\�����Då������

 (1)  Je-li zobrazeno [ @��SDN�QD�GLVSOHML�þ���MVRX�]REUD]HQ\�KRGLQ\�V�~GDMHP
���PLQXW��NWHUp�RGSRþtWiYDMt�N�QXOH��7\WR�KRGLQ\�VORXåt�MDNR�SU YRGFH�SR
GREX�VWiUQXWt�Y�S tSDG ��åH�MH�VWiUQXWt�SRåDGRYiQR�

 (2)  1HMG tYH�]NDOLEUXMWH�KODYQt�YVWXS��6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení
[ ] (zobrazení kalibrování 50 mV). Nastavte výstup z STV na 50 mV.
.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND
þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (3)  6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 0mV).
1DVWDYWH�YêVWXS�]�679�QD���P9��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ��
VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (4)  'iOH�]NDOLEUXMWH�NRPSHQ]iWRU�VWXGHQpKR�NRQFH��6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 310mV). Nastavte výstup z STV
QD�����P9��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ
Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK
dat.

 (5)  6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 0mV).
1DVWDYWH�YêVWXS�]�679�QD���P9��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ��
VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (6)  .RQHþQ �]NDOLEUXMWH�KRGQRWX�S HGS Wt�NRPSHQ]DFH��2GSRMWH�]GURM�679�D
RGEORNXMWH�WHUPRþOiQHN�NRPSHQ]iWRUX�VWXGHQpKR�NRQFH��3 L�SURYiG Qt
WRKRWR�VH�S HVY GþWH��]GD�OL�YêYRG\�X�679�MVRX�RGSRMHQ\�
3 HVY GþWH�VH��]GD�NRPSHQ]iWRU�VWXGHQpKR�NRQFH�MH�QDVWDYHQ�QD��°C a
VWLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> @��NDOLEUDþQt
]REUD]HQt�SUR�KRGQRWX�S HGS Wt�NRPSHQ]DFH���.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML
þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�
SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (7)  'iOH�]NDOLEUXMWH�IXQNFL�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�IXQNFH�S HQRVRYpKR
YêVWXSX�SRGSRURYiQD��SRNUDþXMWH�NURNHP�������6WLVNQ WH�WODþtWNR� .
=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení kalibrování 20mA).

 (8)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD����P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt
QD�GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt�Ä�� mA“.

 (9)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení
kalibrování 4mV).

 (10)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD���P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt�QD
GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt��Ä� mA“.

 (11)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� �GR�Wp�GRE\��GRNXG�VH�]REUD]HQt�QD�GLVSOHML�QH]P Qt
QD�]REUD]HQt�XORåHQt�GDW��6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��'LVSOHM�þ���VH�]P Qt�QD
[ @�D�SR�GYRX�VHNXQGiFK�MVRX�NDOLEUDþQt�GDWD�XORåHQD�GR�LQWHUQt
SDP WL��-HVWOLåH�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��NG\å�MH�QD�GLVSOHML�þ���]REUD]HQR
[ @��SDN�NDOLEUDþQt�GDWD�MVRX�QHSODWQi�

 (12)  7tPWR�MH�NDOLEURYiQt�WHUPRþOiQN �VNXSLQ\���NRPSOHWQt��6WLVNQ WH�WODþtWNR
 pro navrácení zobrazení na [ ].
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7.3 .DOLEURYiQt�SODWLQRYpKR�RGSRURYpKR�WHSORP UX

l 3 tSUDYa

• 3RXåLMWH�YêYRG\�VH�VWHMQêP�SU H]HP�MDNR�SUR�S LSRMHQt�SODWLQRYpKR
RGSRURYpKR�WHSORP UX�

• 1D�REUi]NX�YêãH����PtVW�S HGVWDYXMH�S HVQRX�RGSRURYRX�GHNiGX�D�'00
S HGVWDYXMH�GLJLWiOQt�PXOWLPHWU��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�'00�MH�Y\åDGRYiQ
SRX]H�Y�S tSDG ��åH�MH�SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�

• Propojte (zkratujte) vývody ze svorek 11 a 12.

l Kalibrování 7HQWR�S tNODG�SRSLVXMH�]S VRE�MDNêP�VH�NDOLEUXMH�SODWLQRYê�RGSRURYê�WHSORP U�Y
S tSDG ��åH�MH�SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��.G\å�IXQNFH
S HQRVRYpKR�YêVWXSX�QHQt�SRGSRURYiQD��S HVNRþWH�NURN\�����Då������

 (1)  Je-li zobrazeno [ @��SDN�QD�GLVSOHML�þ���MVRX�]REUD]HQ\�KRGLQ\�V�~GDMHP
���PLQXW��NWHUp�RGSRþtWiYDMt�N�QXOH��7\WR�KRGLQ\�VORXåt�MDNR�SU YRGFH�SR
GREX�VWiUQXWt�Y�S tSDG ��åH�MH�VWiUQXWt�SRåDGRYiQR�

 (2)  1HMG tYH�]NDOLEUXMWH�KODYQt�YVWXS��6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení
[ ] (zobrazení kalibrování 300 Ω). Nastavte odporovou dekádu na
300 Ω��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ
Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK
dat.

 (3)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�S HSQXWt�]REUD]HQt�> ] (zobrazení
kalibrování 0 Ω���=NUDWXMWH�YêYRG\����D�����.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ��
VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (4)  'iOH�]NDOLEUXMWH�YVWXS�%�%¶��]P WH�NDEHOiå�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�

Propojte svorky 11 a 12 s odporovou dekádou vývody co nejkratšími.
Zkratujte svorky 11 a 13.

 (5)  6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 10 Ω).
Nastavte odporovou dekádu na 10 Ω��.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ��
VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR�  pro
GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�
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 (6)  6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro zobrazení [ ] (zobrazení kalibrování 0 Ω).
=NUDWXMWH�VYRUN\����D�����.G\å�MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD
�]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF���VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp
XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (7)  'iOH�]NDOLEUXMWH�IXQNFL�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�IXQNFH�S HQRVRYpKR
YêVWXSX�SRGSRURYiQD��SRNUDþXMWH�NURNHP�������6WLVNQ WH�WODþtWNR� .
=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení kalibrování 20mA).

 (8)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD����P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt
QD�GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt�Ä�� mA“.

 (9)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení
kalibrování 4mV).

 (10)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD���P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt�QD
GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt��Ä� mA“.

 (11)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� �GR�Wp�GRE\��GRNXG�VH�]REUD]HQt�QD�GLVSOHML�QH]P Qt
QD�]REUD]HQt�XORåHQt�GDW��6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��'LVSOHM�þ���VH�]P Qt�QD
[ @�D�SR�GYRX�VHNXQGiFK�MVRX�NDOLEUDþQt�GDWD�XORåHQD�GR�LQWHUQt
SDP WL��-HVWOLåH�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��NG\å�MH�QD�GLVSOHML�þ���]REUD]HQR
[ @��SDN�NDOLEUDþQt�GDWD�MVRX�QHSODWQi�

 (12)  7tPWR�MH�NDOLEURYiQt�SODWLQRYpKR�RGSRURYpKR�WHSORP UX���NRPSOHWQt�
6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro navrácení zobrazení na [ ].
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7.4 Kalibrování proudového vstupu

l 3 tSUava

l Kalibrování 1D�REUi]NX�YêãH�679�S HGVWDYXMH�VWDQGDUGQt�]GURM�QDS Wt���SURXG�D�'00
S HGVWDYXMH�S HVQê�GLJLWiOQt�PXOWLPHWU��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�'00�MH�SRåDGRYiQ
SRX]H�Y�S tSDG ��NG\�MH�SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�

7HQWR�S tNODG�SRSLVXMH�]S VRE��MDNêP�NDOLEURYDW�SURXGRYê�YVWXS��NG\å�MH
SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�WDWR�IXQNFH�SRGSRURYiQD�
S HVNRþWH�NURN\�����Då�����

 (1)  Je-li zobrazeno [ @��SDN�QD�GLVSOHML�þ���MVRX�]REUD]HQ\�KRGLQ\�V�~GDMHP
���PLQXW��NWHUp�RGSRþtWiYDMt�N�QXOH��7\WR�KRGLQ\�VORXåt�MDNR�SU YRGFH�SR
GREX�VWiUQXWt�Y�S tSDG ��åH�MH�VWiUQXWt�SRåDGRYiQR�

 (2)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> ]
�]REUD]HQt�NDOLEURYiQt����P$���1DVWDYWH�YêVWXS�]�679�QD����P$��.G\å�MH
KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF��
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (3)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> ]
�]REUD]HQt�NDOLEURYiQt���P$���1DVWDYWH�YêVWXS�]�679�QD���P$��.G\å�MH
KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF��
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (4)  'iOH�]NDOLEUXMWH�IXQNFL�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�WDWR�IXQNFH
SRGSRURYiQD��SRNUDþXMWH�NURNHP������6WLVNQ WH�WODþtWNR� . Zobrazení se
]P Qt�QD�> ] (zobrazení kalibrování 20mA).

 (5)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD����P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt
QD�GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt�Ä�� mA“.

 (6)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení
kalibrování 4mV).

 (7)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD���P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt�QD
GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt��Ä� mA“.

 (8)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� �GR�Wp�GRE\��GRNXG�VH�]REUD]HQt�QD�GLVSOHML�QH]P Qt
QD�]REUD]HQt�XORåHQt�GDW��6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��'LVSOHM�þ���VH�]P Qt�QD
[ @�D�SR�GYRX�VHNXQGiFK�MVRX�NDOLEUDþQt�GDWD�XORåHQD�GR�LQWHUQt
SDP WL��-HVWOLåH�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��NG\å�MH�QD�GLVSOHML�þ���]REUD]HQR
[ @��SDN�NDOLEUDþQt�GDWD�MVRX�QHSODWQi�

 (9)  7tPWR�MH�NDOLEURYiQt�SURXGRYpKR�YVWXSX�NRPSOHWQt��6WLVNQ WH�WODþtWNR�
pro navrácení zobrazení na [ ].
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7.5 .DOLEURYiQt�QDS RYpKR�YVWXSX

l 3 tSUDYa

• 1D�REUi]NX�YêãH�679�S HGVWDYXMH�VWDQGDUGQt�VWHMQRVP UQê�]GURM�QDS Wt��
SURXG�D�'00�S HGVWDYXMH�S HVQê�GLJLWiOQt�PXOWLPHWU��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH
'00�MH�SRåDGRYiQ�SRX]H�Y�S tSDG ��åH�MH�SRGSRURYiQD�IXQNFH
S HQRVRYpKR�YêVWXSX�

l Kalibrování:
0�Då���9����Då���9

7HQWR�S tNODG�SRSLVXMH�]S VRE��MDNêP�NDOLEURYDW�QDS RYê�YVWXS��NG\å�MH
SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�WDWR�IXQNFH�SRGSRURYiQD�
S HVNRþWH�NURN\�����Då�����

 (1)  Je-li zobrazeno [ @��SDN�QD�GLVSOHML�þ���MVRX�]REUD]HQ\�KRGLQ\�V�~GDMHP
���PLQXW��NWHUp�RGSRþtWiYDMt�N�QXOH��7\WR�KRGLQ\�VORXåt�MDNR�SU YRGFH�SR
GREX�VWiUQXWt�Y�S tSDG ��åH�MH�VWiUQXWt�SRåDGRYiQR�

 (2)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> ]
�]REUD]HQt�NDOLEURYiQt���9���1DVWDYWH�QD�]GURML�679�QDS Wt���9��.G\å�MH
KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF��
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (3)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> ]
�]REUD]HQt�NDOLEURYiQt���9���1DVWDYWH�QD�YêVWXSX�]GURMH�679�QD���9��.G\å
MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF��
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (4)  'iOH�]NDOLEUXMWH�IXQNFL�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�WDWR�IXQNFH
SRGSRURYiQD��SRNUDþXMWH�NURNHP������6WLVNQ WH�WODþtWNR� . Zobrazení se
]P Qt�QD�> ] (zobrazení kalibrování 20mA).

 (5)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD����P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt
QD�GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt�Ä�� mA“.

 (6)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení
kalibrování 4mV).

 (7)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD���P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt�QD
GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt��Ä� mA“.
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 (8)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� �GR�Wp�GRE\��GRNXG�VH�]REUD]HQt�QD�GLVSOHML�QH]P Qt
QD�]REUD]HQt�XORåHQt�GDW��6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��'LVSOHM�þ���VH�]P Qt�QD
[ @�D�SR�GYRX�VHNXQGiFK�MVRX�NDOLEUDþQt�GDWD�XORåHQD�GR�LQWHUQt
SDP WL��-HVWOLåH�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��NG\å�MH�QD�GLVSOHML�þ���]REUD]HQR
[ @��SDN�NDOLEUDþQt�GDWD�MVRX�QHSODWQi�

 (9)  7tPWR�MH�NDOLEURYiQt�QDS RYpKR�YVWXSX����Då���9����Då���9��NRPSOHWQt�
6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro navrácení zobrazení na [ ].

l Kalibrování:
0�Då����9

7HQWR�S tNODG�SRSLVXMH�]S VRE��MDNêP�NDOLEURYDW�QDS RYê�YVWXS��NG\å�MH
SRGSRURYiQD�IXQNFH�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�WDWR�IXQNFH�SRGSRURYiQD�
S HVNRþWH�NURN\�����Då�����

 (1)  Je-li zobrazeno [ @��SDN�QD�GLVSOHML�þ���MVRX�]REUD]HQ\�KRGLQ\�V�~GDMHP
���PLQXW��NWHUp�RGSRþtWiYDMt�N�QXOH��7\WR�KRGLQ\�VORXåt�MDNR�SU YRGFH�SR
GREX�VWiUQXWt�Y�S tSDG ��åH�MH�VWiUQXWt�SRåDGRYiQR�

 (2)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> ]
�]REUD]HQt�NDOLEURYiQt����9���1DVWDYWH�QD�]GURML�679�QDS Wt����9��.G\å�MH
KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF��
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (3)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�QD�GLVSOHML�VH�]P Qt�QD�> ]
�]REUD]HQt�NDOLEURYiQt���9���1DVWDYWH�QD�YêVWXSX�]GURMH�679�QD���9��.G\å
MH�KRGQRWD�QD�GLVSOHML�þ���VWDELOL]RYiQD��]P Q\�PD[LPiOQ �Q NROLND�þtVOLF��
VWLVNQ WH�WODþtWNR� �SUR�GRþDVQp�XORåHQt�NDOLEURYDQêFK�GDW�

 (4)  'iOH�]NDOLEUXMWH�IXQNFL�S HQRVRYpKR�YêVWXSX��1HQt�OL�WDWR�IXQNFH
SRGSRURYiQD��SRNUDþXMWH�NURNHP������6WLVNQ WH�WODþtWNR� . Zobrazení se
]P Qt�QD�> ] (zobrazení kalibrování 20mA).

 (5)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD����P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt
QD�GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt�Ä�� mA“.

 (6)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��=REUD]HQt�VH�]P Qt�QD�> ] (zobrazení
kalibrování 4mV).

 (7)  1DVWDYWH�YêVWXS�QD���P$�WODþtWN\�  nebo �D�S LWRP�VOHGXMWH�QDS Wt�QD
GLJLWiOQtP�PXOWLPHWUX��9�S tNODGX�QDOHYR��GLVSOHM�XND]XMH��åH�KRGQRWD�MH�R
GY �þtVOLFH�PHQãt�QHå�S HG�NDOLEUDFt��Ä� mA“.

 (8)  6WLVNQ WH�WODþtWNR� �GR�Wp�GRE\��GRNXG�VH�]REUD]HQt�QD�GLVSOHML�QH]P Qt
QD�]REUD]HQt�XORåHQt�GDW��6WLVNQ WH�WODþtWNR� ��'LVSOHM�þ���VH�]P Qt�QD
[ @�D�SR�GYRX�VHNXQGiFK�MVRX�NDOLEUDþQt�GDWD�XORåHQD�GR�LQWHUQt
SDP WL��-HVWOLåH�VWLVNQHWH�WODþtWNR� ��NG\å�MH�QD�GLVSOHML�þ���]REUD]HQR
[ @��SDN�NDOLEUDþQt�GDWD�MVRX�QHSODWQi�

 (9)  7tPWR�MH�NDOLEURYiQt�QDS RYpKR�YVWXSX����Då���9����Då���9��NRPSOHWQt�
6WLVNQ WH�WODþtWNR�  pro navrácení zobrazení na [ ].
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7.6 .RQWUROD�S HVQRVWL�LQGLNDFH

• 3R�NDOLEURYiQt�YVWXSX�VH�S HVY GþWH��åH�MVWH�]NRQWURORYDOL�S HVQRVW�LQGLNDFH�
DE\VWH�P OL�MLVWRWX��åH�UHJXOiWRU�(�$.�E\O�VSUiYQ �NDOLEURYiQ�

• 5HJXOiWRU�(�$.�SURYR]XMWH�Y�PyGX�PRQLWRURYiQt�39���69��PyG�~URYQ ����
• =NRQWUROXMWH�S HVQRVW�LQGLNDFH�X�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�D�PH]L�QLPL�

l 7HUPRþOiQHN • 3 tSUDYD
1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�SRåDGRYDQp�]DSRMHQt�]D t]HQt��3 HVY GþWH�VH�
zda regulátor E5AK a kompenzátor studeného konce jsou propojeny
NRPSHQ]DþQtP�YRGLþHP�SUR�YVWXSQt�W\S��NWHUê�Pi�EêW�SRXåLW�E KHP
VNXWHþQp�þLQQRVWL�

• ýLQQRVW
3 HVY GþWH�VH��]GD�NRPSHQ]iWRU�VWXGHQpKR�NRQFH�MH�QD��°C a nastavte
YêVWXS�679�QD�QDS Wt�HNYLYDOHQWQt�SRþiWHþQtPX�YêNRQX�NRQWURORYDQp
hodnoty.

l Platinový
odporový
WHSORP U

• 3 tSUDYD
1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�SRåDGRYDQp�SURSRMHQt�]D t]HQt�

• ýLQQRVW
1DVWDYWH�RGSRU�QD�RGSRURYp�GHNiG �QD�NRQWURORYDQRX�KRGQRWX�
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l Proudový
vstup

• 3 tSUDYD
1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�SRåDGRYDQp�SURSRMHQt�]D t]HQt�

• ýLQQRVW
Nastavte na zdroji STV hodnotu proudu, která je ekvivalentní kontrolované
KRGQRW �

l 1DS RYê
vstup

• 3 tSUDYD
1iVOHGXMtFt�REUi]HN�XND]XMH�SRåDGRYDQp�SURSRMHQt�]D t]HQt�

• ýLQQRVW
1DVWDYWH�QD�]GURML�679�KRGQRWX�QDS Wt��NWHUi�MH�HNYLYDOHQWQt�NRQWURORYDQp
KRGQRW �
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.DSLWROD�����2GVWUD RYiQt�SRUXFK

7DWR�NDSLWROD�SRSLVXMH�]S VRE��MDNêP�QDOp]W�D�RGVWUDQLW�S tþLQ\�WRKR��NG\å
UHJXOiWRU�(�$.�QHIXQJXMH�VSUiYQ �

�����������������������������������������������������3RþiWHþQt�NRQWURO\ .............................................8-2
�����������������������������������������������������-DN�SRXåtYDW�FK\ERYp�]REUD]HQt .......................8-3
�����������������������������������������������������-DN�SRXåtYDW�FK\ERYê�YêVWXS.............................8-5
�����������������������������������������������������2PH]HQt�NRQWUROQtFK�þLQRVWt ..............................8-6
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8.1 3RþiWHþQt�NRQWURO\

9�S tSDG ��åH�QDVWDQRX�SRWtåH��]NRQWUROXMWH�QiVOHGXMtFt�
1. Napájecí zdroj

3 HVY GþWH�VH��]GD�MH�QDSiMHFt�]GURM�]DSQXW��'iOH�VH�S HVY GþWH��]GD
QDSiMHFt�QDS Wt�MH�XYQLW �UR]VDKX�MPHQRYLWpKR�QDS Wt�

2. .DEHOiå
3 HVY GþWH�VH��]GD�MVRX�YãHFKQ\�YRGLþH�VSUiYQ �]DSRMHQ\�

3. Podmínky komunikace
3RXåtYiWH�OL�S L�NRPXQLNDFL�NRPXQLNDþQt�UR]KUDQt�56����&��56�����QHER
56������S HVY GþWH�VH��]GD�S HQRVRYi�U\FKORVW�D�RVWDWQt�SRGPtQN\
QDVWDYHQt�X�KRVWLWHOVNpKR�SRþtWDþH�D�UHJXOiWRUX�VSROX�NRUHVSRQGXMt�D�MVRX
XYQLW �GRYROHQêFK�UR]VDK �

.G\å�VH�SR�NRQWUROH�UHJXOiWRUX�(�$.�QHREMHYt�åiGQi�S tþLQD�D�VWHMQê�MHY
SRNUDþXMH��]NRQWUROXMWH�UHJXOiWRU�SRGUREQ ML��QDS tNODG�SRPRFt�FK\ERYpKR
zobrazení.
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8.2 -DN�SRXåtYDW�FK\ERYp�]REUD]HQt

• .G\å�QDVWDQH�FK\ED��SDN�GLVSOHM�þ���]REUD]XMH�VW tGDY �FK\ERYp�NyG\�VSROX
V�SODWQRX�SRORåNRX�]REUD]HQt�

• 7DWR�þiVW�SRSLVXMH�MDN�NRQWURORYDW�FK\ERYp�NyG\�QD�GLVSOHML�D�þLQQRVWL��NWHUp
musí být provedeny k�RGVWUDQ Qt�]iYDG\�

Chyba vstupu

Význam
Chyba je na vstupu.
• ýLQQRVW

=NRQWUROXMWH�NDEHOiå�YVWXS ��S HUXãHQt�QHER�]NUDWRYiQt�YRGLþ �D�]NRQWUROXMWH
W\S�YVWXSX�D�W\S�YVWXSX�P VWNRYpKR�NRQHNWRUX�

• ýLQQRVW�S L�FK\E
3UR� t]HQt�YêVWXSQtFK�IXQNFt�Y\GHMWH�QD�YêVWXSX�DNþQt�SURP QQRX��NWHUi
RGSRYtGi�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�Ä09�S L�FK\E �39³��~URYH �����9êVWXSQt
DODUPRYp�IXQNFH�MVRX�DNWLYRYiQ\��NG\å�MH�S HNURþHQ�KRUQt�OLPLW�

&K\ED�SDP WL

Význam
&K\ED�þLQQRVWL�YQLW Qt�SDP WL�
• ýLQQRVW

1HMG tYH�Y\SQ WH�QDSiMHFt�]GURM�D�SDN�RS W�]DSQ WH��-HVWOLåH�] VWiYi
]REUD]HQt�VWHMQp��SDN�PXVt�EêW�UHJXOiWRU�(�&.�RSUDYHQ��-HVWOLåH�]REUD]HQt
S HãOR�GR�QRUPiOQt�þLQQRVWL��SDN�SUDYG SRGREQi�S tþLQD�E\OD�H[WHUQt
SRUXFKD��NWHUi�RYOLYQLOD� tGtFt�V\VWpP��=NRQWUROXMWH�YQ Mãt�UXãHQt�

• ýLQQRVW�S L�FK\E
)XQNFH� tGtFtKR�YêVWXSX�Y\StQDMt��PD[���P$�S L�YêVWXSX���Då���P$�D�YêVWXS
HNYLYDOHQWQt����Y�S tSDG �RVWDWQtFK�YêVWXS ���9êVWXSQt�DODUPRYp�IXQNFH
vypínají.

&K\ED�$�'�S HYRGQtNX

• Význam
&K\ED�YQLW QtFK�RNUXK

• ýLQQRVW
1HMG tYH�Y\SQ WH�QDSiMHFt�]GURM�D�SDN�RS W�]DSQ WH��-HVWOLåH�] VWiYi
]REUD]HQt�VWHMQp��SDN�PXVt�EêW�UHJXOiWRU�(�&.�RSUDYHQ��-HVWOLåH�]REUD]HQt
S HãOR�GR�QRUPiOQt�þLQQRVWL��SDN�SUDYG SRGREQi�S tþLQD�E\OD�H[WHUQt
SRUXFKD��NWHUi�RYOLYQLOD� tGtFt�V\VWpP��=NRQWUROXMWH�YQ Mãt�UXãHQt�

• ýLQQRVW�S L�FK\E
)XQNFH� tGtFtKR�YêVWXSX�Y\StQDMt��PD[���P$�S L�YêVWXSX���Då���P$�D�YêVWXS
HNYLYDOHQWQt����Y�S tSDG �RVWDWQtFK�YêVWXS ���9êVWXSQt�DODUPRYp�IXQNFH
vypínají.
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Chyba kalibrace dat

7DWR�FK\ED�MH�QD�YêVWXSX�SRX]H�S L�WHSORWQtP�YVWXSX�D�MH�]REUD]HQD�SR�GREX�GYRX�VHNXQG��NG\å�MH
zapnuto napájení.

• Význam
&K\ED�NDOLEUDþQtFK�GDW

• ýLQQRVW
Chyba musí být opravena

• ýLQQRVW�S L�FK\E
-DN�IXQNFH� t]HQt�YêVWXSX��WDN�YêVWXSQt�DODUPRYp�IXQNFH�MVRX�DNWLYQt�
9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH�S HVQRVW�RGHþWHQt�QHQt�]DUXþHQD�

3 HNURþHQt�UR]VDKX�]REUD]HQt

• Význam
$þNROLY�QHMGH�R�FK\EX��WRWR�VH�]REUD]t��NG\å�UHJXORYDQi�KRGQRWD�S HNURþt
UR]VDK�]REUD]HQt��NG\å�UR]VDK� t]HQt��UR]VDK�QDVWDYHQt�±�����MH�Y Wãt�QHå
UR]VDK�]REUD]HQt��������Då�������

.G\å�MH�PHQãt�QHå�Ä�����³�

.G\å�MH�Y Wãt�QHå�Ä����³�
• ýLQQRVW

t]HQt�SRNUDþXMH�D�GRYROXMH�QRUPiOQt�þLQQRVW�
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8.3 -DN�SRXåtYDW�FK\ERYê�YêVWXS

5HJXOiWRU�(�$.�9iP�GRYROXMH�S L D]RYDW�FK\ERp�YêVWXS\�NH�VYRUNiP�M\NR
výstupy.
3RGUREQRVWL�R�S L D]HQt�YêVWXSX���YL]�����1DVWDYHQt�YêVWXSQtFK�VSHFLILNDFt
(strana 3-6)

l LBA
 
• /%$��$ODUP�S HUXãHQp�VP\þN\��P åH�EêW�SRXåLW�MDNR�SURVW HGHN�SUR�GHWHNFL

S HUXãHQp�VP\þN\�Y�S tSDG ��åH� tGtFt�VP\þND�QHSUDFXMH�QRUPiOQ ���YL]
strana 4-15.

• /%$�9iP�GRYROXMH�XUþLW�QiVOHGXMtFt�FK\E\�
1. Spálení topidla
2. &K\ED�YêVWXSX��VYD HQt�NRQWDNWX��YDGQê�WUDQ]LVWRU��DWG��
3. 3RUXFKD�þLGOD��NRQVWDQWQtKR�YVWXSQt�KRGQRW\�DWG��

 
• 3RXåtYiWH�OL�IXQNFL�/%$��QDVWDYWH�GREX�GHWHNFH�S HUXãHQp�VP\þN\�X

SDUDPHWUX�Ä'HWHNþQt�GRED�/%$³��PyG�~URYQ ����WDN��DE\�RGSRYtGDOD� tGtFtP
charakteristikám.

l Chyby vstupu • 3RNXG�S L DGtWH�FK\EX���MDNR�YêVWXS��FK\ED�P åH�EêW�YêVWXSHP�SRPRFQpKR
YêVWXSX���QHER�SRPRFQpKR�YêVWXSX����MH�OL�QD�YVWXSX�FK\ED��.G\å�WDWR
chyba nastává, opravte podle následujícího popisu pro „Chyba vstupu“
(strana 8-3).

l Chyba A/D
S HYRGQtNX

• 3RNXG�S L DGtWH�FK\EX���MDNR�YêVWXS��FK\ED�P åH�EêW�YêVWXSHP�SRPRFQpKR
YêVWXSX���QHER�SRPRFQpKR�YêVWXSX����MGH�OL�R�FK]EX�$�'�S HYRGQtNX��.G\å
tato chyba nastává, opravte podle následujícího popisu pro „Chyba A/D
S HYRGQtNX³��VWUDQD������

l Chyba vstupu
dálkového SP

• 3RNXG�S L DGtWH�FK\EX���MDNR�YêVWXS��FK\ED�P åH�EêW�YêVWXSHP�SRPRFQpKR
výstupu 1 nebo pomocného výstupu 2, je-li chyba na vstupu dálkového SP,
NG\å�MH�XPRåQ QD�IXQNFH�GiONRYpKR�63��3RGUREQRVWL�R�]REUD]HQtFK�D
Yê]QDPHFK�FK\E\���YL]����NDSLWROD���$SOLNRYDQi�þLQQRVW�������-DN�SRXåtYDW
dálkové SP (strana 4-11)

• .G\å�QDVWiYi�FK\ED��]NRQWUROXMWH�VWDY�S LSRMHQt�GiONRYpKR�63��3RNXG�MVRX
S tYRG\�S HUXãHQ\�QHER�UR]SRMHQ\��MH�]REUD]HQ�VSRGQt�OLPLW�P tWND
dálkového SP, který na displeji PV / SP nebo na monitoru dálkového SP
bliká.
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8.4 2PH]HQt�NRQWUROQtFK�þLQQRVWt

8�UHJXOiWRUX�(�$.��DXWRPDWLFNp�ODG Qt�D�VDPRþLQQp�ODG Qt�Q NG\�QHSUDFXMH�D
]iYLVt�QD�]S VREX��MDNêP�MVRX�IXQNFH�NRPELQRYiQ\��7DEXOND��QtåH�VKUQXMH
KODYQt�RPH]HQt�þLQQRVWL�
3RNXG�UHJXOiWRU�(�$.�QHSUDFXMH�VSUiYQ ��QHMG tYH�]NRQWUROXMWH��]GD�SRGPtQN\
þLQQRVWL�QHSRUXãXMt�RPH]HQt�Y�WpWR�WDEXOFH�

Omezení Nefungující nebo neplatné funkce
3URYiG Qt�67 3URYiG Qt�$7 Omezující funkce Ostatní

U analogového vstupu ×
8� t]HQt�RK HYX�D
chlazení

× 40% AT

8�SR]LþQ �
SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt

× 40% AT 5HJXORYDQi�YHOLþLQD Dvoupolohové
t]HQt

U dvoupolohového
t]HQt

× × 5HJXORYDQi�YHOLþLQD
5\FKORVW�]P Q\�09

ST = ON × 5HJXORYDQi�YHOLþLQD
5\FKORVW�]P Q\�09

Funkce SP rampy

3 L�SURYiG Qt�$7 – 5\FKORVW�]P Q\�09 Nastavení
parametru

3 L�]DVWDYHQt × × 5HJXORYDQi�YHOLþLQD
5\FKORVW�]P Q\�09

3RORåN\�R]QDþHQp�Ä×³�]QDPHQDMt�NRPELQDFH�SRGPtQHN��NWHUp�QHMVRX�S LMDWHOQp
E KHP�SURYiG Qt�67�QHER�$7�
3RORåN\�R]QDþHQp�Ä±³�]QDPHQDMt�QHS tSXVWQp�NRPELQDFH�
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DODATEK

A-2

Specifikace

n Jmenovité hodnoty

1DSiMHFt�QDS Wt ��������9VW �������+]
5R]VDK�SUDFRYQtFK�QDS Wt ����Då������MPHQRYLWpKR�QDS Wt�]GURMH
6SRW HED 16VA
Hlavní vstup 7HUPRþOiQHN��.��-��7��(��/��8��1��5��6��%��:��3/,,�����������������������������

3ODWLQRYê�RGSRURYê�WHSORP U��-3W�����3W���
3URXGRYê�YVWXS����Då���P$����Då���P$��YVWXSQt�LPSHGDQFH����Ω)
1DS RYê�YVWXS����Då��9����Då��9����Då���9��YVWXSQt�LPSHGDQFH��0Ω)

Vedlejší vstup CT vstup: E54-CT1, E53-CT3
Potenciometr: 100Ω�Då����NΩ
9VWXS�GiONRYp�63����Då����P$��YVWXSQt�LPSHGDQFH����Ω)

tGtFt�YêVWXS V závislosti na výstupní jednotce (viz “Jmenovité hodnoty a
charakteristiky výstupní jednotky)

Pomocný výstup 6367�12���$�S L����9�$&��RGSRURYi�]iW å�
tGtFt�PHWRGD =GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�QHER�GYRXSRORKRYp�21�2))��]DS��Y\S��

Metoda nastavení 'LJLWiOQt�QDVWDYHQt�SRXåtYDMtFt�WODþtWHN�QD�þHOQtP�SDQHOX
Metoda zobrazení ��VHJPHQWRYê�þtVOLFRYê�GLVSOHM��VORXSFRYê�GLDJUDP�D�VY WHOQp�GLRG\
Ostatní funkce V závislosti na volitelné jednotce (viz Jmenovité hodnoty a

charakteristiky volitelné jednotky)
Okolní teplota Pracovní:    -10°&�Då���°&��EH]�QiPUD]\������OHWi�]iUXþQt�GRED����°C

Då���°C
Skladovací: -25°&�Då���°C (bez námrazy)

Vlhkost okolí ����Då����
��7HUPRþOiQHN�:�MH�:�5H����
��1iVOHGXMtFt�WDEXOND�XND]XMH�UR]VDK\�QDVWDYHQt�D�]REUD]HQt�MHGQRWOLYêFK�YVWXS

Vstup Rozsah nastavení Rozsah zobrazení
JPt �������Då��������°C) ���������Då��������°F) �������Då��������°C) ���������Då��������°F)
Pt �������Då��������°C) ���������Då��������°F) �������Då��������°C) ���������Då��������°F)
K1 �����Då�������°C) �������Då�������°F) �����Då�������°C) �������Då�������°F)
K2 ����Då��������°C) ������Då��������°F) ������Då���������°C) ��������Då��������°F)
J1 �����Då������°C) �������Då�������°F) �����Då������°C) �������Då�������°F)
J2 ����Då��������°C) ������Då��������°F) ������Då��������°C) ��������Då��������°F)
T �������Då��������°C) ���������Då��������°F) �������Då��������°C) ���������Då��������°F)
E ��Då������°C) ����Då�������°F) ����Då������°C) �������Då�������°F)
L1 �����Då������°C) �������Då�������°F) �����Då������°C) �������Då�������°F)
L2 ����Då��������°C) ������Då��������°F) ������Då��������°C) ��������Då��������°F)
U �������Då��������°C) ���������Då��������°F) �������Då��������°C) ���������Då��������°F)
N �����Då�������°C) �������Då�������°F) �����Då�������°C) �������Då�������°F)
R ��Då�������°C) ����Då�������°F) �����Då�������°C) �������Då�������°F)
S ��Då�������°C) ����Då�������°F) �����Då�������°C) �������Då�������°F)
B ����Då�������°C) ������Då�������°F) ����Då�������°C) �����Då�������°F)
W ��Då�������°C) ����Då�������°F) �����Då�������°C) �������Då�������°F)
PLII ��Då�������°C) ����Då�������°F) �����Då�������°C) �������Då�������°F)
��Då���P$ -HGHQ�]�QiVOHGXMtFtFK�UR]VDK �Y�]iYLVORVWL�QD

YêVOHGNX�]P Q\�P tWND
����Då������UR]VDKX�QDVWDYHQt��9ãLPQ WH�VL�YãDN��åH
PD[LPiOQt�KRGQRWD�MH�������Då�����

��Då���P$ ������Då�����
��Då��9 �������Då������
��Då��9 �������Då������
��Då���9 �������Då������
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n Charakteristiky
3 HVQRVW�]REUD]HQt 7HUPRþOiQHN�

�Y Wãt�]�±0,3% zobrazené hodnoty nebo ±1°C) ±�PD[����þtVOLFH�������������������������������
3ODWLQRYê�RGSRURYê�WHSORP U�
�Y Wãt�]�±0,2% zobrazené hodnoty nebo ±0,8°C) ±�PD[����þtVOLFH
Analogový vstup: ±0,2% plné výchylky ±�PD[����þtVOLFH
CT vstup: ±5% plné výchylky ±�PD[����þtVOLFH
Potenciometr: ±5% plné výchylky ±�PD[����þtVOLFH
Dálková SP: ±0,2% plné výchylky ±�PD[����þtVOLFH

Hystereze ������Då��������SOQp�YêFK\ON\��Y�NURFtFK�������SOQp�YêFK\ON\�

Pásmo
proporcionality (P)

�����Då��������SOQp�YêFK\ON\��Y�NURFtFK������SOQp�YêFK\ON\�

,QWHJUDþQt�GRED��,� ��Då�����V��Y�NURFtFK��V�����������������������������������������������������������������������������������������

'HULYDþQt�GRED��'� ��Då�����V��Y�NURFtFK��V�

3HULRGD� t]HQt ��Då���V��Y�NURFtFK��V�

+RGQRWD�UXþQtKR
resetu

�����Då���������Y�NURFtFK������

Rozsah nastavení
alarmu

�������Då�������QHER��������Då��������SRORKD�GHVHWLQQp�þiUN\�]iYLVt�QD�W\SX�YVWXSX�

Vzorkovací perioda Teplotní vstup:     250ms
Analogový vstup: 100ms
Vedlejší vstup:     1s

,]RODþQt�RGSRU min. 20MΩ��S L����9�VV�

Dielektrická pevnost ����9�VW �������+]�SR�GREX��PLQ��PH]L�VYRUNDPL�RSDþQêFK�SRODULW�

Odolnost
proti

Porucha
þLQQRVWL

���Då���+]����P�V2��S LEOLåQ ��*��SR�GREX����PLQ�Y�NDåGpP�]H�W t�VP U �;��<��=

vibracím =QLþHQt ���Då���+]����P�V2��S LEOLåQ ��*��SR�GREX���KRGLQ�Y�NDåGpP�]H�W t�VP U �;��<��=

Odolnost
proti

Porucha
þLQQRVWL

min. 200m/s2��S LEOLåQ ���*��W LNUiW�SRNDåGp�Y�ãHVWL�VP UHFK�����P�V2 ��S LEOLåQ
10G) u relé)

QiUD] P =QLþHQt min. 300m/s2��S LEOLåQ ���*��W LNUiW�SRNDåGp�Y�ãHVWL�VP UHFK

Hmotnost S LEOLåQ ����J��DGDSWpU�S LEOLåQ ���J

'RGDWHþQp
jmenovité hodnoty

ýHOQt�SDQHO�����1(0$��SUR�YQLW Qt�SRXåLWt��HNYLYDOHQW�,3���
Zadní panel:   IEC norma IP20
Vývody:          IEC norma IP00

2FKUDQD�SDP WL 3DP �XFKRYiYDMtFt�GDWD�SR�Y\SQXWt��SRþHW�]iSLV ���������RSHUDFt�

���3 HVQRVW�]REUD]HQt�WHUPRþOiQN �.���7�D�1�S L�WHSORW �����°&�D�QLåãt�MH�±2°C ±�PD[����þtVOLFH�
3 HVQRVW�]REUD]HQt�WHUPRþOiQN �8��/��D�/��S L�OLERYROQp�WHSORW �MH�±2°C ±�PD[����þtVOLFH
3 HVQRVW�]REUD]HQt�WHUPRþOiQNX�%�S L�WHSORW ����°&�D�QLåãt�QHQt�VWDQRYHQD�
3 HVQRVW�]REUD]HQt�WHUPRþOiQN �5�D�6�S L�WHSORW ����°&�D�QLåãt�MH�±3°C ±�PD[����þtVOLFH�
3 HVQRVW�]REUD]HQt�WHUPRþOiQNX�:�MH��Y Wãt�]�± 0,3% zobrazené hodnoty nebo ± 3°C) ± max. 1
þtVOLFH�
3 HVQRVW�]REUD]HQt�WHUPRþOiQNX�3/,,�MH��Y Wãt�]�± 0,3% zobrazené hodnoty nebo ± 2°C) ± max. 1
þtVOLFH�
���8�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR�W\SX����Då�����

l Alarm spáleného topidla

Maximální proud topidlem -HGQRIi]RYê����$�9VW �����������������������YL]�SR]Q����
3 HVQRVW�]REUD]HQt�SURXGX�WRSLGOHP ±5% plné výchylky ±�PD[����þtVOLFH

Rozsah nastavení alarmu spáleného topidla ����Då������$��Y�NURFtFK�SR�����$�������YL]�SR]Q����
0LQLPiOQt�GHWHNþQt�GRED�VWDYX�21 190 ms                                              (viz pozn. 3)
Poznámky:
1. 3UR�GHWHNFL�VSiOHQt�W tIi]RYpKR�WRSLGOD�SRXåLMWH�.�&8�)ooA-oGS (s vývodem vstupní brány).
2. $ODUP�VSiOHQpKR�WRSLGOD�MH�WUYDO�2))��NG\å�MH�DODUP�QDVWDYHQ�QD�����$��D�WUYDOH�21��NG\å�MH�DODUP

nastaven na 50,0 A.
3. 'HWHNFH�VSiOHQpKR�WRSLGOD�QHER�P HQt�KRGQRW\�SURXGX�WRSLGOHP�QHQt�PRåQp��NG\å�MH� tGtFt�YêVWXS

YH�VWDYX�21�SR�GREX�NUDWãt�QHå�����PV�
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n Jmenovité hodnoty a charakteristiky výstupní jednotky
-PHQRYLWp�KRGQRW\�D�FKDUDNWHULVWLN\�RGSRYtGDMt�YêVWXSQt�MHGQRWFH�S LSRMHQp�N
regulátoru. Pro podrobnosti o jmenovitých hodnotách výstupní jednotky, viz
strana 2-9.
5HOHRYi�YêVWXSQt�MHGQRWND�MH�MLå�S LSRMHQD�N�(�$.�355���3 L�YêP Q �YêVWXSQt
MHGQRWN\�SRXåLMWH�(���5�

n Jmenovité hodnoty a charakteristiky volitelné jednotky
Vstupy události Kontaktní vstup ON: max. 1kΩ, OFF: min 100kΩ

Bezkontaktní vstup 21��]E\WNRYp�QDS Wt�PD[�����9��2))�
svodový proud max. 0,1mA

Komunikace Rozhraní: RS-232C, RS-422 nebo RS-485
'UXK�S HQRVX� SRORYLþQt�GXSOH[
6\QFKURQL]DþQt�PHWRGD� start-stop synchronizace

(asynchronní metoda)
3 HQRVRYi�U\FKORVW� 1,2 / 2,4 / 4,8 / 9,6 / 19,2 kb/s

3 HQRVRYê�YêVWXS ��Då���P$
'RYROHQi�LPSHGDQFH�]iW åH��PD[�����Ω
5R]OLãRYDFt�VFKRSQRVW��S LEOLåQ �����
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O proudovém transformátoru (CT)

l Specifikace
3RORåND Specifikace

Typ E54-CT1 E54-CT3
Max. trvalý proud 50 A          120 A      *1
Dielektrická pevnost �����9VW ����PLQXWD�
Odolnost proti vibracím 50Hz, 98m/s2 [10G]
Hmotnost S LEOLåQ ������J S LEOLåQ ����J
3 tVOXãHQVWYt – armatura (2)

S tYRG����
*1 Maximální trvalý proud u E5AK je 50 A.

l 5R]P U\
E54-CT1

E54-CT3
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6FKpPD� tGtFtKR�EORNX

n Standardní typ
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n 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S
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Seznam nastavení

Mód Název parametru Rozsah nastavení Jednotka Implici
tní

hodnot
a

Poznámka

Ochranný �=DEH]SHþHQt ��Då�� åiGQi 1

2FKUDQD�WODþtWND�$�0 ON/OFF åiGQi OFF

Manuální Manuální MV ���������������Då������ *1 % 0,0

ÒURYH �� Nastavená hodnota 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63 EU 0

Chod/zastavení Chod / zastavení åiGQi Chod

�3URYiG Qt�]UXãHQt�$7 OFF / AT-1 / AT-2 åiGQi OFF za chodu

Nastavená hodnota 0 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63 EU 0 multi-SP

 Nastavená hodnota 1 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63 EU 0 multi-SP

Nastaven á hodnota 2 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63 EU 0 multi-SP

Nastaven á hodnota 3 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63 EU 0 multi-SP

 Hodnota alarmu 1 ������Då����� EU 0

 Hodnota alarmu 2 ������Då����� EU 0

 Hodnota alarmu 3 ������Då����� EU 0

 Pásmo proporcionality ����Då������ % p. v. 10,0

ÒURYH �� �,QWHJUDþQt�GRED ��Då����� sec 233

�'HULYDþQt�GRED ��Då����� sec 40

 Koeficient chlazení �����Då������ åiGQi 1,00 S L� t]HQt�WRSHQt�D
chlazení

 Pásmo necitlivosti �������Då������ % plné
výchylky

0,00 S L� t]HQt�WRSHQt�D
chlazení

3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�SiVPR
necitlivosti

����Då����� % 2,0 S L�SR]LþQ SUR�
SRUFLRQiOQtP� t]�

�+RGQRWD�UXþQtKR�UHVHWX ����Då������ % 50,0

 Hystereze (topení) �����Då������ % p. v. 0,10

 Hystereze (chlazení) �����Då������ % p. v. 0,10 Reå� topení a chlazení

�,QWHUYDO� t]HQt��WRSHQt� ��Då��� sec 20

�,QWHUYDO� t]HQt��FKOD]HQt� ��Då��� sec 20 5Hå��WRSHQt�D�FKOD]HQt

Spálení topidla ����Då����� A 0,0 detekce spál. top.

 Dálkový/lokální RMT / LCL åiGQi LCL S komunik. jednotkou

Mód SP RSP / LSP åiGQi LSP

�ýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63 M (minuty) / H (hodiny) åiGQi M

 Nastavená hodnota rampy SP ��Då����� EU 0

�'HWHNþQt�GRED�/%$ �������������������Då������������������� sec 0

�09�S L�]DVWDYHQt ������������������Då������������������� % 0,0

�09�S L�FK\E �39 ������������������Då������������������� % 0,0

ÒURYH ��  Horní limit MV 'ROQt�OLPLW�09�����Då��������� % 105,0

 Dolní limit MV �����Då�KRUQt�OLPLW�09����� % -5,0

�2PH]HQt�SRP UX�]P Q\�09 ����Då������ % / sec 0,0

 Vstupní digitální filtr ��Då����� sec 0

Hysterze sepnutí / rozepnutí ����Då����� % 0,8

 Hystereze alarmu 1 �����Då������ % 0,02

 Hystereze alarmu 2 �����Då������ % 0,02

 Hystereze alarmu 3 �����Då������ % 0,02

 Posun vstupu horního omezení �������Då������ °C/°F 0,0 teplotní vstup

 Posun vstupu dolního omezení �������Då������ °C/°F 0,0 teplotní vstup

��% KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt��GROQt�OLPLW�S HFKi]t�QD���������
����% KHP�SR]LþQ �SURSRUFLRQiOQtKR� t]HQt��QDVWDYHQt�S HFKi]t�QD�GUåHW���RWHY tW���]DY tW
��% KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt��UR]VDK�QDVWDYHQt�S HFKi]t�QD�����Då��������
��% KHP� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt��UR]VDK�QDVWDYHQt�S HFKi]t�QD��������Då������
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Mód Název parametru Rozsah nastavení Jednotka Implicitní
hodnota

Poznámka

 Typ vstupu ��Då��� åiGQi 2

 Horní limit stupnice 'ROQt�OLPLW�P tWND����Då�����
*4

EU -100 Analogový vstup

 Dolní limit stupnice ������Då�KRUQt�OLPLW�P tWND��
1 *4

EU 0 Analogový vstup

�'HVHWLQQi�þiUND ��Då�� åiGQi 0 Analogový vstup

�9êE U�°C/°F °C/°F åiGQi °C Teplotní vstup

 Inicializace parametru Yes / No åiGQi No

�3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� Topení/chlazení/alarm1/alarm
2/alarm3/HBA/LBA

åiGQi Topení

�3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX�� Topení/chlazení/alarm1/alarm
2/alarm3/HBA/LBA

åiGQi AL-1

Nastavovací
�3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��

Alarm1/alarm2/alarm3/HBA/L
BA/S.ERR/E333/RSER

åiGQi AL-2

3 L D]HQt�SRPRFQpKR�YêVWXSX��
Alarm1/alarm2/alarm3/HBA/L

BA/S.ERR/E333/RSER
åiGQi AL-3

 Typ alarmu 1 ��Då��� åiGQi 2 3RW HEQp
S L D]HQt
výstupu

�$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX N-O / N-C åiGQi N-O 3RW HEQp
S L D]HQt
výstupu

 Typ alarmu 2 ��Då��� åiGQi 2 3RW HEQp
S L D]HQt
výstupu

�$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX N-O / N-C åiGQi N-O 3RW HEQp
S L D]HQt
výstupu

 Typ alarmu 3 ��Då��� åiGQi 2 3RW HEQp
S L D]HQt
výstupu

�$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX N-O / N-C åiGQi N-O 3RW HEQp
S L D]HQt
výstupu

�ýLQQRVW�S tPi�UHYHU]Qt OR-R / OR-D åiGQi OR-R

 Horní limit nastavené
hodnoty

'ROQt�OLPLW�63�����Då�KRUQt
limit                      P tWND

   *2

åiGQi 1300   
   *4

 Dolní limit nastavené
hodnoty

'ROQt�OLPLW�P tWND�Då�KRUQt
                 limit SP - 1          *2

åiGQi -200   
*4

 PID / ON/OFF (dvoupolohové
t]HQt�

PID / ON/OFF åiGQi PID

 ST OFF / ON åiGQi OFF

Expansní  stabilní rozsah ST ����Då������ °C/°F 15,0 ST = ON

 α �����Då����� åiGQi 0,65

�Y\SRþWHQê�]LVN�$7 ����Då����� åiGQi 1,0

 Zálohová sekvence
nastavovací metody

0 / 1 åiGQi 0

 Automatický návrat
zobrazovacího módu

��Då��� sec 0

 Hystereze AT ����Då���� % plné
výchylky

0,2

�'HWHNþQt�ãt ND�/%$ ����Då������ % plné
výchylky

0,2

��.G\å�MH�Y\EUiQ�WHSORWQt�YVWXS��RGSRYtGi�UR]VDK�þLGOD�Y\EUDQpPX�Y�SDUDPHWUX�Ä7\S�YVWXSX³��QDVWDYRYDFt�PyG��KRUQtPX�D
GROQtPX�OLPLWX�P tWND�
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Mód Název parametru Rozsah nastavení Jednotka Implicitní
hodnota

Poznámka

 Funkce multi-SP ��Då�� åiGQi 0

�3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� NON/STOP/RMT/MAN/RSP åiGQi NON

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� NON/STOP/RMT/MAN/RSP åiGQi NON

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� NON/STOP/RMT/MAN/RSP åiGQi STOP

3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL�� NON/STOP/RMT/MAN/RSP åiGQi MAN

�.RPXQLNDþQt�VWRSELW 1 / 2 bit 2

�'pOND�NRPXQLNDþQtFK�GDW 7 / 8 bit 7

Volitelný �.RPXQLNDþQt�SDULWD None / Even / Odd åiGQi Even

�3 HQRVRYi�U\FKORVW 1,2 / 2,4 / 4,8 / 9,6 / 19,2 kb/s 9,6

�ýtVOR�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\ ��Då��� åiGQi 0

�7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX SP/SP-M/PV/O/C-O/V-M åiGQi SP

�+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR
výstupu

*5 *5 *5

�'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR
výstupu

*5 *5 *5

Zablokování HBA ON/OFF åiGQi OFF

Kalibrace motoru ON/OFF åiGQi OFF

Doba postupu ��Då���� sec 1

Pásmo necitlivosti PV ��Då����� EU 0

8PRåQ Qt�GiONRYp�63 ON/OFF åiGQi OFF

Horní limit dálkové SP 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW
SP

EU 1300

Dolní limit dálkové SP 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW
SP

EU -200

Sledování SP ON/OFF åiGQi OFF

��1DVWDYWH�SDUDPHWU�W\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�SRGOH�QiVOHGXMtFt�WDEXON\

7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX 'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX�Då�KRUQt
OLPLW�S HQRVRYpKR�YêVWXSX

SP Nastavená hodnota 'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63
SP-M 1DVWDYHQi�KRGQRWD�E KHP

rampy SP
'ROQt�OLPLW�63�Då�KRUQt�OLPLW�63

PV Regulovaná hodnota 'ROQt�OLPLW�]P Q\�P tWND�Då�KRUQt�OLPLW�]P Q\
P tWND

O $NþQt�YHOLþLQD��WRSHQt� �����Då�������
C-O $NþQt�YHOLþLQD��FKOD]HQt� ����Då�������
V-M 2WHY HQt�YHQWLOX ������Då�������
• Implicitní hodnota: SP
• 9êVWXSQt�UR]VDK�QDVWDYHQt�63��QDVWDYHQp�KRGQRW\�QHER�UHJXORYDQp�KRGQRW\��NG\å�MH�]YROHQ

WHSORWQt�YVWXS��MH�UR]VDK�SRGSRURYDQê�Y\EUDQêP�þLGOHP�
• .G\å�MH�Y\EUiQD�VWUDQD�WRSHQt�DNþQt�YHOLþLQ\�QHER�VWUDQD�FKOD]HQt�DNþQt�YHOLþLQ\��GROQt�OLPLW

S HQRVRYpKR�YêVWXSX�S L� t]HQt�WRSHQt�D�FKOD]HQt�MH�Ä���³�
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6H]QDP�PRGHO

Popis Název typu Specifikace
Základní jednotka E5AK-AA2 Standardní typ

E5AK-AA2-500 6WDQGDUGQt�W\S�V�NU\WHP�YêYRG
E5AK-PRR2 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S
E5AK-PRR2-500 3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt�W\S�V�NU\WHP�YêYRG

Volitelná jednotka E53-AKB Vstup události
E53-AK01 Komunikace (RS-232C)
E53-AK02 Komunikace (RS-422)
E53-AK03 Komunikace (RS-485)
E53-AKF 3 HQRVRYê�YêVWXS

Výstupní jednotka E53-R Relé
E53-S SSR
E53-Q Pulsní (NPN) 12 Vss
E53-Q3 Pulsní (NPN) 24 Vss
E53-Q4 Pulsní (PNP) 24 Vss
E53-C3 /LQHiUQt����Då����P$�
E53-C3D /LQHiUQt����Då����P$�
E53-V34 /LQHiUQt����Då����9�
E53-V35 /LQHiUQt����Då���9�

.U\W�YêYRG E53-COV0809 pro E5AK
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6H]QDP�SDUDPHWU �þLQQRVWt

• 3 HStQiQt�GR�MLQêFK�PyG �QHå�GR�PDQiOQtKR�QHER�RFKUDQQpKR�VH�SURYiGt�YêE UHP�PyGX�Y
zobrazení nabídky.

• 2EUi]HN�QtåH�XND]XMH�YãHFKQ\�SDUDPHWU�Y�SR DGt�Y�MDNpP�MVRX�]REUD]RYiQ\��1 NWHUp�SDUDPHWU\
QHMVRX�]REUD]HQ\�Y�]iYLVORVWL�QD�QDVWDYHQt�RFKUDQQpKR�PyGX�D�SRGPtQNiFK�SRXåLWt�

 PV/SP
Monitorování dálkového

SP
Nastavená hodnota

E KHP�63�UDPS\
Monitorování MV (topení)
Monitorování MV

(chlazení)
0RQLWRURYiQt�RWHY HQt

ventilu
Chod / zastavení

 Manuální nastavení
DNþQt�YHOLþLQ\

=DEH]SHþHQt
2FKUDQD�WODþtWND�$�0

�3URYiG Qt�]UXãHQt�$7
 Nastavená hodnota 0
 Nastavená hodnota 1
 Nastavená hodnota 2
 Nastavená hodnota 3
 Hodnota alarmu 1
 Hodnota alarmu 2
 Hodnota alarmu 3
 Pásmo proporcionality
�,QWHJUDþQt�GRED
�'HULYDþQt�GRED
 Koeficient chlazení
 Pásmo necitlivosti
�3R]LþQ �SURSRUFLRQiOQt

pásmo necitlivosti
 Hodnota manuálního

nastavení
 Hystereze (topení)
 Hystereze (chlazení)
�,QWHUYDO� t]HQt��WRSHQt�
�,QWHUYDO� t]HQt��FKOD]HQt�
 Monitorování proudu

topidlem
 Spálení topidla

 Dálkový/lokální
 Mód SP
�ýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\

SP
 Nastavená hodnota

rampy SP
�'HWHNþQt�GRED�/%$
�09�S L�]DVWDYHQt
�09�S L�FK\E �39
 Horní limit MV
 Dolní limit MV
�2PH]HQt�SRP UX�]P Q\

MV
 Vstupní digitální filtr
 Hysterze sepnutí /

rozepnutí
 Hystereze alarmu 1
 Hystereze alarmu 2
 Hystereze alarmu 3
 Posun vstupu horního

omezení
 Posun vstupu horního

omezení

ÒURYH ��

Manuální mód

Ochranný mód

ÒURYH �� ÒURYH ��
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 Typ vstupu
 Horní limit stupnice
 Dolní limit stupnice
�'HVHWLQQi�þiUND
�9êE U�°C/°F
 Inicializace parametru
�3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX

1
�3 L D]HQt� tGtFtKR�YêVWXSX

2
�3 L D]HQt�SRPRFQpKR

výstupu 1
�3 L D]HQt�SRPRFQpKR

výstupu 2
 Typ alarmu 1
�$ODUP���RWHY HQê�S L

alarmu
 Typ alarmu 2
�$ODUP���RWHY HQê�S L

alarmu
 Typ alarmu 3
�$ODUP���RWHY HQê�S L

alarmu
�3 tPi�]S WQi�þLQQRVW

 Horní limit nastavené
hodnoty

 Dolní limit nastavené
hodnoty

 PID / ON/OFF
�GYRXSRORKRYp� t]HQt�

 ST
 stabilní rozsah ST
 α
�Y\SRþWHQê�]LVN�$7
 Zálohová sekvence

nastavovací metody
 Automatický návrat

zobrazovacího módu
 Hystereze AT
�'HWHNþQt�ãt ND�/%$

 Funkce multi-SP
�3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��
�3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��
�3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��
�3 L D]HQt�YVWXSX�XGiORVWL��
�.RPXQLNDþQt�VWRSELW
�'pOND�NRPXQLNDþQtFK�GDW
�.RPXQLNDþQt�SDULWD
�3 HQRVRYi�U\FKORVW
�ýtVOR�NRPXQLNDþQt

jednotky
�7\S�S HQRVRYpKR�YêVWXSX
�+RUQt�OLPLW�S HQRVRYpKR

výstupu
�'ROQt�OLPLW�S HQRVRYpKR

výstupu
 Zablokování HBA
 Kalibrace motoru
 Doba postupu
 Pásmo necitlivosti PV
�8PRåQ Qt�GiONRYp�63
Horní limit dálkové SP
Dolní limit dálkové SP
Sledování SP

Nastavovací mód Expansní mód Volitelný mód
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)X]]\�VDPRþLQQp�ODG Qt

)X]]\�VDPRþLQQp�ODG Qt�MH�IXQNFH��NWHUi�XPRå XMH��DE\�UHJXOiWRU�(�$.
Y\SRþHWO�QHMYKRGQ Mãt�NRQVWDQW\�3��,��'�SUR� t]HQê�REMHNW�

n Výhody • (�$.�ViP�XUþXMH��NG\�SURYHGH�IX]]\�VDPRþLQQp�ODG Qt�
• 3 L�IX]]\�VDPRþLQQpP�ODG Qt�]�(�$.�QHY\VWXSXMt�åiGQp�VLJQiO\��NWHUp

RYOLY XMt�WHSORWX�QHER�YêVWXSQt�KRGQRWX�

n Funkce
fuzzy
VDPRþLQQp
ODG Qt

)XQNFH�IX]]\�VDPRþLQQp�ODG Qt�Pi�W L�UHåLP\
9�UHåLPX�657��ODG Qt�VH�VNRNRYRX�RGH]YRX��MVou konstanty P, I, D 
QDODG Q\�SRPRFt�PHWRG\�RGH]Y\�QD�VNRNRYRX�IXQNFL�Y�þDVH��NG\�VH�
QDVWDYHQi�KRGQRWD�P Qt�
9�UHåLPX�'7��SRUXFKRYp�ODG Qt��MVRX�NRQVWDQW\�3��,��'�SR]P Q Q\�WDN��
åH�UHJXORYDQi�WHSORWD�EXGH�XYQLW �FtORYpKR�UR]VDKX�QDVWDYHQpKR�
S HGHP��NG\å�MH�H[WHUQt�SRUXFKD�
9�UHåLPX�+7��NêYDYp�ODG Qt���NG\å�QDVWDQH�NêYiQt��SDN�NRQVWDQW\�3��,��
'�MVRX�XSUDYHQ\�WDN��DE\�NêYiQt�WHSORW\�E\OR�SRWODþHQR�

Poznámka:
3 HVY GþWH�VH��åH�MVWH�]DSQXOL�]GURM�N�]iW åL�S HG�QHER�VRXþDVQ �VH�
]DþiWNHP�þLQQRVWL�UHJXOitoru teploty.
0UWYi�GRED�EXGH�]P HQD�RG�GRE\��NG\�UHJXOiWRU�]DþtQi�SUDFRYDW��
-HVWOLåH�MH�]iW å��MDNR�MH�RWRSQp�W OHVR��S LSRMHQD�Då�SRWp��NG\�MH�]DSQXW�
UHJXOiWRU��SDN�EXGH�QDP HQD�PUWYi�GRED�GHOãt��QHå�MH�VNXWHþQi�
KRGQRWD�D�EXGRX�]tVNiQ\�QHVSUiYQp�NRQVWDQW\�3��,��'��-HVWOLåH�MH�
QDP HQD�H[WUpPQ �Y\VRNi�KRGQRWD�PUWYp�GRE\�� tGtFt�KRGQRWD�EXGH�
QDVWDYHQD�QD����SR�NUiWNRX�GREX�S HGWtP��QHå�VH�YUiWt�QD������D�
NRQVWDQW\�EXGRX�SRWp�S HODG Q\��3 HODG Qt�MH�SURYiG QR�SRX]H�SUR�
velké hodnoty mrtvé doby, taNåH�VH�S HVY GþWH��]GD�GRGUåXMHWH�
S HGSLV\�GDQp�YêãH��NG\å�]DþtQiWH�þLQQRVW�

l Startovací
podmínky SRT

657�]DþQH�SUDFRYDW��NG\å�MVRX�VRXþDVQ �VSOQ Q\�QiVOHGXMtFt�SRGPtQN\��NG\å�MH
(�$.�]DSQXW�QHER�MH�P Q QD�QDVWDYHQi�KRGQRWD�

9�GRE ��NG\å�(�$.�]DþtQi�þLQQRVW 9�GRE ��NG\�MH�P Q QD�QDVWDYHQi�KRGQRWD
1. 1DVWDYHQi�KRGQRWD�Y�GRE ��NG\

(�$.�]DþtQi�þLQQRVW��MH�RGOLãQi�RG
QDVWDYHQp�KRGQRW\�SRXåLWp�Y�GRE �
kdy bylo naposledy provedeno SRT
(viz poznámka).

2. Rozdíl mezi nastavenou hodnotou a
UHJXORYDQRX�KRGQRWRX�Y�GRE ��NG\
(�$.�]DþtQi�þLQQRVW��MH�Y Wãt�QHå
KRGQRWD�VRXþDVQpKR�SiVPD
proporcionality (P)*1,27+4

3. 5HJXORYDQi�KRGQRWD�Y�GRE ��NG\
(�$.�]DþtQi�þLQQRVW��MH�PHQãt�QHå
QDVWDYHQi�KRGQRWD�Y�RSDþQp
þLQQRVWL�D�Y Wãt�QHå�QDVWDYHQi
KRGQRWD�Y�QRUPiOQt�þLQQRVWL�

1. Nová nastavená hodnota se liší od
QDVWDYHQp�KRGQRW\�SRXåLWp�Y�GRE ��NG\
657�E\OR�QDSRVOHG\�SURYiG QR��YL]
poznámka)

2. 0 QtFt�VH�UR]VDK�QDVWDYHQp�KRGQRW\�MH
Y Wãt�QHå�VRXþDVQi�KRGQRWD�SiVPD
proporcionality (P)*1,27+4

3. Regulovaná hodnota je ve stabilních
SRGPtQNiFK�S HGWtP��QHå�MH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�P HQD�

4. 9�RSDþQp�þLQQRVWL�MH�QDVWDYHQD�Y Wãt
KRGQRWD�D�Y�QRUPiOQt�þLQQRVWL�MH�QDVWDYHQD
menší nastavená hodnota.
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Poznámka:
3 HG�RGHVOiQtP�RG�YêUREFH�D�S L�]P Q �]H�]GRNRQDOHQpKR�3,'� t]HQt�QD
]GRNRQDOHQp�3,'� t]HQt�V�IX]]\�VDPRþLQQêP�ODG QtP�MH�SRVOHGQt�QDVWDYHQi
hodnota SRT nastavena na 0.

l Zadání
GRNRQþRYDFt
podmínky
hodnoty
NURNRYpKR� t]HQt

3UR�]DEUiQ Qt�S HNPLWX�PXVt�EêW�KRGQRWD� t]HQpKR�NURNX�VWDQRYHQD�SU E åQ �
SRX]H�NG\å�VRXþDVQi�KRGQRWD�MH�VWHMQi�QHER�Y Wãt�QHå�KRGQRWD�]tVNDQi�]
SiVPD�SURSRUFLRQDOLW\��3�������.URNRYp� t]HQt�QHEXGH�SRXåLWR��NG\å�RGFK\OND
MH�PHQãt�QHå�WDWR�KRGQRWD�

l Obnovovací
podmínky
konstant PID

-HVWOLåH�KRGQRWD�NURNRYpKR� t]HQt�MH�SRXåLWD�S HGWtP��QHå�MH�]tVNiQD�KRGQRWD
VNORQX��5���SDN�PHWRGD�657�QHREQRYt�åiGQRX�NRQVWDQWX�3,'��-HVWOLåH�SiVPR
SURSRUFLRQDOLW\��NWHUp�MH�]tVNiQR�]�KRGQRW�5�D�/��NWHUp�E\O\�]P HQ\�S HG�WtP�
QHå�E\OR�GRNRQþHQR�]DGiQt��MH�Y Wãt�QHå�VRXþDVQp�SiVPR�SURSRUFLRQDOLW\�
NRQVWDQW\�3,'�EXGRX�REQRYHQ\��SURWRåH�QDP HQi�KRGQRWD�MH�YH�VP UX�N
YKRGQp�KRGQRW �SiVPD�SURSRUFLRQDOLW\�D�QDVWDYHQi�KRGQRWD�Y�WpWR�GRE �EXGH
nastavená hodnota provedená SRT.

l Stav stabilní
teploty

-HVWOLåH�MH�WHSORWD�XYQLW �VWDELOQtKR�UR]VDKX�SR�XUþLWRX�GREX��MH�WDWR�WHSORWD
SRYDåRYiQD�]D�VWDELOQt��7DWR�GRED�VH�QD]êYi�RGKDGQXWi�VWDELOQt�GRED��-DNR
konstanty PID, tak i odhadnutá stabilní doba je nastavena funkcí fuzzy
VDPRþLQQpKR�ODG Qt�SRGOH�FKDUDNWHULVWLN�]D t]HQt��NWHUp�Pi�EêW�UHJXORYiQR�
0HWRGD�IX]]\�VDPRþLQQpKR�ODG Qt�QHEXGH�DNWLYRYiQD��MHVWOLåH�MH�WHSORWD
VWDELOQt��SURWRåH�UHJXOiWRU�WHSORW\�SRYDåXMH� t]HQt�]D�KODGNp�EH]�YêN\Y �
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l 9\YiåHQê�VWDY -HVWOLåH�UHJXORYDQi�KRGQRWD�MH�SR�GREX����VHNXQG�YH�VWDELOQtP�SiVPX�NG\å
QHQt�YêVWXS��SDN�VH�S HGSRNOiGi��åH�WHSORWD�MH�Y\YiåHQi�

l 3RþiWHþQt
podmínky
poruchového
ODG Qt�'7

1. '7�]DþQH��MHVWOLåH�WHSORWD��NWHUi�E\OD�VWDELOQt��VH�P Qt�QiVOHGNHP�YQ Mãt
SRUXFK\�D�Y\FKêOHQt�WHSORW\�S HNUDþXMH�VWDELOQt�UR]VDK��SDN�VH�WHSORWD�VWiYi
VWDELOQt�]D�S HGSRNODGX��åH�SRþHW�PD[LPiOQtFK�KRGQRW�WHSORW\�MH�PHQãt�QHå
þW\ L�

2. '7�]DþQH��MHVWOLåH�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�]P Q QD�]D�SRGPtQN\��åH�657
QH]DþtQi�D�WHSORWD�VH�VWiYi�VWDELOQt�]D�S HGSRNODGX��åH�SRþHW�PD[LPiOQtFK
KRGQRW�WHSORW\�MH�PHQãt�QHå�þW\ L�
-HVWOLåH�QDVWDQRX�þW\ L�QHER�YtFH�PD[LPiOQtFK�KRGQRW�WHSORW\��SDN�+7
odstartuje.

l 3RþiWHþQt
podmínky HT

+7�EXGH�YH�VWDYX�21��NG\å�QDVWDQH�NêYiQt��QHVWDELOLWD��VH�þW\ PL�QHER�YtFH
PD[LPiOQtPL�KRGQRWDPL�WHSORW\��NUDMQt�KRGQRW\���D�S LWRP�VH�QHSURYiGt�657�

Poznámka:
9H�]YOiãWQtFK�DSOLNDFtFK��NGH�VH�WHSORWD�P Qt�SHULRGLFN\�YOLYHP�SRUXFK��YQLW Qt
parametry nemusí být nastavovány.
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Formát X

Regulátor E5AK podporuje komunikaci ve formátu X.
1 NWHUi�]�GDW��MDNR�MVRX�MHGQRWN\��VH�PRKRX�X�VpULt�(�$;���(;�OLãLW��3RGUREQRVWL
o povelech a rozsahu nastavení - viz Kapitola 5  Parametry a Kapitola 6
3RXåtYiQt�NRPXQLNDþQt�IXQNFH

n Formát 3RYHO\�MVRX�XVSR iGiQ\�QiVOHGXMtFtP�]S VREHP�D�MVRX�SiURYiQ\�V�RGH]YRX

l Povel

l Odezva

• „@“
3RþiWHþQt�]QDN��7HQWR�]QDN�PXVt�EêW�YORåHQ�S HG�SRþiWHþQt�E\WH�

• ýtVOR�MHGQRWN\
6SHFLILNXMH�þtVOR�MHGQRWN\�UHJXOiWRUX�(�$.��-HVWOLåH�MVRX�GYD�QHER�YtFH�FtO
Y\VtOiQt��SDN�VSHFLILNXMWH�SRåDGRYDQê�FtO�XUþHQt�SRXåLWtP�ÄþtVOD�MHGQRWN\³�

• Kód záhlaví / kód dat
Specifikuje typ povelu. Podrobnosti o typu povelu - viz strana A-18.

 
• Data

Specifikuje nastavenou hodnotu nebo obsah nastavení.
'pOND�GDW�VH�P Qt�]�]iYLVORVWL�QD�SRYHOX�

 
• Koncový kód

Nastavuje výsledky komunikace. Podrobnosti o typech a významu
NRQFRYêFK�NyG ���YL]�����-DN�þtVW�LQIRUPDFH�R�FK\EiFK�NRPXQLNDFH��VWUDQD
6-12).

 
• )&6��]DEH]SHþRYDFt�SRVORXSQRVW�UiPFH�

1DVWDYWH�]DEH]SHþRYDFt�SRVORXSQRVWL�UiPFH�RG�SRþiWHþQtKR�]QDNX�SR
GDWRYRX�VHNFL��3RGUREQRVWL�R�NRQWUROH�UiPFH���YL]�����3 tNODG�SURJUDPX
(strana 6-14)

 
• „*“ „kód CR (návrat vozíku)“

,QGLNXMH�NRQHF��XNRQþHQt��SRYHOX�QHER�EORNX�RGH]Y\�
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n Seznam záhlaví formátu X

Kód
záhlaví

Kód dat Obsah povelu þWHQt��
zápis

Data Poznámka

AP 01 Zrušení AT zápis åiGQi
AS 01 Zahájení AT zápis åiGQi
IC Nedefinovaná chyba – åiGQi Odezva na chybu
MB 01 Dálkový / lokální zápis 4B
MA 01 Mód zápisu RAM
ME 01 =iORåQt�PyG zápis åiGQi
MW 01 8ORåHQt�5$0�GDW
R% 01 ýWHQt�KRGQRW\�DODUPX��

02 ýWHQt�KRGQRW\�DODUPX��
03 ýWHQt�KRGQRW\�DODUPX��

RB 01 ýWHQt�SiVPD
proporcionality þWHQt 4B

RN 01 ýWHQt�LQWHJUDþQt�GRE\
RV 01 ýWHQt�GHULYDþQt�GRE\
RC 01 ýWHQt�NRHILFLHQWX

chlazení þWHQt 4B
3 L� t]HQt�WRSHQt�D
chlazení

RD 01 ýWHQt�SiVPD�QHFLWOLYRVWL
RI 01 ýWHQt�SRVXQXWt�KRUQtKR

limitu vstupu þWHQt 4B
02 ýWHQt�SRVXQXWt�GROQtKR

limitu vstupu
RL 01 ýWHQt�OLPLWX�QDVWDYHQt�63 þWHQt 8B 'iYND�þWHQt�KRUQtKR�D

dolního limitu
RO 01 ýWHQt�DNþQt�YHOLþLQ\ þWHQt 4B
RS 01 ýWHQt�QDVWDYHQp�KRGQRW\
RX 01 ýWHQt�UHJXORYDQp

hodnoty
þWHQt 8B se statusem

RW 01 ýWHQt�QDVWDYHQp�KRGQRW\
spálení topidla

þWHQt 4B

RZ 01 ýWHQt�SURXGX�WRSLGOD þWHQt 8B se statusem
Rb 01 ýWHQt�RWHY HQt�YHQWLOX
W% 01 Zápis hodnoty alarmu 1

02 Zápis hodnoty alarmu 2
03 Zápis hodnoty alarmu 3

WB 01 Zápis pásma
proporcionality

zápis 8B

WN 01 =iSLV�LQWHJUDþQt�GRE\
WV 01 =iSLV�GHULYDþQt�GRE\
WC 01 Zápis koeficientu

chlazení zápis 4B 3 L� t]HQt�WRSHQt�D
chlazení

WD 01 Zápis pásma necitlivosti
WI 01 Zápis posunutí horního

limitu vstupu
02 Zápis posunutí dolního

limitu vstupu zápis 4B
WS 01 Zápis nastavené hodnoty
WW 01 Zápis nastavené hodnoty

spálení topidla
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l 6WDWXV�SRYHOX�5;��þWHQt�UHJXORYDQp�KRGQRW\�

Bit Obsah „1“ „0“
0 Chod / zastavení Stop Chod
1 1DVWDYRYDFt�~URYH 1 0
2 Chyba vstupu ON OFF
3 &K\ED�$�'�S HYRGQtNX ON OFF
4 LBA ON OFF
5 HBA ON OFF
6
7 EEPROM RAM≠EEPROM RAM=EEPROM
8 Alarm 1 ON OFF
9 Alarm 2 ON OFF
10 Alarm 3 ON OFF
11 AT 3URYiG Qt�$7 OFF
12 Mód RAM RAM mód =iORåQt�PyG
13 Automatický / manuální Manuální Automatický
14 Mód SP Dálkový SP Lokální SP
15 Dálkový / lokální Dálkový Lokální
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6H]QDP�]QDN �$6&,,�NyGX

Hex 0 1 2 3 4 5 6 7 horní 4 bity
Bin 0000 0001 0010 0011 0100 0101 0110 0111

0 0000 SP 0 @ P p
1 0001 ! 1 A Q a q
2 0010 “ 2 B R b r
3 0011 # 3 C S c s
4 0100 $ 4 D T d t
5 0101 % 5 E U e u
6 0110 & 6 F V f v
7 0111 ‘ 7 G W g w
8 1000 ( 8 H X h x
9 1001 ) 9 I Y i y
A 1010 * : J Z j z
B 1011 + ; K [ k {
C 1100 , < L \ l |
D 1101 - = M ] m }
E 1110 . > N ^ n ~
F 1111 / ? O _ o DEL

        dolní 4 bity



5(-67 Ë.

5HMVW tN
100%AT ................................................ 3-16
40%AT .................................................. 3-16

A
$NþQt�YHOLþLQD�S L�]DVWDYHQt�............ 3-13, 4-2
$NþQt�YHOLþLQD
����S L�]DVWDYHQt�FK\E �39� ....................... 4-3
$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX�................ 5-31
$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX�................ 5-31
$ODUP���UR]HSQXWê�S L�DODUPX�................ 5-31
Alarm spáleného topidla .........................A-3
Alfa ........................................................ 5-34
$XWRPDWLFNp�ODG Qt��$7�� ....................... 3-16
Automatický návrat
    displejového módu ............................ 5-36
Automatický/Manuální ........................... 4-10

ý
ýDVRYi�MHGQRWND�UDPS\�63� .................. 5-20
ýHOQt�SDQHO�.............................................. 1-2
ýLQQRVW�EDODQFH�OHVV��EXPS�OHVV� .......... 3-14
ýLQQRVW�S L�UR]E KX�D�]DVWDYHQt� ........... 3-13
ýLQQRVW�S L�VWDUWX�..................................... 4-7
ýtVOR�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\� .................. 5-40
ýWHQt�SDUDPHWU � ...................................... 6-6
ýWHQt�]iSLV�SDUDPHWU �............................. 6-6

D
Dálkový/lokální ............................. 4-10, 5-19
'pOND�NRPXQLNDþQtFK�GDW�...................... 5-40
'HULYDþQt�GRED�...................................... 5-13
'HVHWLQQi�þiUND� .................................... 5-27
'HWHNþQt�GRED�/%$� ...................... 4-15, 5-21
'LVSOHM�þ��� ........................................ 1-2, 1-3
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Úvod:

Regulátor teploty E5AK-T (E5EK-T, E5CK-T) je univerzální digitální regulátor pro
použití všude tam, kde je vyžadována spojitá změna požadované hodnoty regulované veličiny
v závislosti načase. Svojí konstrukcí a provedením navazuje na regulátory E5AK (E5EK,
E5CK), které jsou bez programovatelnýchčasových závislostí. Použití doplňkových modulů je u
obou typů shodné, rovněž tak jsou shodné ve způsobu sériové komunikace. Určité odlišnosti jsou
pouze v některých parametrech a ovládacích úrovních.

Ovládání regulátoru:

Ovládání regulátoru se provádí tlačítky na předním panelu. Způsob
použití jednotlivých tlačítek je popsán v uživatelském manuálu regulátoru E5AK. Odlišnost typu
E5AK-T je pouze ve způsobu přepnutí mezi manuálním a regulačním režimem, které se provádí
současným stisknutím tlačítekM a  U na dobu delší než 1s. Dále se oba typy regulátorů liší
ve funkci tlačítka , které je u typu E5AK označenoA a slouží pro přepnutí mezi automatickým
a manuálním režimem, u typu E5AK-T je toto tlačítko označeno RUN/RST.

Pohyb po jednotlivých úrovních menu je stejný jako u regulátoru E5AK, viz uživatelský
manuál str. 1-8. Menu regulátoru E5AK-T však navíc obsahuje úroveň prgm (programovací
úroveň), ve které je prováděno programováníčasových sekvencí.

secr - ochranná úroveň:

Ochranná úroveň regulátoru slouží k zablokování přístupu do
jednotlivých úrovní menu regulátoru. Přístup k ochranné úrovni regulátoru se provádí současným
stisknutím tlačítka M a RUN/RST na dobu delší než jedna s. Na hlavním displeji se objeví
secr a ochrannou úroveň lze nastavit v sedmi stupních dle následující tabulky:
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Nastavená hodnota

Úroveň
0 1 2 3 4 5 6

kalibrační ano - - - - - -

volitelná ano ano - - - - -

expansní ano ano - - - - -

nastavovací ano ano - - - - -

úroveň 2 ano ano ano - - - -

úroveň 1 ano ano ano ano - - -

programovací ano ano ano ano ano - -

úroveň 0 ano ano ano ano ano ano 1*

1* Zde může být zobrazena pouze požadovaná a skutečná hodnota SP/PV.

keyp - blokování kláves:

Blokování kláves regulátoru proti nežádoucí manipulaci se provádí
v režimu keyp do kterého přepneme regulátor stisknutím tlačítka M v režimu secr. Návrat
zpět provedeme stejným tlačítkem. Zablokování lze provést ve čtyřech úrovních podle následující
tabulky:

Nastavená hodnota Popis

0 Blokování vypnuto

1 Blokování funkce A/M

2 Blokování funkce RUN/RST

3 Blokování funkce A/M a RUN/RST
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lv-0 - úroveň 0:

ptrn - Výběr předvolené křivky, nastavuje se v rozsahu 0 – 7.

step - Monitorování aktuálního úseku probíhající časové křivky. Nenastavuje se.

hold - Monitoruje RUN nebo pozastavení programu provedené na vstupu události. Pokud není
funkce HOLD přiřazena na vstup události, lze ovládat i zde tlačítky.

adu - Monitoruje signál vstupu události v režimu ADVANCE. Při aktivaci vstupu události
signalizuje symbolem on posunutí o jeden krok v programu. Není-li funkce adv
přiřazena na vstup události, lze program posunout o jeden krok i zde přepnutím
z polohy off do on.

stbm - Monitoruje zbývající čas do spuštění programu, je li použita funkce stb v úrovni 2.
Rozsah zobrazení je 0.00 až 99.59 hodin nebo minut podle nastavené časové jednotky.
Zde se nenastavuje.

time - Monitoruje čas od spuštění křivky. Je-li průběh křivky opakován, nebo jsou postupně
spouštěny všechny křivky, je tento časový čítač na začátku každé křivky restartován.
Rozsah zobrazení je 0.00 až 99.59 hodin / minut. Nenastavuje se.

rptn - Monitoruje počet vykonávání křivek. Je-li regulátor v režimu RST nebo STANDBY je
monitorována 0. Nenastavuje se.

o    - Monitoruje výstupní hodnotu regulátoru topení. Rozsah zobrazení je –5% až 105%.
Nenastavuje se.

c-o  - Monitoruje výstupní hodnotu regulátoru chlazení. Rozsah zobrazení je –5% až 105%.
Nenastavuje se.

v-m - Monitoruje polohu otevření ventilu u regulátorů s pozičně proporcionálním řízením.
Rozsah zobrazení je –10% až 110%. Není-li použit zpětnovazební potenciometr, zobrazí
se „ ----„ . Nenastavuje se.
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prgm - programovací úroveň:

ptrn - Výběr programované křivky. Nastavuje se v rozsahu 0 – 7.

s-no - Specifikuje počet kroků zadané křivky. Nastavuje se v rozsahu 1 – 16.

sp0  - Požadovaná hodnota v bodě 0 (při časově krokovém zadávání), nebo cílový bod SP0 (při
zadávání pomocí strmosti nárůstu, nebo poklesu).

-
-
sp7  - Požadovaná hodnota v bodě 7 (při časově krokovém zadávání), nebo cílový bod SP7 (při

zadávání pomocí strmosti nárůstu, nebo poklesu).
sp8  - Požadovaná hodnota v bodě 8 (při časově krokovém zadávání).

-
-
sp15 - Požadovaná hodnota v bodě 15 (při časově krokovém zadávání).

Požadovaná hodnota se zadává ve fyzikálních jednotkách a je omezena horním a dolním
limitem požadované hodnoty sl-h a sl-l v úrovni expanzního nastavení.

pr0  - Strmost nárůstu 0.
-
-
pr7  - Strmost nárůstu 7.

Strmost nárůstu se nastavuje ve fyzikálních jednotkách vztažených k času ramp,
nastavovaných v parametru pru v úrovni expanzního nastavení. Rozsah nastavení
je 0 – 9999. Při nastavení hodnoty 0 je krok rampy vynechán.

tc0  - Čas bodu 0 (při časově krokovém zadávání), nebo čas výdrže 0 (při zadávání pomocí
strmostí nárůstu, nebo poklesu).

-
-
tc7  - Čas bodu 7 (při časově krokovém zadávání), nebo čas výdrže 7 (při zadávání pomocí

strmostí nárůstu, nebo poklesu).
-
-
tc8  - Čas bodu 8 (při časově krokovém zadávání).

-
-
tc15 - Čas bodu 15 (při časově krokovém zadávání).

Čas se zadává v jednotkách nastavených v parametru t-u (hod./min.) v úrovni
expanzního nastavení, v rozsahu 0.00 – 99.59.
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rpt - Opakované vykonávání časové křivky. Nastavuje se v rozsahu 0 – 9999. Je-li nastavena
0, příslušná křivka není spuštěna vůbec. V průběhu vykonávání křivky lze počet
spuštění monitorovat v parametru rptn v úrovni 0.

al-1 -  

al-2 -
 
al-3 - Tyto parametry se používají pro nastavení hodnot alarmů 1 – 3. Nastavení lze provádět

v rozsahu –1999 – 9999 v příslušných fyzikálních jednotkách, dále souvisí s nastavením
typu řídícího výstupu 2, pomocného výstupu 1 a pomocného výstupu 2, typu alarmu
1 – 3 a hystereze alarmu 1 – 3.

ts1s - Nastavení časového signálu 1.

ts2s - Nastavení časového signálu 2.
Nastavuje se krok, ve kterém je časový signál použit (0 – 15).

on1 - Zapnutí časového signálu 1.

on2 - Zapnutí časového signálu 2.
Nastavuje se zde čas ve kterém dochází k zapnutí pomocného výstupu v příslušném
kroku. Nastavení se provádí v příslušných časových jednotkách (hodiny / minuty)
v rozsahu 0.00 – 99.59.

of1 - Vypnutí časového signálu 1.

of2 - Vypnutí časového signálu 2.
Nastavuje se zde čas ve kterém dochází k vypnutí pomocného výstupu v příslušném
kroku. Nastavení se provádí v příslušných časových jednotkách v rozsahu 0.00 – 99.59.



7

Příklad nastavení křivky pomocí časových kroků:

sp3        sp4  

sp1       sp2 

 

 

                                                       sp5         sp6  

 

 

 

 

 sp0 

       tc1     tc2      tc3      tc4         tc5            tc6 

 

   tc0 

     

 

Příklad nastavení křivky pomocí strmostí nárůstu.

tc0 tc1                     tc2 

 

 

 
      sp1 

 

 

 

      sp0 
 

 

 

      sp2 

 

 

 

 

 

 

 

 
  Krok 0 1 2 3 4 5

Cílový SPO Cílový SP1 Cílový SP2

Parametr Strmost nárůstu 0 Strmost nárůstu 1 Strmost nárůstu 2

Čas výdrže 0 Čas výdrže 1 Čas výdrže 2
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Příklad nastavení časového signálu:

Doba zapnutí on 
 
     Výstupní signál

Doba vypnutí  of 

 
 
lv-1 – úroveň 1:

at  - Slouží k zapnutí nebo vypnutí procesu optimalizace PID konstant, tzv. autotuining.
Nastavení se provádí at-1, se 40% změnou výstupní hodnoty regulátoru v průběhu
optimalizace, nebo at-2, se 100% změnou výstupní hodnoty regulátoru v průběhu
optimalizace. V poloze off je proces optimalizace vypnut. V průběhu optimalizace
bliká na panelu regulátoru LED AT. Po skončení optimalizace přejde tento parametr
automaticky do polohy off. U regulačních obvodů pro topení a chlazení a u pozičně
proporcionálních regulátorů lze provádět pouze at-2. 

 
p - Proporcionální konstanta. Pásmo proporcionality regulátoru, nastavuje se v % celého

rozsahu od 0.1 do 999.9%.

i   - Integrační konstanta. Integrační doba regulátoru, nastavuje se v sec. v rozsahu 0 – 3999s.
U pozičně proporcionální regulace je tento rozsah omezen na 1 – 3999s.

d - Derivační konstanta. Derivační doba regulátoru, nastavuje se v sec. v rozsahu 0 – 3999s.

c-sc - Koeficient chlazení. Je to multiplikační konstanta, která určuje poměr mezi
proporcionální konstantou topení a proporcionální konstantou chlazení. Nastavuje se
v rozsahu 0.01 – 99.99. Regulátor musí být použit v režimu topení/chlazení.

c-db - Pásmo necitlivosti mezi topením a chlazením. Nastavuje se v rozsahu –19.99 – 99.99%
z celého rozsahu. Záporná hodnota znamená vzájemné překrytí.

− Je-li doba zapnutí = době vypnutí,
příslušný výstup (SUB1/SUB2) se
nesepne

− Je-li doba zapnutí > doba vypnutí,
výstup sepne po uplynutí doby
zapnutí a vypne na konci aktuálního
kroku
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db   - Pásmo necitlivosti u regulátorů s pozičně/proporcionálním řízením. Nastavení se provádí
v rozsahu 0.1 – 10.0% z celého rozsahu a určuje potřebnou velikost regulační odchylky
pro provedení změny na výstupech přidej / uber.

of-r - Manuálně nastavená hodnota. Nastavuje požadovanou akční veličinu tak, aby odstranil
offset během stabilizace P nebo PD řízení. Podmínkou použití je standardní řízení, nebo
advace PID řízení a integrační konstanta musí být nastavena na 0. Rozsah nastavení je
0 – 100%.

hys - Hystereze topení. Regulátor musí být v režimu regulace ON/OFF. Nastavuje se
v rozsahu 0.01 – 99.99% z celého rozsahu.

chys - Hystereze chlazení. Regulátor musí být v režimu topení/chlazení a ON/OFF řízení.
Hystereze pro topení a chlazení se nastavují nezávisle. Nastavuje se v rozsahu 0.01 –
99.99% z celého rozsahu.

cp    - Řídící perioda topení. Používá se u PID regulace se šířkovou pulzní modulací výstupní
(akční) veličiny regulátoru. Nastavuje se v rozsahu 1 – 99sec.

c-cp - Řídící perioda chlazení. Používá se v režimu topení/chlazení a PID řízení. Nastavuje se
v rozsahu 1 – 99sec.

 
ct - Monitorování topného proudu. Zobrazuje měřenou velikost topného proudu, je-li použit

měřící transformátor proudu a měřená hodnota je přivedena na vstup CT. Tento parametr
není zobrazen při použití analogových výstupních modulů. Rozsah měření je 0.0 – 55.0A,
je-li překročena hodnota 55A, na displeji se zobrazí přetížení jako ffff.

hb - Alarm přerušení topného tělesa. Nastavení se provádí v rozsahu 0.0 – 50.0A. Je-li
nastavena hodnota 0.0, je alarm přerušení topného tělesa vypnut, je-li nastavena hodnota
55.0, je alarm trvale zapnut.

lv-2 - úroveň 2

r-l  - Ovládání místní nebo dálkové. Při místním ovládání lze parametry regulátoru měnit
tlačítky z čelního panelu, při dálkovém ovládání použijte komunikační funkce.
Místní ovládání – lcl, dálkové ovládání –rmt.

stb - Standby čas. Nastavuje se zde časové zpoždění mezi signálem RUN a spuštěním
programu. Nastavení se provádí v hodinách nebo v minutách v rozsahu 0.00 – 99.59.
Monitorování tohoto času se provádí v úrovni 0 v parametru stbm.

lba  - Detekční doba LBA (Loop Brake Alarm – přerušení regulační smyčky). Tento parametr
je automaticky nastaven při provádění AT. Výstup funkce LBA je aktivován, jestliže
změna šířky regulované hodnoty klesá pod 0,2% celého rozsahu v přednastaveném čase.
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Nastavení se provádí v rozsahu 0 – 9999 sec. Je-li nastavená hodnota 0, je tato funkce
zablokována.

mv-r - MV při zastavení.

mv-e - MV při chybě. Tyto dva parametry určují hodnotu výstupu regulátoru při zastavení
(v režimu STOP) a při chybě (ERROR). Nastavení se provádí v rozsahu
-5.0 až 105.0% u standardní regulace a v rozsahu –105.0 až 105.0% u regulace
topení / chlazení.
U pozičně proporcionálního typu regulátoru se nastavují tři způsoby ovládání
regulačního prvku a to:

„podržet“ - hold 

„otevřít“ - open 

„zavřít“ - clos

ol-h  - Horní limit MV.

ol-l - Dolní limit MV.

orl   - Omezení změny poměru MV.
Parametry horní a dolní limit MV určují omezení rozsahu výstupní veličiny regulátoru.
Nastavení se provádí u horního limitu v rozsahu od dolního limitu+0,1 do 105.0% a u
dolního limitu v rozsahu –5.0 do horního limitu –0.1% u standardní regulace a v rozsahu
0.0 až 105.0% u horního limitu a –105.0 až 0.0% u dolního limitu v případě regulace
topení / chlazení. Při pozičně proporcionálním řízení jsou tyto parametry zablokovány.
Parametr „Omezení změny poměru MV“ určuje maximální dovolenou rychlost změny
výstupní hodnoty za sekundu. Nastavení se provádí v rozsahu 0,0 až 100,0%. Je-li
nastavena hodnota 0.0, je tato funkce zablokována.

cnf  - Vstupní digitální filtr. Nastavuje časovou konstantu, se kterou je filtrována vstupní
měřená hodnota. Nastavuje se v rozsahu 0 až 9999 sec.

oc-h - Hystereze při sepnutí / rozepnutí. Určuje hysterezi při spínání a rozpínání u pozičně
proporcionálního řízení. Nastavuje se v rozsahu 0.1 až 20.0%.

alh1 - Hystereze alarmu 1.

alh2 - Hystereze alarmu 2.

alh3 - Hystereze alarmu 3.
Tyto parametry slouží pro nastavení hystereze alarmů 1 až 3. Nastavení se provádí
v rozsahu 0.01 až 99.99% celé stupnice.

cnsh - Posun horního limitu vstupu.

cnsl - Posun dolního limitu vstupu.



11

Nastavuje změnu limitních hodnot pro jednotlivé typy teplotních senzorů (termočlánky
a platinové odporové teploměry). Nastavení se provádí v rozsahu –199,9 až 999,9
ve stupních C nebo F.

set - nastavovací úroveň

cn-t - Typ vstupního signálu. Nastavuje se zde číselným kódem typ vstupního signálu a to pro
platinové odporové teploměry, termočlánky, standardní proudové nebo napěťové analo-
gové signály. Tabulka číselných kódů je uvedena na str. 5-26.

cn-h - Horní limit stupnice. 

cn-l - Dolní limit stupnice.
Tyto parametry mohou být použity pouze při současném použití analogových
Proudových nebo napěťových signálů, pro cejchování stupnice regulátoru
Pro příslušné fyzikální veličiny. Nastavení se provádí v rozsahu dolní limit +1 až
9999 pro horní limit a –1999 až horní limit –1 pro dolní limit.

dp  - Desetinná čárka. Specifikuje polohu desetinné čárky v měřené hodnotě (PV)
a v požadované hodnotě (SP). Nastavení je následující:

nastavená nastavení zobrazení
hodnota

0 0 desetinných míst 1234
1 1 desetinné místo 123.4
2 2 desetinná místa 12.34
3 3 desetinná místa 1.234

d-u  - Nastavení stupňů C, nebo stupňů F. Tento parametr se nastavuje pouze v případě, je-li
typ vstupu nastaven na platinový odporový teploměr, nebo termočlánek.
Nastavení je: c – stupně C

f - stupně F

cnct - Inicializace parametrů. Pomocí tohoto parametru je možné provést inicializaci
regulátoru zpět do nastavení z výroby. Toto se ovšem netýká následujících
parametrů: typ vstupního signálu, horní limit stupnice, dolní limit stupnice,
desetinná čárka a nastavení stupňů C/F.
Je-li tento parametr navolen, nejprve se zobrazí no, pro inicializaci regulátoru
stiskněte U, zobrazí se yes. 

 
out1 - Přiřazení řídícího výstupu 1.
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out2 - Přiřazení řídícího výstupu 2.  

Tyto parametry přiřazují funkce pro řídící výstupy 1 a 2. Jsou možné následující
funkce:

heat      - řídící výstup topení
cool - řídící výstup chlazení
al-1 – al-3 - alarm 1 až 3   
hba       - HBA
lba   - LBA
ts-1– ts-2 - časový signál 1 – 2
pend      - konec programu (impuls 1 s)
stg       - začátek programového kroku (impuls 1 s)

sub1 - Přiřazení pomocného výstupu 1.

sub2 - Přiřazení pomocného výstupu 2.
Tyto parametry přiřazují funkce pro pomocné výstupy 1 a 2. Jsou možné následující
funkce:     
        al1- al3   - alarm 1 až 3

hba       - HBA
lba       - LBA
ts-1 – ts-2 - časový signál 1 – 2
pend       - konec programu
stg        - začátek programového kroku
serr       - porucha 1
e333       - porucha 2
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alt1 - Typ alarmu 1

alt2 - Typ alarmu 2

alt3 - Typ alarmu 3           

      Tyto parametry určují funkce alarmů 1 – 3. Nastavení se provádí číselným kódem podle
následující tabulky:

nastavená funkce alarmu
hodnota

1 horní a dolní limit alarmu (odchylka)
2 horní limit alarmu (odchylka)
3 dolní limit alarmu (odchylka)
4 horní a dolní limit rozsahu alarmu (odchylka)
5 horní a dolní limit alarmu se zálohovou sekvencí (odchylka)
6 horní limit alarmu se zálohovou sekvencí (odchylka)
7 dolní limit alarmu se zálohovou sekvencí (odchylka)
8 absolutní hodnota horního limitu alarmu
9 absolutní hodnota dolního limitu alarmu
10 absolutní hodnota horního limitu alarmu se zálohovou sekvencí
11 absolutní hodnota dolního limitu alarmu se zálohovou sekvencí

    
     
 
al1n - Alarm 1 rozepnutý při alarmu

al2n - Alarm 2 rozepnutý při alarmu

al3n - Alarm 3 rozepnutý při alarmu
Tyto parametry určují typ alarmového výstupu, NO nebo NC. Nastavení je n-o - NO
A n-c - NC.

orev - Přímá/reverzní činnost. Tento parametr určuje chování výstupu regulátoru v závislosti
na změně vstupní veličiny. Při přímé činnosti výstupní veličina roste se stoupající
vstupní hodnotou, při reverzní činnosti výstupní veličina klesá se stoupající vstupní
hodnotou. Nastavení:

or-r  - reverzní činnost
or-d - přímá činnost



14

ext - expanzní mód

p-on - Činnost po zapnutí. Nastavuje se zde činnost regulátoru, která nastane po jeho zapnutí:

con - „Continue“ , regulátor pokračuje v činnosti ve které byl při vypnutí
rst - „Reset“ , regulátor přejde do stavu RESET
run - „Run“ , regulátor spustí nastavený program
man - „Manual“ , regulátor přejde do režimu ručního řízení MV

eset - Koncová podmínka. Určuje další činnost regulátoru po skončení programu. Jsou možná
následující nastavení:

rst - Reset
sp - Kontinuální činnost s poslední hodnotou SP.

t-u - Časové jednotky programu. Nastavuje se zde, zda časové nastavení programu bude
v hodinách, nebo minutách:

hhmm - Hodiny, minuty
mmss - Minuty, sekundy

t-pr - Časově krokové nastavení/strmost nárůstu. Je možné přepnout mezi dvěmi
alternativami programování časové křivky:

time - Časově krokové nastavení
pr - Nastavení pomocí strmostí nárůstu

pru - Časové jednotky při nastavování pomocí strmostí nárůstu. Nastavení:

m - Minuty
h - Hodiny

pvst - PV při startu. Jsou možné dvě hodnoty PV při spuštění programu regulace:

pv - Program začíná v bodě, ve kterém se právě nachází PV
sp - SP začíná od kroku 0 (normální program)

wt-b - Šířka čekání. Určuje šířku, po kterou program čeká s další sekvencí při rozdílu mezi
SP a PV. Zadává se v příslušných jednotkách od 0 do 9999. Při zadání hodnoty 0 je
Tento parametr vypnut.

rpal - Alarm v průběhu rampy umožněn. Nastavuje se zde umožnění, nebo znemožnění
alarmu v průběhu vykonávání vzestupné a sestupné rampy programu.

on - Alarm umožněn   

off - Alarm znemožněn
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runa - Průběh všech křivek umožněn. Je-li tento parametr nastaven na on, jsou po spuštění
programu postupně vykonávány všechny křivky. Křivky, které mají v parametru rpt
v programovací úrovni 0, budou vynechány.

alfa - Nastavení parametru alfa, pro zesílení nebo ztlumení odezvy regulátoru při zapnutí.
Nastavuje se v rozsahu 0.00 až 1.00. Neutrální nastavení je O.65.

at-g - Vypočtený zisk AT. Obvykle se používá implicitní hodnota tj. 1,0. Pro zrychlení
odezvy tuto hodnotu snižte, pro zvýšení stability tuto hodnotu zvyšte. Změnu
proveďte před spuštěním AT.

ret - Automatický návrat módu displeje. Jestliže nepoužíváte žádné tlačítko po dobu delší,
než je nastavená v tomto parametru v úrovni 0 – 2, nebo v programovacím módu,
regulátor se automaticky vrátí do režimu PV / SP displej. Rozsah nastavení je
0 – 99 sec. Je-li nastavena 0, je tato funkce zrušena.

at-h - Hystereze AT. Úrovně limitovaných cyklických činností během provádění AT jsou
jsou dány hysterezí při spínání ON/OFF. Tento parametr nastavuje šířku této
hystereze. Nastavení je v rozsahu 0.1 až 9.9% z celé stupnice.

lbab - Tento parametr může být použit pouze tehdy, je-li funkce LBA přiřazena na výstup.
Je-li šířka změny výstupní hodnoty regulátoru (MV) nižší, než hodnota nastavená
v tomto parametru, regulátor toto vyhodnotí jako detekci LBA. Rozsah nastavení
je 0,0 až 999,9% celé stupnice.
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opt - Volitelný mód

ev-o - Funkce vícenásobného setpointu (žádané hodnoty), udává počet vstupů události
použitý pro přepínání žádaných hodnot, maximálně dva vstupy mohou být použity pro
výběr mezi maximálně čtyřmi setpointy.

ev-1 - Přiřazení funkce vstupům události, pokud nejsou použity pro vícenásobný setpoint. Je
ev-2 možné volit mezi funkcemi chod/zastavení, dálkově/lokálně, manuálně/automaticky,
ev-3 hold ON/OFF, adv ON, volba čísla programu (nutno použít 3 vstupy, přiřazení funkce
ev-4 těmto vstupům události je ptn0, ptn1, ptn2)

sbct počet stopbitů komunikace (1 nebo 2)
len délka slova při komunikaci (7 nebo 8 bitů)
prty typ parity (sudá, lichá, žádná)
bps přenosová rychlost v kbaudech/s (1,2; 2,4; 4,8; 9,6 a 19,2)
u-no adresa jednotky na komunikaci (0-99)

tr-t přiřazení veličiny na přenosový výstup 4-20 mA (možné hodnoty jsou sp – aktuální
žádaná hodnota, pv – regulovaná veličina, o – výstup „ topení“ , c-o – výstup chlazení,
v-o – stupeň otevření ventilu u pozičně/proporcionálního modelu)

tr-h horní limit přenosového výstupu
tr-l dolní limit přenosového výstupu

hbl povolení alarmu přepálení topidla

calb spuštění kalibrace (měření) doby přeběhu motoru ventilu připojeného na výstup
pozičně/proporcionálního modelu

pot zadání doby přeběhu ventilu v modelech s pozičně/proporcionálním řízením

p-db pásmo necitlivosti výstupu pozičně/proporcionálního modelu


